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(®) Lenkrolle
(@ Akkufach
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(9) Absturzsensor

Wischtuch

@ Wischtuchhalterung

@) Ladekontakte

@) Burstenabdeckung
Ein- / Aus-Taste

@ “Zuriick zur Ladestation”-Taste

Reinigungswerkzeug
@) 2-in-1 Staubbehalter mit Wassertank
Staubbehalter

Ladestation
Netzstecker

Funktionsbeschreibung

Das Gerét besteht aus einer Ladestation und einem ak-
kubetriebenen Reinigungsroboter.

Der mobile Reinigungsroboter bezieht seine Energie
aus einem eingebauten Akku. Mit einer Akkuladung
kann der Reinigungsroboter bis zu 120 Minuten reini-
gen. Lasst die Akkuladung nach, kehrt er selbststandig
in die Ladestation zurtick, um sich aufzuladen.

Der Reinigungsroboter bewegt sich systematisch. Mit-
hilfe des Lasersensors (LIDAR) scannt er den Raum
und reinigt diesen schrittweise. Hindernissen, die min.
die Hohe des LiDAR-Turms aufweisen, weicht er aus.
Die flache Konstruktion des Reinigungsroboter macht
es moglich, dass er auch unter Mébeln wie Bett, Sofa
und Schrank reinigen kann.

Der Reinigungsroboter verfigt tiber Absturzsensoren
die Treppen und Abséatze erkennen und Abstlrze ver-
hindern, sowie Kollisionssensoren, die Hindernisse er-
kennen und diesen ausweichen.

In der Ladestation wird der Akku des Reinigungsrobo-
ters geladen.

Beginnt der Reinigungsroboter die Reinigungsarbeit
von der Ladestation aus, kehrt er bei mangelnder Akku-
ladung wieder zur Ladestation zuriick.

Sobald der Ladeprozess beendet ist, verlasst der Reini-
gungsroboter selbsttétig die Ladestation und setzt die
Reinigungsarbeit fort. Wenn der Reinigungsroboter die
Reinigungsarbeiten abgeschlossen hat, kehrt er zur
Aufladung zur Ladestation zuruck.

Statusanzeigen

LED-Anzeige Status

Leuchtet blau Fahrt autonom

Blinkt langsam blau |Autonome Fahrt pausiert

Blinkt schnell blau WLAN-Verbindungsmodus

Blinkt langsam griin  |Reinigungsroboter l&dt

Leuchtet griin Reinigungsroboter voll geladen

bzw. erfolgreich verbunden

Blinkt langsam rot Akku zu leer zum Starten

LED-Anzeige Status
Blinkt schnell rot Fehlerfall
Funktionen

Schlafmodus

Der Reinigungsroboter wechselt nach 5 Minuten Inakti-

vitét automatisch in den Schlafmodus. Driicken Sie eine

beliebige Taste, um ihn aufzuwecken.

e Der Reinigungsroboter wechselt nicht in den Schlaf-
modus, wenn er auf der Ladestation steht.

e Der Reinigungsroboter schaltet sich automatisch
aus, wenn er sich langer als 6 Stunden im Schlaf-
modus befindet

Fehlermodus

Wenn der Reinigungsroboter wahrend des Betriebs auf
einen Fehler stoft, blinkt die Anzeige rot und es ertént
ein Signal.

Fiir eine Losung, siehe Kapitel Hilfe bei Stérungen.
Wenn innerhalb von 5 Minuten keine Mafnahmen er-
griffen werden, wechselt der Reinigungsroboter auto-
matisch in den Schlafmodus.

“Nicht storen” Modus

Der "Nicht stéren" Modus ist standardméRig eingestellt.
Im Modus "Nicht stéren" nimmt der Reinigungsroboter
eine abgebrochene Reinigung nicht wieder auf, fuhrt
keine geplanten Reinigungen durch und gibt keine
akustischen Warnungen aus.

Der "Nicht stéren" Modus kann in der App deaktiviert
werden. Das Herunterladen der App ist im Kapitel Rei-
nigungsroboter mit WLAN und App verbinden beschrie-
ben.

Erstinbetriebnahme

Seitenbiirste einbauen
Abbildung B
1. Den Reinigungsroboter umdrehen.
Hinweis
Um eine Beschadigung zu vermeiden, den Roboter
nicht auf dem Lasersensor (LIDAR) ablegen.
2. Die Seitenblrste einsetzen.

Ladestation aufstellen

WARNUNG

Der Reinigungsroboter RCV 3 darf nur an der Ladevor-

richtung einer Ladestation mit der Teilenummer 9.773-

007.0 geladen werden.

e Den Standort so wahlen, dass der Reinigungsrobo-
ter die Ladestation problemlos erreichen kann.

e Links und rechts von der Ladestation einen Abstand
von mindestens 0,5 m und vor der Ladestation ei-
nen Abstand von mindestens 1,5 m sicherstellen.

e Der Standort darf keinem direktem Sonnenlicht aus-
gesetzt sein.

1. Ladestation aufstellen.

Abbildung C

2. Geréatestecker Netzkabel in die Kabelaufnahme an
der Seite der Ladestation stecken.
Abbildung D

3. Netzstecker einstecken.

Reinigungsroboter mit der Ladestation
verbinden
Abbildung E
1. Den Reinigungsroboter vor der Ladestation auf den
Boden stellen.
2. Den Ein- / Ausschalter 3 Sekunden gedruckt halten.
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Der Reinigungsroboter schaltet sich ein.

3. Sobald die Anzeige aufleuchtet den Reinigungsro-
boter manuell auf die Ladestation stellen und sicher-
stellen, dass die Ladekontakte einen guten Kontakt
haben.

Nach der Erstinbetriebnahme fahrt der Reinigungsrobo-

ter automatisch in die Ladestation.

Reinigungsroboter mit WLAN und App
verbinden

Der Reinigungsroboter lasst sich direkt Uber Tasten am
Gerat steuern oder per App uber ein WLAN-fahiges Mo-
bilgerat. Um alle verfiigbaren Funktionen nutzen zu
kénnen, wird empfohlen, den Reinigungsroboter uber
die Karcher Home Robots App zu steuern.
Bevor Sie die App herunterladen stellen Sie folgendes
sicher:
e Das Mobilgerat ist mit dem Internet verbunden.
e Das 2,4 GHz-WLAN des Routers ist aktiviert.
e Ausreichende WLAN-Abdeckung ist gewahrleistet.
Die Karcher Home Robots App vom Apple App Store®
oder vom Google Play™ Store herunterladen.

GETITON
» Google Play

# Download on the

[ App Store

e Google Play™ und Android™ sind Marken oder ein-
getragene Warenzeichen der Google Inc.

o Apple® und App Store® sind Marken oder eingetra-
gene Warenzeichen der Apple Inc.

Die Karcher Home Robots App bietet unter anderem fol-

gende Hauptfunktionen:

e Kartierung der Raume und mehrerer Etagen

e Einstellung von Zeitplanen

e Festlegung von No-Go Zonen und virtuellen Wéan-
den

e Hinweise zu Fehlern oder Stérungen und dem Rei-
nigungsfortschritt

e Einstellung von Reinigungspraferenzen (Saugmodi)

e Einrichtung von Reinigungszonen

e Aktivierung / Deaktivierung des “Nicht stéren" Mo-
dus

e FAQ mit ausfihrlicher Stérungshilfe

e Kontaktdaten zu den KARCHER Service Centern

Reinigungsroboter mit Karcher Home Robots App

und WLAN verbinden:

1. Die Karcher Home Robots App vom Apple App
Store oder vom Google Play Store herunterladen.

2. Die Karcher Home Robots App 6ffnen.

3. Ein Konto erstellen (falls Sie noch nicht registriert
sind).

4. Den gewiinschten Reinigungsroboter hinzufuigen.

5. Die Schritt fur Schritt Anleitung der App befolgen.

Inbetriebnahme

2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank
einbauen

Der 2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank kann auf-
grund der Qualitdtskontrolle eine geringe Menge an
Restwasser enthalten. Das ist normal.
Setzen Sie den 2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank
ein, wenn Sie sowohl trocken als auch feucht reinigen
wollen.
Entfernen Sie zum trocken reinigen das Wischtuch und
die Wischtuchhalterung, siehe Kapitel Wischtuchhalte-
rung mit Wischtuch ausbauen.
Abbildung F
1. Die Abdeckung oben 6ffnen.
2. Den 2-in-1-Staubbehélter mit Wassertank in Positi-

on driicken, bis er horbar einrastet.
3. Die Abdeckung oben schlie3en.

2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank
ausbauen
Abbildung G
1. Die Abdeckung oben 6ffnen.
2. Die Klemme drucken.
3. Den 2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank entneh-
men.

Wischtuchhalterung mit Wischtuch einbauen
1. Das Wischtuch an der Wischtuchhalterung befesti-
gen.
Abbildung H
a Das Wischtuch auf die Wischtuchhalterung dri-
cken.
b Das Klettband andriicken.
2. Die Wischtuchhalterung einbauen.
Abbildung |
a Die Klemmen zusammendriicken.
b Die Wischtuchhalterung waagerecht in den Rei-
nigungsroboter schieben, bis sie hérbar einras-
tet.

Wischtuchhalterung mit Wischtuch
ausbauen
1. Eine beliebige Taste driicken.
Der Reinigungsroboter stoppt.
2. Die Wischtuchhalterung ausbauen.
Abbildung J
a Die Klemmen zusammendriicken.
b Die Wischtuchhalterung entnehmen.
¢ Das Wischtuch von der Wischtuchhalterung ab-
ziehen.

Staubbehalter einbauen

Setzen Sie den Staubbehalter ein, wenn Sie aus-
schlief3lich trocken reinigen wollen.
Entfernen Sie zum trocken reinigen das Wischtuch und
die Wischtuchhalterung, siehe Kapitel Wischtuchhalte-
rung mit Wischtuch ausbauen.
Abbildung K
1. Die Abdeckung oben 6ffnen.
2. Den Staubbehalter in Position driicken, bis er horbar

einrastet.
3. Die Abdeckung oben schliel3en.

Staubbehalter ausbauen
Abbildung L
1. Die Abdeckung oben 6ffnen.
2. Die Klemme drticken.
3. Den Staubbehalter entnehmen.
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WLAN Verbindung zuriicksetzen

Wenn Sie zu einem neuen Router wechseln oder lhr

WLAN-Passwort &ndern, missen Sie die WLAN-Ver-

bindung des Reinigungsroboters zuriicksetzen.

Hinweis

Es werden nur 2,4-GHz-WLAN-Netzwerke untersttitzt.

1. Den Reinigungsroboter einschalten, siehe Kapitel
Reinigungsroboter einschalten.

2. Die Ein-/Aus-Taste und die “Zurilick zur Ladestati-
on’-Taste gleichzeitig 7 Sekunden lang driicken, bis
eine Stimme sagt: “Zuriicksetzen der WLAN-Verbin-
dung und Eintritt in den Netzwerkkonfigurationsmo-
dus”.

3. Den Reinigungsroboter mit der Ladestation verbin-
den, siehe Kapitel Reinigungsroboter mit der Lade-
station verbinden.

Werkseinstellungen wiederherstellen
1. Die“Zurtick zur Ladestation™-Taste 5 Sekunden lang
gedruckt halten, bis ein Signal ertont.
2. Nochmals die “Zuriick zur Ladestation”-Taste 5 Se-
kunden lang gedruckt halten, bis ein Signal ertont.
Werkseinstellungen sind wiederhergestellt.

Reinigungszonen einrichten

Der Reinigungsroboter reinigt nur innerhalb des ausge-
wahlten Bereichs.
Reinigungszonen kénnen nur mit der App eingerichtet
werden. Das Herunterladen der App ist im Kapitel Rei-
nigungsroboter mit WLAN und App verbinden beschrie-
ben.

Die Schritt fiir Schritt Anleitung der App befolgen.

Virtuelle Wande einrichten

Virtuelle Wande und Sperrbereiche verhindern, dass
der Reinigungsroboter in Bereiche gelangt, die nicht ge-
reinigt werden sollen.
Virtuelle Wande kénnen nur mit der App eingerichtet
werden. Das Herunterladen der App ist im Kapitel Rei-
nigungsroboter mit WLAN und App verbinden beschrie-
ben.

Die Schritt fiir Schritt Anleitung der App befolgen.

Kartierung aktivieren

Der Reinigungsroboter startet von der Ladestation aus
und aktualisiert seine Karte automatisch nach Ab-
schluss einer Reinigungsaufgabe und nach dem Aufla-
den.
Die Kartierung kann nur mit der App eingerichtet wer-
den. Das Herunterladen der App ist im Kapitel Reini-
gungsroboter mit WLAN und App verbinden
beschrieben.
Hinweis
Damit die Karte nicht verloren geht, nach der ersten
Kartierung einige Sekunden warten, bis die Karte ge-
speichert ist.

Die Schritt fir Schritt Anleitung der App befolgen.

ACHTUNG

Schéaden durch Feuchtigkeit

Wischtuch mit Wischtuchhalterung vor dem Laden und
bei Nichtgebrauch entfernen, siehe Kapitel Wischtuch-
halterung mit Wischtuch ausbauen.
2-in-1-Staubbehélter mit Wassertank vor dem Laden
und bei Nichtgebrauch entfernen, siehe Kapitel 2-in-1-
Staubbehélter mit Wassertank ausbauen.

Teppiche durch virtuelle Wénde schlitzen, siehe Kapitel
Virtuelle Wénde einrichten.

Reinigungsroboter einschalten

Hinweis

Den Reinigungsroboter direkt auf die Ladestation stel-

len, wenn er sich aufgrund eines zu niedrigen Ladezu-

stands nicht einschalten ldsst, siehe Kapitel

Erstinbetriebnahme.

1. Die Ein- / Aus-Taste gedriickt halten, wenn sich der
Reinigungsroboter im Standby befindet und nicht
auf der Ladestation steht.

Die Signalleuchte blinkt ca. 15 Sekunden, wéhrend
der Reinigungsroboter hochféhrt und leuchtet dann
dauerhaft.

Der Reinigungsroboter gibt nach Abschluss des
Hochfahrens ein akustisches Signal von sich.

2. Den Reinigungsroboter direkt auf die Ladestation
stellen.

3. Die Ein- / Aus-Taste drucken.

Bei Erstinbetriebnahme startet der Reinigungsrobo-
ter die Kartierung.

Im Betrieb startet der Reinigungsroboter die Reini-
gung.

Reinigungsmodi einstellen
Reinigungsmodi kdnnen nur mit der App eingerichtet
werden. Das Herunterladen der App ist im Kapitel Rei-
nigungsroboter mit WLAN und App verbinden beschrie-
ben.

Folgende Reinigungsmodi stehen zur Verfiigung:

e Trockenreinigung

e Kombireinigung

e Nassreinigung

In den Reinigungsmodi kann jeweils die Saugleistung

sowie die Wassermenge eingestellt werden.

Saugleistung:

e Leise

e Standard

e Medium

e Turbo

Wassermenge:

e Niedrig

e Medium

e Hoch

Reinigungsroboter ausschalten
Hinweis
Der Reinigungsroboter kann nicht ausgeschaltet wer-
den, wenn er auf der Ladestation steht.
Hinweis
Vor ldngeren Arbeitsunterbrechungen den Reinigungs-
roboter vollstédndig aufladen.

ACHTUNG
Schéaden durch Feuchtigkeit
Wischtuch mit Wischtuchhalterung entfernen, siehe Ka-
pitel Wischtuchhalterung mit Wischtuch ausbauen.
2-in-1-Staubbehélter mit Wassertank entfernen, siehe
Kapitel 2-in-1-Staubbehélter mit Wassertank ausbauen.
1. Die Ein- / Aus-Taste gedriickt halten, wenn sich der
Reinigungsroboter im Standby befindet und nicht
auf der Ladestation steht.
Der Reinigungsroboter schaltet sich aus.

Reinigung unterbrechen
1. Eine beliebige Taste wahrend der Reinigung dri-
cken.
Der Reinigungsroboter stoppt.
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2. Die Ein- / Aus-Taste drucken.
Die Reinigung wird fortgesetzt.

3. Die “Zuriick zur Ladestation™-Taste driicken.
Die Reinigung wird abgebrochen und der Reini-
gungsroboter kehrt in die Ladestation zuriick.

Reinigungsroboter manuell zum Aufladen
schicken
1. Falls der Reinigungsroboter fahrt, eine beliebige
Taste dricken.
Der Reinigungsroboter stoppt.
2. Die “Zurlick zur Ladestation™-Taste driicken.
Der Reinigungsroboter fahrt zum Aufladen in die La-
destation.
Der Reinigungsroboter kehrt automatisch zum Aufladen
in die Ladestation zurlick, wenn er eine Reinigungsauf-
gabe abgeschlossen hat, oder wenn er wahrend eines
Reinigungsvorgangs zu wenig Energie hat.

Trocken wischen

1. Ggf. den Staubbehélter leeren, siehe Kapitel 2-in-1-
Staubbehélter mit Wassertank leeren.

2. Das trockene Wischtuch in die Wischtuchhalterung
einsetzen, siehe Kapitel Wischtuchhalterung mit
Wischtuch einbauen.

3. Die Ein- / Aus-Taste driicken.

Der Reinigungsroboter startet die Reinigung.

Nass wischen
Hinweis
Nach dem Leeren des Wassertanks kénnen Tropfen in
den Schlduchen verbleiben. Wird der Reinigungsrobo-
ter mit leerem Wassertank gestartet, kénnen diese
Tropfen ausgetragen werden.

ACHTUNG

Schéaden am 2-in1-Staubbehélter durch Korrosion

und chemische Inhaltsstoffe

Keine Reinigungs- oder Desinfektionsmittel oder ande-

re Reinigungsprodukte in den 2-in1-Staubbehélter fiil-

len.

Kein heilles Wasser in den 2-in1-Staubbehélter fiillen.

Den 2-in1-Staubbehélter nicht ins Wasser tauchen.

1. Eine beliebige Taste driicken.

Der Reinigungsroboter stoppt.

2. Den 2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank ausbau-

en.

Abbildung G

a Die Abdeckung oben aufklappen.

b Die Klemme drucken.

¢ Den 2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank ent-
nehmen.

3. Wasser nachfullen.

Abbildung M

a Die Gummilasche hochziehen.

b Wasser einfullen.

¢ Die Gummilasche nach unten driicken.

4. Den 2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank einbauen.
Abbildung F
a Den 2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank in Po-

sition druicken, bis er horbar einrastet.
b Die Abdeckung oben zuklappen.

5. Wischtuch unter flieRendem Wasser anfeuchten
und auswringen, um Uberschissiges Wasser zu
entfernen.

6. Das Wischtuch einbauen, siehe Kapitel Wischtuch-
halterung mit Wischtuch einbauen.

7. Die Ein-/ Aus-Taste dricken.

Der Reinigungsroboter startet die Reinigung.

Wasser nachfiillen
1. Eine beliebige Taste driicken.
Der Reinigungsroboter stoppt.
2. Den 2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank ausbau-
en.
Abbildung G
a Die Abdeckung oben aufklappen.
b Die Klemme driicken.
¢ Den 2-in-1-Staubbehélter mit Wassertank ent-
nehmen.
3. Wasser nachfillen.
Abbildung M
a Die Gummilasche hochziehen.
b Wasser einfillen.
¢ Die Gummilasche nach unten driicken.
4. Den 2-in-1-Staubbehélter mit Wassertank einbauen.
Abbildung F
a Den 2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank in Po-
sition drticken, bis er hérbar einrastet.
b Die Abdeckung oben zuklappen.
5. Die Ein-/ Aus-Taste driicken.
Die Reinigung wird fortgesetzt.

2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank leeren
1. Eine beliebige Taste driicken.
Der Reinigungsroboter stoppt.
2. Den 2-in-1-Staubbehélter mit Wassertank ausbau-
en.
Abbildung G
a Die Abdeckung oben aufklappen.
b Die Klemme dricken.
¢ Den 2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank ent-
nehmen.
3. Den 2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank leeren.
Abbildung N
a Die Filterklappe 6ffnen.
b Die Filterklappe abnehmen.
¢ Den 2-in-1-Staubbehéalter mit Wassertank leeren.
d Die Filterklappe einsetzen.
e Die Filterklappe schlieRen.
4. Den 2-in-1-Staubbehélter mit Wassertank einbauen.
Abbildung F
a Den 2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank in Po-
sition driicken, bis er hérbar einrastet.
b Die Abdeckung oben zuklappen.
5. Die Ein-/ Aus-Taste driicken.
Die Reinigung wird fortgesetzt.

Staubbehalter leeren
1. Eine beliebige Taste driicken.
Der Reinigungsroboter stoppt.
2. Den Staubbehélter ausbauen.
Abbildung L
a Die Abdeckung oben aufklappen.
b Die Klemme driicken.
¢ Den Staubbehalter entnehmen.
Den Staubbehélter leeren.
Abbildung O
a Die Klappe nach unten klappen.
b Den Staubbehalter leeren.
¢ Die Klappe nach oben klappen, bis sie horbar
einrastet.
4. Den Staubbehélter einbauen.
Abbildung K
a Den Staubbehalter in Position driicken, bis er
horbar einrastet.
b Die Abdeckung oben zuklappen.
5. Die Ein-/ Aus-Taste driicken.

w
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Die Reinigung wird fortgesetzt.

Wischtuch reinigen
Das Wischtuch kann wahrend eines Reinigungsvor-
gangs gereinigt werden.
1. Eine beliebige Taste driicken.
Der Reinigungsroboter stoppt.
2. Die Wischtuchhalterung ausbauen.
Abbildung J
a Die Klemmen zusammendriicken.
b Die Wischtuchhalterung entnehmen.
¢ Das Wischtuch von der Wischtuchhalterung ab-
ziehen.
3. Das Wischtuch reinigen.
4. Das Wischtuch einbauen, siehe Kapitel Wischtuch-
halterung mit Wischtuch einbauen.
5. Die Ein- / Aus-Taste drucken.
Die Reinigung wird fortgesetzt.

Das Gerat moglichst nur in der Originalverpackung
transportieren bzw. zuriicksenden. Sollte die Original-
verpackung nicht verfligbar sein, kontaktieren Sie bitte
unseren Service.

Sicherheitshinweise zum Transport
Der Lithium-lonen-Akku unterliegt den Anforderungen
des Gefahrgutrechts.
Ein unbeschadigter und funktionsfahiger Akku kann
vom Benutzer ohne weitere Auflagen im 6ffentlichen
Verkehrsraum transportiert werden.
Beachten Sie beim Versand durch Dritte (Transportun-
ternehmen) die besonderen Anforderungen an Verpa-
ckung und Kennzeichnung.
Beachten Sie die nationalen Vorschriften.

ACHTUNG

Schéaden am Reinigungsroboter durch falsche La-

gerung

Lagern Sie den Reinigungsroboter nicht auf dem Kopf.

Das Gehéuse des Laserradars (LIDAR) sollte nie in

Kontakt mit dem Boden oder Gegenstdnden kommen.

Legen Sie keine Gegensténde auf den Reinigungsrobo-

ter.

Lagern Sie den Reinigungsroboter voll aufgeladen und

ausgeschaltet an einem kiihlen und trockenen Ort.

Hinweis

Um ein Tiefentladen des Akkus zu vermeiden, den Rei-

nigungsroboter spétestens nach 5 Monaten erneut voll

aufladen.

1. Den Reinigungsroboter reinigen, siehe Kapitel Rei-
nigen.

2. Den Reinigungsroboter vollstandig laden, siehe Ka-
pitel Reinigungsroboter manuell zum Aufladen schi-
cken.

3. Das Ladegerét an der Netzsteckdose und der Stati-
on ausstecken.

4. Den Reinigungsroboter ausschalten, siehe Kapitel
Reinigungsroboter ausschalten.

5. Den Reinigungsroboter an einem kiihlen und tro-
ckenen Ort lagern.

Pflege und Wartung

Reinigen
2-in-1-Staubbehdlter reinigen
1. Eine beliebige Taste driicken.

Der Reinigungsroboter stoppt.
2. Den 2-in-1-Staubbehalter ausbauen.
Abbildung G
a Die Abdeckung oben aufklappen.
b Die Klemme driicken.
¢ Den 2-in-1-Staubbehalter entnehmen.
3. Den 2-in-1-Staubbehélter mit Wassertank reinigen.
Abbildung P
a Die Filterklappe 6ffnen.
b Die Filterklappe abnehmen.
¢ Den 2-in-1-Staubbehélter mit Wassertank leeren.
d Den 2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank reini-
gen.
e Die Filterklappe einsetzen.
f Die Filterklappe schlieBen.
4. Den 2-in-1-Staubbehélter einbauen.
Abbildung F
a Den 2-in-1-Staubbehalter in Position driicken, bis
er horbar einrastet.
b Die Abdeckung oben zuklappen.
5. Die Ein- / Aus-Taste druicken.
Die Reinigung wird fortgesetzt.

Staubbehilter reinigen

1. Eine beliebige Taste driicken.
Der Reinigungsroboter stoppt.
2. Den Staubbehélter ausbauen.
Abbildung L
a Die Abdeckung oben aufklappen.
b Die Klemme dricken.
¢ Den Staubbehalter entnehmen.
3. Den Staubbehalter reinigen.
Abbildung Q
Die Klappe nach unten klappen.
Den Staubbehalter leeren.
Die Filterklappe 6ffnen.
Die Filterklappe abnehmen.
Den Staubbehélter reinigen.
Die Filterklappe einsetzen.
Die Filterklappe schlief3en.
Die Klappe nach oben klappen, bis sie horbar
einrastet.
4. Den Staubbehalter einbauen.
Abbildung K
a Den Staubbehalter in Position driicken, bis er
horbar einrastet.
b Die Abdeckung oben zuklappen.
5. Die Ein- / Aus-Taste drucken.
Die Reinigung wird fortgesetzt.

Filter reinigen

Wir empfehlen den Filter regelmé&fig zu reinigen. So

wird verhindert, dass er verstopft.

1. Eine beliebige Taste drucken.

Der Reinigungsroboter stoppt.

2. Den 2-in-1-Staubbehélter mit Wassertank bzw. den
Staubbehélter ausbauen, siehe Kapitel 2-in-1-
Staubbehdlter mit Wassertank ausbauen bzw.
Staubbehélter ausbauen.

3. Den Filter ausbauen.

Abbildung R

a Die Filterklappe 6ffnen.

b Die Filterklappe abnehmen.

¢ Den 2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank bzw.
den Staubbehélter leeren.

4. Den Filter unter flieBendem Wasser mit dem mitge-
liefertem Reinigungswerkzeug reinigen.

5. Den Filter vollstandig trocknen lassen.

SKQ "0 Q0T
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6. Den Filter einbauen.
Abbildung S
a Den Filter einsetzen.

b Die Filterklappe einsetzen.
c Die Filterklappe schlieRBen.

7. Den 2-in-1-Staubbehélter mit Wassertank bzw. den
Staubbehalter einbauen, siehe Kapitel 2-in-1-Staub-
behélter mit Wassertank einbauen bzw. Staubbehél-
ter einbauen.

8. Die Ein-/ Aus-Taste drlcken.

Die Reinigung wird fortgesetzt.

Biirste reinigen

1. Die Burste ausbauen.
Abbildung T
a Die Klemmen zusammendriicken.
b Die Birstenabdeckung entfernen.
c Die Birste entfernen.
d Das Burstenlager entfernen.
2. Die Birste und die Birstenlager mit dem mitgelie-
fertem Reinigungswerkzeug reinigen.
3. Die Biirste einbauen.
Abbildung U
a Das Birstenlager aufstecken.
b Die Burste einsetzen.
c Die Birstenabdeckung aufsetzen und herunter-
driicken, bis sie horbar einrastet.

Seitenbiirste reinigen

1. Die Seitenbirste ausbauen.
Abbildung V

2. Die Seitenburste reinigen.

3. Die Seitenbirste einbauen.
Abbildung B

Absturzsensoren reinigen

Die Absturzsensoren monatlich reinigen.

Abbildung W

1. Die Absturzsensoren mit einen weichen Tuch abwi-
schen.

Ersetzen
Filter ersetzen

Wir empfehlen den Filter nach 3 bis 6 Monaten zu erset-

zen.

1. Eine beliebige Taste driicken.

Der Reinigungsroboter stoppt.

2. Den 2-in-1-Staubbehélter mit Wassertank bzw. den
Staubbehalter ausbauen, siehe Kapitel 2-in-1-
Staubbehélter mit Wassertank ausbauen bzw.
Staubbehélter ausbauen.

3. Den Filter ausbauen.

Abbildung R

a Die Filterklappe 6ffnen.
b Die Filterklappe abnehmen.
¢ Den Filter entnehmen.

4. Neuen Filter einbauen.
Abbildung S
a Den Filter einsetzen.

b Die Filterklappe einsetzen.
c Die Filterklappe schlieRBen.

5. Den 2-in-1-Staubbehélter mit Wassertank bzw. den
Staubbehélter einbauen, siehe Kapitel 2-in-1-Staub-
behélter mit Wassertank einbauen bzw. Staubbehél-
ter einbauen.

6. Die Ein-/ Aus-Taste drlicken.

Die Reinigung wird fortgesetzt.

Biirste ersetzen

Wir empfehlen die Biirste nach 6 bis12 Monaten zu er-
setzen.
1. Die Burste ausbauen.
Abbildung T
a Die Klemmen zusammendriicken.
b Die Burstenabdeckung entfernen.
c Die Birste entfernen.
d Das Biirstenlager entfernen.
2. Neue Birste einbauen.
Abbildung U
a Das Biirstenlager aufstecken.
b Die Burste einsetzen.
¢ Die Birstenabdeckung aufsetzen und herunter-
driicken, bis sie horbar einrastet.

Seitenbiirste ersetzen

Wir empfehlen die Seitenbirste nach 3 bis 6 Monaten
zu ersetzen.
Hinweis
Um eine Beschadigung zu vermeiden, den Roboter
nicht auf dem Lasersensor (LIDAR) ablegen.
1. Den Reinigungsroboter umdrehen.
2. Die Seitenbiirste ausbauen.
Abbildung V
3. Neue Seitenbiirste einbauen.
Abbildung B

Akku ersetzen

Der Akku hat das Ende seiner Lebenszeit erreicht,

wenn der Reinigungsroboter standig nach kurzem Rei-

nigungseinsatz zum Laden in die Station fahrt.

1. Den Reinigungsroboter ausschalten, siehe Kapitel
Reinigungsroboter ausschalten.

2. Den Reinigungsroboter an den Kundendienst schi-
cken. Die Vorschriften zum Versand von Lithium-lo-
nen-Akkus beachten, siehe Kapitel Transport.

Hilfe bei Stérungen

Stérungen haben oft einfache Ursachen, die Sie mit Hil-
fe der folgenden Ubersicht selbst beheben kénnen. Im
Zweifelsfall oder bei hier nicht genannten Stérungen

wenden Sie sich bitte an den autorisierten Kunden-
dienst.

Fehler Ursache

Behebung

Akku lad nicht Ladekontakte verschmutzt.

1. Ladekontakte sowohl an der Ladestation
als auch am Reinigungsroboter mit einem
trockenen Tuch abwischen.

Uber 35 °C.

Umgebungstemperatur unter 0 °C oder |1. Reinigungsroboter bei Temperaturen tber

0 °C und unter 35 °C verwenden.
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Fehler

Ursache

Behebung

Der Reinigungsroboter
kehrt nicht in die Lade-
station zuriick

Akku ist entladen.

1.

Den Reinigungsroboter manuell auf die La-
destation setzen und vollstandig aufladen
lassen.

Der Reinigungsroboter ist zu weit von der
Ladestation entfernt.

Den Reinigungsroboter naher an die Lade-
station bringen.

Den Reinigungsroboter manuell auf die La-
destation setzen.

Zu wenig Platz um die Ladestation.

Sicherstellen, dass um die Ladestation he-
rum ausreichend Platz ist, siehe Kapitel
Ladestation aufstellen.

Um die Ladestation herum befinden sich
zu viele Hindernisse.

Die Ladestation in einem offeneren Be-
reich aufstellen, siehe Kapitel Ladestation
aufstellen.

Der Reinigungsroboter bildet seine Um- |1. Den Reinigungsroboter manuell auf die La-
gebung neu ab, wenn er Uber eine gro- destation setzen.

Rere Entfernung bewegt wurde.

Der Reinigungsroboter wurde nicht aus |1. Den Reinigungsroboter manuell auf die La-

der Ladestation gestartet. In diesem Fall
kehrt er nur an den Ort zuriick von dem
aus er gestartet wurde.

destation setzen.

Der Reinigungsroboter [Ein Fremdkorper konnte sich in der Biirs-|1. Den Reinigungsroboter ausschalten.
erzeugt ungewohnliche |te, der Seitenburste oder in einem Rad |2. Den Fremdkorper entfernen.

Gerausche verfangen haben.

Der Reinigungsroboter [Der Reinigungsroboter befindet sich im [1. Sicherstellen, dass sich der Reinigungsro-

setzt die Reinigung nicht
fort

Modus “Nicht stoéren”.

boter nicht im Modus “Nicht stéren” befin-
det.

Der Reinigungsroboter wird manuell auf-
geladen oder wurde in die Ladestation
gestellt.

[l

Warten bis der Reinigungsroboter vollstan-
dig geladen ist.

Der Reinigungsroboter
startet nicht

Umgebungstemperatur liegt unter 0 °C 1. Reinigungsroboter bei Temperaturen Gber
oder tiber 35 °C. 0 °C und unter 35 °C verwenden.
Ladezustand ist zu gering. 1. Reinigungsroboter laden.
Laser-Distanzsensor (LIDAR) ist blo- 1. Den Laserdistanzsensor mit einem trocke-
ckiert. nen Tuch reinigen.

2. Hindernisse, die den Laserdistanzsensor

blockieren, entfernen.
3. Den Reinigungsroboter an einen anderen

Standort bringen und starten.

Kollisionssensor ist verschmutzt oder zu
Nahe an der virtuellen Wand.

Fremdkdrper durch vorsichtiges Klopfen
auf den Kollisionssensor entfernen.

2. Den Reinigungsroboter an einen anderen
Standort bringen und starten.
Absturzsensoren sind verschmutzt. 1. Die Absturzsensoren mit einem trockenen

Tuch reinigen.

2-in1-Staubbehalter mit Wassertank bzw.
Staubbehélter ist nicht oder unkorrekt
eingebaut.

Sicherstellen, dass der 2-in1-Staubbehal-
ter mit Wassertank bzw. der Staubbehélter
eingebaut und korrekt eingerastet ist, siehe
Kapitel 2-in-1-Staubbehélter mit Wasser-
tank einbauen bzw. Staubbehélter einbau-
en

Filter nicht oder unkorrekt eingebaut. 1. Sicherstellen, dass der Filter korrekt einge-
baut ist.

Filter verschmutzt. 1. Filter reinigen, siehe Kapitel Filter reinigen.

2. Wenn der Fehler bestehen bleibt, den Fil-

ter austauschen, siehe Kapitel Filter erset-
zen.

Wischtuch oder Wischtuchhalterung 1. Sicherstellen, dass Wischtuchhalterung

nicht oder unkorrekt eingebaut. und Wischtuch korrekt eingebaut sind, sie-
he Kapitel Wischtuchhalterung mit Wisch-
tuch einbauen.

Der Reinigungsroboter ist eingeklemmt |1. Hindernisse entfernen.

oder sitzt fest.

Der Reinigungsroboter oder eines seiner
Réader hat keinen Bodenkontakt.

Den Reinigungsroboter auf eine ebene
Flache setzen.
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Fehler

Ursache

Behebung

Der Reinigungsroboter

Der 2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank
bzw. der Staubbehélter ist voll.

1.

Den 2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank

reinigt nicht effizient
oder hinterlasst Staub

bzw. den Staubbehélter leeren, siehe Kapi-
tel 2-in-1-Staubbehdlter mit Wassertank
leeren bzw. Staubbehélter leeren

Der Filter ist verstopft.

1. Filter reinigen, siehe Kapitel Filter reinigen

verfangen

Ein Fremdkorper hat sich in der Burste |1.

Birste reinigen, siehe Kapitel Birste reini-
gen.

2. Seitenblrste reinigen, siehe Kapitel Sei-
tenbdrste reinigen.

Der Reinigungsroboter
kann keine Verbindung
zum WLAN herstellen /
Der Reinigungsroboter

weite des WLAN-Signals.

Der Reinigungsroboter ist nicht mit dem |1.
Netzwerk verbunden oder nicht in Reich-

Sicherstellen, dass der Reinigungsroboter
mit dem Netzwerk verbunden ist und sich
in Reichweite des WLAN-Signals befindet.
2. Sicherstellen, dass das WLAN-Passwort

In jedem Land gelten die von unserer zusténdigen Ver-
triebsgesellschaft herausgegebenen Garantiebedin-
gungen. Etwaige Stérungen an Ihrem Gerat beseitigen
wir innerhalb der Garantiefrist kostenlos, sofern ein Ma-
terial- oder Herstellungsfehler die Ursache sein sollte.
Im Garantiefall wenden Sie sich bitte mit Kaufbeleg an
Ihren Handler oder die nachste autorisierte Kunden-
dienststelle.

(Adresse siehe Riickseite)

Technische Daten

Elektrischer Anschluss

Nennleistung W 33
Nennspannung Akku \% 14,8
Akkupacktyp Li-ION
Nennspannung Ladegerat \% 100-240
Nennstrom Ladegerat A 0,6
Akkukapazitat mAh 3000
Nennkapazitat Akku mAh 3200
Betriebszeit bei voller Akkuladung min 120

im Normalbetrieb
Drahtlose Verbindungen

Wi-Fi IEEE 802.11b/

g/n 2,4 GHz

Frequenz MHz 2400-

2483,5
Max. Signalstarke, WLAN dBm <20
Fiillmengen 2-in-1-Staubbehalter mit Wassertank
Trockenschmutz ml 300
Flussigkeit ml 170
Fiillmenge Staubbehalter
Trockenschmutz ml 500

geht offline richtig ist.

3. Das WLAN zuriicksetzen und erneut ver-
binden (5-GHz-WLAN Netzwerke werden
nicht unterstutzt).

Das WLAN-Signal ist zu schwach. 1. Sicherstellen, dass sich der Reinigungsro-
boter in Reichweite des WLAN-Signals be-
findet.

MaRe und Gewichte Reinigungsroboter

WARNING Gewicht _ kg 37
Dieses Geréat beinhaltet Lithium-lonen-Ak- Lange x Breite x Hohe mm ggg : 04
kus. Die Entfernung und sachgerechte Ent- _ _
sorgung der Lithium-lonen-Akkus muss MaRe und Gewichte Ladestation
geman nationalen und bundesstaatlichen Gewicht kg 0,6
Vorschriften erfolgen. Lange x Breite x Hohe mm 80 x 150

x 102

Technische Anderungen vorbehalten.

EU-Konformitatserklarung

Gerat |Bauart [Frequenzband, [Leistung, max.
MHz EIRP, mW
RCV3 |WLAN 2400-2483,5 100

Hiermit erklart Alfred Karcher SE & Co. KG, dass der
Funkgeratetyp Robo Cleaner der Richtlinie 2014/53/EU
entspricht. Den vollstandige Text der EU-Konformitéts-
erklarung finden Sie unter www.kaercher.com/RCV3.
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General instructions
Read these original operating instruc-
A |I|| tions and the enclosed safety instruc-

tions before using the device for the first
time. Act in accordance with them.
Keep these original operating instructions for future ref-
erence or for future owners.
You will find a QR® code to call up the online operating
instructions in:

KARCHER

Trademarks
QR-Code®is a registered trademark of DENSO WAVE
INCORPORATED.

Safety instructions

Hazard levels

DANGER

e [ndication of an imminent threat of danger that will
lead to severe injuries or even death.

WARNING
e [ndication of a potentially dangerous situation that
may lead to severe injuries or even death.

CAUTION
e Indication of a potentially dangerous situation that
may lead to minor injuries.

ATTENTION

e ndication of a potentially dangerous situation that
may lead to damage to property.

Safety instructions for cleaning robot
In addition to the notes in the operating instructions, the
general safety regulations and accident prevention
guidelines applicable by law must be adhered to.
The laser radar of the device complies with IEC 60825-
1:2014 for Class 1 laser product safety and does not
produce laser radiation that is hazardous to the human
body.

DANGER e Risk of asphyxiation. Keep pack-
aging film out of the reach of children. e Operation in
explosive atmospheres is prohibited. e Do not operate
the device in rooms where the air contains flammable
gases from petrol, heating oil, paint thinner, solvents,
petroleum or spirit (risk of explosion). e Do not operate
the device in rooms with a burning fire or embers in an
open fireplace without supervision. ® Do not operate the
device in rooms with burning candles without supervi-
sion.

WARNING e Persons with reduced physical,
sensory or mental capabilities and persons lacking ex-
perience and knowledge may only use the appliance if
they are properly supervised, have been instructed on

use of the appliance safely by a person responsible for
their safety, and understand the resultant hazards in-
volved. e Children from the minimum age of 8 may use
the appliance if they are properly supervised or have
been instructed in its use by a person responsible for
their safety, and if they have understood the resultant
hazards involved. e Children must be supervised to pre-
vent them from playing with the appliance. e Children
may only perform cleaning work and user maintenance
under supervision. e The appliance contains electrical
components - do not clean the appliance under running
water.  Switch off the device immediately and remove
the mains plug before performing any care and service
work. ¢ TheRCV 3 cleaning robot may only be charged
on the charger of a charging station with the part num-
ber 9.773-007.0. e Do not open the battery pack. Re-
pairs are only to be carried out by qualified personnel.

CAUTION e Have repair work and work on
electrical components carried out by the authorised cus-
tomer service only.  Switch off the device and unplug
the mains plug before performing cleaning/mainte-
nance.  Risk of injury when loose fitting clothing, hair or
Jjewellery is caught by moving parts of the device. Keep
clothing and jewellery away from moving parts of the de-
vice. Tie long hair back. e Risk of injury. Never touch the
rotating roller brush of the device with fingers or tools
during operation. e Be aware of the risk of tripping due
to the cleaning robot moving around. e Risk of accidents
and injuries. Take into account the weight of the device
for transportation and storage. See chapter Technical
data in the operating instructions. e Safety devices are
provided for your own protection. Never modify or by-
pass safety devices.

ATTENTION e Do not use scouring agents, glass
or multi-purpose cleaner for cleaning. e Do not operate
the device at temperatures below 0 °C. e Only use the
device indoors. e Do not operate the device in rooms
that are secured with an alarm system or motion sensor.
® Protect the device from extreme weather conditions,
moisture and heat. e Operate the device only at temper-
atures from 0°C to +35 °C. e Damage to the device. Do
not stand on the device or place children, objects or pets
on it. ® Objects, e.g. on tables or small pieces of furni-
ture, can fall over if the device bumps into the furniture.
e The device can get caught in hanging electric cables,
tablecloths, cords, etc. and knock over objects. e Pick
up all cables from the floor before using the device to
prevent it from dragging them when cleaning. e Pick up
any fragile or loose objects from the floor, such as vas-
es, to prevent the device from bumping into them and
causing damage. ® Do not use the device in an area
that is above the floor, e.g. on a sofa. ® Cordon off all ar-
eas where there is a risk of the device falling down.
E.g. stairways or galleries without barriers. e Do not
use the device on floors with liquids or sticky substanc-
es. @ Do not use the device for cleaning high pile car-
pets. e Damage to the laser radar (LIDAR). Do not place
the device upside down (the housing of the laser radar
(LiDAR) should never touch the ground or hard surfac-
es). @ Do not carry the device by the cover of the laser
radar (LIDAR). e Do not pick up sharp or larger objects
with the device, such as e.g. glass shards, gravel or toy
parts. ® Do not spray any liquids into the device and
make sure the dust container is dry before fitting it.

e Store the device fully charged and switched off in a
cool and dry place.
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NOte e The cleaning robot has difficulty detecting
dust on black carpets.

Safety instructions for Charging station

DANGER e 0Only connect the device to an AC

power source. The voltage indicated on the type plate
must match the mains voltage of the power source.
e For safety reasons we recommend operating the de-
vice only via a fault current protection switch (maximum
30 mA). e Never touch the mains plug and socket with
wet hands.

WARNING . Only connect the device to an
electrical connection which has been set up by a quali-
fied electrician as per IEC 60364-1. e Check that the
mains voltage corresponds with the voltage stated on
the type plate of the charger. e The appliance contains
electrical components - do not clean the appliance un-
der running water. e Short circuit hazard. Keep conduc-
tive objects (e.g. screwdrivers or similar tools) away
from the charging contacts. e Short circuit hazard. Only
clean the charging contacts of the charging station dry.
e Only charge the appliance using the original charger
enclosed or with a charger approved by KARCHER.

e Check the mains cable for damage each time before
every operation. Do not use a damaged mains cable. If
damaged, replace the mains cable with an approved re-
placement. You can get a suitable replacement from
KARCHER or one of our service partners. ® Danger of
explosion. Do not charge non-rechargeable batteries.

e Applies to RCV 3 devices: Only charging the Robot
Vacuum Cleaner model "RCV 3"

ATTENTION e Use the charging station indoors
only. e Do not place the charging station near heat
sources, e.g. heaters. o Store the charging station in-
doors only, in a cool, dry place. e Charge the cleaning
robot at least once a month to avoid deep discharge of
the battery. e Switch off the charging station before all
care and maintenance work.

Intended use

The device consists of two units, a charging station and
a battery-powered cleaning robot.

e Thedevice is intended for fully automatic cleaning of
textile and hard floor coverings indoors. It can be
used for autonomous, continuous maintenance
cleaning on all common floor coverings.

This device has been developed for use in private
households and is not intended for the load imposed
by commercial use.

Environmental protection

&y The packing materials can be recycled. Do not
¢9 dispose of packaging as household rubbish but
place it in recycling.

Old devices contain valuable, recyclable materials that
should be recycled. Batteries and battery packs contain
substances which should not be released into the envi-
ronment. Therefore, please dispose of old devices, bat-
teries and battery packs using suitable collection
systems.
Adhere to the recommendations of the legislature re-
garding the handling of lithium ion batteries. Dispose of
used and defective battery packs in accordance with the
applicable regulations.

Notes on the content materials (REACH)
Current information on content materials can be found
at: www.kaercher.de/REACH

Accessories and spare parts

Only use original accessories and original spare parts.
They ensure that the appliance will run fault-free and
safely.

Information on accessories and spare parts can be
found at www.kaercher.com.

Scope of delivery

The scope of delivery for the appliance is shown on the
packaging. Check the contents for completeness when
unpacking. If any accessories are missing or in the
event of any shipping damage, please notify your deal-
er.

Illustration A

@ Coliision sensor

(@) Infrared sensor

(@) Laser sensor (LIDAR)
(@) Top cover

() side brush

(&) Steering roller

(7) Battery compartment

Brush

(® Fall sensor

Wiper cloth

(@) Wiper cloth holder

@) Battery terminals

@) Brush cover

On/Off button

@ "Return to charging station" button

Cleaning tool

(@) 2-in-1 dust container with water reservoir

Dust container
Charging station
Mains plug

Functional description

The device consists of a charging station and a battery-
powered cleaning robot.

The mobile cleaning robot obtains its energy from a
built-in rechargeable battery. The cleaning robot can
clean for up to 120 minutes with a single battery charge.
It automatically returns to the charging station to re-
charge when the battery charge decreases.

The cleaning robot moves systematically. It scans the
room with a laser sensor (LiDAR) and then cleans the
room step-by-step. It avoids obstacles that are at least
as high as the LiDAR tower.

The flat design of the cleaning robot allows it to clean
under furniture such as beds, sofas and cupboards.
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The cleaning robot has fall sensors that detect stairs
and steps and prevent falls, as well as collision sensors
that detect and avoid obstacles.
The battery for the cleaning robot is charged in the
charging station.
If the cleaning robot starts the cleaning work from the
charging station, it returns to the charging station when
the battery charge is insufficient.
As soon as the charging process is finished, the clean-
ing robot automatically leaves the charging station and
continues the cleaning work. The cleaning robot also re-
turns to the charging station when it has finished clean-
ing.

Status displays

LED display Status

Lights up blue Driving autonomously

Flashes blue slowly |Autonomous driving paused

Flashes blue fast WLAN connection mode

Flashes green slowly |Cleaning robot charging

Lights up green Cleaning robot fully charged or
successfully connected

Flashes red slowly  |Battery too empty to start

Flashes red fast Error situation

Functions
Sleep mode

The cleaning robot automatically switches to sleep
mode after 5 minutes of inactivity. Press any button to
wake it up.
e The cleaning robot does not switch to sleep mode

when it is on the charging station.
e The cleaning robot switches off automatically if it is

in sleep mode for more than 6 hours

Error mode
If the cleaning robot encounters an error during opera-
tion, the display flashes red and a signal sounds.
For a solution, see chapter Troubleshooting guide.
If no action is taken within 5 minutes, the cleaning robot
automatically switches to sleep mode.
"Do not disturb” mode

The "Do not disturb" mode is set by default. In "Do not
disturb" mode, the cleaning robot does not resume an
interrupted cleaning, does not perform scheduled clean-
ing and does not give audible warnings.
"Do not disturb" mode can be deactivated in the App.
Downloading the App is described in the chapter Con-
necting cleaning robots with WLAN and App.

Initial start-up

Installing the side brush
lllustration B
1. Turn the cleaning robot upside down.
Note
To avoid damage, do not place the robot on the laser
sensor (LIDAR).
2. Fit the side brush.

Setting up the charging station

WARNING
TheRCV 3 cleaning robot may only be charged on the
charger of a charging station with the part number
9.773-007.0.

e Select the location so that the cleaning robot can
easily reach the charging station.

e Ensure a distance of at least 0.5 m to the left and
right of the charging station and a distance of at
least 1.5 m in front of the charging station.

e The location must not be exposed to direct sunlight.

1. Set up the charging station.
lllustration C

2. Plug the mains cable device plug into the cable
holder on the side of the charging station.
lllustration D

3. Connect the mains plug.

Connecting the cleaning robot with the
charging station

Illustration E

1. Place the cleaning robot on the floor in front of the
charging station.

2. Press and hold the on/off switch for 3 seconds.
The cleaning robot switches on.

3. As soon as the display lights up, place the cleaning
robot manually on the charging station and make
sure that the charging contacts have a good contact.

After the initial start-up, the cleaning robot automatically

moves to the charging station.

Connecting cleaning robots with WLAN and
App

The cleaning robot can be controlled directly via buttons

on the device or via an App using a WLAN-enabled mo-

bile device. To be able to use all available functions we

recommended controlling the cleaning robot via the

Kéarcher Home Robots App.

Before you download the App, make sure you have the

following:

e The mobile device is connected to the Internet.

e The 2.4 GHz WLAN of the router is activated.

e Sufficient WLAN coverage is guaranteed.

Download the Karcher Home Robots App from the Ap-

ple App Store® or from the Google Play™ store.

GETITON

P¥ Google Play

# Download on the

¢ App Store

e Google Play™ and Android™ are trademarks or
registered trademarks of Google Inc.

. Apple® and App store® are trademarks or registered
trademarks of Apple Inc.

The Karcher Home Robots App offers the following

main functions, among others:

e Mapping of the rooms and several floors

e Setting of time schedules

e Definition of no-go zones and virtual walls

e Notes on faults or malfunctions and the cleaning

progress

Setting of cleaning preferences (suction modes)

e Establishment of cleaning zones

18 English



e Activation/deactivation of the "Do not disturb" mode
e FAQ with detailed troubleshooting
e Contact details for the KARCHER Service Centres

Connecting the cleaning robot with the Kéarcher

Home Robots App and WLAN:

1. Download the KARCHER Home&Garden App from
the Apple App Store or from the Google Play Store.

2. Open the Karcher Home Robots App.

3. Create an account (if you are not already regis-
tered).

4. Add the desired cleaning robot.

5. Follow the step-by-step instructions in the App.

Initial startup

Installing 2-in-1 dust container with water
reservoir
The 2-in-1 dust container with water reservoir may con-
tain a small amount of residual water due to quality con-
trol. This is normal.
Use the 2-in-1 dust container with water reservoir when
you want to clean both dry and wet.
For dry cleaning, remove the wiper cloth and the wiper
cloth holder, see chapter Removing the wiper cloth
holder with wiper cloth.
Illustration F
1. Open the cover at the top.
2. Press the 2-in-1 dust container with water reservoir
into position until it audibly latches into place.
3. Close the cover at the top.

Removing the 2-in-1 dust container with
water reservoir
lllustration G
1. Open the cover at the top.
2. Press the clamp.
3. Remove the 2-in-1 dust container with water reser-
volir.

Installing the wiper cloth holder with wiper
cloth
1. Attach the wiper cloth to the wiper cloth holder.
lllustration H
a Press the wiper cloth onto the wiper cloth holder.
b Press on the hook and loop strip.
2. Install the wiper cloth holder.
lllustration |
a Press the clamps together.
b Push the wiper cloth holder horizontally into the
cleaning robot until it audibly latches into place.

Removing the wiper cloth holder with wiper
cloth
1. Press any button.
The cleaning robot stops.
2. Remove the wiper cloth holder.
lllustration J
a Press the clamps together.
b Remove the wiper cloth holder.
¢ Pull the wiper cloth off the wiper cloth holder.

Installing the dust container
Install the dust container if you only want to dry clean.
For dry cleaning, remove the wiper cloth and the wiper
cloth holder, see chapter Removing the wiper cloth
holder with wiper cloth.
lllustration K
1. Open the cover at the top.

2. Press the dust container into position until it audibly
latches into place.
3. Close the cover at the top.

Removing the dust container
Illustration L
1. Open the cover at the top.
2. Press the clamp.
3. Remove the dust container.

Reset WLAN connection

If you switch to a new router or change your WLAN

password, you must reset the cleaning robot's WLAN

connection.

Note

Only 2.4 GHz WLAN networks are supported.

Switch on the cleaning robot, see chapter Switching
on the cleaning robot.

2. Press the On/Off button and the "Return to charging
station" button simultaneously for 7 seconds until a
voice says: "Resetting the WLAN connection and
entering network configuration mode".

3. Connect the cleaning robot to the charging station,
see chapter Connecting the cleaning robot with the
charging station.

Restoring the factory settings
1. Press and hold the "Return to charging station" but-
ton for 5 seconds until a signal sounds.
2. Again, press and hold the "Return to charging sta-
tion" button for 5 seconds until a signal sounds.
Factory settings are restored.

Setting up cleaning zones
The cleaning robot only cleans within the selected area.
Cleaning zones can only be set up with the App. Down-
loading the App is described in the chapter Connecting
cleaning robots with WLAN and App.
Follow the step-by-step instructions in the App.

Setting up virtual walls
Virtual walls and restricted areas prevent the cleaning
robot from entering areas that should not be cleaned.
Virtual walls can only be set up with the App. Download-
ing the App is described in the chapter Connecting
cleaning robots with WLAN and App.
Follow the step-by-step instructions in the App.

Activating mapping

The cleaning robot starts from the charging station and
automatically updates its map after completing a clean-
ing task and after charging.
Mapping can only be set up with the App. Downloading
the App is described in the chapter Connecting clean-
ing robots with WLAN and App.
Note
To avoid losing the map, wait a few seconds after the
first mapping until the map is saved.

Follow the step-by-step instructions in the App.

ATTENTION

Damage due to moisture

Remove the wiper cloth with wiper cloth holder before

charging and when not in use, see chapter Removing
the wiper cloth holder with wiper cloth.

Remove the 2-in-1 dust container with water reservoir
before charging and when not in use, see chapter Re-
moving the 2-in-1 dust container with water reservoir.
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Protect carpets using virtual walls, see chapter Setting
up virtual walls.

Switching on the cleaning robot

Note

Place the cleaning robot directly on the charging station

if it cannot be switched on due to a too low charging

state, see chapter |Initial start-up.

1. Keep the On/Off button pressed when the cleaning
robot is in standby and not on the charging station.
The indicator light flashes for approx. 15 seconds
while the cleaning robot starts up and then lights up
constantly.

The cleaning robot emits an acoustic signal when
the start-up is complete.

2. Place the cleaning robot directly on the charging
station.

3. Press the On/Off button.

Atinitial Start-Up, the cleaning robot starts mapping.
In operation, the cleaning robot starts cleaning.

Setting cleaning modes
Cleaning modes can only be set up with the App. Down-
loading the App is described in the chapter Connecting
cleaning robots with WLAN and App.
The following cleaning modes are available:
e Dry cleaning
e Combination cleaning
e Wet cleaning
The suction power and water quantity can be setin each
of the cleaning modes.
Suction power:
e Quiet
e Standard
e Medium
e Turbo
Water quantity:
e Low
e Medium
e High

Switching off the cleaning robot
Note
The cleaning robot cannot be switched off when it is on
the charging station.
Note
Fully charge the cleaning robot before longer work inter-
ruptions.

ATTENTION

Damage due to moisture

Remove the wiper cloth with the wiper cloth holder, see

chapter Removing the wiper cloth holder with wiper

cloth.

Remove the 2-in-1 dust container with water reservoir,

see chapter Removing the 2-in-1 dust container with

water reservoir.

1. Keep the On/Off button pressed when the cleaning
robot is in standby and not on the charging station.
The cleaning robot switches off.

Interrupting cleaning
1. Press any button during cleaning.
The cleaning robot stops.
2. Press the On/Off button.
Cleaning continues.
3. Press the "Return to charging station" button.
Cleaning is cancelled and the cleaning robot returns
to the charging station.

Manually sending the cleaning robot for
recharging
1. If the cleaning robot is moving, press any button.
The cleaning robot stops.
2. Press the "Return to charging station" button.
The cleaning robot moves to the charging station for
recharging.
The cleaning robot automatically returns to the charging
station for recharging when it has completed a cleaning
task or when it is low on energy during a cleaning pro-
cess.

Dry wipe

1. Empty the dust container if necessary, see chapter
Emptying the 2-in-1 dust container with water reser-
voir.

2. Insert the dry wiper cloth into the wiper cloth holder,
see chapter Installing the wiper cloth holder with
wiper cloth.

3. Press the On/Off button.

The cleaning robot starts cleaning.

Wet wipe
Note
After emptying the water reservoir, drops may remain in
the hoses. If the cleaning robot is started with an empty
water reservoir, these drops can be discharged.

ATTENTION
Damage to the 2-in-1 dust container due to corro-
sion and chemical content materials
Do not put detergents, disinfectants or other cleaning
products into the 2-in-1 dust container.
Do not pour hot water into the 2-in-1 dust container.
Do not immerse the 2-in-1 dust container in water.
1. Press any button.
The cleaning robot stops.
2. Remove the 2-in-1 dust container with water reser-
voir.
lllustration G
a Open the cover at the top.
b Press the clamp.
¢ Remove the 2-in-1 dust container with water res-
ervoir.
3. Refill water.
lllustration M
a Pull up the rubber tab.
b Fill with water.
¢ Press the rubber tab down.
4. Install the 2-in-1 dust container with water reservoir.
Illustration F
a Press the 2-in-1 dust container with water reser-
voir into position until it audibly latches into place.
b Close the cover at the top.
5. Wet the wipe under running water and wring to re-
move excess water
6. Install the wiper cloth, see chapter Installing the wip-
er cloth holder with wiper cloth.
7. Press the On/Off button.
The cleaning robot starts cleaning.

Refilling water
1. Press any button.
The cleaning robot stops.
2. Remove the 2-in-1 dust container with water reser-
voir.
lllustration G
a Open the cover at the top.
b Press the clamp.
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¢ Remove the 2-in-1 dust container with water res-
ervoir.
3. Refill water.
Illustration M
a Pull up the rubber tab.
b Fill with water.
¢ Press the rubber tab down.
4. Install the 2-in-1 dust container with water reservoir.
lllustration F
a Press the 2-in-1 dust container with water reser-
voir into position until it audibly latches into place.
b Close the cover at the top.
5. Press the On/Off button.
Cleaning continues.

Emptying the 2-in-1 dust container with water
reservoir
1. Press any button.
The cleaning robot stops.
2. Remove the 2-in-1 dust container with water reser-
voir.
lllustration G
a Open the cover at the top.
b Press the clamp.
¢ Remove the 2-in-1 dust container with water res-
ervoir.
3. Empty the 2-in-1 dust container with water reservoir.
Illustration N
a Open the filter flap.
b Remove the filter flap.
¢ Empty the 2-in-1 dust container with water reser-
voir.
d Fit the filter flap.
e Close the filter flap.
4. Install the 2-in-1 dust container with water reservoir.
lllustration F
a Press the 2-in-1 dust container with water reser-
voir into position until it audibly latches into place.
b Close the cover at the top.
5. Press the On/Off button.
Cleaning continues.

Emptying the dust container
1. Press any button.
The cleaning robot stops.
2. Remove the dust container.
Illustration L
a Open the cover at the top.
b Press the clamp.
¢ Remove the dust container.
3. Empty the dust container.
Illustration O
a Fold the flap down.
b Empty the dust container.
¢ Fold the flap upwards until it audibly latches into
place.
4. Install the dust container.
Illustration K
a Press the dust container into position until it audi-
bly latches into place.
b Close the cover at the top.
5. Press the On/Off button.
Cleaning continues.

Cleaning the wiper cloth
The wiper cloth can be cleaned during a cleaning pro-
cess.
1. Press any button.

The cleaning robot stops.
2. Remove the wiper cloth holder.
lllustration J
a Press the clamps together.
b Remove the wiper cloth holder.
¢ Pull the wiper cloth off the wiper cloth holder.
3. Clean the wiper cloth.
4. Install the wiper cloth, see chapter Installing the
wiper cloth holder with wiper cloth.
5. Press the On/Off button.
Cleaning continues.

Where possible, always transport or return the device in
the original packaging. Please contact our Service De-
partment if the original packaging is not available.

Safety instructions for transporting
The lithium-ion battery is subject to the requirements of
dangerous goods regulations.
An undamaged and functional battery pack can be
transported by the user in public traffic areas without
any further restrictions.
When shipping by third parties (transport companies),
special requirements for packaging and labelling must
be observed.
Observe the national regulations.

ATTENTION

Damage to the cleaning robot due to incorrect stor-

age

Do not store the cleaning robot upside down. The hous-

ing of the laser radar (LiDAR) should never come into

contact with the ground or objects.

Do not place any objects on the cleaning robot.

Store the cleaning robot fully charged and switched off

in a cool and dry place.

Note

To avoid a deep discharge of the battery, fully recharge

the cleaning robot after 5 months at the latest.

1. Clean the cleaning robot, see chapter Cleaning.

2. Fully charge the cleaning robot, see chapter Manu-
ally sending the cleaning robot for recharging.

3. Unplug the charger from the mains socket and the
station.

4. Switch off the cleaning robot, see chapter Switching
off the cleaning robot.

5. Store the cleaning robot in a cool and dry place.

Care and service

Cleaning
Cleaning the 2-in-1 dust container

1. Press any button.
The cleaning robot stops.
2. Remove the 2-in-1 dust container.
lllustration G
a Open the cover at the top.
b Press the clamp.
¢ Remove the 2-in-1 dust container.
3. Clean the 2-in-1 dust container with water reservoir.
Illustration P
a Open the filter flap.
b Remove the filter flap.
¢ Empty the 2-in-1 dust container with water reser-
voir.
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d Clean the 2-in-1 dust container with water reser-
voir.
e Fit the filter flap.
f Close the filter flap.
4. Install the 2-in-1 dust container.
Illustration F
a Press the 2-in-1 dust container into position until
it audibly latches into place.
b Close the cover at the top.
5. Press the On/Off button.
Cleaning continues.

Cleaning the dust container

1. Press any button.
The cleaning robot stops.
2. Remove the dust container.
Illustration L
a Open the cover at the top.
b Press the clamp.
¢ Remove the dust container.
3. Clean the dust container.
lllustration Q
Fold the flap down.
Empty the dust container.
Open the filter flap.
Remove the filter flap.
Clean the dust container.
Fit the filter flap.
Close the filter flap.
Fold the flap upwards until it audibly latches into
place.
4. Install the dust container.
lllustration K
a Press the dust container into position until it audi-
bly latches into place.
b Close the cover at the top.
5. Press the On/Off button.
Cleaning continues.

Cleaning the filter

We recommend cleaning the filter regularly. This pre-

vents it from becoming clogged.

1. Press any button.

The cleaning robot stops.

2. Remove the 2-in-1 dust container with water reser-
voir or the dust container, see chapter Removing
the 2-in-1 dust container with water reservoir or Re-
moving the dust container.

3. Remove the filter.
lllustration R
a Open the filter flap.

b Remove the filter flap.
¢ Empty the 2-in-1 dust container with water reser-
voir or the dust container.

4. Clean the filter under running water with the clean-
ing tool supplied.

5. Allow the filter to dry completely.

6. Install the filter.
lllustration S
a Fit the filter.

b Fit the filter flap.
¢ Close the filter flap.

7. Install the 2-in-1 dust container with water reservoir
or the dust container, see chapter Installing 2-in-1
dust container with water reservoir or Installing the
dust container.

8. Press the On/Off button.

Cleaning continues.

TQ "0 Q0T
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Cleaning the brush

Remove the brush.
Illustration T
a Press the clamps together.
b Remove the brush cover.
¢ Remove the brush.
d Remove the brush bearing.
Clean the brush and brush bearing with the cleaning
tool supplied.
Install the brush.
Illustration U
a Fit the brush bearing.
b Fit the brush.
¢ Fit the brush cover and press it down until it audi-
bly latches into place.
Cleaning the side brush
Remove the side brush.
lllustration V
Clean the side brush.
Install the side brush.
lllustration B

Cleaning the fall sensors

Clean the fall sensors monthly.
Illustration W

1.

Wipe the fall sensors with a soft cloth.

Replacing components
Replacing the filter

We recommend replacing the filter after 3 to 6 months.

1.

2.

Press any button.

The cleaning robot stops.

Remove the 2-in-1 dust container with water reser-
voir or the dust container, see chapter Removing
the 2-in-1 dust container with water reservoir or Re-
moving the dust container.

Remove the filter.

lllustration R

a Open the filter flap.

b Remove the filter flap.

¢ Remove the filter.

Install the new filter.

lllustration S

a Fit the filter.

b Fit the filter flap.

¢ Close the filter flap.

Install the 2-in-1 dust container with water reservoir
or the dust container, see chapter Installing 2-in-1
dust container with water reservoir or Installing the
dust container.

Press the On/Off button.

Cleaning continues.

Replacing the brush

We recommend replacing the brush after
6 to12 months.

1.

Remove the brush.

lllustration T

a Press the clamps together.

b Remove the brush cover.

¢ Remove the brush.

d Remove the brush bearing.

Install the new brush.

Illustration U

a Fit the brush bearing.

b Fit the brush.

¢ Fit the brush cover and press it down until it audi-
bly latches into place.



Replacing the side brush

We recommend replacing the side brush after 3 to

6 months.
Note

To avoid damage, do not place the robot on the laser

sensor (LIDAR).

1. Turn the cleaning robot

2. Remove the side brush.
Illustration V

Replacing the rechargeable battery

The rechargeable battery has reached the end of its life

if the cleaning robot constantly drives to the station for
charging after a short cleaning operation.

1. Switch off the cleaning robot, see chapter Switching

off the cleaning robot.

upside down. 2.

Send the cleaning robot to the Customer Service.

Observe the regulations for shipping lithium-ion bat-
teries, see Chapter transport.

3. Install the new side brush.

lllustration B

Troubleshooting guide

Malfunctions often have simple causes that you can
remedy yourself using the following overview. When in

doubt, or in the case of malfunctions not mentioned
here, please contact your authorised Customer Service.

Fault

Cause

Rectification

Battery does not charge

Charging contacts dirty.

1.

Wipe the charging contacts on both the
charging station and the cleaning robot
with a dry cloth.

Ambient temperature below 0 °C or
above 35 °C.

Use the cleaning robot at temperatures
above 0 °C and below 35 °C.

The cleaning robot is not
returning to the charging
station

Battery is discharged.

Manually place the cleaning robot on the
charging station and let it charge complete-
ly.

The cleaning robot is too far away from
the charging station.

Move the cleaning robot closer to the
charging station.

station.

2. Manually place the cleaning robot on the
charging station.
Not enough space around the charging |1. Ensure that there is sufficient space

around the charging station, see chapter
Setting up the charging station.

There are too many obstacles around the
charging station.

Place the charging station in a more open
area, see chapter Setting up the charging
station.

The cleaning robot remaps its environ-
ment when it has been moved over a
longer distance.

Manually place the cleaning robot on the
charging station.

The cleaning robot was not started from
the charging station. In this case, it only
returns to the place from which it was
started.

Manually place the cleaning robot on the
charging station.

manually or has been placed in the
charging station.

The cleaning robot pro- |A foreign object could be caughtin the |1. Switch off the cleaning robot.
duces unusual noises  |brush, the side brush or in a wheel. 2. Remove any foreign objects.
The cleaning robot does |The cleaning robot is in "Do not disturb” |1. Ensure that the cleaning robot is not in "Do
not continue cleaning mode. not disturb™ mode.
The cleaning robot is being charged 1. Wait until the cleaning robot is fully

charged.
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Fault

The cleaning robot does
not start

Cause Rectification
Ambient temperature is below 0 °C or  |1. Use the cleaning robot at temperatures
above 35 °C. above 0 °C and below 35 °C.
Charging state is too low. 1. Charge the cleaning robot.
Laser distance sensor (LIDAR) is 1. Clean the laser distance sensor with a dry
blocked. cloth.

2. Remove obstacles blocking the laser dis-

tance sensor.
3. Move the cleaning robot to another location

and start it.

Collision sensor is dirty or too close to the
virtual wall.

Remove foreign objects by carefully tap-
ping on the collision sensor.

Move the cleaning robot to another location
and start it.

Fall sensors are dirty.

Clean the fall sensors with a dry cloth.

2-in-1 dust container with water reservoir
or dust container is not installed or incor-
rectly installed.

Make sure that the 2-in-1 dust container
with water reservoir or the dust container is
installed and correctly latched into place,
see chapter Installing 2-in-1 dust container
with water reservoir. Installing the dust
container

Filter not installed or incorrectly installed.

Make sure that the filter is correctly in-
stalled.

Filters dirty.

Clean the filter, see chapter Cleaning the
filter.

If the error persists, replace the filter, see
chapter Replacing the filter.

Wiper cloth or wiper cloth holder not or in-
correctly installed.

Ensure that the wiper cloth holder and wip-
er cloth are correctly installed, see chapter

Installing the wiper cloth holder with wiper
cloth.

The cleaning robot is jammed or stuck.

Lo

Remove obstacles.

The cleaning robot or one of its wheels
has no floor contact.

Place the cleaning robot on a flat surface.

The cleaning robot does
not clean efficiently or
leaves dust behind

The 2-in-1 dust container with water res-
ervoir or the dust container is full.

Empty the 2-in-1 dust container with water
reservoir or the dust container, see chapter
Emptying the 2-in-1 dust container with wa-
ter reservoir. Emptying the dust container

The filter is clogged. 1. Clean the filter, see chapter Cleaning the
filter
A foreign object has become caughtin |1. Clean the brush, see chapter Cleaning the
the brush brush.
2. Clean the side brush, see chapter Clean-
ing the side brush.
The cleaning robot can- |The cleaning robot is not connected to |1. Make sure that the cleaning robot is con-
not connect to the network or is not within the range of nected to the network and is within the
the WLAN/The cleaning |the WLAN signal. range of the WLAN signal.
robot goes offline 2. Make sure that the WLAN password is cor-
rect.
3. Reset the WLAN and connect again (5
GHz WLAN networks are not supported).
The WLAN signal is too weak. 1. Make sure that the cleaning robot is within

range of the WLAN signal.

EZQWARMNG

The warranty conditions issued by our relevant sales
company apply in all countries. We shall remedy possi-

This device contains Lithium-lon rechargea-
ble batteries. The removal and proper dis-
posal of lithium-ion batteries must be
carried out in accordance with national and
state regulations.

ble malfunctions on your appliance within the warranty
period free of cost, provided that a material or manufac-
turing defect is the cause. In a warranty case, please
contact your dealer (with the purchase receipt) or the
next authorised customer service site.
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Technical data

Electrical connection

Nominal power W 33

Nominal battery voltage \% 14,8

Battery pack type Li-ION

Nominal voltage of charger \% 100-240

Nominal current of charger A 0,6

Battery capacity mAh 3000

Rechargeable battery nominal ca- mAh 3200

pacity

Operating time when battery is ful- min 120

ly charged in normal operation

Wireless connections Wi-Fi IEEE
802.11b/g/n 2.4
GHz

Frequency MHz 2400-

2483.5
Max. signal strength, WLAN dBm <20

Filling quantities 2-in-1 dust container with water
reservoir

Dry dirt ml 300
Liquid ml 170
Dust container filling quantity
Dry dirt ml 500
Dimensions and weights of cleaning robot
Weight kg 3,7
Length x width x height mm 350 x
350 x 94
Dimensions and weights of charging station
Weight kg 0,6
Length x width x height mm 80 x 150
x 102

Subject to technical modifications.

EU Declaration of Conformity

Device |Type Frequency Power, max.
band, MHz EIRP, mW
RCV3 |WLAN [2400-2483.5 100

Alfred Kércher SE & Co. KG hereby declares that the ra-
dio device type Robo Cleaner complies with the 2014/
53/EU directive. The full text of the EU Declaration of
Conformity can be found at www.kaercher.com/RCV3.

Declaration of Conformity

Device |Type Frequency Power, max.
band, MHz EIRP, mW
RCV3 |WLAN [2400-2483.5 100

Alfred Kércher SE & Co. KG hereby declares that the ra-
dio device type Robo Cleaner complies with the UK reg-
ulation S.1. 2017/1206 (as amended). The full text of the
Declaration of Conformity can be found at
www.kaercher.com/RCV3.
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Remarques générales
Veuvillez lire la notice originale et les
A -lll consignes de sécurité jointes avant la

premiére utilisation de I'appareil. Suivez
les instructions qui y figurent.
Conserver la notice originale pour une utilisation ulté-
rieure ou pour le propriétaire suivant.
Vous trouverez un code QR® pour accéder au manuel
d'utilisation en ligne ici :

KARCHER

Marque déposée
QR-Code® est une marque déposée de DENSO WAVE
INCORPORATED.

Consignes de sécurité

Niveaux de danger

DANGER
e Indique un danger immédiat qui peut entrainer de
graves blessures corporelles ou la mort.

AVERTISSEMENT
e Indique une situation potentiellement dangereuse qui
peut entrainer de graves blessures corporelles ou la
mort.

PRECAUTION
e Indique une situation potentiellement dangereuse qui
peut entrainer des blessures légeres.
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ATTENTION
e [ndique une situation potentiellement dangereuse qui
peut entrainer des dommages matériels.

Consignes de sécurité relatives au robot de
nettoyage

Outre les remarques indiquées dans ce manuel d'utili-

sation, les directives générales de sécurité et de pré-

vention des accidents du Iégislateur doivent étre prises

en compte.

Le radar laser de I'appareil est conforme a la

norme |IEC 60825-1:2014 relative a la sécurité des ap-

pareils a laser de classe 1 et ne produit pas de rayonne-

ment laser dangereux pour le corps humain.

DANGER « Risque d'asphyxie. Ne laissez pas
les matériaux d'emballage a la portée des enfants.
e [ 'utilisation dans des zones soumises a des risques
d'explosion est interdite. e Ne faites pas fonctionner
I'appareil dans des locaux ou I'air contient des gaz in-
flammables d’essence, de fioul, de diluants pour pein-
ture, de solvants, de pétrole ou d’alcool dénaturé
(risque d’explosion). e Ne faites pas fonctionner 'appa-
reil sans surveillance en présence de feu ou de braises
dans une cheminée ouverte. ® Ne faites pas fonctionner
I'appareil sans surveillance dans des pieces ou des
bougies sont allumées.

AVERTISSEMENT e Les personnes dont
les capacités physiques sensorielles ou mentales sont
réduites ou qui manquent d'expérience ou de connais-
sance peuvent utiliser I'appareil, si elles sont correcte-
ment surveillées ou si elles ont été instruites sur
l'utilisation sdre de I'appareil et comprennent les dan-
gers qui en résultent. e Les enfants peuvent utiliser I'ap-
pareil a partir de I'4dge de 8 ans, s'ils ont été instruits par
une personne compétente de son utilisation et des
consignes de sécurité ou s'ils sont surveillés et s'ils ont
compris les dangers pouvant en résulter. e Surveillez
les enfants pour s’assurer qu’ils ne jouent pas avec I'ap-
pareil. e Les enfants ne peuvent effectuer le nettoyage
et I'entretien de I'appareil que sous surveillance.  Ne
nettoyez pas l'appareil sous l'eau courante car il
contient des composants électriques. ® Couper I'appa-
reil avant tous travaux d’entretien et maintenance puis
débrancher la fiche secteur. e Le robot de nettoyage
RCV 3 ne doit étre rechargé que sur le dispositif de
charge d’une station de charge portant la référence de
piece 9.773-007.0. e N'ouvrez pas le bloc de batterie.
Faites exécuter les réparations uniquement par du per-
sonnel qualifié.

PRECAUTION e Les travaux de réparation
ainsi que les travaux sur les composants électriques ne
doivent étre effectués que par le SAV autorisé. e Cou-
pez l'appareil et débranchez la fiche secteur avant
chaque nettoyage / maintenance. ® Risque de bles-
sures en cas de happement de vétements larges, de
cheveux ou de bijoux par des piéces mobiles de I'appa-
reil. Tenez vétements et bijoux éloignés des pieces mo-
biles de la machine. Attachez les cheveux longs.
® Risque de blessures. Ne mettez en aucun cas les
doigts ou un outil dans la brosse-rouleau en rotation de
I'appareil pendant son fonctionnement. e Attention au
risque de trébuchement sur le robot de nettoyage en
mouvement. ® Risque d’accident et de blessure. Lors
du transport et du stockage, observez le poids de I'ap-
pareil, voir chapitre Caractéristiques techniques dans le
manuel d'instructions. e Les dispositifs de sécurité

servent a assurer votre sécurité. Ne modifiez ou ne dé-
rivez jamais les dispositifs de sécurité.

ATTENTION e ne Jjamais utiliser de produit récu-
rant, de détergent pour verre ou de détergent universel.
o N'utilisez pas I'appareil a des températures inférieures
a 0 °C. e Utilisez I'appareil uniquement en intérieur.

e Ne faites pas fonctionner I'appareil dans des piéces
protégées par un dispositif d’alarme ou un détecteur de
mouvement. e Protéger I'appareil des intempéries, de
I'humidité et de la chaleur. e Faites fonctionner I'appa-
reil uniquement a des températures comprises entre

0 °C et +35 °C. @« Endommagement de I'appareil. Ne
vous tenez pas debout sur I'appareil et n’installez pas
des enfants, des objets ou des animaux domestiques
dessus. e Des objets posés p. ex. sur des tables ou de
petits meubles peuvent se renverser si 'appareil les
cogne. e L’appareil peut se prendre dans des cébles
électriques pendants, des nappes, des ficelles, etc. et
donc faire tomber des objets. e Soulevez tous les
cébles du sol avant d'utiliser I'appareil afin d’éviter qu'’il
ne les traine lors du nettoyage. ® Enlevez tous les ob-
Jets fragiles ou épars du sol, tels que les vases, afin
d’éviter que I'appareil ne les heurte et ne les endom-
mage. o N'utilisez pas I'appareil dans une zone située
au-dessus du sol, p. ex. sur un canapé. e Bloquez
toutes les zones dans lesquelles il existe un risque de
chute de l'appareil. P. ex. descentes d’escalier ou gale-
ries sans délimitation. e N'utilisez pas I'appareil sur des
sols comportant des liquides ou des substances col-
lantes. o N'utilisez pas I'appareil pour nettoyer des tapis
a poils longs. ¢ Endommagement du radar laser (Li-
DAR). Ne mettez pas I'appareil a I'envers [le boitier du
radar laser (LIDAR) ne doit jamais toucher le sol ou des
surfaces dures]. e Ne portez pas I'appareil par le cache
du radar laser (LIDAR). @ N’aspirez pas d'objets acérés
ou volumineux, tels que p. ex. des tessons, du gravier
ou des piéces de jouets. e Ne pulvérisez pas de liquides
dans l'appareil et assurez-vous que le bac a poussiére
est sec avant de I'utiliser. e Stockez I'appareil compléte-
ment chargé et éteint dans un endroit frais et sec.

Remarque e Le robot de nettoyage a du mal a dé-
tecter la poussiere sur les tapis noirs.

Consignes de sécurité relatives a la station
de charge

DANGER e Raccordez l'appareil uniquement
au courant alternatif. La tension indiquée sur la plaque
signalétique doit correspondre a la tension du secteur.
e Pour des raisons de sécurité, nous recommandons de
charger I'appareil en plus uniquement via un disjoncteur
de courant de défaut (30 mA max.).  Ne touchez ja-
mais aux fiches secteur et prises de courant avec les
mains mouillées.

AVERTISSEMENT e Raccordez rappareil
uniquement a un raccordement électrique réalisé par un
électricien qualifié selon IEC 60364-1. e Vérifier la
conformité de la tension du secteur avec la tension indi-
quée sur la plaque signalétique du chargeur. e Ne net-
toyez pas l'appareil sous I'eau courante car il contient
des composants électriques. e Risque de court-circuit.
Eloignez les objets conducteurs (p. ex. tournevis ou si-
milaires) des contacts de charge. e Risque de court-cir-
cuit. Nettoyez les contacts de charge de la station de
charge uniquement a sec. e Chargez I'appareil unique-
ment avec le chargeur d'origine fourni ou avec un char-
geur autorisé par KARCHER. e Vérifiez I'absence de
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dommages sur le cable secteur avant chaque ultilisa-
tion. N'utilisez pas de céble secteur endommagé. S'il
est endommagé, remplacez le céble secteur par un
cable autorisé. Vous pouvez vous procurer un cable de
remplacement approprié auprés de KARCHER ou de
I'un de nos partenaires de service. ® Danger d’explo-
sion. Ne pas charger une batterie non rechargeable.

e S'applique aux appareils RCV 3 : Seul le modele de
robot de nettoyage « RCV 3 » peut étre chargé.

ATTENTION e utilisez Ia station de charge uni-
quement a l'intérieur. ® N’installez pas la station de
charge a proximité de sources de chaleur, p. ex. chauf-
fages. ® Ne stockez la station de charge qu’a l'intérieur,
dans un endroit frais et sec. ® Rechargez le robot de
nettoyage au moins une fois par mois afin d’éviter une
décharge profonde de la batterie. e Eteignez la station
de charge avant tous travaux d’entretien ou de mainte-
nance.

Utilisation conforme

L’'appareil se compose de deux unités, une station de
charge et un robot de nettoyage fonctionnant sur batte-
rie.

L'appareil est prévu pour le nettoyage entierement
automatique de revétements de sol en textile et durs
a l'intérieur. Il peut étre utilisé sur tous les revéte-
ments de sol courants pour un nettoyage d’entretien
autonome et continu.

Cet appareil a été congu pour un usage privé et
n’est pas prévu pour une utilisation professionnelle.

Protection de I'environnement

&y Les matériaux d'emballage sont recyclables.
Q.@ Veuillez ne pas jeter les emballages avec les or-
dures ménageéres et pensez a les apporter pour
recyclage.
Les appareils ancien modéle contiennent de précieux
matériaux recyclables et doivent étre apportés pour ex-
ploitation. Les batteries et blocs de batterie contiennent
des substances qui ne doivent pas étre rejetées dans
I'environnement. Veuillez éliminer les appareils ancien
modéle, batteries et blocs de batterie par des systemes
collecteurs adaptés.
Observez les recommandations du législateur en rela-
tion avec les batteries lithium-ions. Eliminez les blocs
de batterie usagés et défectueux conformément aux di-
rectives en vigueur.

Remarques concernant les matiéres composantes
(REACH)

Les informations actuelles concernant les matieres
composantes sont disponibles sous : www.kaercher.de/
REACH

Accessoires et piéces de rechange

Utiliser exclusivement des accessoires et pieces de re-
change originaux. Ceux-ci garantissent le fonctionne-
ment s(r et sans défaut de votre appareil.

Des informations sur les accessoires et pieces de re-
change sont disponibles sur le site Internet www.kaer-
cher.com.

Etendue de livraison

L’étendue de livraison de I'appareil est illustrée sur I'em-
ballage. Lors du déballage, vérifiez que le contenu de la
livraison est complet. Si un accessoire manque ou en
cas de dommage di au transport, veuillez informer
votre distributeur.

Description de I'appareil

Illustration A

(@ Capteur de collision
(@ Capteur infrarouge
(3 Capteur laser (LIDAR)
(@ Cache en haut

(®) Bal latéraux

(&) Roue directionnelle

(7) Compartiment batterie

Brosse

(®) Capteur de basculement

Lingette
@ Support de lingette

@ Contacts de charge

(@ Cache de brosse

Touche Marche/Arrét

@ Touche « Retour a la station de charge »

Outil de nettoyage
(7 Bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir d'eau

Bac & poussiére
Station de charge

Fiche secteur
escription du fonctionnement

L’appareil se compose d'une station de charge et d'un
robot de nettoyage fonctionnant sur batterie.

Le robot de nettoyage mobile puise son énergie dans la
batterie intégrée. Un chargement de la batterie fournit
une autonomie de 120 minutes au robot de nettoyage.
Si la charge de la batterie diminue, le robot retourne de
lui-méme a la station de charge pour se recharger.

Le robot de nettoyage se déplace systématiquement.
Grace au capteur laser (LIDAR), il scanne la piéce et la
nettoie petit a petit. Il évite les obstacles dont la hauteur
est au moins égale a celle de la tour LiDAR.

La conception plate du robot de nettoyage lui permet de
nettoyer méme sous des meubles tels que des lits, des
canapés et des armoires.

Le robot de nettoyage dispose de capteurs de bascule-
ment qui détectent les escaliers et les paliers et em-
péchent les chutes, ainsi que de capteurs de collision
qui détectent les obstacles et les évitent.

La batterie du robot de nettoyage est chargée dans la
station de charge.

Si le robot de nettoyage commence son travail de net-
toyage a partir de la station de charge, il retourne a la
station de charge si la charge de la batterie est insuffi-
sante.

Dés que le chargement et terminé, le robot de net-
toyage quitte automatiquement la station de charge et
poursuit le travail de nettoyage. Lorsque le robot de net-
toyage a terminé les taches de nettoyage, il revient a la
station de charge pour y étre rechargé.

Frangais 27



Indicateurs d’état

Affichage a LED Etat

S'allume en bleu Se déplace de maniére auto-

nome
Clignote lentement  |Déplacement autonome inter-
en bleu rompu

Clignote rapidement |Mode de connexion WLAN
en bleu

Clignote lentement
en vert

Robot de nettoyage en charge

S'allume en vert Robot de nettoyage complete-
ment chargé ou connecté avec

succes

Clignote lentement  |Batterie trop faible pour démar-

en rouge rer
Clignote rapidement |Cas d’erreur
en rouge
Fonctions
Mode veille

Le robot de nettoyage passe automatiquement en

mode veille au bout de 5 minutes d’inactivité. Appuyez

sur n'importe quelle touche pour 'activer.

e Le robot de nettoyage ne passe pas en mode veille
lorsqu'il est sur la station de charge.

e Le robot de nettoyage s'éteint automatiquement s'il
reste en mode veille pendant plus de 6 heures.

Mode d’erreur

Si le robot de nettoyage rencontre une erreur lors du
fonctionnement, le voyant clignote en rouge et un signal
sonore retentit.

Pour connaitre la solution, consulter le chapitre Dépan-
nage en cas de défaut.

Si aucune mesure n’est prise dans les 5 minutes, le ro-
bot de nettoyage passe automatiquement en mode
veille.

Mode « Ne pas déranger »

Le mode « Ne pas déranger » est réglé par défaut. En
mode « Ne pas déranger », le robot de nettoyage ne re-
prend pas un nettoyage interrompu, n'exécute pas de
nettoyage planifié et n’émet pas d’avertissements so-
nores.

Le mode « Ne pas déranger » peut étre désactivé dans
I'application. Le téléchargement de I'application est dé-
crit au chapitre Connexion du robot de nettoyage au
réseau WLAN et a I'application.

Premiére mise en service

Montage de la brosse latérale
lllustration B
1. Retourner le robot de nettoyage.
Remarque
Pour éviter tout dommage, ne pas poser le robot sur le
capteur laser (LIDAR).
2. Insérer la brosse latérale.

Installation de la station de charge

AVERTISSEMENT
Le robot de nettoyage RCV 3 ne doit étre rechargé que
sur le dispositif de charge d’une station de charge por-
tant la référence de piece 9.773-007.0.
e Choisir 'emplacement de sorte que le robot de net-
toyage puisse atteindre la station de charge sans
probléme.

e Assurer une distance d’au moins 0,5 m a gauche et
a droite de la station de charge et une distance d'au
moins 1,5 m devant la station de charge.

e L’emplacement ne doit pas étre exposé a la lumiére
directe du soleil.

1. Installer la station de charge.
lllustration C

2. Brancher la fiche du cable d’alimentation de I'appa-
reil dans la prise de céable sur le c6té de la station de
charge.
lllustration D

3. Brancher la fiche secteur.

Raccordement du robot de nettoyage a la
station de charge

Illustration E

1. Placer le robot de nettoyage sur le sol devant la sta-
tion de charge.

2. Appuyer sur l'interrupteur Marche/Arrét et le main-
tenir enfoncé pendant 3 secondes.

Le robot de nettoyage se met en marche.

3. Dés que le voyant s’allume, placer manuellement le
robot de nettoyage sur la station de charge et véri-
fier le bon contact des contacts de charge.

Aprés la premiére mise en service, le robot de net-

toyage se rend automatiquement a la station de charge.

Connexion du robot de nettoyage au
réseau WLAN et a I’application

Le robot de nettoyage peut étre commandé directement
par les touches de I'appareil ou par une application via
un appareil mobile compatible avec le réseau WLAN.
Pour pouvoir utiliser toutes les fonctions disponibles, il
est recommandé de commander le robot de nettoyage
via I'application Kércher Home Robots.
Avant de télécharger I'application, vérifiez les points
suivants :
e L’appareil mobile est connecté a Internet.
e Leréseau WLAN de 2,4 GHz du routeur est activé.
e Une couverture WLAN suffisante est assurée.
Télécharger I'application Karcher Home Robots sur
I'’App Store d‘AppIe® ou sur Google Play™ Store.

GETITON
» Google Play

# Download on the

¢ App Store

e Google Play™ et Android™ sont des marques ou
des marques déposées de Google Inc.

. Apple® et App store® sont des marques ou des
marques déposées de Apple Inc.

L’application Karcher Home Robots offre notamment

les fonctions principales suivantes :

e Cartographie des pieces et des divers étages

e Réglage de programmes

e Définition de zones interdites et de cloisons vir-
tuelles
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e Remarques sur les erreurs ou les pannes ainsi que
sur la progression du nettoyage

e Réglage de préférences de nettoyage (modes d'as-
piration)

e Configuration de zones de nettoyage

e Activation/désactivation du mode « Ne pas
déranger »

e une FAQ avec détection des pannes détaillée

e Coordonnées des centres de service KARCHER

Connexion du robot de nettoyage a

I’application Kdrcher Home Robots et au

réseau WLAN :

1. Vous pouvez télécharger I'application Karcher
Home Robots a partir de I'App Store d’Apple ou du
Google Play Store.

2. Ouvrir l'application Karcher Home Robots.

3. Créerun compte (si vous n’'étes pas encore enregis-
tré).

4. Ajouter le robot de nettoyage souhaité.

5. Suivre les instructions pas a pas de I'application.

Mise en service

Montage du bac a poussiére 2 en 1 avec
réservoir d’eau

Le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir d’eau peut

contenir une faible quantité d’eau résiduelle due au

contrdle de la qualité. C’est normal.

Installez le bac a poussiere 2 en 1 avec réservoir d'eau

si vous souhaitez nettoyer a la fois a sec et avec de

I'eau.

Pour nettoyer a sec, enlevez la lingette et le support de

lingette, voir chapitre Démontage du support de lingette

avec la lingette.

lllustration F

1. Ouvrir le cache en haut.

2. Pousser le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau en position jusqu’a ce qu'il s’enclenche de
maniere audible.

3. Fermer le cache en haut.

Démontage du bac a poussiére 2 en 1 avec
réservoir d’eau
lllustration G
1. Ouvrir le cache en haut.
2. Appuyer sur la pince.
3. Retirer le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau.

Montage du support de lingette avec la
lingette
1. Fixer la lingette sur le support de lingette.

lllustration H

a Appuyer la lingette sur le support de lingette.

b Appuyer sur la bande velcro.

2. Monter le support de lingette.

Illustration |

a Comprimer les pinces.

b Pousser le support de lingette a I'horizontale
dans le robot de nettoyage jusqu’a ce qu'il s’en-
clenche de maniére audible.

Démontage du support de lingette avec la
lingette

1. Appuyer sur n'importe quelle touche.
Le robot de nettoyage s'arréte.

2. Démonter le support de lingette.
lllustration J
a Comprimer les pinces.
b Enlever le support de lingette.
¢ Retirer la lingette du support de lingette.

Montage du bac a poussiére

Installez le bac a poussiére si vous souhaitez nettoyer
exclusivement a sec.
Pour nettoyer a sec, enlevez la lingette et le support de
lingette, voir chapitre Démontage du support de lingette
avec la lingette.
lllustration K
1. Ouvrir le cache en haut.
2. Pousser le bac a poussiére en position jusqu’a ce

gu’il s’enclenche de maniére audible.
3. Fermer le cache en haut.

Démontage du bac a poussiére
Illustration L
1. Ouuvrir le cache en haut.
2. Appuyer sur la pince.
3. Retirer le bac a poussiére.

Réinitialisation de la connexion WLAN

Si vous changez de routeur ou si vous modifiez votre

mot de passe WLAN, vous devez réinitialiser la

connexion WLAN du robot de nettoyage.

Remarque

Seuls des réseaux WLAN de 2,4 GHz sont pris en

charge.

1. Mettre en marche le robot de nettoyage, voir cha-
pitre Activation du robot de nettoyage.

2. Appuyer simultanément sur la touche Marche/Arrét
et sur la touche « Retour a la station de charge »
pendant 7 secondes, jusqu’a ce qu’une voix dise :
« Réinitialisation de la connexion WLAN et entrée
dans le mode de configuration du réseau ».

3. Raccorder le robot de nettoyage a la station de
charge, voir chapitre Raccordement du robot de net-
toyage a la station de charge.

Rétablissement des paramétres d’usine

1. Maintenirlatouche « Retour a la station de charge »
enfoncée pendant 5 secondes jusqu’a ce qu’un si-
gnal sonore retentisse.

2. Encore une fois, maintenir la touche « Retour a la
station de charge » enfoncée pendant 5 secondes
jusqu’a ce qu'un signal sonore retentisse.

Les paramétres d’usine sont rétablis.

Configuration de zones de nettoyage

Le robot de nettoyage ne nettoie qu'a I'intérieur de la
zone sélectionnée.
Les zones de nettoyage ne peuvent étre configurées
gu'avec I'application. Le téléchargement de I'application
est décrit au chapitre Connexion du robot de nettoyage
au réseau WLAN et a I'application.

Suivre les instructions pas a pas de 'application.

Configuration de cloisons virtuelles

Des cloisons virtuelles et des zones interdites em-
péchent le robot de nettoyage d’'accéder a des zones
qui ne doivent pas étre nettoyées.
Les cloisons virtuelles ne peuvent étre configurées
gu'avec I'application. Le téléchargement de I'application
est décrit au chapitre Connexion du robot de nettoyage
au réseau WLAN et a I'application.

Suivre les instructions pas a pas de 'application.
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Activation de la cartographie
Le robot de nettoyage démarre a partir de la station de
charge et met a jour automatiquement sa carte a la fin
d’une tache de nettoyage et aprés avoir été rechargé.
La cartographie ne peut étre configurée qu’avec I'appli-
cation. Le téléchargement de I'application est décrit au
chapitre Connexion du robot de nettoyage au
réseau WLAN et a I'application.
Remarque
Pour ne pas perdre la carte, attendre quelques se-
condes apreés la premiére cartographie, jusqu’a ce que
la carte soit enregistrée.

Suivre les instructions pas a pas de I'application.

Fonctionnement

ATTENTION

Dommages dus a I’humidité

Enlever la lingette avec le support de lingette avant le
chargement et en cas de non-utilisation, voir chapitre
Démontage du support de lingette avec la lingette.
Retirer le bac a poussiere 2 en 1 avec réservoir d’eau
avant le chargement et en cas de non-utilisation, voir
chapitre Démontage du bac a poussiére 2 en 1 avec ré-
servoir d’eau.

Protéger les tapis par des cloisons virtuelles, voir cha-
pitre Configuration de cloisons virtuelles.

Activation du robot de nettoyage

Remarque

Placer le robot de nettoyage directement sur la station

de charge s’il ne peut pas étre mis en marche en raison

d’un état de charge trop faible, voir chapitre Premiére
mise en service.

1. Maintenir la touche Marche/Arrét enfoncée lorsque
le robot de nettoyage est en veille et ne se trouve
pas sur la station de charge.

Le voyant lumineux clignote pendant environ

15 secondes, pendant le démarrage du robot de
nettoyage puis reste allumé.

Le robot de nettoyage émet un signal sonore ala fin
du démarrage.

2. Placer le robot de nettoyage directement sur la sta-
tion de charge.

3. Appuyer sur la touche Marche/Arrét.

Lors de la premiére mise en service, le robot de net-
toyage démarre la cartographie.

En fonctionnement, le robot de nettoyage démarre
le nettoyage.

Réglage des modes de nettoyage
Les modes de nettoyage ne peuvent étre configurés
qu'avec I'application. Le téléchargement de I'application
est décrit au chapitre Connexion du robot de nettoyage
au réseau WLAN et a I'application.
Les modes de nettoyage suivants sont disponibles :
e Nettoyage a sec
e Nettoyage combiné
e Nettoyage a l'eau
Dans les modes de nettoyage, il est possible de régler
la puissance d’aspiration ainsi que la quantité d’eau.
Puissance d’aspiration :
e Silencieuse
e Standard
e Moyenne
e Turbo
Quantité d’eau :
e Faible
e Moyenne

e Elevée

Désactivation du robot de nettoyage
Remarque
Le robot de nettoyage ne peut pas étre éteint lorsqu’il se
trouve sur la station de charge.
Remarque
Recharger compléetement le robot de nettoyage avant
toute interruption de travail prolongée.

ATTENTION

Dommages dus a I’humidité

Enlever la lingette avec le support de lingette, voir cha-

pitre Démontage du support de lingette avec la lingette.

Retirer le bac a poussiere 2 en 1 avec réservoir d’eau,

voir chapitre Démontage du bac a poussiere 2 en 1

avec réservoir d’eau.

1. Maintenir la touche Marche/Arrét enfoncée lorsque
le robot de nettoyage est en veille et ne se trouve
pas sur la station de charge.

Le robot de nettoyage s'éteint.

Interruption du nettoyage

1. Appuyer sur n'importe quelle touche pendant le net-
toyage.
Le robot de nettoyage s’arréte.

2. Appuyer sur la touche Marche/Arrét.
Le nettoyage se poursuit.

3. Appuyer sur la touche « Retour a la station de
charge ».
Le nettoyage est interrompu et le robot de nettoyage
retourne a la station de charge.

Envoi manuel du robot de nettoyage a la
recharge
1. Sile robot de nettoyage se déplace, appuyer sur
n'importe quelle touche.
Le robot de nettoyage s'arréte.
2. Appuyer sur la touche « Retour a la station de
charge ».
Le robot de nettoyage se rend a la station de charge
pour se recharger.
Le robot de nettoyage retourne automatiquement a la
station de charge pour se recharger lorsqu’il a terminé
une tache de nettoyage ou lorsqu’il manque d'énergie
lors d’'un processus de nettoyage.

Essuyer a sec

1. Vider le bac a poussiére, le cas échéant, voir cha-
pitre Vider le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau.

2. Placer la lingette séche dans le support de lingette,
voir chapitre Montage du support de lingette avec la
lingette.

3. Appuyer sur la touche Marche/Arrét.

Le robot de nettoyage démarre le nettoyage.

Essuyer avec chiffon humide
Remarque
Apreés avoir vidé le réservoir d'eau, des gouttes peuvent
rester dans les tuyaux. Lorsque le robot de nettoyage
est démarré avec un réservoir d'eau vide, ces gouttes
peuvent étre évacuées.

ATTENTION

Dommages sur le bac a poussiere 2 en 1 dus a la
corrosion et aux composants chimiques

Ne pas verser de détergents, de désinfectants ou
d'autres produits de nettoyage dans le bac a poussiére
2ent.
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Ne pas verser d'eau chaude dans le bac a poussiere 2
en 1.
Ne pas plonger le bac a poussiére 2 en 1 dans l'eau.
1. Appuyer sur n'importe quelle touche.
Le robot de nettoyage s’arréte.
2. Démonter le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d'eau.
lllustration G
a Relever le cache en haut.
b Appuyer sur la pince.
c Retirer le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau.
3. Rajouter de I'eau.
lllustration M
a Tirer la languette en caoutchouc vers le haut.
b Remplir d’eau.
c Pousser la languette en caoutchouc vers le bas.
4. Monter le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau.
lllustration F
a Pousser le bac a poussiere 2 en 1 avec réservoir
d’eau en position jusqu’a ce qu'il s’enclenche de
maniere audible.
b Rabattre le cache en haut.
5. Humidifiez la lingette sous I'eau courante et esso-
rez-la pour enlever 'excés d'eau.
6. Monter la lingette, voir chapitre Montage du support
de lingette avec la lingette.
7. Appuyer sur la touche Marche/Arrét.
Le robot de nettoyage démarre le nettoyage.

Appoint d’eau
1. Appuyer sur n'importe quelle touche.
Le robot de nettoyage s'arréte.
2. Démonter le bac a poussiéere 2 en 1 avec réservoir
d’'eau.
lllustration G
a Relever le cache en haut.
b Appuyer sur la pince.
c Retirer le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau.
3. Rajouter de I'eau.
Illustration M
a Tirer la languette en caoutchouc vers le haut.
b Remplir d’eau.
¢ Pousser la languette en caoutchouc vers le bas.
4. Monter le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau.
Illustration F
a Pousser le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau en position jusqu’a ce qu'il s’enclenche de
maniere audible.
b Rabattre le cache en haut.
5. Appuyer sur la touche Marche/Arrét.
Le nettoyage se poursuit.

Vider le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau
1. Appuyer sur n'importe quelle touche.
Le robot de nettoyage s’arréte.
2. Démonter le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau.
lllustration G
a Relever le cache en haut.
b Appuyer sur la pince.
¢ Retirer le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau.

3. Viderle bac a poussiere 2 en 1 avec réservoir d’eau.
lllustration N
a Ouvrir le clapet de filtre.
b Enlever le clapet de filtre.
¢ Vider le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau.
d Remettre en place le clapet de filtre.
e Fermer le clapet de filtre.
4. Monter le bac a poussiéere 2 en 1 avec réservoir
d'eau.
lllustration F
a Pousser le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau en position jusqu’a ce qu'il s’enclenche de
maniére audible.
b Rabattre le cache en haut.
5. Appuyer sur la touche Marche/Arrét.
Le nettoyage se poursuit.

Vider le bac a poussiére
1. Appuyer sur n'importe quelle touche.
Le robot de nettoyage s’arréte.
2. Démonter le bac a poussiére.
lllustration L
a Relever le cache en haut.
b Appuyer sur la pince.
¢ Retirer le bac a poussiére.
3. Vider le bac a poussiére.
lllustration O
a Rabattre le clapet vers le bas.
b Vider le bac a poussiére.
¢ Relever le clapet jusqu’a ce gu'il s’enclenche de
maniére audible.
4. Monter le bac a poussieére.
lllustration K
a Pousser le bac a poussiéere en position jusqu’a ce
qu'il s’enclenche de maniére audible.
b Rabattre le cache en haut.
5. Appuyer sur la touche Marche/Arrét.
Le nettoyage se poursuit.

Nettoyage de la lingette
La lingette peut étre nettoyée pendant un cycle de net-
toyage.
1. Appuyer sur n'importe quelle touche.
Le robot de nettoyage s’arréte.
2. Démonter le support de lingette.
lllustration J
a Comprimer les pinces.
b Enlever le support de lingette.
¢ Retirer la lingette du support de lingette.
3. Nettoyer la lingette.
4. Monter la lingette, voir chapitre Montage du support
de lingette avec la lingette.
5. Appuyer sur la touche Marche/Arrét.
Le nettoyage se poursuit.

Transporter ou renvoyer I'appareil dans son emballage
d’origine si possible. Si 'emballage d'origine n’est pas
disponible, veuillez contacter notre service.

Consignes de sécurité pour le transport
La batterie lithium-ion est soumise aux exigences du
droit sur les marchandises dangereuses.

Une batterie non endommagée et opérationnelle peut
étre transportée par I'utilisateur dans un espace de cir-
culation public sans autres exigences.
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En cas d’expédition par des tiers (entreprises de trans-
port), observez les exigences particulieres sur I'embal-
lage ainsi que la désignation.

Observez les directives nationales.

Stockage

ATTENTION

Endommagement du robot de nettoyage dus a un

stockage incorrect

Ne stockez pas le robot de nettoyage a I'envers. Le boi-

tier du radar laser (LiDAR) ne doit jamais entrer en

contact avec le sol ou des objets.

Ne posez pas d’objets sur le robot de nettoyage.

Stockez le robot de nettoyage completement chargé et

éteint dans un endroit frais et sec.

Remarque

Pour éviter une décharge profonde de la batterie, re-

charger completement le robot de nettoyage au plus

tard apres 5 mois.

1. Nettoyer le robot de nettoyage, voir chapitre Net-
toyer.

2. Charger complétement le robot de nettoyage, voir
chapitre Envoi manuel du robot de nettoyage a la re-
charge.

3. Débrancher le chargeur de la prise secteur et de la
station.

4. Eteindre le robot de nettoyage, voir chapitre Désac-
tivation du robot de nettoyage.

5. Stocker le robot de nettoyage dans un endroit frais
et sec.

Entretien et maintenance

Nettoyer
Nettoyage du bac a poussiére 2 en 1

1. Appuyer sur n'importe quelle touche.
Le robot de nettoyage s'arréte.
2. Démonter le bac a poussiere 2 en 1.
lllustration G
a Relever le cache en haut.
b Appuyer sur la pince.
¢ Retirer le bac a poussiére 2 en 1.
3. Nettoyer le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d'eau.
lllustration P
a Ouvrir le clapet de filtre.
b Enlever le clapet de filtre.
¢ Vider le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau.
d Nettoyer le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau.
e Remettre en place le clapet de filtre.
f Fermer le clapet de filtre.
4. Monter le bac a poussiére 2 en 1.
lllustration F
a Pousser le bac a poussiere 2 en 1 en position
jusqu’a ce qu'il s’enclenche de maniere audible.
b Rabattre le cache en haut.
5. Appuyer sur la touche Marche/Arrét.
Le nettoyage se poursuit.

Nettoyage du bac a poussiére

1. Appuyer sur n'importe quelle touche.
Le robot de nettoyage s’arréte.

2. Démonter le bac a poussiére.
lllustration L
a Relever le cache en haut.
b Appuyer sur la pince.

¢ Retirer le bac a poussiére.
3. Nettoyer le bac a poussiére.
lllustration Q
Rabattre le clapet vers le bas.
Vider le bac a poussiére.
Quuvrir le clapet de filtre.
Enlever le clapet de filtre.
Nettoyer le bac a poussieére.
Remettre en place le clapet de filtre.
Fermer le clapet de filtre.
Relever le clapet jusqu’a ce qu'il s’enclenche de
maniere audible.
4. Monter le bac a poussiére.
lllustration K
a Pousser le bac a poussiére en position jusqu’a ce
gu'il s’enclenche de maniére audible.
b Rabattre le cache en haut.
5. Appuyer sur la touche Marche/Arrét.
Le nettoyage se poursuit.

Nettoyage du filtre

Nous recommandons de nettoyer régulierement le filtre.

Cela permet d’éviter qu'il ne s’obstrue.

1. Appuyer sur n'importe quelle touche.

Le robot de nettoyage s’arréte.

2. Démonter le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau ou le bac a poussiére, voir chapitre Démon-
tage du bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir d’eau
ou Démontage du bac a poussiere.

3. Démonter le filtre.
lllustration R
a Ouvrir le clapet de filtre.

b Enlever le clapet de filtre.
¢ Vider le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau ou le bac a poussiére.

4. Nettoyer le filtre a I'eau courante a I'aide de 'outil de

nettoyage fourni.

Laisser le filtre sécher complétement.

Monter le filtre.

lllustration S

a Insérer le filtre.

b Remettre en place le clapet de filtre.

¢ Fermer le clapet de filtre.

7. Monter le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau ou le bac a poussiére, voir chapitre Montage
du bac a poussiere 2 en 1 avec réservoir d’eau ou
Montage du bac a poussiére.

8. Appuyer sur la touche Marche/Arrét.

Le nettoyage se poursuit.

Nettoyage de la brosse

1. Démonter la brosse.
lllustration T
a Comprimer les pinces.
b Retirer le cache de brosse.
¢ Retirer la brosse.
d Retirer le palier de brosse.
2. Nettoyer la brosse et les paliers de brosse avec I'ou-
til de nettoyage fourni.
Monter la brosse.
lllustration U
a Mettre en place le palier de brosse.
b Insérer la brosse.
¢ Mettre en place le cache de brosse et le pousser
vers le bas jusqu’a ce qu'il s’enclenche de ma-
niére audible.
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Nettoyage de la brosse latérale

1. Démonter la brosse latérale.
Illustration V

2. Nettoyer la brosse latérale.

3. Monter la brosse latérale.
Illustration B

Nettoyage des capteurs de basculement

Nettoyer les capteurs de basculement tous les mois.

Illustration W

1. Essuyer les capteurs de basculement a l'aide d’'un
chiffon doux.

Remplacer
Remplacement du filtre

Nous recommandons de remplacer le filtre au bout de 3

a 6 mois.

1. Appuyer sur n'importe quelle touche.

Le robot de nettoyage s'arréte.

2. Démonter le bac a poussiéere 2 en 1 avec réservoir
d’eau ou le bac a poussiére, voir chapitre Démon-
tage du bac a poussiéere 2 en 1 avec réservoir d’eau
ou Démontage du bac a poussiere.

3. Démonter le filtre.

Illustration R

a Ouvrir le clapet de filtre.
b Enlever le clapet de filtre.
c Retirer le filtre.

4. Monter le filtre neuf.
lllustration S
a Insérer le filtre.

b Remettre en place le clapet de filtre.
¢ Fermer le clapet de filtre.

5. Monter le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir
d’eau ou le bac a poussiere, voir chapitre Montage
du bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir d’eau ou
Montage du bac a poussiére.

6. Appuyer sur la touche Marche/Arrét.

Le nettoyage se poursuit.

Remplacement de la brosse

Nous recommandons de remplacer la brosse au bout
de 6 & 12 mois.
1. Démonter la brosse.
lllustration T
a Comprimer les pinces.
b Retirer le cache de brosse.
¢ Retirer la brosse.
d Retirer le palier de brosse.
2. Monter la brosse neuve.
Illustration U
a Mettre en place le palier de brosse.
b Insérer la brosse.
¢ Mettre en place le cache de brosse et le pousser
vers le bas jusqu'a ce qu'il s’enclenche de ma-
niére audible.

Remplacement de la brosse latérale

Nous recommandons de remplacer la brosse latérale
au bout de 3 & 6 mois.
Remarque
Pour éviter tout dommage, ne pas poser le robot sur le
capteur laser (LIDAR).
1. Retourner le robot de nettoyage.
2. Démonter la brosse latérale.
lllustration V
3. Monter la brosse latérale neuve.
lllustration B

Remplacement de la batterie

La batterie a atteint la fin de sa durée de vie si le robot

de nettoyage se rend constamment a la station pour se

recharger apres une bréve opération de nettoyage.

1. Eteindre le robot de nettoyage, voir chapitre Désac-
tivation du robot de nettoyage.

2. Envoyer le robot de nettoyage au service apres-
vente. Respecter les directives d’expédition des bat-
teries lithium-ion, voir chapitre Transport.

Dépannage en cas de défaut

Les défauts ont souvent des causes simples que vous pouvez vous-méme éliminer a l'aide de I'apercu suivant. En
cas de doute, ou en absence de mention des défauts, veuillez vous adresser au service aprés-vente autorisé.

Erreur Cause

Solution

pas

La batterie ne se charge |Contacts de charge encrassés.

1. Essuyer les contacts de charge de la sta-
tion de charge et du robot de nettoyage a
I'aide d’un chiffon sec.

ou supérieure a 35 °C.

Température ambiante inférieure a 0 °C |1. Utiliser le robot de nettoyage a des tempé-

ratures supérieures a 0 °C et inférieures a
35 °C.
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Erreur Cause Solution
Le robot de nettoyage ne |La batterie est déchargée. 1. Placer manuellementle robot de nettoyage
retourne pas a la station sur la station de charge et le laisser se
de charge charger complétement.
Le robot de nettoyage est trop éloigné de |1. Rapprocher le robot de nettoyage de la
la station de charge. station de charge.
2. Placer manuellement le robot de nettoyage
sur la station de charge.
Trop peu d'espace autour de la stationde |1. S’assurer qu'il y a suffisamment d’espace
charge. autour de la station de charge, voir chapitre
Installation de la station de charge.
Il'y a trop d’obstacles autour de la station |1. Installer la station de charge dans une
de charge. zone plus dégagée, voir chapitre Installa-
tion de la station de charge.
Le robot de nettoyage crée une nouvelle |1. Placer manuellement le robot de nettoyage
représentation de son environnement sur la station de charge.
lorsqu’il a été déplacé sur une grande
distance.
Le robot de nettoyage n'a pas été démar-|1. Placer manuellement le robot de nettoyage
ré depuis la station de charge. Dans ce sur la station de charge.
cas, il ne fait que revenir a I'endroit d’ou
il a été démarré.
Le robot de nettoyage |Un corps étranger peut s'étre coincé 1. Eteindre le robot de nettoyage.
émet des bruits inhabi- |dans la brosse, la brosse latérale ou une |2. Retirer le corps étranger.
tuels roue.
Le robot de nettoyage ne |Le robot de nettoyage se trouve en mode |1. S’assurer que le robot de nettoyage ne se
poursuit pas le nettoyage |« Ne pas déranger ». trouve pas en mode « Ne pas déranger ».
Le robot de nettoyage est rechargé ma- |1. Attendre que le robot de nettoyage soit

nuellement ou a été placé sur la station
de charge.

completement chargé.
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Erreur Cause Solution
Le robot de nettoyage ne |La température ambiante estinférieure a |1. Utiliser le robot de nettoyage a des tempé-
démarre pas 0 °C ou supérieure a 35 °C. ratures supérieures a 0 °C et inférieures a
35 °C.
L’état de charge est trop faible. 1. Charger le robot de nettoyage.
Le capteur de distance laser (LiDAR) est |[1. Nettoyer le capteur de distance laser a
bloqué. I'aide d’un chiffon sec.

2. Retirer les obstacles qui bloquent le cap-
teur de distance laser.

3. Changer le robot de nettoyage d’emplace-
ment et le démarrer.

Le capteur de collision est encrassé ou |1. Retirer les corps étrangers en tapotant dé-
trop proche de la cloison virtuelle. licatement sur le capteur de collision.

2. Changer le robot de nettoyage d’emplace-
ment et le démarrer.

Les capteurs de basculement sont 1. Nettoyer les capteurs de basculement a

encrassés. I'aide d’un chiffon sec.

Le bas a poussiere 2 en 1 avec réservoir |[1. S'assurer que le bac a poussiere 2 en 1

d’eau ou le bac a poussiére n’est pas avec réservoir d'eau ou le bac a poussiere

monté ou est monté de maniére incor- est monté et correctement enclenché, voir

recte. chapitre Montage du bac a poussiére 2 en
1 avec réservoir d’eau ou Montage du bac
a poussiere

Filtre non monté ou monté de maniére in-|1. S'assurer que le filtre est correctement

correcte. monté.

Filtre encrassé. 1. Nettoyer le filtre, voir chapitre Nettoyage
du filtre.

2. Silerreur persiste, remplacer le filtre, voir
chapitre Remplacement du filtre.

Lingette ou support de lingette non mon-|1. S’assurer que le support de lingette et la
té(e) ou incorrectement monté(e). lingette sont correctement montés, voir
chapitre Montage du support de lingette
avec la lingette.
Le robot de nettoyage est coincé ou blo-|1. Retirer les obstacles.
qué.
Le robot de nettoyage ou I'une de ses |1. Placer le robot de nettoyage sur une sur-
roues n'est pas en contact avec le sol. face plane.
Le robot de nettoyage ne |Le bac a poussiére 2 en 1 avec réservoir |1. Vider le bac a poussiére 2 en 1 avec réser-
nettoie pas efficacement |d’eau ou le bac a poussiére est plein. voir d’eau ou le bac a poussiére, voir cha-
ou laisse de la poussiére pitre Vider le bac a poussiere 2 en 1 avec
réservoir d’eau ou Vider le bac a poussiere
Le filtre est obstrué. 1. Nettoyer le filtre, voir chapitre Nettoyage
du filtre
Un corps étranger s’est coincé dans la |1. Nettoyer la brosse, voir chapitre Nettoyage
brosse de la brosse.

2. Nettoyer la brosse latérale, voir chapitre
Nettoyage de la brosse latérale.

Le robot de nettoyage ne |Le robot de nettoyage n’est pas connecté |1. S’assurer que le robot de nettoyage est
peut pas se connecter au |au réseau ou ne se trouve pas a portée connecté au réseau et qu'il se trouve a por-
réseau WLAN/Le robot |du signal WLAN. tée du signal WLAN.

de nettoyage se met hors 2. S'assurer que le mot de passe WLAN est
ligne correct.

3. Réinitialiser le réseau WLAN et reconnec-
ter I'appareil (les réseaux WLAN de 5 GHz
ne sont pas pris en charge).

Le signal WLAN est trop faible. 1. S'assurer que le robot de nettoyage se
trouve a portée du signal WLAN.

[AJatTENTION

Cet appareil contient des batteries lithium-
ions. Le retrait et I'élimination appropriée

des batteries lithium-ion doit se faire confor-| ¥

mément aux directives nationales et fédé-
rales.
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Les conditions de garantie publiées par notre société
commerciale compétente s'appliquent dans chaque
pays. Nous remédions gratuitement aux défauts pos-
sibles sur votre appareil dans la durée de garantie dans
la mesure ou la cause du défaut est un vice de matériau
ou de fabrication. En cas de garantie, veuillez vous
adresser a votre distributeur ou au point de service
aprés-vente autorisé le plus proche avec la facture
d'achat.

(Voir I'adresse au dos)

Caractéristiques techniques

Raccordement électrique

Puissance nominale w 33
Tension nominale accumulateur  V 14,8
Type de bloc-batterie Li-ION
Tension nominale du chargeur \% 100-240
Intensité nominale chargeur A 0,6
Capacité de la batterie mAh 3000
Capacité nominale de la batterie mAh 3200
Heures de service avec charge- min 120
ment complet de la batterie en
fonctionnement normal
Connexions sans fil Wi-Fi IEEE
802.11b/g/n
2,4 GHz
Fréquence MHz 2400-
2483,5

Intensité max. du signal, WLAN  dBm <20

Volumes de remplissage du bac a poussiére 2 en 1
avec réservoir d’eau

Saleté seche ml 300
Liquide ml 170
Volume de remplissage du bac a poussiére

Saleté seche ml 500

Dimensions et poids du robot de nettoyage

Poids kg 3,7

Longueur x largeur x hauteur mm 350 x
350 x 94

Dimensions et poids de la station de charge

Poids kg 0,6

Longueur x largeur x hauteur mm 80 x 150
x 102

Sous réserve de madifications techniques.

Déclaration de conformité UE

Appa- |Type Bande de fré- |Puissance, EIRP
reil quence, MHz |max., mW
RCV3 |WLAN [2400-2483,5 100

Alfred Karcher SE & Co. KG déclare par la présente
que le type d’appareil radio Robo Cleaner est conforme
a la directive 2014/53/UE. Le texte intégral de la
déclaration UE de conformité est disponible sur
www.kaercher.com/RCV3.

Avvertenze generali 36
Avvertenze di sicurezza 36
Impiego conforme alla destinazione d'uso 38
Tutela del'ambiente 38
Accessori e ricambi 38
Volume di fornitura 38
Descrizione dell'apparecchio 38
Descrizione del funzionamento 38
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Stoccaggio ...... .42
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Avvertenze generali
j I | Prima di utilizzare I'apparecchio per la

primavolta, leggere le presentiistruzioni
per I'uso originali e le allegate avverten-
ze di sicurezza. Agire secondo quanto indicato nelle
istruzioni.
Conservare le Istruzioni originali per un uso futuro o per
il successivo proprietario.
Un codice QR® per richiamare le istruzioni per I'uso onli-
ne & disponibile qui:

KARCHER

Marchi
QR-Code® & un marchio registrato di DENSO WAVE
INCORPORATED.

Avvertenze di sicurezza

Livelli di pericolo
PERICOLO

e Indica un pericolo imminente che determina lesioni
gravi o la morte.

AVVERTIMENTO

e Indica una probabile situazione pericolosa che po-
trebbe determinare lesioni gravi o la morte.

PRUDENZA

e Indica una probabile situazione pericolosa che po-
trebbe causare lesioni leggere.
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ATTENZIONE
e [ndica una probabile situazione pericolosa che po-
trebbe determinare danni alle cose.

Istruzioni di sicurezza robot pulitore
Osservare sempre sia le indicazioni riportate nelle istru-
zioni, sia le norme generali vigenti in materia di sicurez-
za/antinfortunistica.

Il radar laser dell'apparecchio & conforme alla norma
IEC 60825-1:2014 per la sicurezza dei prodotti laser di
classe 1 e non produce radiazioni laser pericolose per il
corpo umano.

PERICOLO e Pericolo di soffocamento. Tene-
re le pellicole di imballaggio fuori dalla portata dei bam-
bini. e L'utilizzo in ambienti a rischio di esplosione é
vietato. e Non utilizzare I'apparecchio in locali in cui
I'aria contiene gas infammabili provenienti da benzina,
gasolio, diluente per vernici, solvente, petrolio o alcolici
(rischio di esplosione). ® Non azionare I'apparecchio in
locali con fuoco acceso o braci in un camino aperto sen-
za supervisione.  Non azionare I'apparecchio in locali
con candele accese senza supervisione.

AVVERTIMENTO e Questo apparecchio
puo essere usato da persone con limitate capacita fisi-
che, sensoriali o mentali e da persone che abbiano po-
ca esperienza e/o conoscenza dell’apparecchio, solo se
queste vengono supervisionate oppure se hanno rice-
vuto istruzioni su come usare in sicurezza I'apparecchio
e se hanno compreso i pericoli derivanti dall’uso.

e [ ’apparecchio puo essere utilizzato da bambini a par-
tire da almeno 8 anni se supervisionati o istruiti corret-
tamente sull'utilizzo da parte di una persona
responsabile per la loro sicurezza e se hanno compreso
i pericoli da esso derivanti. ® Sorvegliare i bambini per
assicurarsi che non giochino con I'apparecchio. e |
bambini possono eseguire la pulizia e la manutenzione
dell'utente solo sotto supervisione. e L'apparecchio
contiene componenti elettrici, non pulire I'apparecchio
sotto acqua corrente. ® Prima di eseguire qualsiasi la-
voro di cura e manutenzione spegnere I'apparecchio e
staccare la spina. e Il robot pulitore RCV 3 puo essere
caricato solo sul dispositivo di ricarica di una stazione di
ricarica con il numero componente 9.773-007.0. e Non
aprire l'unita accumulatore. Far effettuare le riparazioni
solo da personale specializzato.

PRUDENZA e Periavori di riparazione e i la-
vori sui componenti elettrici, rivolgetevi al servizio clienti
autorizzato. e Spegnere I'apparecchio e staccare la spi-
na prima di qualsiasi operazione di pulizia / manutenzio-
ne. & Rischio di lesioni causate dall'impigliamento di
indumenti larghi, capelli o gioielli nelle parti mobili
dell'apparecchio. Tenere gli indumenti e i gioielli a di-
stanza dalle parti mobili della macchina. Tenere i capelli
lunghi raccolti. e Pericolo di lesioni. Non toccare mai il
rullo spazzola rotante dell'apparecchio con le dita o con
attrezzi durante il funzionamento. e Prestare attenzione
al rischio di inciampo a causa del robot pulitore in movi-
mento. e Pericolo di infortuni e lesioni. Durante il tra-
sporto e la conservazione, prestate attenzione al peso
dell'apparecchio, vedi capitolo Specifiche tecniche del
manuale. e | dispositivi di sicurezza servono per la vo-
stra protezione: non modificate né aggirate mai un di-
spositivo di sicurezza.

ATTENZIONE e Per pulire non utilizzare abrasivi,

detergenti per vetro o detergenti universali. ® Non uti-
lizzate I'apparecchio con temperature inferiori a 0 °C.

e Utilizzare 'apparecchio soltanto in ambienti interni.

e Non utilizzare I'apparecchio in locali protetti da un im-
pianto di allarme o da un rilevatore di movimento. e Pro-
teggere I'apparecchio da condizioni atmosferiche
estreme, umidita e calore. e Utilizzare I'apparecchio so-
lo con temperature tra 0°C e +35 °C. e Danneggiamen-
to dell’apparecchio. Non salire sull'apparecchio e non
appoggiarvi sopra bambini, oggetti o animali domestici.
e Gli oggetti, ad esempio su tavoli o piccoli mobili, pos-
sono cadere a causa dell'urto dell'apparecchio. e L'ap-
parecchio puo impigliarsi in cavi elettrici sospesi,
tovaglie, corde, ecc. e rovesciare gli oggetti. ® Prima di
utilizzare I'apparecchio, raccogliere tutti i cavi dal pavi-
mento per evitare che vengano trascinati durante la pu-
lizia. @ Raccogliere dal pavimento eventuali oggetti
fragili o non fissati, come ad esempio i vasi, per evitare
che l'apparecchio li urti e li danneggi. ® Non utilizzare
I'apparecchio in una zona sopraelevata rispetto al pavi-
mento, ad esempio su un divano. e Chiudere tutte le
aree in cui sussiste il pericolo di caduta dell'apparec-
chio, ad esempio scale o aree non delimitate. ® Non uti-
lizzare I'apparecchio su pavimenti con liquidi o sostanze
appiccicose.  Non utilizzare I'apparecchio per la pulizia
di tappeti a pelo lungo. e Danneggiamento del radar la-
ser (LIDAR). Non capovolgere I'apparecchio (l'alloggia-
mento del radar laser (LIDAR) non deve mai toccare il
pavimento o superfici dure). ® Non trasportare I'appa-
recchio per la copertura del radar laser (LIDAR). ® Non
utilizzare I'apparecchio per aspirare oggetti appuntiti o
di grandi dimensioni, come cocci, ciottoli o pezzi di gio-
cattoli. « Non spruzzare liquidi all'interno dell'apparec-
chio e assicurarsi che il contenitore della polvere sia
asciutto prima di utilizzarlo. e Conservare l'apparecchio
completamente carico e spento in un luogo fresco e
asciutto.

Nota e /i robot puiitore ha difficolta a rilevare la polve-
re su tappeti neri.

Avvertenze di sicurezza stazione di ricarica

PERICOLO . Collegare I'apparecchio solo al-
la corrente alternata. La tensione indicata sulla targhet-
ta dell'apparecchio deve corrispondere alla tensione di
rete. e In linea generale, per motivi di sicurezza si con-
siglia di azionare I'apparecchio soltanto tramite un inter-
ruttore per dispersione di corrente (massimo 30 mA).

e Maitoccare e afferrare la spina e la presa elettrica con
mani bagnate.

AVVERTIMENTO e Altacciare I'apparec-
chio solo ad un collegamento elettrico installato da un
installatore elettrico in conformita alla norma IEC
60364-1. e Verificare se la tensione di rete coincide con
l'indicazione sulla targhetta del caricabatterie. o L'appa-
recchio contiene componenti elettrici, non pulire I'appa-
recchio sotto acqua corrente. e Pericolo di cortocircuito.
Tenere gli oggetti conduttori (ad esempio cacciaviti o si-
mili) lontano dai contatti di carica. e Pericolo di cortocir-
cuito. Pulire i contatti di carica della stazione di ricarica
solo a secco. e L’apparecchio puo essere caricato solo
con il caricabatterie originale in dotazione o con un ca-
ricabatterie autorizzato dalla KARCHER. e Prima di
ogni utilizzo controllare se il cavo di rete presenta danni.
Non utilizzare un cavo di rete danneggiato. Se il cavo di
rete € danneggiato, sostituirlo con uno di ricambio auto-
rizzato. E possibile ottenere un ricambio adeguato da
KARCHER o da uno dei nostri partner di assistenza.

e Pericolo di esplosione. Non caricare batterie non rica-
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ricabili. ® Vale per i dispositivi RCV 3: & possibile carica-
re solo il modello di robot pulitore "RCV 3".

ATTENZIONE e utilizzare Ia docking station solo
in locali chiusi. ® Non collocare la stazione di ricarica vi-
cino a fonti di calore, ad esempio stufe. e Conservare la
stazione di ricarica solo al chiuso, in un luogo fresco e

asciutto. e Caricare il robot pulitore almeno una volta al
mese per evitare una scarica profonda della batteria.

® Spegnere la stazione di ricarica prima di qualsiasi in-
tervento di cura e manutenzione.

Impiego conforme alla destinazione
d’uso

L’'apparecchio € composto da due unita, una stazione di
ricarica e un robot pulitore alimentato a batteria.
L'apparecchio € destinato alla pulizia completamen-
te automatica di pavimenti tessili e duri in ambienti
interni. Puo essere utilizzato su tutti i comuni pavi-
menti per una pulizia di manutenzione autonoma e
continua.

Questo apparecchio é stato sviluppato per I'uso do-
mestico e non e indicato per 'impiego commerciale.

Tutela dell'ambiente

&y | materiali di imballaggio sono riciclabili. Vi chie-
Q.@ diamo di non gettare gli imballaggi nei rifiuti do-
mestici, ma di riciclarli.

Gli apparecchi vecchi contengono materiali riciclabili
preziosi da destinare al recupero. Le batterie e le unita
accumulatore contengono sostanze che non devono
essere disperse nell’'ambiente. Gli apparecchi vecchi, le
batterie e le unita accumulatore devono quindi essere
smaltiti tramite gli appositi sistemi di raccolta.
Osservare le raccomandazioni del legislatore riguar-
danti l'utilizzo di batterie agli ioni di litio. Smaltire le unita
accumulatore esauste e danneggiate secondo le dispo-
sizioni vigenti.
Avvertenze sulle sostanze componenti (REACH)
Per informazioni aggiornate sulle sostanze componenti
si veda: www.kaercher.de/REACH

Accessori e ricambi

Utilizzando solamente accessori e ricambi originali, si
garantisce un funzionamento sicuro e privo di disturbi
dell'apparecchio.

Si possono trovare informazioni riguardo ad accessori e
ricambi su www.kaercher.com.

Volume di fornitura

Il volume di fornitura dell'apparecchio € riportato sulla
confezione. Disimballare la confezione e controllare che
il contenuto sia completo. In caso di accessori mancanti
o danni dovuti al trasporto si prega di contattare il riven-
ditore.

Descrizione dell’apparecchio

Figura A

(@ Sensore di collisione
(2) Sensore a infrarossi
(3) Sensore laser (LIDAR)
(@ Copertura superiore

() Spazzolal.
(&) Ruota orientabile

(@) Unita accumulatore

Spazzola

(® Sensore di caduta

Panno di lavaggio

@@ Supporto per panno

@ Contatti di carica

@ Copertura spazzola

Tasto On/Off

@ Tasto "Torna alla stazione di ricarica"
Strumento di pulizia

@) Contenitore della polvere 2 in 1 con serbatoio
dell'acqua

Contenitore della polvere
Stazione di ricarica

Spina
Descrizione del funzionamento

L’apparecchio & composto da una stazione di ricarica e
da un robot pulitore alimentato a batteria.

Il robot pulitore mobile riceve la sua energia da una bat-
terie installata. Con una carica della batteria il robot pu-
litore ha un’autonomia di pulizia di 120 minuti. Se la
carica della batteria diminuisce, torna automaticamente
alla stazione di ricarica per ricaricarsi.

Il robot pulitore si muove in modo sistematico. Grazie al
sensore laser (LiDAR), scansiona il locale e lo pulisce
progressivamente. Evita gli ostacoli alti almeno quanto
la torre LIiDAR.

Il design piatto del robot pulitore consente di pulire sotto
i mobili come letti, divani e armadi.

Il robot pulitore & dotato di sensori di caduta che rileva-
no scale e gradini e prevengono le cadute, nonché di
sensori di collisione che rilevano ed evitano gli ostacoli.
La stazione di ricarica consente di ricaricare la batteria
del robot pulitore.

Se il robot pulitore inizia il ciclo di pulizia dalla stazione
di ricarica, ritorna alla stazione di ricarica se la carica
della batteria & insufficiente.

Al termine della ricarica, il robot pulitore si allontana au-
tonomamente dalla stazione e prosegue il ciclo di puli-
zia. Una volta terminato il ciclo di pulizia, il robot pulitore
torna alla stazione di ricarica per la ricarica.

Indicatore di stato

Indicatore LED Stato
Acceso fisso di colore |Guida autonoma

blu

Lampeggia lenta- Pausa guida autonoma

mente in blu

Lampeggia rapida- |Modalita di connessione WLAN
mente in blu

Lampeggia lenta-
mente in verde
Fisso di colore verde |Robot pulitore completamente
carico o collegato con successo

Lampeggia lenta- Batteria troppo scarica per I'av-
mente in rosso vio

Caricamento robot pulitore
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Indicatore LED
Lampeggia rapida-
mente in rosso

Stato
Caso di errore

Funzioni
Modalita Sleep

Il robot pulitore passa automaticamente alla modalita
Sleep dopo 5 minuti di inattivita. Premere un tasto qual-
siasi per attivarlo.
e |l robot pulitore non passa alla modalita Sleep quan-
do si trova sulla stazione di ricarica.
e |l robot pulitore si spegne automaticamente se rima-
ne in modalita Sleep per piu di 6 ore
Modalita di errore
Se il robot pulitore rileva un errore durante il funziona-
mento, il display lampeggia in rosso e viene emesso un
segnale acustico.
Per una soluzione, vedere il capitolo Guida alla risolu-
zione dei guasti.
Se non si interviene entro 5 minuti, il robot pulitore pas-
sa automaticamente alla modalita Sleep.

Modalita "Non disturbare"

La modalita "Non disturbare" & impostata di default. In
modalita "Non disturbare”, il robot pulitore non riprende
una pulizia interrotta, non esegue pulizie programmate
e non emette avvisi acustici.

La modalita "Non disturbare" puo essere disattivata
nell'app. Il download dell'app é descritto nel capitolo
Collegamento del robot pulitore con WLAN e app.

Prima messa in funzione

Montaggio della spazzola laterale
Figura B
1. Capovolgere il robot pulitore.
Nota
Per evitare danni, non appoggiare il robot sul sensore
laser (LIDAR).
2. Inserire la spazzola laterale.

Posizionamento della stazione di ricarica

AVVERTIMENTO
Il robot pulitore RCV 3 pud essere caricato solo sul di-
spositivo di ricarica di una stazione di ricarica con il nu-
mero componente 9.773-007.0.
e Scegliere la posizione in modo che il robot pulitore
possa raggiungere facilmente la stazione di ricarica.
e Assicurare una distanza di almeno 0,5 m a sinistra
e adestra della stazione di ricarica e una distanza di
almeno 1,5 m davanti alla stazione di ricarica.
e La posizione non deve essere esposta alla luce di-
retta del sole.
1. Posizionare la stazione di ricarica.
Figura C
2. Inserire la spina dell'apparecchio nel supporto del
cavo sul lato della stazione di ricarica.
FiguraD
3. Inserire la spina.

Collegamento del robot pulitore con la
stazione di ricarica
Figura E
1. Posizionare il robot pulitore sul pavimento davanti
alla stazione di ricarica.
2. Tenere premuto per 3 secondi il tasto On/Off.
Il robot pulitore si accende.

3. Non appena l'indicatore si accende, posizionare
manualmente il robot pulitore sulla stazione di rica-
rica e verificare che i contatti di carica siano ben sal-
di.

Dopo l'avvio iniziale, il robot pulitore si sposta automati-

camente alla stazione di ricarica.

Collegamento del robot pulitore con WLAN e
app

Il robot pulitore pud essere controllato direttamente tra-

mite i pulsanti sull’apparecchio o tramite I'app utilizzan-

do un dispositivo mobile abilitato alla rete WLAN. Per

poter utilizzare tutte le funzioni disponibili, si consiglia di

controllare il robot pulitore tramite I'app Karcher Home

Robots.

Prima di scaricare |'app, assicurarsi di soddisfare i se-

guenti requisiti:

e |l dispositivo mobile & collegato a Internet.

e La WLAN a 2,4 GHz del router & attivata.

e E garantita una copertura WLAN sufficiente.

Scaricare I'app Karcher Home Robots dall'’App Store di

Apple® o dal Google Play™ Store.

GETITON
» Google Play

# Download on the

¢ App Store

e Google Play™ e Android™ sono marchi o marchi
registrati di Google Inc.

o Apple® e App Store® sono marchi o marchi registrati
di Apple Inc.

L'app Karcher Home Robots offre, tra le altre, le se-

guenti funzioni principali:

e Mappatura dei locali e dei piani

e Impostazione degli orari

e Definizione di zone no-go e muri virtuali

e Note su guasti o malfunzionamenti e sull'avanza-
mento della pulizia

e Impostazione delle preferenze di pulizia (modalita di
aspirazione)

e Configurazione di zone di pulizia

e Attivazione / Disattivazione della modalita "Non di-
sturbare"

e FAQ con aiuto per guasti dettagliato

e Dettagli di contatto dei centri assistenza KARCHER

Collegamento del robot pulitore con I'app Karcher

Home Robots e la WLAN:

Scaricare I'app Karcher Home Robots dall’App Sto-

re di Apple e dal Google Play Store.

Aprire I'applicazione Karcher Home Robots.

Creare un account (se non si & ancora registrati).

Aggiungere il robot pulitore desiderato.

Seguire le istruzioni passo-passo dell'app.

[

arwn
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Messa in funzione

Montaggio del contenitore della polvere 2 in
1 con serbatoio dell'acqua

Il contenitore della polvere 2 in 1 con serbatoio dell'ac-

qua puo contenere una piccola quantita di acqua resi-

dua a causa del controllo di qualita. E normale.

Utilizzare il contenitore della polvere 2 in 1 con serbato-

io dell'acqua quando si vuole pulire sia a secco che a

umido.

Per la pulizia a secco, rimuovere il panno di lavaggio e

il supporto per il panno, vedere il capitolo Rimozione del

supporto per panno con panno di lavaggio.

Flgura F
Aprire la copertura superiore.

2. Premere il contenitore della polvere 2 in 1 con ser-
batoio dell'acqua finché non si innesta in modo per-
cettibile.

3. Chiudere la copertura superiore.

Rimozione del contenitore della polvere 2 in
1 con serbatoio dell'acqua
Flgura G
Aprire la copertura superiore.
2. Premere il morsetto.
3. Rimuovere il contenitore della polvere 2 in 1 con
serbatoio dell'acqua.

Montaggio del supporto per panno con
panno di lavaggio
1. Fissare il panno di lavaggio al supporto per panno.
Figura H
a Premere il panno di lavaggio sul supporto per
panno.
b Premere sulla striscia di velcro.
2. Montare il supporto per panno.
Figura |
a Premere i morsetti.
b Spingere il supporto per panno orizzontalmente
nel robot pulitore finché non si innesta in modo
percettibile.

Rimozione del supporto per panno con
panno di lavaggio
1. Premere un tasto qualsiasi.
Il robot pulitore si ferma.
2. Smontare il supporto per panno.
Figura J
a Premere i morsetti.
b Rimuovere il supporto per panno.
¢ Estrarre il panno di lavaggio dal supporto per
panno.

Montaggio del contenitore della polvere
Inserire il contenitore della polvere se si desidera pulire
solo a secco.

Per la pulizia a secco, rimuovere il panno di lavaggio e

il supporto per il panno, vedere il capitolo Rimozione del

supporto per panno con panno di lavaggio.

Figura K

1. Aprire la copertura superiore.

2. Premere il contenitore della polvere in posizione fin-
ché non si innesta in modo percettibile.

3. Chiudere la copertura superiore.

Smontaggio del contenitore della polvere
Figura L
1. Aprire la copertura superiore.
2. Premere il morsetto.

3. Rimuovere il contenitore della polvere.

Ripristino della connessione WLAN

Se si passa a un nuovo router o si cambia la password

WLAN, & necessario ripristinare la connessione WLAN

del robot pulitore.

Nota

Sono supportate solo le reti WLAN a 2,4 GHz.
Accendere il robot pulitore, vedere capitolo Accen-
sione del robot pulitore.

2. Premere contemporaneamente il tasto On/Off e il ta-
sto "Ritorno alla stazione di ricarica" per 7 secondi,
finché non viene emesso un messaggio vocale: "Ri-
pristino della connessione WLAN e accesso alla
modalita di configurazione della rete".

3. Collegare il robot pulitore alla stazione di ricarica,
vedere il capitolo Collegamento del robot pulitore
con la stazione di ricarica.

Ripristino delle impostazioni di fabbrica

1. Tenere premuto il tasto "Ritorno alla stazione di rica-
rica" per 5 secondi finché non viene emesso un se-
gnale acustico.

2. Ancoraunavolta, tenere premuto il tasto "Ritorno al-
la stazione di ricarica" per 5 secondi finché non vie-
ne emesso un segnale acustico.

Le impostazioni di fabbrica vengono ripristinate.

Impostazione delle zone di pulizia
Il robot pulitore pulisce solo all'interno dell'area selezio-
nata.
Le zone di pulizia possono essere impostate solo con
I'app. Il download dell'app & descritto nel capitolo Colle-
gamento del robot pulitore con WLAN e app.
Seguire le istruzioni passo-passo dell'app.

Impostazione di pareti virtuali
Le pareti virtuali e le aree limitate impediscono al robot
pulitore di entrare in aree che non devono essere pulite.
Le pareti virtuali possono essere impostate solo con
I'app. Il download dell'app € descritto nel capitolo Colle-
gamento del robot pulitore con WLAN e app.
Seguire le istruzioni passo-passo dell'app.

Attivazione della mappatura

Il robot pulitore parte dalla stazione di ricarica e aggior-
na automaticamente la sua mappa dopo aver completa-
to un‘attivita di pulizia e dopo la ricarica.
La mappatura pud essere impostata solo con I'app. Il
download dell'app & descritto nel capitolo Collegamento
del robot pulitore con WLAN e app.
Nota
Per evitare di perdere la mappa, attendere qualche se-
condo dopo la prima mappatura finché la mappa non
viene salvata.

Seguire le istruzioni passo-passo dell'app.

ATTENZIONE

Danni provocati dall’'umidita

Rimuovere il panno di lavaggio con il supporto per pan-
no prima della ricarica e quando non viene utilizzato, ve-
dere il capitolo Rimozione del supporto per panno con
panno di lavaggio.

Rimuovere il contenitore della polvere 2 in 1 con serba-
toio dell'acqua prima della ricarica e quando non viene
utilizzato, vedere il capitolo Rimozione del contenitore
della polvere 2 in 1 con serbatoio dell'acqua.
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Proteggere i tappeti con pareti virtuali, vedere il capitolo
Impostazione di pareti virtuali.

Accensione del robot pulitore
Nota
Se non é possibile accendere il robot pulitore a causa di
un livello di carica troppo basso, posizionarlo diretta-
mente sulla stazione di ricarica, vedere il capitolo Prima
messa in funzione.
1. Tenere premuto il tasto On/Off se il robot pulitore &
in standby e non é sulla stazione di ricarica.
La spia luminosa lampeggia per circa 15 secondi
durante I'avvio del robot pulitore e poi rimane acce-
sa fissa.
Il robot pulitore emette un segnale acustico al termi-
ne della procedura di avvio.
2. Posizionare il robot pulitore direttamente sulla sta-
zione di ricarica.
3. Premere il tasto On/Off.
Alla prima messa in funzione, il robot pulitore inizia
la mappatura.
Nel normale funzionamento, il robot pulitore inizia a
pulire.

Impostazione delle modalita di pulizia
Le modalita di pulizia possono essere impostate solo
con l'app. Il download dell'app & descritto nel capitolo
Collegamento del robot pulitore con WLAN e app.
Sono disponibili le seguenti modalita di pulizia:
e Pulizia a secco
e Pulizia combinata
e Pulizia a umido
La potenza di aspirazione e la quantita d'acqua posso-
no essere impostate in ciascuna delle modalita di puli-
zia.
Potenza di aspirazione:
e Bassa
e Standard
e Media
e Turbo
Quantita d'acqua:
e Bassa
e Media
e Alta

Spegnimento del robot pulitore
Nota
Il robot pulitore non pud essere spento quando si trova
sulla stazione di ricarica.
Nota
Caricare completamente il robot pulitore prima di lun-
ghe interruzioni delle operazioni di pulizia.

ATTENZIONE
Danni provocati dall’umidita
Rimuovere il panno di lavaggio con il porta panno, ve-
dere il capitolo Rimozione del supporto per panno con
panno di lavaggio.
Rimuovere il contenitore della polvere 2 in 1 con serba-
toio dell'acqua, vedere il capitolo Rimozione del conte-
nitore della polvere 2 in 1 con serbatoio dell'acqua.
1. Tenere premuto il tasto On/Off se il robot pulitore &
in standby e non & sulla stazione di ricarica.
Il robot pulitore si spegne.

Interruzione della pulizia

1. Premere un tasto qualsiasi durante la pulizia.
Il robot pulitore si ferma.
2. Premere il tasto On/Off.

La pulizia continua.

3. Premere il tasto "Torna alla stazione di ricarica".
La pulizia viene annullata e il robot pulitore torna alla
stazione di ricarica.

Invio manuale del robot pulitore alla ricarica
1. Seilrobot pulitore € n movimento, premere un tasto
qualsiasi.
Il robot pulitore si ferma.
2. Premere il tasto "Torna alla stazione di ricarica".
Il robot pulitore si sposta alla stazione di ricarica per
ricaricarsi.
Il robot pulitore torna automaticamente alla stazione di
ricarica per ricaricarsi quando ha completato un‘attivita
di pulizia o in caso di esaurimento dell’energia durante
un'operazione di pulizia.

Pulizia a secco

1. Eventualmente svuotare il contenitore della polvere,
vedere il capitolo Svuotamento del contenitore della
polvere 2 in 1 con serbatoio dell'acqua.

2. Inserire il panno di lavaggio asciutto nel supporto
per panno, vedere il capitolo Montaggio del suppor-
to per panno con panno di lavaggio.

3. Premere il tasto On/Off.

Il robot pulitore inizia la pulizia.

Pulizia a umido
Nota
Dopo aver svuotato il serbatoio dell'acqua, nei tubi fles-
sibili possono rimanere delle gocce. Avviando il robot
pulito con il serbatoio dell'acqua vuoto é possibile espel-
lere queste gocce.

ATTENZIONE
Danneggiamento del contenitore della polvere 2 in
1 a causa di corrosione e sostanze chimiche
Non versare detergenti, disinfettanti o altri prodotti per la
pulizia nel contenitore della polvere 2 in 1.
Non versare acqua calda nel contenitore della polvere 2
in1.
Non immergere in acqua il contenitore della polvere 2 in
1.
1. Premere un tasto qualsiasi.
Il robot pulitore si ferma.
2. Rimuovere il contenitore della polvere 2 in 1 con
serbatoio dell'acqua.
Figura G
a Aprire la copertura superiore.
b Premere il morsetto.
¢ Rimuovere il contenitore della polvere 2 in 1 con
serbatoio dell'acqua.
3. Aggiungere acqua.
Figura M
a Tirare la linguetta di gomma verso l'alto.
b Riempire con acqua.
¢ Premere la linguetta di gomma verso il basso.
4. Montare il contenitore della polvere 2 in 1 con ser-
batoio dell'acqua.
Figura F
a Premere il contenitore della polvere 2 in 1 con
serbatoio dell'acqua finché non si innesta in mo-
do percettibile.
b Chiudere la copertura superiore.
5. Inumidisci la panno di lavaggio I'acqua corrente e
strizzala per eliminare I'acqua in eccesso.
6. Montare il panno di lavaggio, vedere il capitolo Mon-
taggio del supporto per panno con panno di lavag-
gio.
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7. Premere il tasto On/Off.
Il robot pulitore inizia la pulizia.

Aggiunta acqua
1. Premere un tasto qualsiasi.
Il robot pulitore si ferma.
2. Rimuovere il contenitore della polvere 2 in 1 con
serbatoio dell'acqua.
Figura G
a Aprire la copertura superiore.
b Premere il morsetto.
¢ Rimuovere il contenitore della polvere 2 in 1 con
serbatoio dell'acqua.
3. Aggiungere acqua.
Figura M
a Tirare la linguetta di gomma verso l'alto.
b Riempire con acqua.
¢ Premere la linguetta di gomma verso il basso.
4. Montare il contenitore della polvere 2 in 1 con ser-
batoio dell'acqua.
Figura F
a Premere il contenitore della polvere 2 in 1 con
serbatoio dell'acqua finché non si innesta in mo-
do perecettibile.
b Chiudere la copertura superiore.
5. Premere il tasto On/Off.
La pulizia continua.

Svuotamento del contenitore della polvere 2
in 1 con serbatoio dell'acqua
1. Premere un tasto qualsiasi.
Il robot pulitore si ferma.
2. Rimuovere il contenitore della polvere 2 in 1 con
serbatoio dell'acqua.
Figura G
a Aprire la copertura superiore.
b Premere il morsetto.
¢ Rimuovere il contenitore della polvere 2 in 1 con
serbatoio dell'acqua.
3. Svuotare il contenitore della polvere 2 in 1 con ser-
batoio dell'acqua.
Figura N
a Aprire lo sportello del filtro.
b Rimuovere lo sportello del filtro.
¢ Svuotare il contenitore della polvere 2 in 1 con
serbatoio dell'acqua.
d Inserire lo sportello del filtro.
e Chiudere lo sportello del filtro.
4. Montare il contenitore della polvere 2 in 1 con ser-
batoio dell'acqua.
Figura F
a Premere il contenitore della polvere 2 in 1 con
serbatoio dell'acqua finché non si innesta in mo-
do perecettibile.
b Chiudere la copertura superiore.
5. Premere il tasto On/Off.
La pulizia continua.

Svuotamento del contenitore della polvere
1. Premere un tasto qualsiasi.
Il robot pulitore si ferma.
2. Smontare il contenitore della polvere.
Figura L
a Aprire la copertura superiore.
b Premere il morsetto.
¢ Rimuovere il contenitore della polvere.
3. Svuotare il contenitore della polvere.
Figura O

a Rovesciare lo sportello verso il basso.
b Svuotare il contenitore della polvere.
¢ Ripiegare lo sportello verso I'alto finché non si in-
nesta in modo percettibile.
4. Montare il contenitore della polvere.
Figura K
a Premere il contenitore della polvere in posizione
finché non si innesta in modo percettibile.
b Chiudere la copertura superiore.
5. Premere il tasto On/Off.
La pulizia continua.

Pulizia del panno di lavaggio

Il panno di lavaggio puo essere pulito durante un pro-

cesso di pulizia.

1. Premere un tasto qualsiasi.

Il robot pulitore si ferma.
2. Smontare il supporto per panno.
FiguraJ
a Premere i morsetti.
b Rimuovere il supporto per panno.
¢ Estrarre il panno di lavaggio dal supporto per
panno.

3. Pulire il panno di lavaggio.

4. Montare il panno di lavaggio, vedere il capitolo
Montaggio del supporto per panno con panno di la-
vaggio.

5. Premere il tasto On/Off.

La pulizia continua.

Possibilmente, trasportare o restituire I'apparecchio so-
lo nella confezione originale. Qualora la confezione ori-
ginale non fosse disponibile, contattare la nostra
assistenza.

Avvertenze di sicurezza riguardo al trasporto
La batteria agli ioni di litio € soggetta ai requisiti del di-

ritto relativo alle merci pericolose.

Una batteria non danneggiata e funzionante puo essere
trasportata dall’'utente in ambiente pubblico, senza I'ap-
plicazione di ulteriori requisiti.

In caso di spedizione ad opera di terzi (impresa di tra-

sporti), occorre attenersi a particolari requisiti in materia
di imballo e contrassegno.

Osservare anche le disposizioni nazionali.

Stoccaggio

ATTENZIONE

Danneggiamento del robot pulitore a causa di uno

stoccaggio errato

Non riporre il robot pulitore a testa in giu. L'alloggiamen-

to del radar laser (LiIDAR) non deve mai entrare in con-

tatto con il pavimento o con oggetti.

Non collocare alcun oggetto sul robot pulitore.

Conservare il robot pulitore completamente carico e

spento in un luogo fresco e asciutto.

Nota

Per evitare uno scaricamento totale della batteria, rica-

ricare completamente il robot pulitore al piu tardi dopo

5 mesi.

1. Pulire il robot pulitore, vedere il capitolo Pulizia.

2. Caricare completamente il robot pulitore, vedere il
capitolo Invio manuale del robot pulitore alla ricari-
ca.

3. Scollegare il caricabatterie dalla presa di corrente e
dalla stazione.
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4. Spegnere il robot pulitore, vedere il capitolo Spegni-
mento del robot pulitore.
5. Conservare il robot pulitore in un luogo fresco e

asciutto. 3.
Cura e manutenzione
Pulizia
Pulizia del contenitore della polvere 2 in 1
1. Premere un tasto qualsiasi. 4.
Il robot pulitore si ferma.
2. Rimuovere il contenitore della polvere 2 in 1. 5.
Figura G 6.

a Aprire la copertura superiore.
b Premere il morsetto.
¢ Rimuovere il contenitore della polvere 2 in 1.
3. Pulire il contenitore della polvere 2 in 1 con serbato-
io dell'acqua. 7.
Figura P
a Aprire lo sportello del filtro.
b Rimuovere lo sportello del filtro.
¢ Svuotare il contenitore della polvere 2 in 1 con
serbatoio dell'acqua. 8.
d Pulire il contenitore della polvere 2 in 1 con ser-
batoio dell'acqua.
e Inserire lo sportello del filtro.
f Chiudere lo sportello del filtro. 1.
4. Montare il contenitore della polvere 2 in 1.
Figura F
a Premere il contenitore per la polvere 2 in 1 in po-
sizione finché non si innesta in modo percettibile.
b Chiudere la copertura superiore.
5. Premere il tasto On/Off. 2.
La pulizia continua.

Pulizia del contenitore della polvere

1. Premere un tasto qualsiasi.
Il robot pulitore si ferma.
2. Smontare il contenitore della polvere.
Figura L
a Aprire la copertura superiore.
b Premere il morsetto.

vedere il capitolo Rimozione del contenitore della

polvere 2 in 1 con serbatoio dell'acqua o . Smontag-

gio del contenitore della polvere.

Smontare il filtro.

FiguraR

a Aprire lo sportello del filtro.

b Rimuovere lo sportello del filtro.

¢ Svuotare il contenitore della polvere 2 in 1 con
serbatoio dell'acqua o il contenitore della polvere.

Pulire il filtro sotto I'acqua corrente con lo strumento

di pulizia in dotazione.

Lasciare asciugare completamente il filtro.

Montare il filtro.

Figura S

a Inserire il filtro.

b Inserire lo sportello del filtro.

¢ Chiudere lo sportello del filtro.

Montare il contenitore della polvere 2 in 1 con ser-

batoio dell'acqua o il contenitore della polvere, ve-

dere il capitolo Montaggio del contenitore della

polvere 2 in 1 con serbatoio dell'acqua o . Montag-

gio del contenitore della polvere.

Premere il tasto On/Off.

La pulizia continua.

Pulizia della spazzola

Smontare la spazzola.

Figura T

a Premere i morsetti.

b Rimuovere la copertura della spazzola.

¢ Rimuovere la spazzola.

d Rimuovere il cuscinetto della spazzola.

Pulire la spazzola e i cuscinetti della spazzola con lo

strumento di pulizia in dotazione.

Montare la spazzola.

Figura U

a Inserire il cuscinetto della spazzola.

b Inserire la spazzola.

¢ Inserire la copertura della spazzola e premerla
finché non si innesta in modo percettibile.

Pulizia della spazzola laterale

¢ Rimuovere il contenitore della polvere. 1. Smontare la spazzola laterale.
3. Pulire il contenitore della polvere. FiguraVv
Figura Q 2. Pulire la spazzola laterale.
a Rovesciare lo sportello verso il basso. 3. Montare la spazzola laterale.
b Svuotare il contenitore della polvere. Figura B
¢ Aprire lo sportello del filtro. Pulizia dei sensori di caduta
d Rimuovere lo sportello del filtro. Pulire mensilmente i sensori di caduta.
e Pulire il contenitore della polvere. Figura W
f Inserire lo sportello del filtro. 1. Pulire i sensori di caduta con un panno morbido.
g Chiudere lo sportello del filtro. I
h Ripiegare lo sportello verso I'alto finché non si in- Sostituzione
nesta in modo percettibile. Sostituzione del filtro
4. Montare il contenitore della polvere. Si consiglia di sostituire il filtro dopo 3-6 mesi.
FiguraK ) ) » 1. Premere un tasto qualsiasi.
a Premere il contenitore della polvere in posizione Il robot pulitore si ferma.
finché non si innesta in modo percettibile. 2. Rimuovere il contenitore della polvere 2 in 1 con

b Chiudere la copertura superiore.
5. Premere il tasto On/Off.

La pulizia continua.

Pulire il filtro

Si consiglia di pulire regolarmente il filtro. In questo mo- 3.
do si evita che si intasi.
1. Premere un tasto qualsiasi.

Il robot pulitore si ferma.
2. Rimuovere il contenitore della polvere 2 in 1 con

serbatoio dell'acqua o il contenitore della polvere,

Italiano

serbatoio dell'acqua o il contenitore della polvere,
vedere il capitolo Rimozione del contenitore della
polvere 2 in 1 con serbatoio dell'acqua o . Smontag-
gio del contenitore della polvere.

Smontare il filtro.

Figura R

a Aprire lo sportello del filtro.

b Rimuovere lo sportello del filtro.

¢ Rimuovere il filtro.

43



4.

Montare il filtro nuovo.

Figura S

a Inserire il filtro.

b Inserire lo sportello del filtro.

¢ Chiudere lo sportello del filtro.

Montare il contenitore della polvere 2 in 1 con ser-
batoio dell'acqua o il contenitore della polvere, ve-
dere il capitolo Montaggio del contenitore della
polvere 2 in 1 con serbatoio dell'acqua o . Montag-
gio del contenitore della polvere.

Premere il tasto On/Off.

La pulizia continua.

Sostituzione della spazzola

Si consiglia di sostituire la spazzola dopo 6-12 mesi.

1.

2.

Smontare la spazzola.

Figura T

a Premere i morsetti.

b Rimuovere la copertura della spazzola.
¢ Rimuovere la spazzola.

d Rimuovere il cuscinetto della spazzola.
Montare la spazzola nuova.

Figura U

a Inserire il cuscinetto della spazzola.

b Inserire la spazzola.

¢ Inserire la copertura della spazzola e premerla
finché non si innesta in modo percettibile.

Sostituzione della spazzola laterale

Si consiglia di sostituire la spazzola laterale dopo 3-6
mesi.

Nota
Per evitare danni, non appoggiare il robot sul sensore
laser (LIDAR).
1. Capovolgere il robot pulitore.
2. Smontare la spazzola laterale.
FiguraV
3. Montare una spazzola laterale nuova.
Figura B

Sostituzione della batteria

La batteria ha raggiunto la fine del suo ciclo di vita se il

robot pulitore si reca costantemente alla stazione di ri-

carica dopo una breve operazione di pulizia.

1. Spegnere il robot pulitore, vedere il capitolo Spegni-
mento del robot pulitore.

2. Inviare il robot pulitore al servizio assistenza. Osser-
vare le norme per la spedizione di batterie agli ioni
di litio, vedere il capitolo Trasporto.

Guida alla risoluzione dei guasti

| guasti hanno spesso cause semplici che possono es-
sere risolte con l'ausilio della panoramica seguente. In

caso di dubbi o di guasti qui non menzionati si consiglia
di rivolgersi al servizio assistenza autorizzato.

Errore

Causa

Correzione

La

batteria non si carica |Contatti di carica sporchi.

1. Pulire i contatti di carica della stazione di ri-
carica e del robot pulitore con un panno
asciutto.

superiore a 35 °C.

Temperatura ambiente inferiore a0 °C o |1.

Utilizzare il robot pulitore a temperature su-
periori a 0 °C e inferiori a 35 °C.

ca

Il robot pulitore non tor-
na alla stazione di ricari-

La batteria € scarica.

1. Posizionare manualmente il robot pulitore
sulla stazione di ricarica e lasciarlo carica-
re completamente.

zione di ricarica.

Il robot pulitore & troppo lontano dalla sta-|1.

Awvicinare il robot pulitore alla stazione di
ricarica.

2. Posizionare manualmente il robot pulitore
sulla stazione di ricarica.

di ricarica.

Spazio insufficiente intorno alla stazione |1.

Assicurarsi che ci sia spazio sufficiente in-
torno alla stazione di ricarica, vedere il ca-
pitolo Posizionamento della stazione di
ricarica.

ne di ricarica.

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazio-|1.

Posizionare la stazione di ricarica in
un'area piu aperta, vedere il capitolo Posi-
zionamento della stazione di ricarica.

su una distanza maggiore.

Il robot pulitore mappa nuovamente I'am-|1.
biente circostante quando viene spostato

Posizionare manualmente il robot pulitore
sulla stazione di ricarica.

Il robot pulitore non é stato avviato dalla |1.

Posizionare manualmente il robot pulitore

stazione di ricarica. In questo caso, ritor-
na solo al punto di partenza.

sulla stazione di ricarica.

mente o & stato posizionato nella stazio-
ne di ricarica.

Il robot pulitore produce [Un corpo estraneo potrebbe essere rima-|1. Spegnere il robot pulitore.
rumori insoliti sto incastrato nella spazzola, nella spaz-|2. Rimuovere eventuali corpi estranei.
zola laterale o in una ruota.
Il robot pulitore non con-|ll robot pulitore € in modalita "Non distur-|1. Assicurarsi che il robot pulitore non sia in
tinua la pulizia bare". modalita "Non disturbare”.
Il robot pulitore viene caricato manual- |1. Attendere che il robot pulitore sia comple-

tamente carico.
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Errore Causa Correzione
Il robot pulitore non si  |La temperatura ambiente € inferiore a 0 [1. Utilizzare il robot pulitore a temperature su-
avvia °C o superiore a 35 °C. periori a 0 °C e inferiori a 35 °C.
Il livello di carica € troppo basso. 1. Caricare il robot pulitore.
Il sensore di distanza laser (LIDAR) &€ |1. Pulire il sensore di distanza laser con un
bloccato. panno asciutto.

2. Rimuovere gli ostacoli che bloccano il sen-
sore di distanza laser.

3. Spostare il robot pulitore in un'altra posizio-
ne e awviarlo.

Il sensore di collisione & sporco o troppo |1. Rimuovere i corpi estranei picchiettando
vicino alla parete virtuale. con cautela sul sensore di collisione.

2. Spostare il robot pulitore in un'altra posizio-
ne e avviarlo.

| sensori di caduta sono sporchi. 1. Pulire i sensori di caduta con un panno
asciutto.

Il contenitore della polvere 2 in 1 con ser-|1. Assicurarsi che il contenitore della polvere

batoio dell'acqua o il contenitore della 2in 1 con serbatoio dell'acqua o il conteni-

polvere non & montato o € montato in tore della polvere siano montati e corretta-

modo errato. mente inseriti, vedere il capitolo Montaggio
del contenitore della polvere 2 in 1 con ser-
batoio dell'acqua o Montaggio del conteni-
tore della polvere

Filtro non montato o montato in modo er-|1. Assicurarsi che il filtro sia montato corretta-

rato. mente.

Filtro sporco. 1. Pulire il filtro, vedere il capitolo Pulire il fil-
tro.

2. Se l'errore persiste, sostituire il filtro, vede-
re il capitolo Sostituzione del filtro.

Il panno di lavaggio o il supporto per pan-|1. Assicurarsi che il supporto per panno e il
no non sono montati 0 sono montati in panno di lavaggio siano montati corretta-
modo errato. mente, vedere il capitolo Montaggio del
supporto per panno con panno di lavaggio.
Il robot pulitore € inceppato o bloccato. |1. Rimuovere eventuali ostacoli.
Il robot pulitore o una delle sue ruote non |1. Posizionare il robot pulitore su una superfi-
€ a contatto con il suolo. cie piana.
1l robot pulitore non puli-|Il contenitore della polvere 2 in 1 con ser-|1. Svuotare il contenitore della polvere 2 in 1
sce in modo efficiente o |batoio dell'acqua o il contenitore della con serbatoio dell'acqua o il contenitore
lascia della polvere polvere & pieno. della polvere, vedere il capitolo Svuota-
mento del contenitore della polvere 2 in 1
con serbatoio dell'acqua o Svuotamento
del contenitore della polvere
Il filtro € intasato. 1. Pulireilfiltro, vedere il capitolo Pulire il filtro
Un corpo estraneo e rimasto incastrato |1. Pulire la spazzola, vedere il capitolo Pulizia
nella spazzola della spazzola.

2. Pulire la spazzola laterale, vedere il capito-
lo Pulizia della spazzola laterale.

Il robot pulitore non rie- |ll robot pulitore non & collegato allarete o [1. Assicurarsi che il robot pulitore sia collega-

sce a connettersi alla non si trova nel raggio d'azione del se- to alla rete e si trovi nel raggio d'azione del

WLAN / Il robot pulitore & [gnale WLAN. segnale WLAN.

offline 2. Assicurarsi che la password WLAN sia cor-
retta.

3. Resettare la WLAN e connettersi nuova-
mente (le reti WLAN a 5 GHz non sono
supportate).

Il segnale WLAN é troppo debole. 1. Assicurarsi che il robot pulitore si trovi nel
raggio d'azione del segnale WLAN.

[@ATTENZlONE

Questo apparecchio contiene batterie agli
ioni di litio. La rimozione e il corretto smalti-
mento delle batterie agli ioni di litio devono
essere effettuati in conformita alle normati-
ve nazionali e statali.
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Le condizioni di garanzia valgono nel rispettivo paese di
pubblicazione da parte della nostra societa di vendita
competente. Entro il termine di garanzia eliminiamo gra-
tuitamente eventuali guasti all'apparecchio, se causati
da difetto di materiale o di produzione. Nei casi previsti
dalla garanzia si prega di rivolgersi al proprio rivendito-
re, oppure al piui vicino centro di assistenza autorizzato,
esibendo lo scontrino di acquisto.

(Indirizzo vedi retro)

Collegamento elettrico

Potenza nominale W 33

Tensione nominale accumulatore V 14,8

Tipo unita accumulatore Li-ION

Tensione nominale caricabatterie V 100-240

Corrente nominale caricabatterie A 0,6

Capacita batteria mAh 3000

Capacita nominale batteria mAh 3200

Tempo di funzionamento a batte- min 120

ria completamente carica nel fun-

zionamento normale

Connessioni wireless Wi-Fi IEEE
802.11b/g/n 2,4
GHz

Frequenza MHz 2400-

2483,5

Max. potenza del segnale, WLAN dBm <20

Quantita di riempimento contenitore della polvere
2 in 1 con serbatoio dell'acqua

Sporco secco ml 300
Liquido ml 170
Quantita di riempimento contenitore della polvere
Sporco secco ml 500
Dimensioni e pesi robot pulitore
Peso kg 3,7
Lunghezza x larghezza x altezza mm 350 x
350 x 94

Dimensioni e pesi stazione di ricarica
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Algemene instructies
j I | Voordat u het apparaat voor het eerst

gebruikt, dient u deze oorspronkelijke
gebruiksaanwijzing en de meegelever-

de veiligheidsinstructies door te lezen Handel dienover-

eenkomstig.

Bewaar de oorspronkelijke gebruiksaanwijzing voor la-

ter gebruik of voor de volgende eigenaar.

Een QR-code® voor toegang tot de online-gebruiksaan-

wijzing vindt u in:

KARCHER

Peso kg 0,6

Lunghezza x larghezza x altezza mm 80 x 150
x 102

Con riserva di modifiche tecniche.

Dichiarazione di conformita UE

Appa- |Tipodi (Bandadifre- [Potenza, max.

recchio (costru- |quenza, MHz |EIRP, mW
zione

RCV3 |WLAN |2400-2483,5 100

Con la presente Alfred Kéarcher SE & Co. KG dichiara
che il modello di apparecchiatura radio Robo Cleaner &
conforme alla direttiva 2014/53/UE. Il testo completo
della dichiarazione di conformita UE €& disponibile al sito
www.kaercher.com/RCV3.

Handelsmerken
QR-Code®is een geregistreerd handelsmerk van DEN-
SO WAVE INCORPORATED.

Veiligheidsinstructies

Gevarenniveaus

GEVAAR

e Aanwijzing voor direct dreigend gevaar dat tot zware
of dodelijke verwondingen leidt.

WAARSCHUWING

e Aanwijzing voor een mogelijk gevaarlijke situatie die
tot zware of dodelijke verwondingen kan leiden.

VOORZICHTIG

e Aanwijzing voor een mogelijk gevaarlijke situatie die
tot lichte verwondingen kan leiden.
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LET OP

e Aanwijzing voor een mogelijk gevaarlijke situatie die
tot materiéle schade kan leiden.

Veiligheidsinstructies reinigingsrobot
Naast de instructies in de gebruiksaanwijzing moeten
ook de algemene wettelijke veiligheidsvoorschriften en
de voorschriften inzake ongevallenpreventie in acht
worden genomen.

De laserradar van het apparaat voldoet aan IEC 60825-
1:2014 voor klasse 1 laserproductveiligheid en produ-
ceert geen laserstraling die gevaarlijk is voor het men-
selijk lichaam.

GEVAAR e Verstikkingsgevaar. Houd verpak-
kingsfolie buiten het bereik van kinderen. e Het appa-
raat mag niet in explosieve bereiken worden gebruikt.
o Gebruik het apparaat niet in ruimten waar de lucht
ontvlambare gassen bevat zoals benzine, stookolie,
verfverdunner, oplosmiddelen, petroleum of spiritus
(ontploffingsgevaar). ® Gebruik het apparaat niet zon-
der toezicht in ruimten met een brandend vuur of sintels
in een open haard. e Gebruik het apparaat niet zonder
toezicht in ruimten met brandende kaarsen.

WAARSCHUWING e Personen met ver-
minderde fysieke, sensorische of geestelijke capacitei-
ten of een gebrek aan ervaring en kennis mogen het
apparaat alleen gebruiken onder correct toezicht of
wanneer ze door een voor hun veiligheid verantwoorde-
lijke persoon zijn getraind in het veilige gebruik van het
apparaat en wanneer zij de hieruit voortvioeiende geva-
ren begrepen hebben. e Kinderen vanaf minstens
8 jaar mogen het apparaat gebruiken wanneer ze in het
gebruik zijn getraind of op een correcte manier toezicht
op hen wordt gehouden door iemand die verantwoorde-
lijk is voor hun veiligheid en wanneer ze de hieruit voort-
vloeiende gevaren hebben begrepen. e Houd toezicht
op kinderen om ervoor te zorgen dat ze niet met het ap-
paraat spelen. e Kinderen mogen reiniging en gebrui-
kersonderhoud alleen onder toezicht uitvoeren. e Het
apparaat bevat elektrische onderdelen, reinig het appa-
raat niet onder stromend water. ® Schakel het apparaat
voor alle onderhoudswerkzaamheden uit en trek de
netstekker los. e De reinigingsrobot RCV 3 mag alleen
worden opgeladen aan de oplaadeenheid van een op-
laadstation met onderdeelnummer 9.773-007.0. e Ac-
cupack niet openen. Laat reparaties alleen door
vakpersoneel uitvoeren.

VOORZICHTIG e Laat reparatiewerkzaam-
heden en werkzaamheden aan elektrische onderdelen
alleen door de geautoriseerde klantenservice uitvoeren.
e Schakel het apparaat voor elke reiniging / elk onder-
houd uit, en trek de netstekker eruit. ® Letselgevaar, als
losszittende kleding, haren of sieraden door beweeglij-
ke delen van het apparaat wordt gegrepen. Houd kle-
ding en sieraden uit de buurt van beweeglijke delen van
de machine. Bind lange haren samen. e Gevaar voor
letsel. Raak de draaiende borstelwals van het apparaat
tijidens het gebruik nooit aan met vingers of gereed-
schap. e Wees u bewust van het risico op struikelen
door de rondrijdende reinigingsrobot. ® Gevaar voor on-
gevallen en letsel. Neem bij het transport en de opslag
van het apparaat het gewicht van het apparaat in acht,
zie het hoofdstuk Technische gegevens in de gebruiks-
aanwijzing. e Veiligheidsinrichtingen zijn er voor uw vei-
ligheid. Verander of omzeil veiligheidsinrichtingen nooit.

LET OP e Gebruik voor de reiniging geen schuur-
middelen, glas- of allesreiniger. e Gebruik het apparaat
niet bij temperaturen onder 0 °C. e Gebruik het appa-
raat alleen in binnenruimtes. e Gebruik het apparaat
niet in ruimten die zijn beveiligd met een alarmsysteem
of bewegingsmelder. @ Bescherm het apparaat tegen
extreme weersomstandigheden, vochtigheid en hitte.

e Gebruik het apparaat alleen bij temperaturen van 0 °C
tot +35 °C. e Beschadiging van het apparaat. Ga niet op
het apparaat staan en plaats er geen kinderen, voorwer-
pen of huisdieren op. e Voorwerpen, bijv. op tafels of
kleine meubelstukken, kunnen omvallen als het appa-
raat er tegen botst. @ Het apparaat kan verstrikt raken in
hangende elektriciteitskabels, tafelkleden, snoeren,
enz. en daardoor voorwerpen omstoten. e Raap alle
kabels van de vloer op voordat u het apparaat gebruikt,
om te voorkomen dat het apparaat ze meesleept tijidens
het reinigen. e Raap alle breekbare of losse voorwer-
pen, zoals vazen, van de vioer op om te voorkomen dat
het apparaat er tegenaan botst en schade veroorzaakt.
e Gebruik het apparaat niet in een zone die zich boven
de vioer bevindt, zoals op een bank. e Sluit alle zones
af waar het gevaar bestaat dat het apparaat valt.

Bijv. trappen of gaanderijen zonder begrenzing. e Ge-
bruik het apparaat niet op vioeren met vioeistoffen of
kleverige substanties. ® Gebruik het apparaat niet voor
het reinigen van hoogpolige tapijten. e Schade aan de
laserradar (LiDAR). Plaats het apparaat niet onderste-
boven (de behuizing van de laserradar (LiIDAR) mag
nooit de grond of harde opperviakken raken). e Draag
het apparaat niet aan de afdekking van de laserradar
(LIDAR).  Zuig met het apparaat geen scherpe of gro-
tere voorwerpen op, zoals scherven, stenen of delen
van speelgoed. e Spuit geen vioeistoffen in het appa-
raat en zorg ervoor dat het stofreservoir droog is alvo-
rens het te gebruiken. e Bewaar het apparaat volledig
opgeladen en uitgeschakeld op een koele en droge
plaats.

Instructie e De reinigingsrobot heeft moeite met
het detecteren van stof op zwarte tapijten.

Veiligheidsinstructies oplaadstation

GEVAAR e suit het apparaat alleen op wissel-
stroom aan. De aangegeven spanning op het typeplaat-
Je moet overeenkomen met de netspanning. ¢ Om
veiligheidsredenen raden wij aan het apparaat alleen
met een aardlekschakelaar (maximaal 30 mA) te ge-
bruiken. e Raak stekkers en stopcontacten nooit met
vochtige handen aan.

WAARSCHUWING e suit het apparaat
alleen aan op een elektrische aansluiting die door een
elektricien conform IEC 60364-1 is uitgevoerd. ® Con-
troleer de overeenstemming van de netspanning met de
vermelde spanning op het typeplaatje van het op-
laadapparaat. e Het apparaat bevat elektrische onder-
delen, reinig het apparaat niet onder stromend water.

o Kortsluitingsgevaar. Houd geleidende voorwerpen
(bijv. schroevendraaiers e.d.) uit de buurt van de op-
laadcontacten. e Kortsluitingsgevaar. Reinig de oplaad-
contacten van het oplaadstation alleen in droge
toestand. e Laad het apparaat alleen op met het mee-
geleverde originele oplaadapparaat of met een door
KARCHER toegestaan oplaadapparaat.  Controleer
het netsnoer voor elk gebruik op beschadigingen. Ge-
bruik geen beschadigd netsnoer. Vervang het netsnoer
bij beschadigingen door middel van een goedgekeurde
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vervanging. Voor een geschikte vervanging kunt u te-
recht bij KARCHER of bij een van onze servicepartners.
e Explosiegevaar. Laad alleen oplaadbare batterijen op.
e Geldt voor RCV 3-apparaten: Alleen het reinigingsro-
botmodel "RCV 3" mag worden opgeladen.

LET OP e Gebruik het oplaadstation alleen in bin-
nenruimten. e Plaats het oplaadstation niet in de buurt
van warmtebronnen, bijv. verwarmingen. e Bewaar het
oplaadstation alleen in binnenruimten, op een koele,
droge plaats. e Laad de reinigingsrobot ten minste een-
maal per maand op om diepe ontlading van de batterij
te voorkomen. e Schakel het oplaadstation uit voor alle
verzorgings- en onderhoudswerkzaamheden.

Reglementair gebruik

Het apparaat bestaat uit twee eenheden: een oplaad-
station en een op batterijen werkende reinigingsrobot.
Het apparaat is bestemd voor de volautomatische
reiniging van textiele en harde vioerbedekkingen
binnenshuis. Het kan worden gebruikt op alle gang-
bare vloerbedekkingen voor een autonome, conti-
nue onderhoudsreiniging.

Dit apparaat werd ontwikkeld voor gebruik in privé-
huishoudingen en is niet geschikt voor commercieel
gebruik.

Milieubescherming

&y De verpakkingsmaterialen zijn herbruikbaar.

QKQ Werp de verpakkingen niet bij het huisvuil, maar
zorg dat ze gerecycled worden.

Oude apparaten bevatten waardevolle, herbruikbare
materialen die gerecycled moeten worden. Batterijen en
accupacks bevatten stoffen die niet in het milieu mogen
terechtkomen. Voer oude apparaten, batterijen en ac-
cupacks daarom af via geschikte inzamelsystemen.
Neem de aanbevelingen van de wetgever m.b.t. de om-
gang met lithium-ionen-accu's in acht. Voer verbruikte
en defecte accupacks af conform de geldende voor-
schriften.
Instructies betreffende inhoudsstoffen (REACH)
Actuele informatie over inhoudsstoffen vindt u op:
www.kaercher.de/REACH

Toebehoren en reserveonderdelen

Gebruik alleen origineel toebehoren en originele reser-
veonderdelen. Deze garanderen een veilige en sto-
ringsvrije werking van het apparaat.

Informatie over toebehoren en reserveonderdelen vindt
u onder www.kaercher.com.

Leveringsomvang

De leveringsomvang van het apparaat is op de verpak-
king afgebeeld. Controleer de inhoud bij het uitpakken

op volledigheid. Bij ontbrekend toebehoren of bij trans-
portschade neemt u contact op met uw distributeur.

Beschrijving apparaat

Afbeelding A
(@ Botsingssensor

(@) Infraroodsensor

(3) Lasersensor (LIDAR)
(@ Bovenafdekking

(®) Zijporstel

(&) Zwenkwiel

(@) Batterijhouder

Borstel

(® Valsensor

Poetsdoek

(1) Poetsdoekhouder
@ Oplaadcontacten
@ Borstelafdekking

Aan-/uit-toets

(@) Toets "Terug naar oplaadstation"
Reinigingsgereedschap
@) 2-in-1 stofreservoir met watertank

Stofcontainer
Oplaadstation
Netstekker

Functionele beschrijving

Het apparaat bestaat uit een oplaadstation en een op
batterijen werkende reinigingsrobot.

De mobiele reinigingsrobot wordt gevoed door een in-
gebouwde accu. Nadat de batterij werd opgeladen, kan
de reinigingsrobot tot 120 minuten reinigen. Als de la-
ding van de batterij afneemt, gaat hij automatisch terug
naar het oplaadstation om bij te laden.

De reinigingsrobot beweegt zich systematisch. Met de
lasersensor (LIDAR) scant hij de ruimte en reinigt hij de-
ze stap voor stap. Hij vermijdt obstakels die ten minste
even hoog zijn als de LiDAR-toren.

Het platte ontwerp van de reinigingsrobot maakt het
mogelijk om onder meubels zoals bedden, sofa's en
kasten te reinigen.

De reinigingsrobot is uitgerust met valsensoren die trap-
pen en treden detecteren en vallen voorkomen, en met
botsingssensoren die obstakels detecteren en vermij-
den.

In het oplaadstation wordt de batterij van de reinigings-
robot opgeladen.

Indien de reinigingsrobot de reinigingswerkzaamheden
start vanaf het oplaadstation, keert hij terug naar het op-
laadstation indien de batterijlading onvoldoende is.
Zodra het oplaadproces is voltooid, verlaat de robot
zelfstandig het oplaadstation en gaat hij door met de rei-
niging. De reinigingsrobot keert ook terug naar het op-
laadstation om op te laden wanneer hij klaar is met de
reiniging.

Statusweergaven

Status
Rijdt autonoom
Autonoom rijden gepauzeerd

Led-indicatie

Brandt blauw

Knippert langzaam
blauw

Knippert snel blauw |WLAN-verbindingsmodus

Knippert langzaam
groen

Reinigingsrobot laadt op

Brandt groen Reinigingsrobot volledig opgela-

den of succesvol verbonden

Knippert langzaam  |Batterij te leeg om te starten

rood
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Led-indicatie Status

Knippert snel rood  |Foutsituatie
Functies
Slaapstand

De reinigingsrobot schakelt na 5 minuten inactiviteit au-

tomatisch over naar de slaapstand. Druk op een wille-

keurige toets om hem wakker te maken.

e De reinigingsrobot schakelt niet over naar de slaap-
stand wanneer hij op het oplaadstation staat.

e De reinigingsrobot schakelt automatisch uit als hij
langer dan 6 uur in de slaapstand staat

Foutmodus

Indien de reinigingsrobot tijdens het werk een fout vast-
stelt, knippert de indicator rood en weerklinkt er een sig-
naal.

Voor een oplossing, zie hoofdstuk Bistand ved feil.
Indien er binnen 5 minuten geen actie wordt onderno-
men, schakelt de reinigingsrobot automatisch over naar
de slaapstand.

Modus "Niet storen™

De modus "Niet storen” is standaard ingesteld. In de
modus "“Niet storen" hervat de reinigingsrobot een on-
derbroken reiniging niet, voert hij geen geplande reini-
gingen uit en geeft hij geen akoestische
waarschuwingen.

De modus "Niet storen" kan worden uitgeschakeld in de
app. Het downloaden van de app wordt beschreven in
het hoofdstuk Reinigingsrobot met WLAN en app ver-
binden.

Eerste inbedrijfstelling

Zijborstel plaatsen
Afbeelding B
1. Draai de reinigingsrobot ondersteboven.
Instructie
Plaats de robot niet op de lasersensor (LIDAR) om
schade te voorkomen.
2. Plaats de zijborstel.

Oplaadstation opstellen
WAARSCHUWING

De reinigingsrobot RCV 3 mag alleen worden opgela-
den aan de oplaadeenheid van een oplaadstation met
onderdeelnummer 9.773-007.0 .
e Kies de locatie zo dat de reinigingsrobot het oplaad-
station gemakkelijk kan bereiken.
e Zorg voor een afstand van ten minste 0,5 m links en
rechts van het oplaadstation en een afstand van ten
minste 1,5 m v66r het oplaadstation.
De locatie mag niet aan direct zonlicht blootstaan.
1. Stel het oplaadstation op.
Afbeelding C
2. Steek de stekker van het netsnoer in de kabelhou-
der aan de zijkant van het oplaadstation.
Afbeelding D
3. Netstekker aansluiten.

Reinigingsrobot verbinden met het
oplaadstation
Afbeelding E
1. Plaats de reinigingsrobot op de vloer voor het op-
laadstation.
2. Houd de aan-/uitschakelaar 3 seconden ingedrukt.
De reinigingsrobot schakelt in.

3. Zodra de indicator oplicht, plaatst u de reinigingsro-
bot met de hand op het oplaadstation en controleert
u of de oplaadcontacten goed contact hebben.

Na de eerste inbedrijfstelling rijdt de reinigingsrobot au-

tomatisch naar het oplaadstation.

Reinigingsrobot met WLAN en app verbinden
De reinigingsrobot kan rechtstreeks worden bediend via
toetsen op het apparaat of via een app op een WLAN-
compatibel mobiel apparaat. Om alle beschikbare func-
ties te kunnen gebruiken, wordt het aanbevolen om de
reinigingsrobot te besturen via de Karcher Home Ro-
bots-app.

Voordat u de app downloadt, zorg u voor het volgende:
e Het mobiele apparaat is verbonden met het internet.
e Het 2,4 GHz WLAN van de router is geactiveerd.

e Eris voldoende WLAN-dekking gegarandeerd.
Download de Kércher Home Robots-app uit de Apple
App Store® of uit de Google Play™ Store.

GETITON
» Google Play

# Download on the

¢ App Store

e Google Play™ en Android™ zijn handelsmerken of
geregistreerde handelsmerken van Google Inc.

. Apple® en App Store® zijn handelsmerken of gere-
gistreerde handelsmerken van Apple Inc.

De Karcher Home Robots-app biedt onder andere de

volgende hoofdfuncties:

e In kaart brengen van de ruimten en verschillende
verdiepingen

e Tijdschema's instellen

e No-go zones en virtuele wanden definiéren

e Instructies over fouten of storingen en het verloop
van de reiniging

e Instellen van reinigingsvoorkeuren (zuigstanden)

e Instellen van reinigingszones

e Activeren / deactiveren van de modus "Niet storen"

e Veelgestelde vragen met gedetailleerde problee-
moplossing

e Contactgegevens van de KARCHER servicecenters

Reinigingsrobot met de Karcher Home Robots-app

en WLAN verbinden:

1. Download de KARCHER Home Robots-app in de
Apple App Store of de Google Play Store.

2. Open de Karcher Home Robots-app.

3. Een account aanmaken (als u nog niet bent geregi-
streerd).

4. Voeg de gewenste reinigingsrobot toe.

5. Volg de stap-voor-stap instructies in de app.

Inbedrijfstelling

2-in-1 stofreservoir met watertank plaatsen
Het 2-in-1 stofreservoir met watertank kan een kleine
hoeveelheid restwater bevatten als gevolg van de kwa-
liteitscontrole. Dat is normaal.
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Gebruik het 2-in-1 stofreservoir met watertank wanneer

u zowel droog als nat wilt reinigen.

Verwijder voor droog reinigen de poetsdoek en de

poetsdoekhouder, zie hoofdstuk Poetsdoekhouder met

poetsdoek verwijderen.

Afbeelding F

1. Open de bovenafdekking.

2. Druk het 2-in-1 stofreservoir met watertank op zijn
plaats tot het hoorbaar vastklikt.

3. Sluit de bovenafdekking.

2-in-1 stofreservoir met watertank
verwijderen
Afbeelding G
1. Open de bovenafdekking.
2. Druk op de klem.
3. Verwijder het 2-in-1 stofreservoir met watertank.

Poetsdoekhouder met poetsdoek plaatsen
1. Bevestig de poetsdoek aan de poetsdoekhouder.
Afbeelding H
a Druk de poetsdoek op de poetsdoekhouder.
b Druk op het klittenband.
2. Plaats de poetsdoekhouder.
Afbeelding |
a Druk de klemmen samen.
b Duw de poetsdoekhouder horizontaal in de reini-
gingsrobot tot hij hoorbaar vastklikt.

Poetsdoekhouder met poetsdoek
verwijderen
1. Druk op een willekeurige toets.
De reinigingsrobot stopt.
2. Verwijder de poetsdoekhouder.
Afbeelding J
a Druk de klemmen samen.
b Neem de poetsdoekhouder uit.
¢ Trek de poetsdoek van de poetsdoekhouder af.

Stofreservoir plaatsen

Plaats het stofreservoir als u alleen droog wilt reinigen.
Verwijder voor droog reinigen de poetsdoek en de
poetsdoekhouder, zie hoofdstuk Poetsdoekhouder met
poetsdoek verwijderen.
Afbeelding K
1. Open de bovenafdekking.
2. Druk het stofreservoir op zijn plaats tot u het hoort

vastklikken.
3. Sluit de bovenafdekking.

Stofreservoir verwijderen
Afbeelding L
1. Open de bovenafdekking.
2. Druk op de klem.
3. Neem het stofreservoir uit.

WLAN-verbinding resetten

Als u overschakelt naar een nieuwe router of uw WLAN-

wachtwoord wijzigt, moet u de WLAN-verbinding van de

reinigingsrobot opnieuw instellen.

Instructie

Alleen 2,4-GHz WLAN-netwerken worden ondersteund.

1. Schakel de reinigingsrobot in, zie hoofdstuk Reini-
gingsrobot inschakelen.

2. Druk de aan-/uit-toets en de toets "Terug naar op-
laadstation" gelijktijdig gedurende 7 seconden in
totdat een stem zegt: "De WLAN-verbinding reset-
ten en naar de netwerkconfiguratiemodus gaan".

3. Sluit de reinigingsrobot aan op het oplaadstation,
zie hoofdstuk Reinigingsrobot verbinden met het op-
laadstation.

Fabrieksinstellingen herstellen
1. Houd de toets "Terug naar oplaadstation”
5 seconden ingedrukt tot er een signaal weerklinkt.
2. Nogmaals, houd de toets "Terug naar oplaadstation”
5 seconden ingedrukt tot er een signaal weerklinkt.
De fabrieksinstellingen zijn hersteld.

Reinigingszones instellen

De reinigingsrobot reinigt alleen binnen het geselec-
teerde bereik.
Reinigingszones kunnen alleen met de app worden in-
gesteld. Het downloaden van de app wordt beschreven
in het hoofdstuk Reinigingsrobot met WLAN en app ver-
binden.

Volg de stap-voor-stap instructies in de app.

Virtuele wanden instellen

Virtuele wanden en zones met beperkingen voorkomen
dat de reinigingsrobot in zones terechtkomt die niet mo-
gen worden gereinigd.
Virtuele wanden kunnen alleen met de app worden in-
gesteld. Het downloaden van de app wordt beschreven
in het hoofdstuk Reinigingsrobot met WLAN en app ver-
binden.

Volg de stap-voor-stap instructies in de app.

Kartering activeren

De reinigingsrobot start vanaf het oplaadstation en
werkt zijn kaart automatisch bij na het voltooien van een
reinigingstaak en na het opladen.
De kartering kan alleen met de app worden ingesteld.
Het downloaden van de app wordt beschreven in het
hoofdstuk Reinigingsrobot met WLAN en app verbin-
den.
Instructie
Om te voorkomen dat de kaart verloren gaat, moet u na
de eerste kartering een paar seconden wachten tot de
kaart is opgeslagen.

Volg de stap-voor-stap instructies in de app.

LET OP

Schade door vocht

Verwijder de poetsdoek met poetsdoekhouder voor het
opladen en wanneer hij niet wordt gebruikt, zie hoofd-
stuk Poetsdoekhouder met poetsdoek verwijderen.
Verwijder het 2-in-1 stofreservoir met watertank véor
het opladen en wanneer het niet wordt gebruikt, zie
hoofdstuk 2-in-1 stofreservoir met watertank verwijde-
ren.

Bescherm tapijten met virtuele wanden, zie hoofdstuk
Virtuele wanden instellen.

Reinigingsrobot inschakelen

Instructie

Plaats de reinigingsrobot direct op het oplaadstation in-

dien hij niet kan worden ingeschakeld vanwege een te

lage ladingstoestand, zie hoofdstuk Eerste inbedrijfstel-
ling.

1. Houd de aan-/uit-toets ingedrukt wanneer de reini-
gingsrobot in stand-by staat en niet op het oplaad-
station staat.

Het signaallampje knippert ca. 15 seconden terwijl
de reinigingsrobot opstart en brandt dan permanent.
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De reinigingsrobot geeft een geluidssignaal wan-
neer de opstart voltooid is.

2. Plaats de reinigingsrobot direct op het oplaadstati-
on.

3. Druk op de aan-/uit-toets.
Bij de eerste opstart begint de reinigingsrobot te
mappen.
In werking begint de reinigingsrobot te reinigen.

Reinigingsmodi instellen
Reinigingsmodi kunnen alleen met de app worden inge-
steld. Het downloaden van de app wordt beschreven in
het hoofdstuk Reinigingsrobot met WLAN en app ver-
binden.

De volgende reinigingsmodi zijn beschikbaar:
e Droogreiniging

e Combireiniging

e Natreiniging

De zuigcapaciteit en de hoeveelheid water kunnen in
elk van de reinigingsmodi worden ingesteld.
Zuigcapaciteit:

e Stil

e Standaard

e Medium

e Turbo

Waterhoeveelheid:

e Llaag

e Medium

e Omhoog

Reinigingsrobot uitschakelen
Instructie
De reinigingsrobot kan niet worden uitgeschakeld wan-
neer hij op het oplaadstation staat.
Instructie
Laad de reinigingsrobot volledig op véér langere werk-
onderbrekingen.

LET OP

Schade door vocht

Verwijder de poetsdoek met poetsdoekhouder, zie

hoofdstuk Poetsdoekhouder met poetsdoek verwijde-

ren.

Verwijder het 2-in-1 stofreservoir met watertank, zie

hoofdstuk 2-in-1 stofreservoir met watertank verwijde-

ren.

1. Houd de aan-/uit-toets ingedrukt wanneer de reini-
gingsrobot in stand-by staat en niet op het oplaad-
station staat.

De reinigingsrobot schakelt uit.

Reiniging onderbreken
1. Druk tijdens het reinigen op een willekeurige toets.
De reinigingsrobot stopt.
2. Druk op de aan-/uit-toets.
De reiniging wordt verdergezet.
3. Druk op de toets "Terug naar oplaadstation".
De reiniging wordt geannuleerd en de reinigingsro-
bot keert terug naar het oplaadstation.

Reinigingsrobot handmatig naar oplading
sturen
1. Indien de reinigingsrobot in beweging is, druk dan
op een willekeurige toets.
De reinigingsrobot stopt.
2. Druk op de toets "Terug naar oplaadstation".
De reinigingsrobot gaat naar het oplaadstation om
op te laden.

De reinigingsrobot keert automatisch terug naar het op-
laadstation om op te laden wanneer hij klaar is met een
reinigingstaak of wanneer hij tijdens een reinigingspro-
ces te weinig energie heeft.

Droog vegen
1. Zonodig het stofreservoir leegmaken, zie hoofdstuk
Maak het 2-in-1 stofreservoir met watertank leeg.
2. Steek de droge poetsdoek in de poetsdoekhouder,
zie hoofdstuk Poetsdoekhouder met poetsdoek
plaatsen.
3. Druk op de aan-/uit-toets.
De reinigingsrobot begint met de reiniging.

Nat vegen
Instructie
Na het legen van de watertank kunnen er druppels in de
slangen achterblijven. Indien de reinigingsrobot wordt
gestart met een lege watertank, kunnen deze druppels
worden afgegeven.

LET OP
Beschadiging van het 2-in1 stofreservoir door cor-
rosie en chemische stoffen
Doe geen detergenten, ontsmettingsmiddelen of ande-
re reinigingsproducten in het 2-in1 stofreservoir.
Giet geen heet water in het 2-in1 stofreservoir.
Dompel het 2-in1 stofreservoir niet onder in water.
1. Druk op een willekeurige toets.
De reinigingsrobot stopt.
2. Verwijder het 2-in-1 stofreservoir met watertank.
Afbeelding G
a Klap de bovenafdekking open.
b Druk op de klem.
¢ Verwijder het 2-in-1 stofreservoir met watertank.
3. Water bijvullen.
Afbeelding M
a Trek het rubberen lipje omhoog.
b Vul met water.
¢ Duw het rubberen lipje omlaag.
4. Installeer het 2-in-1 stofreservoir met watertank.
Afbeelding F
a Druk het 2-in-1 stofreservoir met watertank op
zijn plaats tot het hoorbaar vastklikt.
b Klap de bovenafdekking dicht.
5. Bevochtig de poetsdoek onder stromend water en
wring het uit om overtollig water te verwijderen.
6. Plaats de poetsdoek, zie hoofdstuk Poetsdoekhou-
der met poetsdoek plaatsen.
7. Druk op de aan-/uit-toets.
De reinigingsrobot begint met de reiniging.

Water bijvullen
1. Druk op een willekeurige toets.
De reinigingsrobot stopt.
2. Verwijder het 2-in-1 stofreservoir met watertank.
Afbeelding G
a Klap de bovenafdekking open.
b Druk op de klem.
¢ Verwijder het 2-in-1 stofreservoir met watertank.
3. Water bijvullen.
Afbeelding M
a Trek het rubberen lipje omhoog.
b Vul met water.
¢ Duw het rubberen lipje omlaag.
4. Installeer het 2-in-1 stofreservoir met watertank.
Afbeelding F
a Druk het 2-in-1 stofreservoir met watertank op
zijn plaats tot het hoorbaar vastklikt.
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b Klap de bovenafdekking dicht.
5. Druk op de aan-/uit-toets.
De reiniging wordt verdergezet.

Maak het 2-in-1 stofreservoir met watertank
leeg
1. Druk op een willekeurige toets.
De reinigingsrobot stopt.
2. Verwijder het 2-in-1 stofreservoir met watertank.
Afbeelding G
a Klap de bovenafdekking open.
b Druk op de klem.
¢ Verwijder het 2-in-1 stofreservoir met watertank.
3. Maak het 2-in-1 stofreservoir met watertank leeg.
Afbeelding N
a Open de filterklep.
b Neem de filterklep af.
¢ Maak het 2-in-1 stofreservoir met watertank leeg.
d Plaats de filterklep.
e Sluit de filterklep.
Installeer het 2-in-1 stofreservoir met watertank.
Afbeelding F
a Druk het 2-in-1 stofreservoir met watertank op
zijn plaats tot het hoorbaar vastklikt.
b Klap de bovenafdekking dicht.
5. Druk op de aan-/uit-toets.
De reiniging wordt verdergezet.

»

Stofreservoir leegmaken
1. Druk op een willekeurige toets.
De reinigingsrobot stopt.
Verwijder het stofreservoir.
Afbeelding L
a Klap de bovenafdekking open.
b Druk op de klem.
¢ Neem het stofreservoir uit.
3. Leeg de stofcontainer.
Afbeelding O
a Klap de klep omlaag.
b Leeg de stofcontainer.
¢ Klap de klep omhoog tot ze hoorbaar vastklikt.
4. Plaats het stofreservoir.
Afbeelding K
a Druk het stofreservoir op zijn plaats tot u het hoort
vastklikken.
b Klap de bovenafdekking dicht.
5. Druk op de aan-/uit-toets.
De reiniging wordt verdergezet.

N

Poetsdoek reinigen
De poetsdoek kan worden gereinigd tijdens een reini-
gingsproces.
1. Druk op een willekeurige toets.
De reinigingsrobot stopt.
2. Verwijder de poetsdoekhouder.
Afbeelding J
a Druk de klemmen samen.
b Neem de poetsdoekhouder uit.
¢ Trek de poetsdoek van de poetsdoekhouder af.
3. Reinig de poetsdoek.
4. Plaats de poetsdoek, zie hoofdstuk Poetsdoekhou-
der met poetsdoek plaatsen.
5. Druk op de aan-/uit-toets.
De reiniging wordt verdergezet.

Het apparaat het best alleen in de originele verpakking
transporteren of terugsturen. Als de originele verpak-

king niet beschikbaar is, gelieve dan met onze service
contact op te nemen.

Veiligheidsinstructies voor het transport
De Lithium-lon-accu valt onder de vereisten van het
recht m.b.t. gevaarlijke goederen.

Een onbeschadigde en functionele accu kan door de
gebruiker zonder bijkomende voorwaarden op de open-
bare weg worden vervoerd.

Neem bij het verzenden door derden (transportonder-
neming) de bijzondere vereisten aan verpakking en
markering in acht.

Neem de nationale voorschriften in acht.

Opslag
LET OP
Beschadiging van de reinigingsrobot door verkeer-
de opslag
Berg de reinigingsrobot niet ondersteboven op. De be-
huizing van de laserradar (LIDAR) mag nooit in contact
komen met de grond of voorwerpen.
Plaats geen voorwerpen op de reinigingsrobot.
Bewaar de reinigingsrobot volledig opgeladen en uitge-
schakeld op een koele en droge plaats.
Instructie
Om een diepe ontlading van de batterij te voorkomen,
dient u de reinigingsrobot uiterlijk na 5 maanden volle-
dig op te laden.
1. Reinig de reinigingsrobot, zie hoofdstuk Reinigen.
2. Laad de reinigingsrobot volledig op, zie hoofdstuk
Reinigingsrobot handmatig naar oplading sturen.
3. Trek de stekker van de lader uit het stopcontact en
uit het station.
4. Schakel de reinigingsrobot uit, zie hoofdstuk Reini-
gingsrobot uitschakelen.
5. Bewaar de reinigingsrobot op een koele en droge
plaats.

Onderhoud

Reinigen
2-in-1 stofreservoir reinigen
1. Druk op een willekeurige toets.
De reinigingsrobot stopt.
2. Verwijder het 2-in-1 stofreservoir.
Afbeelding G
a Klap de bovenafdekking open.
b Druk op de klem.
¢ Neem het 2-in-1 stofreservoir uit.
3. Reinig het 2-in-1 stofreservoir met watertank.
Afbeelding P
a Open de filterklep.
b Neem de filterklep af.
¢ Maak het 2-in-1 stofreservoir met watertank leeg.
d Reinig het 2-in-1 stofreservoir met watertank.
e Plaats de filterklep.
f Sluit de filterklep.
4. Plaats het 2-in-1 stofreservoir.
Afbeelding F
a Druk het 2-in-1 stofreservoir op zijn plaats tot het
hoorbaar vastklikt.
b Klap de bovenafdekking dicht.
5. Druk op de aan-/uit-toets.
De reiniging wordt verdergezet.

Stofreservoir reinigen

1. Druk op een willekeurige toets.
De reinigingsrobot stopt.
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2. Verwijder het stofreservoir.
Afbeelding L
a Klap de bovenafdekking open.
b Druk op de klem.
¢ Neem het stofreservoir uit.
3. Reinig het stofreservoir.
Afbeelding Q
Klap de klep omlaag.
Leeg de stofcontainer.
Open de filterklep.
Neem de filterklep af.
Reinig het stofreservoir.
Plaats de filterklep.
Sluit de filterklep.
Klap de klep omhoog tot ze hoorbaar vastklikt.
4. Plaats het stofreservoir.
Afbeelding K
a Druk het stofreservoir op zijn plaats tot u het hoort
vastklikken.
b Klap de bovenafdekking dicht.
5. Druk op de aan-/uit-toets.
De reiniging wordt verdergezet.

Filter reinigen

Wij adviseren het filter regelmatig te reinigen. Dit voor-

komt dat het verstopt raakt.

1. Druk op een willekeurige toets.

De reinigingsrobot stopt.

2. Verwijder het 2-in-1 stofreservoir met watertank of
het stofreservoir, zie hoofdstuk 2-in-1 stofreservoir
met watertank verwijderen of Stofreservoir verwijde-
ren.

3. Verwijder het filter.

Afbeelding R

a Open de filterklep.

b Neem de filterklep af.

¢ Maak het 2-in-1 stofreservoir met watertank of
het stofreservoir leeg.

4. Reinig het filter onder stromend water met het bijge-
leverde reinigingsgereedschap.

5. Laat het filter volledig drogen.

6. Monteer het filter.

Afbeelding S

a Plaats het filter.

b Plaats de filterklep.
¢ Sluit de filterklep.

7. Plaats het 2-in-1 stofreservoir met watertank of het
stofreservoir, zie hoofdstuk 2-in-1 stofreservoir met
watertank plaatsen of Stofreservoir plaatsen.

8. Druk op de aan-/uit-toets.

De reiniging wordt verdergezet.

Borstel reinigen

1. Verwijder de borstel.
Afbeelding T
a Druk de klemmen samen.
b Verwijder de borstelafdekking.
¢ Verwijder de borstel.
d Verwijder het borstellager.
2. Reinig de borstel en de borstellagers met het bijge-
leverde reinigingsgereedschap.
3. Monteer de borstel.
Afbeelding U
a Steek het borstellager op.
b Plaats de borstel.
¢ Plaats de borstelafdekking en druk omlaag tot het
hoorbaar vastklikt.

oTQ "T0O Qo0 T

Zijborstel reinigen

1. Verwijder de zijborstel.
Afbeelding V

2. Reinig de zijborstel.

3. Plaats de zijborstel.
Afbeelding B

Valsensoren reinigen

Reinig de valsensoren maandelijks.
Afbeelding W
1. Veeg de valsensoren af met een zachte doek.

Vervangen
Filter vervangen

Wij raden aan het filter na 3 tot 6 maanden te vervan-

gen.

1. Druk op een willekeurige toets.

De reinigingsrobot stopt.

2. Verwijder het 2-in-1 stofreservoir met watertank of
het stofreservoir, zie hoofdstuk 2-in-1 stofreservoir
met watertank verwijderen of Stofreservoir verwijde-
ren.

3. Verwijder het filter.

Afbeelding R

a Open de filterklep.

b Neem de filterklep af.
¢ Verwijder het filter.

4. Nieuwe filter inbouwen.
Afbeelding S
a Plaats het filter.

b Plaats de filterklep.
¢ Sluit de filterklep.

5. Plaats het 2-in-1 stofreservoir met watertank of het
stofreservoir, zie hoofdstuk 2-in-1 stofreservoir met
watertank plaatsen of Stofreservoir plaatsen.

6. Druk op de aan-/uit-toets.

De reiniging wordt verdergezet.

Borstel vervangen

Wij adviseren de borstel na 6 tot 12 maanden te vervan-
gen.
1. Verwijder de borstel.
Afbeelding T
a Druk de klemmen samen.
b Verwijder de borstelafdekking.
¢ Verwijder de borstel.
d Verwijder het borstellager.
2. Nieuwe borstel inbouwen.
Afbeelding U
a Steek het borstellager op.
b Plaats de borstel.
¢ Plaats de borstelafdekking en druk omlaag tot het
hoorbaar vastklikt.

Zijborstel vervangen

Wij raden aan de zijborstel na 3 tot 6 maanden te ver-
vangen.
Instructie
Plaats de robot niet op de lasersensor (LIDAR) om
schade te voorkomen.
1. Draai de reinigingsrobot ondersteboven.
2. Verwijder de zijborstel.
Afbeelding V
3. Nieuwe zijborstel inbouwen.
Afbeelding B
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Batterij vervangen
De batterij heeft het einde van haar levensduur bereikt
als de reinigingsrobot na een Kkorte reinigingswerking 2.
voortdurend naar het station rijdt om op te laden.

Feil har oftest enkle &rsaker som du selv kan utbedre
ved hjelp av fglgende oversikt. | tvilstilfeller, eller ved

1. Schakel de reinigingsrobot uit, zie hoofdstuk Reini-
gingsrobot uitschakelen.

Stuur de reinigingsrobot naar de klantenservice.
Neem de voorschriften voor het verzenden van lithi-

um-ionbatterijen in acht, zie hoofdstuk Transport.

Bistand ved feil

driftsforstyrrelser som ikke er nevnt her, kan du kontakte
var autoriserte kundeservice.

Fout

Oorzaak

Remedie

Batterij laadt niet op

Oplaadcontacten vuil.

1.

Veeg de oplaadcontacten op zowel het op-
laadstation als de reinigingsrobot af met
een droge doek.

het oplaadstation.

Omgevingstemperatuur onder 0 °C of  |1. Gebruik reinigingsrobots bij temperaturen
boven 35 °C. boven 0 °C en onder 35 °C.
De reinigingsrobot keert |Batterij is volledig leeg. 1. Plaats de reinigingsrobot handmatig op het
niet terug naar het op- oplaadstation en laat hem volledig opla-
laadstation den.
De reinigingsrobot is te ver verwijderd |1. Breng de reinigingsrobot dichter bij het op-
van het oplaadstation. laadstation.
2. Plaats de reinigingsrobot handmatig op het
oplaadstation.
Niet genoeg ruimte rond het oplaadstati- |1. Zorg ervoor dat er voldoende ruimte is rond
on. het oplaadstation, zie hoofdstuk Oplaad-
station opstellen.
Er zijn te veel obstakels aanwezig rond |1. Plaats het oplaadstation in een meer open

ruimte, zie hoofdstuk Oplaadstation opstel-
len.

De reinigingsrobot brengt zijn omgeving
opnieuw in kaart wanneer hij over een re-
latief grote afstand werd verplaatst.

Plaats de reinigingsrobot handmatig op het
oplaadstation.

geladen of werd in het oplaadstation ge-
plaatst.

De reinigingsrobot werd niet vanaf het |1. Plaats de reinigingsrobot handmatig op het
oplaadstation gestart. In dat geval keert oplaadstation.
hij alleen terug naar de plaats waar hij
gestart is.
De reinigingsrobot Een vreemd voorwerp kan vastzitten in |1. Schakel de reinigingsrobot uit.
maakt ongewone gelui- |de borstel, de zijborstel of een wiel. 2. Verwijder het vreemde voorwerp.
den
De reinigingsrobot gaat |De reinigingsrobot staat in de modus 1. Zorg ervoor dat de reinigingsrobot niet in
niet verder met reinigen |"Niet storen". de modus "Niet storen" staat.
De reinigingsrobot wordt handmatig op- |1. Wacht tot de reinigingsrobot volledig is op-

geladen.
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Fout

Oorzaak

Remedie

De reinigingsrobot start
niet

De omgevingstemperatuur is lager dan
0 °C of hoger dan 35 °C.

1.

Gebruik reinigingsrobots bij temperaturen
boven 0 °C en onder 35 °C.

Ladingstoestand is te laag. 1. Laad de reinigingsrobot op.
Laserafstandssensor (LIDAR) is geblok- |1. Reinig de laserafstandssensor met een
keerd. droge doek.
2. Verwijder obstakels die de laserafstands-
sensor blokkeren.
3. Breng de reinigingsrobot naar een andere
locatie en start hem.
Botsingssensor is vuil of te dicht bijde |1. Verwijder vreemde voorwerpen door voor-
virtuele wand. zichtig op de botsingssensor te tikken.
2. Breng de reinigingsrobot naar een andere
locatie en start hem.
Valsensoren zijn vuil. 1. Reinig de valsensoren met een droge
doek.
2-in-1 stofreservoir met watertank of 1. Zorg ervoor dat het 2-in-1 stofreservoir met
stofreservoir is niet of verkeerd geinstal- watertank of het stofreservoir is geinstal-
leerd. leerd en correct is vastgeklikt, zie hoofd-
stuk 2-in-1 stofreservoir met watertank
plaatsen of Stofreservoir plaatsen
Filter niet of verkeerd geinstalleerd. 1. Zorg ervoor dat het filter correct is geinstal-
leerd.
Filter verontreinigd. 1. Reinig het filter, zie hoofdstuk Filter reini-
gen.
2. Indien de fout blijft bestaan, vervang dan
het filter, zie hoofdstuk Filter vervangen.
Poetsdoek of poetsdoekhouder niet of |1. Controleer of de poetsdoekhouder en de

verkeerd geinstalleerd.

poetsdoek correct zijn geinstalleerd, zie
hoofdstuk Poetsdoekhouder met poets-
doek plaatsen.

De reinigingsrobot is vastgelopen of zit vast.

=

Obstakels weghalen.

De reinigingsrobot of een van zijn wielen
is niet in contact met de grond.

=

Plaats de reinigingsrobot op een vlakke on-
dergrond.

De reinigingsrobot rei-
nigt niet efficiént of laat
stof achter

Het 2-in-1 stofreservoir met watertank of
het stofreservoir is vol.

Maak het 2-in-1 stofreservoir met water-
tank of het stofreservoir leeg, zie hoofdstuk
Maak het 2-in-1 stofreservoir met water-
tank leeg of Stofreservoir leegmaken

Het filter is verstopt. 1. Reinig het filter, zie hoofdstuk Filter reini-
gen
Een vreemd voorwerp is vast komen te |1. Reinig de borstel, zie hoofdstuk Borstel rei-
zitten in de borstel nigen.
2. Reinig de zijborstel, zie hoofdstuk Zijbor-

stel reinigen.

De reinigingsrobot kan
geen verbinding maken
met het WLAN / De reini-
gingsrobot gaat offline

De reinigingsrobot is niet verbonden met
het netwerk of bevindt zich niet binnen
het bereik van het wifisignaal.

Zorg ervoor dat de reinigingsrobot is ver-
bonden met het netwerk en zich binnen het
bereik van het wifisignaal bevindt.
Controleer of het wifiwachtwoord correct is.
Reset het WLAN en maak opnieuw verbin-
ding (5-GHz WLAN-netwerken worden niet
ondersteund).

Het WLAN-signaal is te zwak.

Zorg ervoor dat de reinigingsrobot zich binnen
het bereik van het WLAN-signaal bevindt.

Afvalverwijdering

WAARSCHUWING

In elk land gelden de garantievoorwaarden die door onze ver-
antwoordelijke verkoopmaatschappij zijn uitgegeven. Mogelij-

Dit apparaat bevat lithium-ionbatterijen. Het
verwijderen en op de juiste wijze afvoeren
van lithium-ionbatterijen dient te geschie-
den in overeenstemming met de nationale
en landelijke voorschriften.

ke storingen aan uw apparaat verhelpen we binnen de
garantieperiode gratis, voor zover een materiaal- of fabricage-
fout de oorzaak is. Als u gebruik wilt maken van de garantie,
neemt u met uw aankoopbon contact op met uw distributeur of
de dichtstbijziinde geautoriseerde klantenservice.

(adres zie achterzijde)
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Technische gegevens THANSPOME oo 62
Almacenamiento 62
Elektrische aansluiting Cuidado y mantenimiento .. 62
Nominaal vermogen W 33 Ayuda en caso de fallos 64
Nominale spanning accu Y, 14,8 Ellmln?0|én de residuos 22
- arantia
Accu_packtype : Li-ION Datos técnicos.... 66
Nortnlnale spanning oplaadappa- V 100-240 Declaracion de conformidad UE ... 66
raa
Nominale stroom oplaadapparaat A 0,6 Avisos generales
o Antes de poner en marcha por primera
Accucapaciteit mAh 3000
u_ pactte! — — A |||| vez el equipo, lea este manual original y
Nominale capaciteit batterij mAh 3200 las instrucciones de seguridad adjuntas.
Bedrijfstijd bij volledig opgeladen min 120 Actle conforme a estos documentos.
accu in normaal bedrijf Conserve el manual original para su uso posterior o pa-
— = ra propietarios posteriores.
Draadloze verbindingen \SI\QZFHE/EI/EH 24 Encontrara un cédigo QR® para consultar el manual de
GHi gin <, instrucciones en linea en
Frequentie MHz 2400-
2483.5 KARCHER
Max. signaalsterkte, WLAN dBm <20
Inhoud 2-in-1 stofreservoir met watertank
Droog vuil ml 300
Vloeistof ml 170
Inhoud stofreservoir
Droog vuil ml 500
Afmetingen en gewichten reinigingsrobot
Gewicht kg 3,7
Lengte x breedte x hoogte mm 228 X o Marcas registradas
X El codigo QR® es una marca registrada de DENSO WA-
Afmetingen en gewichten oplaadstation VE INCORPORATED.
Gewicht kg 0.6 Instrucciones de seguridad
Lengte x breedte x hoogte mm 80 x 150 " .
x 102 Niveles de peligro

Technische wijzigingen voorbehouden.

EU-conformiteitsverklaring

Appa- |Type Frequentie- Vermogen, max.
raat band, MHz EIRP, mW
RCV3 |WLAN [2400-2483.5 100

Hiermee verklaart Alfred Karcher SE & Co. KG dat het
draadloze apparaattype Robo Cleaner voldoet aan de
richtlijn 2014/53/EU. De volledige tekst van de EU-con-
formiteitsverklaring vindt u op www.kaercher.com/
RCV3.
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PELIGRO
e Aviso de un peligro inminente que produce lesiones
corporales graves o la muerte.

ADVERTENCIA

e Aviso de una posible situacion peligrosa que puede
producir lesiones corporales graves o la muerte.

PRECAUCION

e Aviso de una posible situacion peligrosa que puede
producir lesiones corporales leves.

CUIDADO

e Aviso de una posible situacién peligrosa que puede
producir dafios materiales.

Instrucciones de seguridad del robot de
limpieza

Ademas de los avisos incluidos en el manual de instruc-
ciones, deben respetarse las normativas de seguridad
y para la prevencién de accidentes del legislador co-
rrespondiente.
El radar laser del equipo cumple con la norma IEC
60825-1:2014 para la seguridad de los productos de la-
ser de clase 1y no produce radiacion laser peligrosa
para el cuerpo humano.

PELIGRO « Riesgo de asfixia. Mantenga los
embalajes fuera del alcance de los nifios. ® Queda pro-
hibido su uso en entornos explosivos. e No use el equi-
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po en espacios donde el aire contenga gases
inflamables procedentes de la gasolina, el aceite de ca-
lefaccioén, el disolvente, el petréleo o el alcohol (riesgo
de explosioén). e No utilice el equipo en espacios con
fuego o brasas en una chimenea abierta sin supervi-
sién. e No utilice el equipo en espacios con velas en-
cendidas sin supervision.

ADVERTENCIA e Las personas con capa-
cidades fisicas, sensoriales o psiquicas limitadas o que
carezcan de experiencia y conocimientos sobre el equi-
po solo pueden utilizar el equipo bajo supervisién co-
rrecta o si han recibido formacién sobre el uso seguro
del equipo por parte de una persona responsable de su
seguridad y han comprendido los peligros existentes.

e Los nifios mayores de 8 afios pueden utilizar el equi-
po si han recibido formacién sobre su uso por parte de
una persona responsable de su seguridad o si estan ba-
jo supervisién de un adulto y comprenden los peligros
existentes correctamente. e Se debe supervisar a los
nifios para asegurarse de que no jueguen con el apara-
to. e Los nifios solo pueden realizar la limpieza y el
mantenimiento bajo supervision. e El equipo contiene
componentes eléctricos, por lo que no debe limpiar el
equipo con agua corriente. ® Apague el dispositivo de
inmediato y desenchufe el cable de alimentacion antes
de realizar todo trabajo de servicio y mantenimiento.

e El robot de limpieza RCV 3 solo debe cargarse en la
unidad de carga de una estacién de carga con la refe-
rencia 9.773-007.0. e No abra la bateria. Solo personal
calificado debe realizar las reparaciones.

PRECAUCION e Solo el servicio de aten-
cion al cliente autorizado puede realizar las tareas de
reparacion y otras tareas en los componentes eléctri-
cos. e Apague el equipo antes de cada limpieza o man-
tenimiento y desenchufe el conector de red. e Peligro
de lesiones en caso de que las piezas moviles del equi-
po atrapen las ropa holgada, el cabello o las joyas.
Mantenga la ropa y las joyas alejadas de las piezas mo-
viles. Recéjase el pelo largo hacia atras. e Peligro de le-
siones. No meta los dedos o alguna herramienta en el
cilindro de cepillos del equipo en rotacién durante su
funcionamiento. e Tenga en cuenta el riesgo de tropie-
zo debido al movimiento del robot de limpieza. ® Riesgo
de accidentes y lesiones. Tenga en cuenta el peso del
equipo al transportarlo y almacenarlo, véase capitulo
Datos técnicos del manual de instrucciones. e Los dis-
positivos de seguridad velan por su seguridad. Nunca
modifique ni manipule los dispositivos de seguridad.

CUIDADO e No use agentes abrasivos, ni limpia-
dores de vidrio o multiuso para la limpieza. e No utilice
el equipo a temperaturas inferiores a 0 °C. e Utilice el
equipo solo en interiores. ® No utilice el equipo en espa-
cios que estén aseguradas con un sistema de alarma o
un detector de movimientos. e Proteja el dispositivo
contra condiciones climaticas extremas, humedad y ca-
lor. e Utilice el equipo unicamente con temperaturas en-
tre -0 °C y +35 °C. e Dafio del equipo. No suba al
equipo y no deposite nifios, objetos o animales en él.

e Los objetos, por ejemplo, en las mesas o en los mue-
bles pequenos, pueden caerse si se golpea el equipo.
e £l equipo puede quedar atrapado entre los cables
eléctricos, manteles, cordones, etc. colgados y derribar
objetos. e Recoja todos los cables del suelo antes de
utilizar el equipo para evitar movimientos de arrastre
durante la limpieza. ® Recoja los objetos fragiles o suel-
tos del suelo, como jarrones, para evitar que el equipo
choque con ellos y cause dafios. e No utilice el equipo

en una zona que esté por encima del suelo, como por
ejemplo, un sofa. e Cierre todas las zonas en las que
exista algun peligro de caida a distinto nivel. Por ejem-
plo, escaleras o galerias sin limitacién. e No utilice el
equipo en suelos con liquidos o sustancias pegajosas.
e No utilice el equipo para aspirar alfombras de pelo al-
to. e Dafios en el radar laser (LIDAR). No coloque el
equipo boca abajo (la carcasa del radar laser [LIDAR]
nunca debe tocar el suelo o superficies duras). « No
transporte el equipo por la cubierta del radar laser (Li-
DAR). e No retire objetos afilados o grandes con el
equipo, como vidrios rotos, guijarros o piezas de jugue-
tes. ® No rocie ningtn liquido en el equipo y asegurese
de que el contenedor de polvo esté seco antes de utili-
zarlo. e Guarde el equipo completamente cargado y
apagado en un lugar fresco y seco.

Nota e Ei robot de limpieza tiene dificultades para de-
tectar el polvo en las alfombras negras.

Instrucciones de seguridad de la estacion de
carga

PELIGRO e solo conecte el equipo a corriente
alterna. La tension indicada en la placa de caracteristi-
cas debe coincidir con la tensién de red. ® Por razones
de seguridad, recomendamos utilizar el equipo Unica-
mente mediante un interruptor de corriente de defecto
(méaximo 30 mA). e Nunca toque los conectores de red
y enchufes con las manos humedas.

ADVERTENCIA e Conecte el equipo unica-
mente a una conexion eléctrica instalada por un electri-
cista formado conforme a la norma IEC 60364-1.

e Compruebe la correspondencia de la tensién de red
con la tension indicada en la placa de caracteristicas
del equipo utilizado. e El equipo contiene componentes
eléctricos, por lo que no debe limpiar el equipo con
agua corriente. e Peligro de cortocircuito. Mantenga los
objetos conductores (por ejemplo, destornilladores o si-
milares) lejos de los contactos de carga. e Peligro de
cortocircuito. Limpie Gnicamente en seco los contactos
de carga de la estacion de carga. e Cargue la bateria
unicamente con el cargador original suministrado o con
un cargador autorizado por KARCHER. e Peligro de ex-
plosion. No cargue una bateria no recargable. e Valido
para dispositivos RCV 3: Solo se puede cargar el robot
de limpieza modelo "RCV 3".

CUIDADO e Use Ia estacion de carga solo en inte-
riores. ® No coloque la estacion de carga cerca de fuen-
tes de calor, por ejemplo, calefactores. ® Guarde la
estacion de carga solo en interiores, en un lugar fresco
y seco. e Cargue el robot de limpieza al menos una vez
al mes para evitar una descarga profunda de la bateria.
e Desconecte la estacion de carga antes de realizar
cualquier trabajo de conservacioén y mantenimiento.

El equipo consta de dos unidades, una estacién de car-

ga y un robot de limpieza alimentado por bateria.

e Launidad esta destinada a la limpieza totalmente
automatica de recubrimientos textiles y duros de
suelos en interiores. Puede utilizarse en todos los
recubrimientos de suelo habituales para una limpie-
za de mantenimiento autébnoma y continua.

e Este equipo se ha desarrollado para el uso en hoga-
res y no ha sido concebido para el uso industrial.
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Proteccion del medioambiente

&y Los materiales de embalaje son reciclables. No ti-

Q.@ rar los embalajes a la basura doméstica sino al
reciclaje.

Los equipos usados contienen materiales reciclables
valiosos que han de ser reciclados. Las baterias contie-
nen sustancias abrasivas que no pueden verterse al
medio ambiente. Eliminar los equipos usados y las ba-
terias a través de los sistemas colectores apropiados.
Tener en cuenta las recomendaciones del legislador a
la hora de manipular baterias de iones de litio. Eliminar
las baterias gastadas y defectuosas conforme a la nor-
mativa aplicable.

Avisos sobre sustancias contenidas (REACH)
Encontrard informacion actualizada sobre las sustan-
cias contenidas en: www.kaercher.de/REACH

Accesorios y recambios

Utilice Gnicamente accesorios y recambios originales,
estos garantizan un servicio seguro y fiable del equipo.
Encontrara informacién sobre los accesorios y recam-
bios en www.kaercher.com.

Volumen de suministro

El volumen de suministro del equipo se muestra en el
embalaje. Compruebe la integridad del volumen de su-
ministro durante el desembalaje. Pdngase en contacto
con su distribuidor si faltan accesorios o en caso de da-
fios de transporte.

Figura A

(@ Ssensor de colision

@ Sensor de infrarrojos

(3) Sensor laser (LIDAR)

(@) Cubierta superior

() Cep.lateral

(&) Rodillo de direccion

@ Compartimiento de la bateria
Cepillo

(® Sensor de caida

Pafio para fregar

@@ Soporte para pafio

@) Contactos de carga

@3 Cubierta del cepillo

Tecla On/Off

@ Tecla «Volver a la estacion de carga»
Herramienta de limpieza

@ Contenedor de polvo 2 en 1 con depésito de agua
Depoésito de polvo

Estacion de carga

Conector de red

Descripcion del funcionamiento

El equipo consta de una estacién de carga y un robot de
limpieza alimentado por bateria.

El robot de limpieza mévil toma la energia necesaria de
una bateria integrada. Con una carga el robot de limpie-
za puede limpiar hasta 120 minutos. Si la carga de la
bateria disminuye, vuelve automéaticamente a la esta-
cién de carga para recargarse.

El robot de limpieza se mueve de forma sistematica. Es-
canea la habitacion mediante el sensor laser (LiDAR) y
procede a la limpieza de la habitacién por zonas. Evita
los obstaculos que sean al menos tan altos como la to-
rre LIDAR.

El disefio plano del robot de limpieza le permite limpiar
debajo de muebles como camas, sofas y armarios.

El robot de limpieza dispone de sensores de caida que
detectan escaleras y escalones y evitan posibles cai-
das, asi como de sensores de colisién que detectan y
evitan los obstaculos.

En la estacion de carga, se carga la bateria del robot de
limpieza.

Si el robot de limpieza comienza el trabajo de limpieza
desde la estacion de carga, vuelve a la estacion de car-
ga si la carga de la bateria es insuficiente.

En cuanto haya finalizado el proceso de carga, el robot
de limpieza abandona la estacién de carga de forma au-
ténoma y continua con la tarea de limpieza. Una vez
que el robot de limpieza haya finalizado las tareas de
limpieza, vuelve a la estacion de carga para cargarse.

Indicadores de estado

Indicador LED
Se ilumina en azul

Estado
Se desplaza de forma autbnoma

Parpadealentamente |Conduccion autbnoma en pausa
en azul

Parpadea rapida- Modo de conexién WLAN

mente en azul

Parpadealentamente [Robot de limpieza cargando
en verde

Se ilumina en verde |Robot de limpieza completa-
mente cargado o conectado con
éxito

Parpadealentamente |Bateria demasiado baja para
en rojo arrancar

Parpadea rapida-
mente en rojo

Caso de error

Funciones
Modo de reposo

El robot de limpieza pasa automaticamente al modo de

reposo tras 5 minutos de inactividad. Pulse cualquier te-

cla para despertarlo.

e Elrobot de limpieza no pasa al modo de reposo
cuando esta en la estacion de carga.

e Elrobot de limpieza se apaga automéaticamente si
estd en modo de reposo durante mas de 6 horas

Modo de error

Si el robot de limpieza sufre algun error durante el fun-
cionamiento, el indicador parpadea en rojo y suena una
sefial.

Para encontrar la solucién, véase el capitulo Ayuda en
caso de fallos.

Si no se realiza ninguna accién en 5 minutos, el robot

de limpieza pasa automéaticamente al modo de reposo.

Modo «No molestar»

El modo «No molestar» esta configurado por defecto.
En el modo «No molestar», el robot de limpieza no rea-
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nuda una limpieza interrumpida, no realiza limpiezas
programadas y no emite avisos sonoros.

El modo «No molestar» se puede desactivar en la apli-
cacion. La descarga de la aplicacion se describe en el
capitulo Conexién del robot de limpieza con WLAN y la
app.

Primera puesta en marcha

Montaje del cepillo lateral
Figura B
1. Dé lavuelta al robot de limpieza.
Nota
Para evitar dafios, no coloque el robot sobre el sensor
laser (LIDAR).
2. Inserte el cepillo lateral.

Emplazamiento de la estacion de carga

ADVERTENCIA

El robot de limpieza RCV 3 solo debe cargarse en la

unidad de carga de una estacién de carga con la refe-

rencia 9.773-007.0.

e Seleccione la ubicacién de manera que el robot de
limpieza pueda llegar facilmente a la estacién de
carga.

e Asegurese de que exista una distancia de al menos
0,5m alaizquierday ala derecha de la estacion de
cargay una distancia de al menos 1,5 m delante de
la estacioén de carga.

e La ubicacién no debe estar expuesta a la luz solar
directa.

1. Monte la estacién de carga.

Figura C

2. Enchufe el conector del equipo del cable de red en
el lateral de la estacién de carga.
Figura D

3. Enchufar el conector de red.

Conexion del robot de limpieza con la
estacion de carga

Figura E

1. Coloque el robot de limpieza en el suelo delante de
la estacion de carga.

2. Presione y mantenga presionado el interruptor On/
Off durante 3 segundos.

El robot de limpieza se enciende.

3. Encuanto se encienda el indicador, cologue el robot
de limpieza manualmente en la estacion de carga y
asegurese de que los contactos de carga hayan es-
tablecido un buen contacto.

Tras la primera puesta en marcha, el robot de limpieza

se desplaza automéaticamente a la estacion de carga.

Conexion del robot de limpieza con WLAN y
la app

El robot de limpieza puede controlarse directamente

mediante las teclas del equipo o a través de una app

mediante un dispositivo mévil con capacidad WLAN.

Para poder utilizar todas las funciones disponibles, se

recomienda controlar el robot de limpieza a través de la

app Kércher Home Robots.

Antes de descargar la app, asegurese de cumplir los si-

guientes requisitos:

e El dispositivo mdvil esta conectado a Internet.

e Lared WLAN de 2,4 GHz del router est4 activada.

e Suficiente cobertura WLAN esta garantizada.

Descargue la app Kéarcher Home Robots de la Apple

App Store® o de la Google Play™ Store.

GETITON
» Google Play

# Download on the

¢ App Store

e Google Play™ y Android™ son marcas o marcas
registradas de Google Inc.

e Apple™y App Store™ son marcas o marcas registra-
das de Apple Inc.

La app Karcher Home Robots ofrece, entre otras, las si-

guientes funciones principales:

e Mapeo de las habitaciones y de varias plantas

e Configuracién de horarios

e Definicién de zonas prohibidas y paredes virtuales

e Avisos sobre los fallos o averias y el progreso de la
limpieza

e Configuracion de preferencias de limpieza (modos
de aspiracion)

e Definicion de zonas de limpieza

e Activacion/Desactivacion del modo «No molestar»

e Preguntas frecuentes con ayuda detallada en caso
de fallos

e Datos de contacto de los Centros de Servicio KAR-
CHER

Conecte el robot de limpieza con la app Kéarcher Ho-

me Robots y la WLAN:

1. Descargue la app KARCHER Home Robots de la

Apple App Store o la Google Play Store.

Abra la app Karcher Home Robots.

Cree una cuenta (si alin no se ha registrado).

Afada el robot de limpieza deseado.

Siga las instrucciones paso a paso de la app.

Puesta en funcionamiento

Montaje del contenedor de polvo 2 en 1 con
depdsito de agua

El contenedor de polvo 2 en 1 con dep6sito de agua

puede contener una pequefia cantidad de agua residual

debido al control de calidad. Eso es normal.

Utilice el contenedor de polvo 2 en 1 con depésito de

agua cuando quiera limpiar tanto en seco como en hu-

medo.

Para la limpieza en seco, retire el pafio para fregary el

soporte del pafio, véase el capitulo Desmontaje del so-

porte para pafio con pafio para fregar.

Figura F

1. Abra la cubierta superior.

2. Presione el contenedor de polvo 2 en 1 con depdsi-

to de agua hasta que encaje de forma audible.
3. Cierre la cubierta superior.

arwN

Desmontaje del contenedor de polvo 2 en 1
con deposito de agua

Figura G

1. Abra la cubierta superior.

2. Presione la pinza.
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3. Retire el contenedor de polvo 2 en 1 con depdsito
de agua.

Montaje del soporte para pafio con pafo para
fregar
1. Fije el pafio para fregar en el soporte para pafio.
Figura H
a Presione el pafio para fregar sobre el soporte pa-
ra pafio.
b Presione la cinta de autocierre.
2. Monte el soporte para pafio.
Figura |
a Presione las pinzas.
b Deslice el soporte para pafio horizontalmente so-
bre el robot de limpieza hasta que encaje de for-
ma audible.

Desmontaje del soporte para paiio con pafio
para fregar
1. Pulse cualquier tecla.
El robot de limpieza se detiene.
2. Desmonte el soporte para pafio.
Figura J
a Presione las pinzas.
b Retire el soporte para pafio.
c Extraiga el pafio para fregar del soporte para pa-
fio.

Montaje del contenedor de polvo
Introduzca el contenedor de polvo si solo desea limpiar
en seco.

Para la limpieza en seco, retire el pafio para fregar y el

soporte del pafio, véase el capitulo Desmontaje del so-

porte para pafio con pafio para fregar.

Figura K

1. Abra la cubierta superior.

2. Presione el contenedor de polvo hasta que encaje
de forma audible.

3. Cierre la cubierta superior.

Desmontaje del contenedor de polvo
Figura L
1. Abra la cubierta superior.
2. Presione la pinza.
3. Retire el contenedor de polvo.

Restablecimiento de la conexion WLAN

Si cambia de router o cambia su contrasefia WLAN, de-

be restablecer la conexion WLAN del robot de limpieza.

Nota

Solo se admiten redes WLAN de 2,4 GHz.

Encienda el robot de limpieza, véase el capitulo Co-
nexion del robot de limpieza.

2. Pulse simultineamente la tecla On/Off y la tecla
«Volver a la estacién de carga» durante 7 segundos
hasta que escuche el mensaje de voz: «Restableci-
miento de la conexién WLAN y entrada en el modo
de configuracion de red».

3. Conecte el robot de limpieza a la estacién de carga,
véase el capitulo Conexion del robot de limpieza
con la estacién de carga.

Restablecimiento de la configuracién de
fabrica
1. Mantenga pulsada la tecla «Volver a la estacién de
carga» durante 5 segundos hasta que suene una
sefial.

2. Otra vez mas mantenga pulsada la tecla «Volver a
la estacion de carga» durante 5 segundos hasta que
suene una sefial.

Se han restablecido los ajustes de fabrica.

Definicion de zonas de limpieza
El robot de limpieza solo limpia dentro de la zona selec-
cionada.
Las zonas de limpieza solo pueden definirse con la app.
La descarga de la aplicacion se describe en el capitulo
Conexién del robot de limpieza con WLAN y la app.
Siga las instrucciones paso a paso de la app.

Configuracion de paredes virtuales

Las paredes virtuales y las zonas restringidas impiden
que el robot de limpieza entre en zonas que no deben
limpiarse.
Las paredes virtuales solo pueden definirse con la app.
La descarga de la aplicacion se describe en el capitulo
Conexién del robot de limpieza con WLAN y la app.

Siga las instrucciones paso a paso de la app.

Activacion de mapeo
El robot de limpieza parte de la estacion de carga y ac-
tualiza automéaticamente su mapa tras completar una
tarea de limpieza y después de la carga.
El mapeo solo puede definirse con la app. La descarga
de la aplicacion se describe en el capitulo Conexién del
robot de limpieza con WLAN y la app.
Nota
Para no perder el mapa, espere unos segundos des-
pués del primer mapeo hasta que el mapa se guarde.

Siga las instrucciones paso a paso de la app.

Funcionamiento

CUIDADO

Dafos por humedad

Retire el pafio para fregar con el soporte para pafio an-
tes de la carga y cuando no se use, véase el capitulo
Desmontaje del soporte para pafio con pafio para fre-
gar.

Retire el contenedor de polvo 2 en 1 con depésito de
agua antes de la carga y cuando no se use, véase el ca-
pitulo Desmontaje del contenedor de polvo 2 en 1 con
deposito de agua.

Proteja las alfombras mediante paredes virtuales, véa-
se el capitulo Configuracién de paredes virtuales.

Conexion del robot de limpieza

Nota

Coloque el robot de limpieza directamente en la esta-

cioén de carga si no puede encenderse debido a un nivel

de carga insuficiente, véase el capitulo Primera puesta
en marcha.

1. Mantenga pulsada la tecla On/Off cuando el robot
de limpieza esté en stand-by y fuera de la estacion
de carga.

La luz de sefializacién parpadea durante aprox. los
15 s que tarda el robot de limpieza en arrancar y
después se ilumina de forma constante.

El robot de limpieza emite una sefial acdstica cuan-
do la puesta en marcha esta completa.

2. Coloque directamente el robot de limpieza en la es-
tacion de carga.

3. Pulse la tecla On/Off.

En la primera puesta en marcha, el robot de limpie-
za comienza con el mapeo.
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En servicio, el robot de limpieza comienza la limpie-
za.

Ajuste de los modos de limpieza
Los modos de limpieza solo pueden ajustarse con la
app. La descarga de la aplicacion se describe en el ca-
pitulo Conexién del robot de limpieza con WLAN y la
app.
Estan disponibles los siguientes modos de limpieza:
e Limpieza en seco
e Limpieza combinada
e Limpieza en himedo
La potencia de aspiracién y la cantidad de agua pueden
ajustarse en cada uno de los modos de limpieza.
Potencia de aspiracion:
e Silenciosa
e Estandar
e Media
e Turbo
Cantidad de agua:
e Baja
e Media
e Alta

Desconexion del robot de limpieza
Nota
El robot de limpieza no se puede apagar cuando esta
en la estacioén de carga.
Nota
Cargue completamente el robot de limpieza antes de
cualquier interrupcién de trabajo mas prolongada.

CUIDADO

Dafios por humedad

Retire el pafo para fregar con el soporte para pafio,

véase el capitulo Desmontaje del soporte para pafio

con pafio para fregar.

Retire el contenedor de polvo 2 en 1 con depésito de

agua, véase el capitulo Desmontaje del contenedor de

polvo 2 en 1 con deposito de agua.

1. Mantenga pulsada la tecla On/Off cuando el robot
de limpieza esté en stand-by y fuera de la estacién
de carga.

El robot de limpieza se apaga.

Interrupcion de la limpieza
1. Pulse cualquier tecla durante la limpieza.
El robot de limpieza se detiene.
2. Pulse la tecla On/Off.
La limpieza se reanuda.
3. Pulse la tecla «Volver a la estacién de carga».
La limpieza se cancelay el robot de limpieza vuelve
a la estacion de carga.

Envio manual del robot de limpieza para su
carga
1. Siel robot de limpieza esta en movimiento, pulse
cualquier tecla.
El robot de limpieza se detiene.
2. Pulse la tecla «Volver a la estacion de carga».
El robot de limpieza se desplaza a la estacion de
carga para cargarse.
El robot de limpieza vuelve automéaticamente a la esta-
cién de carga para cargarse cuando ha terminado una
tarea de limpieza o cuando se queda sin energia duran-
te una operacion de limpieza.

Limpieza en seco

1. En caso necesario, vacie el recipiente de polvo
(véase el capitulo Vaciado del contenedor de polvo
2 en 1 con depdsito de agua.).

2. Introduzca el pafio seco en el soporte para pafios,
véase el capitulo Montaje del soporte para pafio con
pafio para fregar.

3. Pulse la tecla On/Off.

El robot de limpieza comienza la limpieza.

Limpieza en humedo
Nota
Después de vaciar el deposito de agua, pueden quedar
gotas en las mangueras. Si el robot de limpieza se pone
en marcha con el depdésito de agua vacio, estas gotas
pueden descargarse.

CUIDADO
Dafios en el contenedor de polvo 2 en 1 debido a la
corrosion y a las sustancias quimicas
No introduzca detergentes, desinfectantes u otros pro-
ductos de limpieza en el contenedor de polvo 2 en 1.
No llene el contenedor de polvo 2 en 1 con agua calien-
te.
No sumerja el contenedor de polvo 2 en 1 en agua.
1. Pulse cualquier tecla.
El robot de limpieza se detiene.
2. Extraiga el contenedor de polvo 2 en 1 con deposito
de agua.
Figura G
a Abra la cubierta superior.
b Presione la pinza.
¢ Retire el contenedor de polvo 2 en 1 con depésito
de agua.
3. Rellenar de agua.
Figura M
a Tire hacia arriba de la lengiieta de goma.
b Rellene el agua.
¢ Presione la lenglieta de goma hacia abajo.
4. Inserte el contenedor de polvo 2 en 1 con depésito
de agua.
Figura F
a Presione el contenedor de polvo 2 en 1 con de-
pésito de agua hasta que encaje de forma audi-
ble.
b Cierre la cubierta superior.
5. Humedezca el pafio para fregar con agua corriente
y escurrala para eliminar el exceso de agua.
6. Inserte el pafio para fregar, véase el capitulo Mon-
taje del soporte para pafio con pafio para fregar.
7. Pulse la tecla On/Off.
El robot de limpieza comienza la limpieza.

Rellenado de agua
1. Pulse cualquier tecla.
El robot de limpieza se detiene.
2. Extraiga el contenedor de polvo 2 en 1 con depdsito
de agua.
Figura G
a Abra la cubierta superior.
b Presione la pinza.
¢ Retire el contenedor de polvo 2 en 1 con dep6sito
de agua.
3. Rellenar de agua.
Figura M
a Tire hacia arriba de la lengieta de goma.
b Rellene el agua.
¢ Presione la lengiieta de goma hacia abajo.
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4. Inserte el contenedor de polvo 2 en 1 con depdésito
de agua.
Figura F
a Presione el contenedor de polvo 2 en 1 con de-
posito de agua hasta que encaje de forma audi-
ble.
b Cierre la cubierta superior.
5. Pulse la tecla On/Off.
La limpieza se reanuda.

Vaciado del contenedor de polvo 2 en 1 con
depésito de agua.
1. Pulse cualquier tecla.
El robot de limpieza se detiene.
2. Extraiga el contenedor de polvo 2 en 1 con dep6sito
de agua.
Figura G
a Abra la cubierta superior.
b Presione la pinza.
¢ Retire el contenedor de polvo 2 en 1 con depdsito
de agua.
3. Vacie el contenedor de polvo 2 en 1 con dep6sito de
agua.
Figura N
a Abra la tapa del filtro.
b Retire la tapa del filtro.
¢ Vacie el contenedor de polvo 2 en 1 con depdsito
de agua.
d Introduzca la tapa del filtro.
e Cierre la tapa del filtro.
4. Inserte el contenedor de polvo 2 en 1 con depdésito
de agua.
Figura F
a Presione el contenedor de polvo 2 en 1 con de-
posito de agua hasta que encaje de forma audi-
ble.
b Cierre la cubierta superior.
5. Pulse la tecla On/Off.
La limpieza se reanuda.

Vaciado del contenedor de polvo
1. Pulse cualquier tecla.
El robot de limpieza se detiene.
2. Desmonte el contenedor de polvo.
Figura L
a Abra la cubierta superior.
b Presione la pinza.
¢ Retire el contenedor de polvo.
3. Vaciar el depdsito de polvo.
Figura O
a Pliegue la chapaleta hacia abajo.
b Vaciar el depésito de polvo.
¢ Pliegue la chapaleta hacia arriba hasta que enca-
je de forma audible.
4. Inserte el contenedor de polvo.
Figura K
a Presione el contenedor de polvo hasta que enca-
je de forma audible.
b Cierre la cubierta superior.
5. Pulse la tecla On/Off.
La limpieza se reanuda.

Limpieza del paiio para fregar
El pafio para fregar puede limpiarse durante un proceso
de limpieza.
1. Pulse cualquier tecla.
El robot de limpieza se detiene.

2. Desmonte el soporte para pafio.
FiguraJ
a Presione las pinzas.
b Retire el soporte para pafio.
¢ Extraiga el pafio para fregar del soporte para pa-
fio.
3. Limpie el pafio para fregar.
4. Inserte el pafio para fregar, véase el capitulo Mon-
taje del soporte para pafio con pafio para fregar.
5. Pulse la tecla On/Off.
La limpieza se reanuda.

En la medida de lo posible, solo transporte o devuelva
el equipo en su embalaje original. Si el embalaje original
no estéa disponible, péngase en contacto con nuestro
servicio de asistencia técnica.

Instrucciones de seguridad relativas al
transporte

La bateria de iones de litio esta sujeta a los requeri-
mientos relativos al transporte de mercancias peligro-
sas.
Si una bateria no presenta dafios y funciona correcta-
mente, el usuario puede transportarla en el area de cir-
culacion publica sin otras restricciones.
En caso de envio por terceros (empresa de transporte),
tenga en cuenta los requerimientos relativos al embala-
je 'y el marcado.
Tenga en cuenta las normativas nacionales.

Almacenamiento

CUIDADO

Dafios en el robot de limpieza debido a un almace-

namiento incorrecto

No almacene el robot de limpieza boca abajo. La carca-

sa del radar laser (LIDAR) nunca debe entrar en contac-

to con el suelo o con otros objetos.

No coloque ningtin objeto sobre el robot de limpieza.

Guarde el robot de limpieza completamente cargado y

apagado en un lugar fresco y seco.

Nota

Para evitar una descarga completa de la bateria, recar-

gue completamente el robot de limpieza después de

5 meses como maximo.

1. Limpie el robot de limpieza, véase el capitulo Lim-
pieza.

2. Cargue completamente el robot de limpieza, véase
el capitulo Envio manual del robot de limpieza para
su carga.

3. Desenchufe el cargador del tomacorriente y de la
estacion.

4. Desconecte el robot de limpieza, véase el capitulo
Desconexién del robot de limpieza.

5. Guarde el robot de limpieza en un lugar fresco y se-
co.

Cuidado y mantenimiento

Limpieza
Limpieza del contenedor de polvo 2 en 1

1. Pulse cualquier tecla.
El robot de limpieza se detiene.
2. Desmonte el contenedor de polvo 2 en 1.
Figura G
a Abra la cubierta superior.
b Presione la pinza.
¢ Retire el contenedor de polvo 2 en 1.
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Limpie el contenedor de polvo 2 en 1 con depdsito

de agua.

Figura P

a Abra la tapa del filtro.

b Retire la tapa del filtro.

¢ Vacie el contenedor de polvo 2 en 1 con depdsito
de agua.

d Limpie el contenedor de polvo 2 en 1 con depdsi-
to de agua.

e Introduzca la tapa del filtro.

f Cierre la tapa del filtro.

Monte el contenedor de polvo 2 en 1.

Figura F

a Presione el contenedor de polvo 2 en 1 hasta que
encaje de forma audible.

b Cierre la cubierta superior.

Pulse la tecla On/Off.

La limpieza se reanuda.

Limpieza del contenedor de polvo

Pulse cualquier tecla.

El robot de limpieza se detiene.

Desmonte el contenedor de polvo.

Figura L

a Abra la cubierta superior.

b Presione la pinza.

¢ Retire el contenedor de polvo.

Limpie el contenedor de polvo.

Figura Q

Pliegue la chapaleta hacia abajo.

Vaciar el depdsito de polvo.

Abra la tapa del filtro.

Retire la tapa del filtro.

Limpie el contenedor de polvo.

Introduzca la tapa del filtro.

Cierre la tapa del filtro.

Pliegue la chapaleta hacia arriba hasta que enca-

je de forma audible.

Inserte el contenedor de polvo.

Figura K

a Presione el contenedor de polvo hasta que enca-
je de forma audible.

b Cierre la cubierta superior.

Pulse la tecla On/Off.

La limpieza se reanuda.

Limpieza del filtro

oQ "0 o0 T

Recomendamos limpiar el filtro regularmente. Asi evita-
ra que se obstruya.

1.

2.

Pulse cualquier tecla.

El robot de limpieza se detiene.

Retire el contenedor de polvo 2 en 1 con depdsito

de agua o el contenedor de polvo, véase el capitulo

Desmontaje del contenedor de polvo 2 en 1 con de-

posito de agua 0 Desmontaje del contenedor de

polvo.

Desmonte el filtro.

Figura R

a Abra la tapa del filtro.

b Retire la tapa del filtro.

¢ Vacie el contenedor de polvo 2 en 1 con depdsito
de agua o el contenedor de polvo.

Limpie el filtro bajo el agua corriente con la herra-

mienta de limpieza suministrada.

Deje secar el filtro completamente.

Monte el filtro.

Figura S

a Colocar el filtro.

b Introduzca la tapa del filtro.
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c Cierre la tapa del filtro.
Monte el contenedor de polvo 2 en 1 con depdsito
de agua o el contenedor de polvo, véase el capitulo
Montaje del contenedor de polvo 2 en 1 con depdsi-
to de agua o Montaje del contenedor de polvo.
Pulse la tecla On/Off.
La limpieza se reanuda.
Limpieza del cepillo
Desmonte el cepillo.
Figura T
a Presione las pinzas.
b Retire la cubierta del cepillo.
¢ Retire el cepillo.
d Retire el cojinete del cepillo.
Limpie el cepillo y los cojinetes del cepillo con la he-
rramienta de limpieza suministrada.
Monte el cepillo.
Figura U
a Coloque el cojinete del cepillo.
b Inserte el cepillo.
¢ Coloque la cubierta del cepillo y presiénela hacia
abajo hasta que encaje de forma audible.
Limpieza del cepillo lateral
Desmonte el cepillo lateral.
Figura V
Limpie el cepillo lateral.
Monte el cepillo lateral.
Figura B
Limpieza de los sensores de caida

Limpie los sensores de caida mensualmente.
Figura W

1.

Limpie los sensores de caida con un pafio suave.

Sustitucion
Sustitucion de filtro

Recomendamos sustituir el filtro después de 3 a 6 me-
ses.

1.

2.

Pulse cualquier tecla.

El robot de limpieza se detiene.

Retire el contenedor de polvo 2 en 1 con depdsito
de agua o el contenedor de polvo, véase el capitulo
Desmontaje del contenedor de polvo 2 en 1 con de-
posito de agua o Desmontaje del contenedor de
polvo.

Desmonte el filtro.

FiguraR

a Abra la tapa del filtro.

b Retire la tapa del filtro.

¢ Retire el filtro.

Monte el nuevo filtro.

Figura S

a Colocar el filtro.

b Introduzca la tapa del filtro.

c Cierre la tapa del filtro.

Monte el contenedor de polvo 2 en 1 con depdsito
de agua o el contenedor de polvo, véase el capitulo
Montaje del contenedor de polvo 2 en 1 con depdsi-
to de agua o Montaje del contenedor de polvo.
Pulse la tecla On/Off.

La limpieza se reanuda.

Sustitucion del cepillo

Recomendamos sustituir el cepillo después de 6 a 12
meses.

1.

Desmonte el cepillo.
FiguraT
a Presione las pinzas.
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Sustitucion del cepillo lateral 1.
Recomendamos sustituir el cepillo lateral después de 3
a 6 meses. 2.
Nota
Para evitar dafios, no coloque el robot sobre el sensor
laser (LIDAR).

b Retire la cubierta del cepillo.

c Retire el cepillo.

d Retire el cojinete del cepillo.

Monte el nuevo cepillo.

Figura U

a Coloque el cojinete del cepillo.

b Inserte el cepillo.

¢ Coloque la cubierta del cepillo y presiénela hacia
abajo hasta que encaje de forma audible.

Dé la vuelta al robot de limpieza.
Desmonte el cepillo lateral.
Figura V

Monte el nuevo cepillo lateral.
Figura B

Sustitucion de la bateria

La bateria ha llegado al final de su vida util si el robot de
limpieza se dirige constantemente a la estacion de car-
ga después de una breve operacién de limpieza.

Desconecte el robot de limpieza, véase el capitulo
Desconexion del robot de limpieza.

Envie el robot de limpieza al servicio de postventa.
Respete la normativa para el envio de baterias de
iones de litio, véase el capitulo Transporte.

Ayuda en caso de fallos

A menudo, las causas de los fallos son simples y pue-
den solucionarse con ayuda del siguiente resumen. En

caso de duda o fallos no mencionados aqui, contactar
con el servicio de posventa.

Fallo Causa Solucion
La bateria no se carga |Contactos de carga sucios. 1. Limpie los contactos de carga tanto de la
estacion de carga como del robot de lim-
pieza con un pafio seco.
Temperatura ambiente inferiora 0 °C o |1. Use el equipo a temperaturas superiores a
superior a 35 °C. 0 °C e inferiores a 35 °C.
El robot de limpieza no |La bateria esta descargada. 1. Coloque manualmente el robot de limpieza
vuelve a la estacion de en la estacién de carga y deje que se car-
carga gue completamente.
El robot de limpieza esta demasiado le- |1. Acerque el robot de limpieza a la estacién
jos de la estacion de carga. de carga.
2. Coloque manualmente el robot de limpieza
en la estacién de carga.
No hay suficiente espacio alrededorde la |1. Asegurese de que hay suficiente espacio
estacion de carga. alrededor de la estacion de carga, véase el
capitulo Emplazamiento de la estacion de
carga.
Hay demasiados obstaculos alrededor |1. Coloque la estacion de carga en una zona
de la estacion de carga. mas despejada, véase el capitulo Empla-
zamiento de la estacion de carga.
El robot de limpieza vuelve a mapear su |1. Coloque manualmente el robot de limpieza
entorno cuando se ha desplazado a una en la estacion de carga.
distancia mas prolongada.
El robot de limpieza no se puso en mar- |1. Coloque manualmente el robot de limpieza
cha desde la estacion de carga. En este en la estacién de carga.
caso, solo vuelve al lugar del que parti6.
El robot de limpieza emi-|Un objeto extrafio pudo haber quedado |1. Desconectar el robot de limpieza.
te ruidos inusuales atrapado en el cepillo, en el cepillo lateral |2. Retire los objetos extrafios.
0 en una rueda.
El robot de limpieza no |El robot de limpieza estd en modo «No |1. Asegurese de que el robot de limpieza no
sigue limpiando molestar». esta en modo «No molestar».
El robot de limpieza se carga manual- |1. Espere hasta que el robot de limpieza esté
mente o se ha colocado en la estacion de completamente cargado.
carga.
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Fallo Causa Solucion
El robot de limpieza no |La temperatura ambiente es inferiora |1. Use el equipo a temperaturas superiores a
arranca 0 °C o superior a 35 °C. 0 °C e inferiores a 35 °C.
El estado de carga es demasiado bajo. |1. Cargue el robot de limpieza.
El sensor laser de distancia (LiDAR) esta [1. Limpie el sensor laser de distancia con un
bloqueado. pafio seco.

2. Retirar los obstaculos que bloguean el
sensor laser de distancia.

3. Mueva el robot de limpieza a otro lugar y
péngalo en marcha.

El sensor de colisién esta sucio o dema-|1. Retire los objetos extrafios sacudiendo con
siado cerca de la pared virtual. cuidado el sensor de colision.

2. Mueva el robot de limpieza a otro lugar y
péngalo en marcha.

Los sensores de caida estan sucios. 1. Limpie los sensores de caida con un pafio
seco.

El contenedor de polvo 2 en 1 con depé-|1. Asegurese de que el contenedor de polvo

sito de agua o el contenedor de polvo no 2 en 1 con depdsito de agua o el contene-

esta montado o estd montado de forma dor de polvo estd montado y correctamen-

incorrecta. te acoplado, véase el capitulo Montaje del
contenedor de polvo 2 en 1 con depésito
de agua o Montaje del contenedor de polvo

Filtro no montado o montado incorrecta- [1. Asegurese de que el filtro esta correcta-

mente. mente montado.

Filtro sucio. 1. Limpie el filtro, véase el capitulo Limpieza
del filtro.

2. Sielerror persiste, sustituya el filtro, véase
el capitulo Sustitucién de filtro.

Pafio para fregar o soporte para pafio no |[1. Asegurese de que el soporte para pafio y
montado o montado incorrectamente. el pafio para fregar estan montados correc-
tamente, véase el capitulo Montaje del so-
porte para pafio con pafio para fregar.
El robot de limpieza esta atascado o atra-|1. Retire los obstaculos.
pado.
El robot de limpieza o una de sus ruedas |1. Coloque el robot de limpieza sobre una su-
no esté en contacto con el suelo. perficie plana.
El robot de limpieza no |El contenedor de polvo 2 en 1 con dep6-|1. Vaciar el contenedor de polvo 2 en 1 con
limpia eficazmente o deja |sito de agua o el contenedor de polvo es- depésito de agua o el contenedor de polvo,
polvo ta lleno. véase el capitulo Vaciado del contenedor
de polvo 2 en 1 con depésito de agua. o
Vaciado del contenedor de polvo
El filtro esté obstruido. 1. Limpie el filtro, véase el capitulo Limpieza
del filtro
Un objeto extrafio ha quedado atrapado |1. Limpie el cepillo, véase el capitulo Limpie-
en el cepillo za del cepillo.

2. Limpie el cepillo lateral, véase el capitulo
Limpieza del cepillo lateral.

El robot de limpieza no |El robot de limpieza no esta conectado a |1. Asegurese de que el robot de limpieza esta
puede conectarse ala |lared o no esta dentro del alcance de la conectado a la red y se encuentra dentro
red WLAN/EI robot de  [sefial wifi. del alcance de la sefial wifi.

limpieza se desconecta 2. Asegurese de que la contrasefia WLAN es
de la red correcta.

3. Reinicie la red WLAN y conéctese de nue-
vo (las redes WLAN de 5 GHz no son com-
patibles).

La sefial WLAN es demasiado débil. 1. Asegurese de que el robot de limpieza esta
dentro del alcance de la sefial WLAN.

Eliminacion de residuos

[A\JAovERTENCIA

Este equipo contiene baterias de iones de
litio. EI desmontaje y la eliminacion correc-
tos de las baterias de iones de litio deben
realizarse de acuerdo con las normativas
nacionales y federales.
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En cada pais se aplican las condiciones de garantia in-
dicadas por nuestra compafiia distribuidora autorizada.
Subsanamos cualquier fallo en su equipo de forma gra-
tuita dentro del plazo de garantia siempre que la causa
se deba a un fallo de fabricacién o material. En caso de
garantia, pongase en contacto con su distribuidor o con
el servicio de postventa autorizado méas préximo pre-
sentando la factura de compra.

(Direccion en el reverso)

Datos técnicos

Conexion eléctrica

Potencia nominal W 33

Area de tensién de la bateria \ 14,8

Tipo de bateria Li-ION

Tensién nominal del cargador \% 100-240

Corriente nominal, cargador A 0,6

Capacidad de acumuladores mAh 3000

Capacidad nominal de la bateria mAh 3200

El tiempo de funcionamiento min 120

cuando la bateria estad completa-

mente cargada

Conexiones inaldmbricas Wi-Fi IEEE
802.11b/g/n 2,4
GHz

Frecuencia MHz 2400-

2483,5

Max. intensidad de sefial, WLAN dBm <20

Volumenes de llenado de contenedor de polvo 2 en
1 con depdsito de agua

Suciedad seca ml 300
Liquido ml 170
Volumen de llenado del depésito de polvo
Suciedad seca ml 500
Peso y dimensiones del robot de limpieza
Peso kg 3,7
Longitud x anchura x altura mm 350 x
350 x 94
Peso y dimensiones de la estacion de carga
Peso kg 0,6
Longitud x anchura x altura mm 80 x 150
x 102

Reservado el derecho a realizar modificaciones.

Declaracion de conformidad UE

Equipo |Tipo Banda de fre- |Potencia, max.
cuencia, MHz [EIRP, mW
RCV3 |WLAN [2400-2483,5 100

Por la presente Alfred Karcher SE & Co. KG declara
que el tipo de radiotransmisor Robo Cleaner cumple lo
dispuesto en la Directiva 2014/53/UE. Encontrara el
texto completo de la declaracién de conformidad UE en
www.kaercher.com/RCV3.
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Indicacdes gerais

Antes da primeira utilizagao do apare-
A I_!!I Iho, leia este manual original e 0s avisos

de seguranga que o acompanham. Pro-
ceda em conformidade.
Conserve o manual original para referéncia ou utiliza-
¢ao futura.
Podera encontrar um QR-Code® para aceder ao ma-
nual de instrugdes online em:

KARCHER

Marca registada
QR-Code™ é uma marca registada da DENSO WAVE
INCORPORATED.

Avisos de seguranga

Niveis de perigo

PERIGO
e Aviso de um perigo iminente, que pode provocar feri-
mentos graves ou morte.
ATENCAO
e Aviso de uma possivel situacdo de perigo, que pode
provocar ferimentos graves ou morte.

CUIDADO

e Aviso de uma possivel situacdo de perigo, que pode
provocar ferimentos ligeiros.

ADVERTENCIA

e Aviso de uma possivel situagdo de perigo, que pode
provocar danos materiais.
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Avisos de segurancga para o aspirador robo
Além dos avisos que constam do manual de instrucdes,
é necessario observar as prescri¢des gerais de segu-
ranca e as prescri¢cdes para a prevencao de acidentes
do legislador.

O radar laser do aparelho cumpre a norma IEC 60825-
1:2014 para lasers da Classe 1 Seguranca do produto
e néo produz radiacao laser que seja perigosa para o
corpo humano.

PERIGO « Perigo de asfixia. Mantenha a peli-
cula da embalagem afastada das criangas. e Proibida
a operagdo em zonas com perigo de explosdo. e Nao
opere o aparelho em espagos em que o ar contenha ga-
ses inflamaveis de gasolina, éleo de aquecimento, di-
luente, solventes, petréleo ou alcool (risco de
explosao). e Nao opere o aparelho em espagos com
uma lareira a arder ou brasas numa lareira aberta sem
supervisdo. e Ndo opere o aparelho em espagos com
velas acesas sem supervisao.

ATE N(;AO e Pessoas com capacidade fisica,
sensorial ou intelectual reduzida ou com experiéncia e
conhecimentos insuficientes devem apenas utilizar o
aparelho sob supervisdo adequada, depois de instrui-
das por alguém responsavel pela sua seguranga acer-
ca da utilizagdo segura do aparelho e dos perigos dai
resultantes. e As criangas com, pelo menos, 8 anos de
idade devem apenas operar o aparelho se forem acon-
selhadas pela pessoa responsavel pela sua seguranca,
se forem devidamente supervisionadas e se compreen-
derem os perigos dai resultantes. e Supervisione as
criangas para garantir que ndo brincam com o aparelho.
e As criangas deve apenas realizar trabalhos de limpe-
za e manutengéo sob supervisdo. e O aparelho contém
componentes eléctricos; ndo limpar sob dgua corrente.
e Desligue imediatamente o dispositivo e retire da to-
mada antes de realizar qualquer trabalho de assistén-
cia e manutengéo. e O aspirador rob6 RCV 3 sé pode
ser carregado no dispositivo de carregamento de uma
estagéo de carregamento com o numero de peca
9.773-007.0. e N&o abrir o conjunto da bateria. As repa-
ragbes devem ser realizadas apenas por pessoal técni-
co.

CUIDADO e 0s trabalhos de reparacéo e os
trabalhos nos componentes eléctricos devem apenas
ser realizados por um servigo de assisténcia técnica au-
torizado. e Desligue o aparelho antes de cada limpeza/
manutenc&o e retire a ficha de rede. e Perigo de lesbes,
se vestuario solto, o cabelo ou joias forem colhidos por
pecas moéveis. Mantenha o vestuério e as joias afasta-
dos das pegcas moveis da maquina. Apanhe o cabelo
comprido. e Perigo de lesées. Nunca toque no rolo de
escova rotativo do aparelho com os dedos ou ferramen-
tas durante o funcionamento. e Tenha consciéncia do
risco de tropegar devido ao aspirador robé que se des-
loca de um lado para o outro. e Perigo de acidente e de
lesbes. Tenha em atengéo o peso do aparelho durante
o transporte e armazenamento, ver capitulo Dados
Técnicos no manual de instrugcées. e As unidades de
seguranga servem para a sua protec¢do. Nunca altere
ou evite as unidades de seguranga.

ADVERTENCIA e N3o use agentes de limpeza,
limpador de vidro ou multiuso para limpeza. e Nao ope-
rar o aparelho com temperaturas abaixo dos 0 °C. e Uti-
lize o aparelho apenas em espacos interiores. ® Ndo
colocar o aparelho em funcionamento em espagos pro-
tegidos por um sistema de alarme ou detetor de movi-

mento. e Proteja o dispositivo de condigbes climéticas
externas, umidades e calor. e Coloque o aparelho em
funcionamento apenas com temperaturas entre 0°C e
+35 °C. @ Danos no aparelho. Néo se coloque de pé so-
bre o aparelho nem coloque criangas, objetos ou ani-
mais de estimagao sobre o mesmo. e Objetos, por
exemplo em cima de mesas ou pequenos moveis, po-
dem cair se o aparelho embater. ® O aparelho pode fi-
car preso em cabos elétricos suspensos, toalhas de
mesa, cordas, etc. e derrubar objetos. e Recolha todos
o0s cabos do chéo antes de utilizar o aparelho para evi-
tar que o mesmo os arraste durante a limpeza. e Apa-
nhe quaisquer objetos frageis ou soltos do chao, tais
como vasos, para evitar que o aparelho os embata ne-
les e cause danos. e N&o utilize o aparelho numa area
que esteja acima do chdo, como num sofa. e Vede to-
das as areas onde haja risco de queda do aparelho. Por
ex., escadas ou galerias sem barreiras. e N&o utilize o
aparelho em pavimentos com liquidos ou substancias
pegajosas. e Nao utilize o aparelho para limpar tapetes
de pelo alto. @ Danos no radar laser (LiDAR). N&o colo-
que o aparelho virado ao contrario (a caixa do radar la-
ser (LIDAR) nunca deve tocar no solo ou em superficies
duras). @ Ndo transporte o aparelho pela cobertura do
radar laser (LIDAR). @ Nao aspire objectos afiados ou
de maiores dimensdes, como p. ex. cacos, Seixos ou
pecas de brinquedos.  Ndo pulverize quaisquer liqui-
dos para dentro do aparelho e certifique-se de que o de-
posito de po esta seco antes de o inserir. ¢ Armazene o
aparelho totalmente carregado e desligado num local
fresco e seco.

AVisoe0 aspirador robé tem dificuldade em detetar
po em tapetes pretos.

Avisos de seguranga para a estagao de
carregamento

PERIGO « Ligue o aparelho apenas a corrente
alterna. A tensdo indicada na placa de caracteristicas
tem de coincidir com a tensdo de rede. e Por razbes de
seguranga, recomendamos que o dispositivo seja ope-
rado apenas através de um disjuntor de corrente para-
sita (maximo de 30 mA). @ Nunca manuseie fichas de
rede e tomadas com as m&os humidas.

ATENCAO e Ligue o aparelho apenas a uma
ligacdo eléctrica estabelecida por um técnico electricis-
ta, em conformidade com a IEC 60364-1. e Verifique a
correspondéncia da tensdo da rede do conjunto da ba-
teria com a tensao indicada na placa de caracteristicas
do carregador. e O aparelho contém componentes
eléctricos; ndo limpar sob agua corrente. e Perigo de
curto-circuito. Mantenha objetos condutores (por exem-
plo, chaves de fendas ou similares) afastados dos con-
tactos de carga. e Perigo de curto-circuito. Limpe os
contactos de carga da estagcdo de carga apenas a seco.
e Carregar o aparelho apenas com o carregador origi-
nal fornecido ou com um carregador autorizado pela
KARCHER. e Verifique o cabo de rede quanto a danos,
antes de cada operagdo. N&o utilizar um cabo de rede
danificado. Se estiver danificado, substitua o cabo de
rede por outro autorizado. Podera obter um substituto
adequado junto da KARCHER ou de um de nossos par-
ceiros de servigos. e Perigo de explosdo. Nao carregue
baterias ndo recarregaveis. « Em relagdo aos apare-
Ihos RCV 3: Somente o robé de limpeza modelo "RCV
3" pode ser carregado.
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ADVERTENCIA e utilize a estagéo de carrega-
mento apenas em espagos interiores.  Ndo coloque a
estagao de carregamento perto de fontes de calor, por
exemplo, aquecedores. ® Armazene a estagao de car-
regamento apenas em espacos interiores, num local
fresco e seco. e Carregue o aspirador rob6 pelo menos
uma vez por més para evitar a descarga profunda da
bateria. ® Desligue a estagao de carregamento antes
de todos os trabalhos de conservagdo e manutengéo.

Utilizagao prevista

O aparelho consiste em duas unidades, uma estagédo
de carregamento e um aspirador robd alimentado por
bateria.

O aparelho destina-se a limpeza totalmente auto-
maética de revestimentos téxteis e pavimentos duros
em espacos interiores. Pode ser utilizado em todos
0s revestimentos comuns de pavimentos para uma
limpeza de manutengdo auténoma e continua.
Este aparelho foi desenvolvido para uso doméstico
e néo se destina ao uso comercial.

Proteccao do meio ambiente

&y Os materiais de empacotamento séo reciclaveis.

Q. Né&o deite as embalagens no lixo doméstico e
providencie a sua reutilizagéo.

Os aparelhos usados contém valiosos materiais recicla-
veis, que devem ser encaminhados para a reciclagem.
As baterias e conjuntos de baterias contém substancias
que ndo podem ser libertadas no ambiente. Assim, eli-
mine os aparelhos usados, as baterias e conjuntos de
baterias através dos sistemas colectivos de recepgdo
adequados.
Respeite as recomendagdes do legislador relativamen-
te ao manuseamento de baterias de i6es de litio. Elimi-
ne os conjuntos de baterias usados ou defeituosos de
acordo com as prescri¢des aplicaveis.

Avisos relativos a ingredientes (REACH)
Pode encontrar informagdes actualizadas acerca dos
ingredientes em: www.kaercher.de/REACH

Acessorios e pec¢as sobressalentes

Ao utilizar apenas acessorios originais e pecas sobres-
salentes originais, garante uma utilizagéo segura e o
bom funcionamento do aparelho.

Informacdes acerca de acessdrios e pegas sobressa-
lentes disponiveis em www.kaercher.com.

Volume do fornecimento

O volume do fornecimento do aparelho esta indicado na
embalagem. Ao abrir a embalagem, confirme a integra-
lidade do contetido. Caso faltem acess6rios ou em caso
de danos de transporte informe o seu fornecedor.

Descrigao do aparelho

Figura A

(@ Sensor de coliséo

@ Sensor de infravermelhos
(3) Sensor laser (LIDAR)

(@) Cobertura superior

(6 Escova lat.

(®) Roleto de direcgéo

@ Compartimento da bateria

Escova

(® Sensor de queda

Pano de limpar

(@) Suporte de pano de limpar

@) Contactos de carga

@ Tampa da escova

Tecla de Ligar/Desligar

@ Tecla "Regressar a estagdo de carregamento”
Ferramenta de limpeza

@ Depésito de p6 2 em 1 com reservatério de dgua
Depoésito de pd

Estacdo de carregamento

Ficha de rede
Descricdo de funcionamento

O aparelho consiste numa estagdo de carregamento e
num aspirador robd alimentado por bateria.

O aspirador robd mével recebe energia através da ba-
teria integrada. Com a bateria carregada, o aspirador
rob6 consegue limpar durante 120 minutos, no maximo.
Se a carga da bateria diminuir, o aspirador rob0 regres-
sa automaticamente a estacéo de carga para recarre-
gar.

O aspirador rob6 desloca-se de forma sistematica. Uti-
lizando o sensor laser (LIDAR), ele analisa o espacgo e
limpa-o gradualmente. Alem disso, evita obstaculos
gue sejam pelo menos tao altos como a torre do LiDAR.
A concecéo plana do aspirador robd permite a limpeza
sob mobiliario como camas, sofas e armarios.

O aspirador robd tem sensores de queda que detetam
escadas e degraus e evitam quedas, bem como senso-
res de colisdo que detetam e evitam obstaculos.

A bateria do aspirador robd é carregada na estagao de
carregamento.

Se o aspirador robd iniciar o trabalho de limpeza a partir
da estacao de carregamento, volta a estagdo de carga
guando a carga da bateria for insuficiente para conti-
nuar.

Assim que o processo de carregamento terminar, o as-
pirador rob6 sai automaticamente da estacdo de carre-
gamento e retoma o trabalho de limpeza. Quando
termina os trabalhos de limpeza, o aspirador robd re-
gressa novamente a estagdo de carregamento para
carregar.

Indicacoes de estado

Estado
Desloca-se de forma autbnoma

Indicagdo LED

Acende a azul

Pisca lentamente a
azul

Pausa na deslocacéo auténoma,

Pisca a azul rapida- |Modo de ligagdo Wi-Fi
mente

Pisca lentamente a
verde

Aspirador robd a carregar

Acende a verde Aspirador robd totalmente carre-

gado ou ligado com sucesso

Pisca lentamente a |Bateria demasiado vazia para

vermelho comegar
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Indicagao LED Estado
Pisca rapidamente a |Caso de erro
vermelho

Fungoes

Modo de hibernagao

O aspirador robd muda automaticamente para o modo

de hibernagéo apds 5 minutos de inatividade. Prima

qualquer tecla para o acordar.

e O aspirador robd ndo muda para o modo de hiber-
nagao quando esta na estacéo de carregamento.

e O aspirador rob6 desliga-se automaticamente se
estiver em modo de hibernagéo por mais de 6 horas

Modo de erro

Se o aspirador robd encontrar um erro durante o funcio-
namento, a indicagdo pisca a vermelho e soa um sinal.

Para uma solugéo, ver capitulo Ajuda em caso de ava-
rias.

Se ndo for tomada nenhuma ac¢éo dentro de 5 minutos,
0 aspirador robd muda automaticamente para o modo

de hibernagéo.

Modo "Nao incomodar"

O modo "N&o incomodar" esté definido por defeito. No
modo "N&o incomodar", o aspirador robd ndo retoma
uma limpeza interrompida, ndo efetua limpezas progra-
madas e ndo emite avisos sonoros.

O modo "N&o incomodar" pode ser desativado na apli-
cacao. A transferéncia da aplicagéo € descrita no capi-
tulo Ligar o aspirador robé ao Wi-Fi e a aplicagéo.

Primeiro arranque

Montar a escova lateral
Figura B
1. Virar o aspirador robd ao contrario.
Aviso
Para evitar danos, ndo colocar o robd sobre o sensor la-
ser (LIDAR).
2. Inserir a escova lateral.

Montar a estagao de carregamento

ATENCAO

O aspirador rob6 RCV 3 s6 pode ser carregado no dis-

positivo de carregamento de uma estagdo de carrega-

mento com o numero de pega 9.773-007.0.

e Selecione o local de modo que o aspirador robd
possa chegar faciimente a estacédo de carregamen-
to.

e Garanta uma distancia de pelo menos 0,5 m a es-

querda e a direita da estagéo de carregamento e

uma distancia de pelo menos 1,5 m em frente da

estacdo de carregamento.

O local ndo deve estar exposto a luz solar direta.

1. Montar a estagéo de carregamento.

Figura C

2. Inserir a ficha do cabo de rede na entrada do cabo
na lateral da estacédo de carregamento.
FiguraD

3. Ligar a ficha de rede.

Ligar o aspirador rob6 a estacao de
carregamento

Figura E

1. Colocar o aspirador rob6 no chdo em frente da es-
tacao de carregamento.

2. Premir o interruptor de Ligar/Desligar e manté-lo
premido durante 3 segundos.

O aspirador robd liga-se.
3. Assim que o indicador se acender, colocar o aspira-
dor rob6 manualmente na estacéo de carregamento
e certificar-se de que os contactos de carga tém um
bom contacto.
Ap6s o a primeira colocagé@o em funcionamento, o aspi-
rador robd desloca-se automaticamente para a estacéo
de carregamento.

Ligar o aspirador rob6 ao Wi-Fi e a aplicagao
O aspirador rob6 pode ser controlado diretamente atra-
vés de teclas no dispositivo ou através de uma aplica-
¢ao utilizando um dispositivo mével com Wi-Fi. Para
poder utilizar todas as fun¢des disponiveis, recomenda-
se controlar o aspirador robd através da aplicagédo Kar-
cher Home Robots.

Antes de transferir a aplicagéo, certifique-se do seguin-
te:

e O dispositivo mével esta ligado a Internet.

e O Wi-Fi de 2,4 GHz do router esta ativado.

e Existe cobertura Wi-Fi suficiente.

Transfira a aplicagéo Karcher Home Robots da Apple
App Store® ou do Google Play™ Store.

GETITON
» Google Play

# Download on the

¢ App Store

e Google Play™ e Android™ sdo marcas comerciais
ou marcas registadas da Google Inc.

. Apple® e App Store® sdo marcas comerciais ou
marcas registadas da Apple Inc.

A aplicagéo Karcher Home Robots oferece as seguin-

tes fung@es principais, entre outras:

e Mapeamento das divisdes e de varios pisos

e Defini¢éo de horéarios

e Definicdo de zonas interditas e paredes virtuais

e Indicacdes sobre falhas ou avarias e o progresso da

limpeza

Definicéo de preferéncias de limpeza (modos de as-

piracéo)

Configuragdo de zonas de limpeza

Ativacdo / desativagdo do modo "N&o incomodar"

FAQ com resolugéo de avarias detalhada

Dados de contacto para os Centros de Assisténcia

KARCHER

Ligar o aspirador rob6 a aplicagdo Karcher Home

Robots e ao Wi-Fi:

1. Transferir a aplicagdo Karcher Home Robots da

Apple App Store ou da Google Play Store.

Abrir a aplicagdo Karcher Home Robots.

Criar uma conta (se ainda néo estiver registado/a).

Adicionar o aspirador robd desejado.

Seguir as instrugdes passo a passo na aplicagéo.

arwN
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Colocacido em funcionamento

Montar o depésito de p6 2 em 1 com
reservatoério de agua
O deposito de pd 2 em 1 com reservatério de agua pode
conter uma pequena quantidade de agua residual devi-
do ao controlo de qualidade. Isso é normal.
Insira o depdsito de p6 2 em 1 com reservatério de agua
quando quiser efetuar a limpeza tanto a seco como a
hdmido.
Para a limpeza a seco, retire o pano de limpar e o su-
porte do pano de limpar, ver capitulo Desmontar o su-
porte do pano de limpar com pano de limpar.
Flgura F
Abrir a cobertura na parte superlor
2. Pressionar o depdsito de péd 2 em 1 com reservato-
rio de 4gua em posi¢do até que encaixe audivel-
mente no lugar.
3. Fechar a cobertura na parte superior.

Desmontar o depésito de p6 2 em 1 com
reservatoério de agua
Figura G
1. Abrir a cobertura na parte superior.
2. Pressionar o grampo.
3. Retirar o deposito de p6 2 em 1 com reservatério de
agua.

Montar o suporte do pano de limpar com
pano de limpar
1. Fixar o pano de limpar ao suporte do pano de limpar.
Figura H
a Pressionar o pano de limpar no suporte do pano
de limpar.
b Pressionar sobre a fita de velcro.
2. Montar o suporte do pano de limpar.
Figura |
a Comprimir os grampos.
b Inserir horizontalmente o suporte do pano de lim-
par no aspirador rob6 até este engatar audivel-
mente.

Desmontar o suporte do pano de limpar com
pano de limpar
1. Premir uma tecla qualquer.
O aspirador robd para.
2. Desmontar o suporte do pano de limpar.
Figura J
a Comprimir os grampos.
b Retirar o suporte do pano de limpar.
¢ Tirar o pano de limpar do respetivo suporte.

Montar o depésito de po

Insira o depdsito de pé se quiser apenas limpar a seco.
Para a limpeza a seco, retire o pano de limpar e o su-
porte do pano de limpar, ver capitulo Desmontar o su-
porte do pano de limpar com pano de limpar.
Figura K
1. Abrir a cobertura na parte superior.
2. Pressionar o deposito de p6 na sua posigao até que

encaixe de forma audivel.
3. Fechar a cobertura na parte superior.

Desmontar o depésito de po
Figura L
1. Abrir a cobertura na parte superior.
2. Pressionar o grampo.
3. Retirar o depdsito de po.

Repor a ligagao Wi-Fi

Se mudar para um novo router ou alterar a sua palavra-

passe do Wi-Fi, deve repor a liga¢@o Wi-Fi do aspirador

rob6.

Aviso

Apenas sdo suportadas redes Wi-Fi de 2,4 GHz.

Ligar o aspirador robd, ver capitulo Ligar o aspira-
dor robé.

2. Premir a tecla de Ligar/Desligar e a tecla "Regres-
sar a estagdo de carregamento” simultaneamente
durante 7 segundos até que uma voz diga: "Reposi-
¢éo do Wi-Fi e entrada no modo de configuracéo de
rede".

3. Ligar o aspirador rob6 a estagéo de carregamento,
ver capitulo Ligar o aspirador robé a estagao de car-
regamento.

Restaurar as definigoes de fabrica

1. Manter premido o botdo "Regressar a estacéo de
carregamento” durante 5 segundos até soar um si-
nal.

2. Mais uma vez manter premido o botédo "Regressar
a estacdo de carregamento” durante 5 segundos
até soar um sinal.

As definicdes de fabrica foram restauradas.

Configurar zonas de limpeza
O aspirador robd s6 limpa dentro da area selecionada.
S6 é possivel configurar zonas de limpeza com a apli-
cacao. A transferéncia da aplicagéo é descrita no capi-
tulo Ligar o aspirador robé ao Wi-Fi e a aplicagéo.
Seguir as instru¢des passo a passo na aplicagéo.

Configurar paredes virtuais
Paredes virtuais e areas restritas impedem o aspirador
robd de entrar em areas que ndo devem ser limpas.
As paredes virtuais s6 podem ser configuradas com a
aplicagdo. A transferéncia da aplicagéo é descrita no
capitulo Ligar o aspirador robé ao Wi-Fi e a aplicagéo.
Seguir as instrugdes passo a passo na aplicagéo.

Ativar o mapeamento

O aspirador robé comegca a partir da estacéo de carre-
gamento e atualiza automaticamente o seu mapa apos
completar uma tarefa de limpeza e apés o carregamen-
to.
O mapeamento s6 pode ser configurado com a aplica-
¢do. Atransferéncia da aplicagéo é descrita no capitulo
Ligar o aspirador robé ao Wi-Fi e a aplicagéo.
Aviso
Para evitar perder o mapa, aguarde alguns segundos
apos o primeiro mapeamento até o mapa ser guardado.

Seguir as instrugdes passo a passo na aplicagéo.

ADVERTENCIA

Danos devido a humidade

Retirar o pano de limpar com o respetivo suporte antes
do carregamento e quando néo estiver a ser utilizado,
ver capitulo Desmontar o suporte do pano de limpar
com pano de limpar.

Retirar o depésito de pé 2 em 1 com reservatoério de
agua antes de carregar e quando nédo estiver a ser uti-
lizado, ver capitulo Desmontar o depésito de p6 2 em 1
com reservatério de agua.

Proteger tapetes com paredes virtuais, ver capitulo
Configurar paredes virtuais.
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Ligar o aspirador robo

Aviso

Coloque o aspirador robé diretamente na estagao de

carregamento se nao puder ser ligado devido a um ni-

vel de carga demasiado baixo, ver capitulo Primeiro ar-
ranque.

1. Manter o botdo de Ligar/Desligar premido quando o
aspirador robd estiver em standby e ndo na estagdo
de carregamento.

A luz de sinal pisca durante aprox. 15 segundos,
enquanto o aspirador rob0 esté a arrancar e, em se-
guida, fica acesa continuamente.

O aspirador robd emite um sinal acustico quando o
arranque esta completo.

2. Colocar diretamente o aspirador robd na estagéo de
carregamento.

3. Premir a tecla de Ligar/Desligar.

No arranque inicial, o aspirador robd comega a ma-
pear.

Em funcionamento, o aspirador robd comega a lim-
par.

Definir modos de limpeza
Os modos de limpeza s6 podem ser configurados com
a aplicacdo. A transferéncia da aplicagdo é descrita no
capitulo Ligar o aspirador rob6 ao Wi-Fi e a aplicag&o.
Estéo disponiveis os seguintes modos de limpeza:
e Limpeza a seco
e Limpeza combinada
e Limpeza himida
A poténcia de aspiracédo e a quantidade de &gua podem
ser definidas em cada um dos modos de limpeza.
Poténcia de aspiragao:
e Silencioso
e Padrédo
e Médio
e Turbo
Quantidade de agua:
e Baixa
e Médio
e Alta
Desligar o aspirador robo
Aviso
O aspirador rob6 ndo pode ser desligado quando esta
na estagédo de carregamento.
Aviso
Carregue totalmente o aspirador rob6 antes de interrup-
¢Oes de trabalho mais longas.

ADVERTENCIA

Danos devido a humidade

Retirar o pano de limpar com o suporte do pano de lim-

par, ver capitulo Desmontar o suporte do pano de limpar

com pano de limpar.

Retirar o depésito de p6 2 em 1 com reservatério de

agua, ver capitulo Desmontar o depdsito de p6 2 em 1

com reservatério de agua.

1. Manter o botdo de Ligar/Desligar premido quando o
aspirador robd estiver em standby e ndo na estagdo
de carregamento.

O aspirador robd desliga-se.

Interromper a limpeza
1. Premir qualquer tecla durante a limpeza.
O aspirador robd para.
2. Premir a tecla de Ligar/Desligar.
Alimpeza é retomada.

3. Premir a tecla "Regressar a estacdo de carrega-
mento".
Alimpeza é cancelada e o aspirador robd regressa
a estacdo de carregamento.

Enviar manualmente o aspirador rob6 para
carregar
1. Se o aspirador robd estiver em movimento, prima
uma tecla qualquer.
O aspirador robd para.
2. Premir a tecla "Regressar a estacéo de carrega-
mento".
O aspirador rob6 desloca-se para a estagéo de car-
regamento para carregar.
O aspirador robd regressa automaticamente a estagéo
de carregamento para carregar quando tiver concluido
uma tarefa de limpeza ou quando estiver com pouca
energia durante uma operacéo de limpeza.

Limpeza a seca

1. Senecessario, esvaziar o recipiente de p6 consultar
o capitulo Esvaziar o depésito de p6 2em 1 com re-
servatorio de agua..

2. Inserir o pano seco no suporte do pano, ver capitulo
Montar o suporte do pano de limpar com pano de
limpar.

3. Premir a tecla de Ligar/Desligar.

O aspirador robd comeca a limpar.

Limpeza humida
Aviso
Apos esvaziar o depdsito de agua, podem permanecer
gotas nas mangueiras. Se o aspirador robé for iniciado
com um reservatorio de agua vazio, estas gotas podem
ser descarregadas.

ADVERTENCIA
Danos no recipiente do p6é 2 em 1 devido a corrosédo
e ingredientes quimicos
Nao colocar detergentes, desinfetantes ou outros pro-
dutos de limpeza no recipiente do p6 2 em 1.
Nao deitar agua quente no recipiente do p6 2 em 1.
Nao mergulhar o recipiente do p6 2 em 1 em agua.
1. Premir uma tecla qualquer.
O aspirador robd para.
2. Desmontar o depésito de p6 2 em 1 com reservato-
rio de agua.
Figura G
a Abrir a cobertura na parte superior.
b Pressionar o grampo.
¢ Retirar o depdsito de pé 2 em 1 com reservatério
de agua.
3. Reabastecer com agua.
Figura M
a Puxar a aba de borracha para cima.
b Encher com agua.
¢ Pressionar a aba de borracha para baixo.
4. Montar o dep6sito de p6 2 em 1 com reservatorio de
agua.
Figura F
a Pressionar o depésito de p6 2 em 1 com reserva-
tério de 4gua em posicéo até que encaixe audi-
velmente no lugar.
b Fechar a cobertura na parte superior.
5. Umedeca o pano de limpar em agua corrente e tor-
¢a para remover o excesso de agua.
6. Montar o pano de limpar, ver capitulo Montar o su-
porte do pano de limpar com pano de limpar.
7. Premir a tecla de Ligar/Desligar.
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O aspirador robd comeca a limpar.

Reabastecer com agua
1. Premir uma tecla qualquer.
O aspirador robd para.
2. Desmontar o deposito de p6 2 em 1 com reservaté-
rio de agua.
Figura G
a Abrir a cobertura na parte superior.
b Pressionar o grampo.
¢ Retirar o depdsito de pé 2 em 1 com reservatério
de agua.
3. Reabastecer com agua.
Figura M
a Puxar a aba de borracha para cima.
b Encher com agua.
¢ Pressionar a aba de borracha para baixo.
4. Montar o deposito de pé 2 em 1 com reservatorio de
agua.
Figura F
a Pressionar o dep6sito de p6 2 em 1 com reserva-
tério de &gua em posicéo até que encaixe audi-
velmente no lugar.
b Fechar a cobertura na parte superior.
5. Premir a tecla de Ligar/Desligar.
A limpeza é retomada.

Esvaziar o depdsito de p6 2 em 1 com
reservatério de agua.
1. Premir uma tecla qualquer.
O aspirador robd para.
2. Desmontar o deposito de p6é 2 em 1 com reservaté-
rio de agua.
Figura G
a Abrir a cobertura na parte superior.
b Pressionar o grampo.
¢ Retirar o depdsito de p6 2 em 1 com reservatério
de agua.
3. Esvaziar o deposito de p6 2 em 1 com reservatério
de agua.
Figura N
a Abrir a tampa do filtro.
b Retirar a tampa do filtro.
¢ Esvaziar o deposito de p6 2 em 1 com reservato-
rio de agua.
d Inserir a tampa do filtro.
e Fechar a tampa do filtro.
4. Montar o dep6sito de p6 2 em 1 com reservatério de
agua.
Figura F
a Pressionar o dep6sito de p6 2 em 1 com reserva-
tério de agua em posicéo até que encaixe audi-
velmente no lugar.
b Fechar a cobertura na parte superior.
5. Premir a tecla de Ligar/Desligar.
Alimpeza é retomada.

Esvaziar o depésito de po

1. Premir uma tecla qualquer.

O aspirador robd para.
2. Desmontar o depdsito de pé.

Figura L

a Abrir a cobertura na parte superior.

b Pressionar o grampo.

c Retirar o depdsito de po.
3. Esvaziar o depésito de po.

Figura O

a Dobrar a tampa para baixo.

b Esvaziar o deposito de po6.
¢ Dobrar a tampa para cima até que encaixe audi-
velmente.
4. Montar o depdsito de pé.
Figura K
a Pressionar o depdsito de pé na sua posigao até
gue encaixe de forma audivel.
b Fechar a cobertura na parte superior.
5. Premir a tecla de Ligar/Desligar.
Alimpeza é retomada.

Lavar o pano de limpar
O pano de limpar pode ser lavado durante um processo
de limpeza.
1. Premir uma tecla qualquer.
O aspirador robd para.
2. Desmontar o suporte do pano de limpar.
Figura J
a Comprimir os grampos.
b Retirar o suporte do pano de limpar.
¢ Tirar o pano de limpar do respetivo suporte.
3. Lavar o pano de limpar.
4. Montar o pano de limpar, ver capitulo Montar o su-
porte do pano de limpar com pano de limpar.
5. Premir a tecla de Ligar/Desligar.
Alimpeza é retomada.

Na medida do possivel, transportar ou reenviar o apa-
relho apenas na embalagem original. Se a embalagem
original ndo estiver disponivel, contacte 0 nosso servigo
de assisténcia técnica.

Avisos de segurancga para o transporte
A bateria de ides de litio esta sujeita aos requisitos da
legislacéo relativa a matérias perigosas.
Uma bateria ndo danificada e a funcionar pode ser
transportada pelo utilizador em transportes publicos,
sem restri¢cdes adicionais.
Observe os requisitos especiais de embalagem e iden-
tificacdo em caso de envio por meio de terceiros (trans-
portadoras).
Respeite as prescri¢gdes nacionais.

Armazenamento

ADVERTENCIA

Danos no aspirador rob6 devido a armazenamento

incorreto

Nao armazene o aspirador robé de virado ao contrario.

A caixa do radar laser (LIDAR) nunca deve entrar em

contacto com o solo ou objetos.

Nao coloque quaisquer objetos sobre o aspirador robé.

Armazene o aspirador rob6 totalmente carregado e

desligado num local fresco e seco.

Aviso

Para evitar uma descarga profunda da bateria, recarre-

gar totalmente o aspirador robé apés 5 meses, o mais

tardar.

1. Limpar o aspirador robd, ver capitulo Limpeza.

2. Carregar completamente o aspirador robd, consul-
tar o capitulo Enviar manualmente o aspirador robd
para carregar.

3. Desligar o carregador da tomada de alimentagédo e
da estagao.

4. Desligar o aspirador robd, ver capitulo Desligar o
aspirador robé.

5. Armazenar o aspirador robd num local fresco e se-
co.
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Conservagao e manutengao

Limpeza
Limpar o depésito de p6 2 em 1
Premir uma tecla qualquer.
O aspirador robd para.
Desmontar o depdsito de p6 2 em 1.
Figura G
a Abrir a cobertura na parte superior.
b Pressionar o grampo.
¢ Retirar o depésito de p6 2 em 1.
Limpar o depdsito de p6 2 em 1 com reservatdrio de
agua.
Figura P
a Abrir a tampa do filtro.
b Retirar a tampa do filtro.
¢ Esvaziar o deposito de p6 2 em 1 com reservato-
rio de agua.
d Limpar o depdsito de p6 2 em 1 com reservatorio
de agua.
e Inserir a tampa do filtro.
f Fechar a tampa do filtro.
Montar o depésito de p6 2 em 1.
Figura F
a Premir o deposito de p6 2 em 1 na sua posicao
até que encaixe de forma audivel.
b Fechar a cobertura na parte superior.
Premir a tecla de Ligar/Desligar.
Alimpeza é retomada.
Limpar o depésito de po
Premir uma tecla qualquer.
O aspirador robd para.
Desmontar o depdsito de po.
Figura L
a Abrir a cobertura na parte superior.
b Pressionar o grampo.
c Retirar o depésito de po.
Limpar o depdsito de po.
Figura Q
Dobrar a tampa para baixo.
Esvaziar o dep6sito de pé.
Abrir a tampa do filtro.
Retirar a tampa do filtro.
Limpar o depésito de pé.
Inserir a tampa do filtro.
Fechar a tampa do filtro.
Dobrar a tampa para cima até que encaixe audi-
velmente.
Montar o depésito de pé.
Figura K
a Pressionar o depésito de pé na sua posi¢do até
gue encaixe de forma audivel.
b Fechar a cobertura na parte superior.
Premir a tecla de Ligar/Desligar.
Alimpeza é retomada.

Limpar o filtro

oQ "0 o0 T

Recomendamos a limpeza regular do filtro. Isto evita
que fique entupido.

1.

2.

Premir uma tecla qualquer.

O aspirador robd para.

Desmontar o depésito de p6 2 em 1 com reservato-
rio de agua ou o depésito de po, ver capitulo Des-
montar o depésito de p6 2 em 1 com reservatorio de
agua ou . Desmontar o depésito de pé.

Desmontar o filtro.

FiguraR

a Abrir a tampa do filtro.

b Retirar a tampa do filtro.

¢ Esvaziar o deposito de pé 2 em 1 com o reserva-
tério de 4gua ou o deposito de po.

Limpar o filtro sob agua corrente com a ferramenta

de limpeza fornecida.

Deixar o filtro secar por completo.

Montar o filtro.

Figura S

a Colocar o filtro.

b Inserir a tampa do filtro.

¢ Fechar a tampa do filtro.

Montar o depésito de p6 2 em 1 com reservatdrio de

agua ou o depésito de po, ver capitulo Montar o de-

posito de pé 2 em 1 com reservatério de agua ou .

Montar o depdsito de po.

Premir a tecla de Ligar/Desligar.

Alimpeza é retomada.

Limpar a escova

Desmontar a escova.
Figura T
a Comprimir os grampos.
b Retirar a cobertura da escova.
¢ Retirar a escova.
d Retirar o rolamento da escova.
Limpar a escova e os rolamentos da escova com a
ferramenta de limpeza fornecida.
Montar a escova.
Figura U
a Colocar o rolamento da escova.
b Inserir a escova.
¢ Colocar a tampa da escova e pressiona-la até
ouvir um clique no lugar.
Limpar a escova lateral
Desmontar a escova lateral.
FiguraV
Limpar a escova lateral.
Montar a escova lateral.
Figura B

Limpar os sensores de queda

Limpar os sensores de queda mensalmente.
Figura W

1.

Limpar os sensores de queda com um pano macio.

Substituir
Substituir o filtro

Recomendamos a substituigdo do filtro apés 3 a 6 me-
ses.

1.

2.

Premir uma tecla qualquer.

O aspirador robd para.

Desmontar o depdsito de p6é 2 em 1 com reservaté-
rio de &gua ou o deposito de po, ver capitulo Des-
montar o depésito de p6 2 em 1 com reservatério de
agua ou . Desmontar o depdsito de po.

Desmontar o filtro.

Figura R

a Abrir a tampa do filtro.

b Retirar a tampa do filtro.

¢ Retirar o filtro.

Montar um filtro novo.

Figura S

a Colocar o filtro.

b Inserir a tampa do filtro.

¢ Fechar a tampa do filtro.

Montar o depésito de p6 2 em 1 com reservatério de
agua ou o depésito de po, ver capitulo Montar o de-
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6.

posito de p6 2 em 1 com reservatorio de agua ou .
Montar o depésito de po.

Premir a tecla de Ligar/Desligar.

Alimpeza é retomada.

Substituir a escova

Recomendamos a substitui¢do da escova apés 6 a 12
meses.

1.

Desmontar a escova.

Figura T

a Comprimir os grampos.

b Retirar a cobertura da escova.

c Retirar a escova.

d Retirar o rolamento da escova.

Montar a escova nova.

Figura U

a Colocar o rolamento da escova.

b Inserir a escova.

c Colocar a tampa da escova e pressiona-la até
ouvir um clique no lugar.

Substituir a escova lateral

Recomendamos a substituicdo da escova lateral ap6s
3 a 6 meses.

Aviso
Para evitar danos, ndo colocar o robd sobre o sensor la-
ser (LIDAR).
1. Virar o aspirador robd ao contrario.
2. Desmontar a escova lateral.
FiguraV
3. Montar uma escova lateral nova.
Figura B

Substituir a bateria

A bateria atingiu o fim da sua vida til se o aspirador ro-

b6 se dirigir constantemente para a estagio para carre-

gar apés uma curta operagao de limpeza.

1. Desligar o aspirador robo, ver capitulo Desligar o
aspirador robé.

2. Enviar o aspirador rob0 para o servigo de assistén-
cia. Observar os regulamentos para a expedicéo de
baterias de ides de litio, ver capitulo Transporte.

Ajuda em caso de avarias

As avarias tém, geralmente, causas simples que po-

dem ser corrigidas por si com a ajuda do seguinte resu-
mo. Em caso de dlvida ou no caso de se tratar de uma

avaria ndo mencionada aqui, contacte o servigo de as-
sisténcia técnica autorizado.

Erro Causa

Reparacao

A bateria ndo carrega

Os contactos de carga estao sujos. 1. Limpar os contactos de carga tanto na es-

tacéo de carregamento como no aspirador
robd com um pano seco.

superior a 35 °C.

Temperatura ambiente inferior a 0 °C ou |1. Utilizar o aspirador rob6 com temperaturas

acima dos 0 °C e abaixo dos 35 °C.

O aspirador rob6 nao re-
gressa a estagdo de car-
regamento

A bateria esta descarregada.

1. Colocar manualmente o aspirador rob6 na
estacéo de carregamento e deixa-lo carre-
gar completamente.

O aspirador robd esta demasiado afasta-|1. Aproximar o aspirador robd da estacéo de
do da estacéo de carregamento.

carregamento.
2. Colocar manualmente o aspirador robd na
estacao de carregamento.

¢ao de carregamento.

Né&o ha espaco suficiente a volta da esta-|1. Assegurar-se de que existe espago sufi-

ciente em torno da estacao de carrega-
mento, ver capitulo Montar a estagcdo de
carregamento.

tacdo de carregamento.

Ha demasiados obstaculos a volta da es-|1. Colocar a estagao de carregamento numa

area mais aberta, ver capitulo Montar a es-
tacdo de carregamento.

maior.

O aspirador robd recria o seu ambiente |1. Colocar manualmente o aspirador robd na
guando foi movido para uma distancia estacdo de carregamento.

iniciado.

O aspirador rob6 néo foi iniciado a partir |1. Colocar manualmente o aspirador robd na
da estacao de carregamento. Neste ca- estacdo de carregamento.
S0, apenas regressa ao local de onde foi

O aspirador robd produz
ruidos invulgares

Pode haver um objeto estranho na esco-
va, na escova lateral ou numa roda.

Desligar o aspirador rob6.
Retirar o corpo estranho.

N

O aspirador rob6 nao

continua a limpar comodar".

O aspirador robd estad no modo "N&o in- |1. Certificar-se de que o aspirador robd nao

estd no modo "N&o incomodar".

regamento.

O aspirador robd é carregado manual- |1. Esperar até o aspirador rob6 estar comple-
mente ou foi colocado na estacéo de car- tamente carregado.
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Erro Causa

Reparacao

ranca

O aspirador rob6 néo ar- |A temperatura ambiente é inferior a 0 °C |1.
ou superior a 35 °C.

Utilizar o aspirador robd com temperaturas
acima dos 0 °C e abaixo dos 35 °C.

O nivel de carga é demasiado baixo. 1. Carregar o aspirador robo.
O sensor de distancia laser (LiDAR) esta |1. Limpe o sensor de distancia laser com um
tapado. pano hdmido.
2. Remover os obstaculos que tapam o sen-
sor de distancia laser.
3. Mover o aspirador rob6 para outro local e

po-lo a funcionar.

O sensor de colisdo esta sujo ou dema- |1.
siado proximo da parede virtual.

Remover objetos estranhos, batendo cui-
dadosamente no sensor de colisdo.

2. Mover o aspirador robd para outro local e
pb-lo a funcionar.
Os sensores de queda estéo sujos. 1. Limpar os sensores de queda com um pa-

no humido.

correta.

O depésito de p6 2 em 1 com reservato6-|1.
rio de 4gua ou o depdsito de p6d ndo esta
montado ou est4 montado de forma in-

Certificar-se de que o deposito de p6 2 em
1 com reservatério de agua ou o depdsito
de p6 estd montado e corretamente enga-
tado, ver capitulo Montar o depésito de p6
2 em 1 com reservatério de dgua ou Mon-
tar o depésito de p6

tamente.

Filtro ndo montado ou montado incorre- |1.

Certificar-se de que o filtro estéa correta-
mente montado.

Filtro sujo.

Limpar o filtro, ver capitulo Limpar o filtro.
Se o erro persistir, substituir o filtro, ver ca-
pitulo Substituir o filtro.

tamente.

Pano de limpar ou suporte de pano de |1.
limpar ndo montado ou montado incorre-

Certificar-se de que o suporte e o pano de
limpar estéo montados corretamente, ver
capitulo Montar o suporte do pano de lim-
par com pano de limpar.

SO.

O aspirador rob6 esta encravado ou pre-|1.

Remover obstaculos.

O aspirador robd ou uma das suas rodas |1.
ndo esta em contacto com o solo.

Colocar o aspirador robd sobre uma super-
ficie plana.

O aspirador rob6 nao

deixa poeira para tras cheio.

O depésito de p6é 2 em 1 com reservato-|1.
limpa eficientemente ou |rio de 4gua ou o depdsito de pé esta

Esvaziar o deposito de p6 2 em 1 com re-
servatorio de &gua ou o deposito de pd, ver
capitulo Esvaziar o depdsito de p6 2 em 1
com reservatério de agua. ou Esvaziar o
deposito de pod

O filtro esta entupido. 1. Limpar o filtro, ver capitulo Limpar o filtro
Um objeto estranho ficou preso na esco-|1. Limpar a escova, ver capitulo Limpar a es-
va cova.

2. Limpar a escova lateral, ver capitulo Lim-

par a escova lateral.

O aspirador rob6 nao

Fi/ O aspirador robé fica
offline

O aspirador robd néo esté ligado a rede |1.
consegue ligar-se ao Wi-|ou esta fora do alcance do sinal Wi-Fi.

Certificar-se de que o aspirador robd esta
ligado a rede e esta dentro do alcance do
sinal Wi-Fi.

Certificar-se de que a palavra-passe do
Wi-Fi estéa correta.

Repor o Wi-Fi e ligar novamente (as redes
Wi-Fi de 5 GHz ndo séo suportadas).

O sinal Wi-Fi é demasiado fraco. 1.

Certificar-se de que o aspirador robd esta
dentro do alcance do sinal Wi-Fi.

WARNING

Este aparelho contém baterias de ides de li-
tio. A remocao e eliminacdo adequada das
baterias de ides de litio deve ser efetuada
em conformidade com os regulamentos na-
cionais e estatais.

Portugués

Em cada pais séo vélidas as condi¢des de garantia
transmitidas pela nossa sociedade distribuidora res-
ponsavel. Trataremos de possiveis avarias no seu apa-
relho no ambito do prazo da garantia, sem custos,
desde que estas tenham origem num erro de material
ou de fabrico. Em caso de garantia, contacte o seu re-
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vendedor ou a assisténcia técnica autorizada mais pré-
xima, apresentando o taldo de compra.
(enderego consultar o verso)

Dados técnicos

Ligacao eléctrica

Poténcia nominal W 33
Tensao nominal da bateria \% 14,8
Tipo de conjunto da bateria Li-ION
Tens&o nominal do carregador \% 100-240
Corrente nominal do carregado A 0,6
Capacidade da bateria mAh 3000

Capacidade nominal da bateria  mAh 3200

Tempo de servigo com carrega-  min 120
mento das baterias completo na
operacdo normal

Ligacdes sem fios Wi-Fi IEEE
802.11b/g/n 2,4
GHz
Frequéncia MHz 2400-
2483.5
Forga max. do sinal, Wi-Fi dBm <20

Quantidades de enchimento do depésito de p6 2
em 1 com reservatorio de agua

Sujidade seca ml 300
Liquido ml 170
Quantidade de enchimento do depésito de pé
Sujidade seca ml 500

Dimensoes e pesos do aspirador robo

Peso kg 3,7

Comprimento x Largura x Altura mm 350 x
350 x 94

Dimensdes e pesos da estacao de carregamento

Peso kg 0,6

Comprimento x Largura x Altura mm 80 x 150
x 102

Reservados os direitos a alteracdes técnicas.

Declaragao de conformidade UE

Apare- |Tipo Faixa de fre- Poténcia max.
lho quéncia, MHz |EIRP, mW

RCV3  |Wi-Fi 2400-2483.5 100

Pelo presente, a Alfred Karcher SE & Co. KG, declara

gue o modelo de radio Robo Cleaner estd em conformi-
dade com a Diretiva 2014/53/UE. O texto completo da

declaragdo de conformidade da UE pode ser encontra-
do em www.kaercher.com/RCV3.
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Generelle henvisninger
Lees den originale brugsanvising og de
A |||| vedlagte sikkerhedsanvisninger inden

maskinen tages i brug farste gang. Bet-
jen maskinen i henhold til disse.
Opbevar den originale driftsvejledning til senere brug el-
ler til efterfglgende ejere.
En QR-Code™ til hentning af online-driftsvejledningen
kan findes i:

KARCHER

Varemaerke
QR-Code® er et registreret varemeerke tilhgrende
DENSO WAVE INCORPORATED.

Sikkerhedshenvisninger

Faregrader

FARE
e Henviser til en umiddelbar fare, der medfarer alvorli-
ge kveestelser eller dad.

ADVARSEL

o Henviser til en mulig farlig situation, der kan medfore
alvorlige kveestelser eller dod.

FORSIGTIG

e Henviser til en mulig farlig situation, der kan medfgre
lettere kvaestelser.

BEMARK

o Henviser til en mulig farlig situation, der kan medfore
materielle skader.

Sikkerhedshenvisninger for rengeringsrobot
Ud over henvisningerne i driftsvejledningen skal lovens
generelle sikkerheds- og uheldsforebyggende forskrif-
ter overholdes.

Maskinens laserradar overholder standarden IEC
60825-1:2014 for lasere i klasse 1 Produktsikkerhed og
genererer ikke laserstraling, der er farlig for den menne-
skelige krop.

76 Dansk



FARE e Kvaeiningsfare. Emballagefolie skal hol-
des uden for barns reekkevidde. e Driften i eksplosions-
farlige omréader er forbudt. e Brug ikke maskinen i rum,
hvor luften indeholder breendbare gasser af benzin, fy-
ringsolie, malingsfortynding, oplasningsmiddel, petrole-
um eller alkohol (eksplosionsfare). ® Brug ikke
maskinen i rum med braendende ild eller glader i en
aben pejs uden opsyn. e Brug ikke maskinen i rum med
braendende stearinlys uden opsyn.

ADVARSEL e Maskinen ma kun anvendes af
personer, hvis fysiske, sensoriske eller andelige evner
er indskraenket eller af personer med manglende erfa-
ring og/eller kendskab, hvis de er under korrekt opsyn,
eller hvis de er blevet opleert af en person, som er an-
svarlig for deres sikkerhed i forbindelse med anvendel-
se af maskinen, og hvis de har forstaet de deraf
resulterende farer. ® Born fra og med min. 8 &r ma an-
vende maskinen, hvis de er blevet opleert i brugen af
maskinens af en person med ansvar for deres sikker-
hed, eller hvis de er korrekt under opsyn, og de har for-
staet de deraf resulterende farer. @ Bgrn skal veere
under opsyn for at sikre, at de ikke leger med maskinen.
® Bgrn ma kun udfere rengering og brugervedligehol-
delse under opsyn.  Maskinen indeholder elektriske
komponenter; rengar ikke maskinen under rindende
vand. e Sluk maskinen inden alt pleje- og vedligeholdel-
sesarbejde, og traek netstikket ud. @ Rengaringsrobot-
ten RCV 3 méa kun oplades pé ladeanordningen pa en
ladestation med delnummeret 9.773-007.0. o Abn ikke
batteripakken. Reparationer ma kun udfgres af fagfolk.

FORSIGTIG o Ladkun reparationsarbejde og
arbejde pa elektriske komponenter gennemfgre af den
autoriserede kundeservice. e Sluk altid maskinen for
rengaring / vedligeholdelse, og tag netstikket ud. e Der
er fare for tilskadekomst, hvis lgst siddende tgj, har eller
smykker bliver grebet af maskinens bevaegelige dele.
Hold tgj og smykker vaek fra maskinens bevaegelige de-
le. Seet langt har op i en hestehale. o Fare for tilskade-
komst. Grib aldrig ind i maskinens roterende
barstevalse med fingre eller vaerktaj under brug. e Vaer
opmaerksom pa risikoen for at falde pa grund af renge-
ringsrobotten, der karer omkring. e Fare for ulykker og
kveestelser. VVaer opmaerksom pé apparatets vaegt ved
transport og opbevaring, se kapitlet Tekniske data i drift-
svejledningen. e Sikkerhedsanordninger fungerer som
din beskyttelse. Sikkerhedsanordninger ma aldrig aen-
dres eller ignoreres.

BEMAERK « Brug ikke skuremiddel, glas- eller uni-
versalrenggringsmiddel til rengaring. e Anvend ikke
apparatet ved temperaturer under 0 °C. e Anvend kun
maskinen indendars. e Anvend ikke maskinen i rum,
der er sikret med et alarmanlaeg eller en bevaegelses-
sensor. e Beskyt maskinen mod ekstremt vejr, fugtighed
og varme. e Anvend kun maskinen ved temperaturer fra
0°C til +35 °C. e Beskadigelse af maskinen. Sté ikke pa
maskinen, og saet ikke barn, genstande eller husdyr pa
den. e Genstande, f.eks. pa borde eller sma mgbler,
kan veelte, hvis maskinen stader mod dem. e Maskinen
kan blive fanget i elektriske kabler, duge, snore osv., der
haenger ned, og derved veelte genstande. e Laft alle
kabler op fra gulvet, fgr du bruger maskinen, for at for-
hindre, at den treekker dem med under rengaringen.

e Saml alle skragbelige eller lose genstande op fra gul-
vet, som f.eks. vaser, for at forhindre, at maskinen sto-
der ind i dem og forarsager skader. ® Anvend ikke
maskinen i et omrade, der ligger over gulvet, f.eks. pa

en sofa. e Afspeer alle omrader, hvor der er fare for, at
maskinen falder ned. F.eks. trappenedgange eller galle-
rier uden greenser. e Anvend ikke maskinen pa gulve
med vaesker eller klaebende stoffer. e Anvend ikke ma-
skinen ma ikke til rengering af teepper med hgj luv.  Be-
skadigelse af laserradaren (LiDAR). Stil ikke maskinen
pa hovedet (huset pa laserradaren (LIDAR) ma aldrig
rgre gulvet eller harde overflader). ® Baer ikke maskinen
i afdaekningen pa laserradaren (LIDAR).  Opsaml ikke
skarpe eller stgrre genstande med maskinen, som
f.eks. skar, ral eller legetajsdele. o Sprgjt ikke vaesker
ind i maskinen, og sgrg for, at stevbeholderen er tor, for
du seetter den i. ¢ Opbevar maskinen fuldt opladet og
slukket pa et kaligt og tert sted.

Obse. Rengaringsrobotten har sveert ved at registrere
stov pa sorte taepper.

Sikkerhedshenvisninger for ladestation

FARE e Tilslut kun maskinen ved vekselstrom.
Den anfarte spaending pa typeskiltet skal stemme over-
ens med netspaendingen. e Af sikkerhedsmaessige ar-
sager anbefaler vi, at maskinen som grundregel altid
anvendes via HF|-relse (maks. 30 mA). e Rar aldrig ved
netstik og stikkontakt med fugtige haender.

ADVARSEL e Maskinen ma kun kobles til
stremforbindelser, der er udfgrt af en faguddannet elin-
stallater i overensstemmelse med IEC 60364-1. @ Kon-
trollér, at netspaendingen stemmer overens med den
spaending, der er angivet pa ladeaggregatets typeskilt.
e Maskinen indeholder elektriske komponenter; rengar
ikke maskinen under rindende vand. e Fare for kortslut-
ning. Hold ledende genstande (f.eks. skruetraekkere el-
ler lignende) veek fra ladekontakterne. e Fare for
kortslutning. Rengar kun ladestationens ladekontakter
tart. ¢ Maskinen mé kun oplades med vedlagte originale
oplader eller opladere, der er godkendt af KARCHER.
o Hver gang maskinen tages i brug, bar streamkablet
farst kontrolleres for skader. Anvend aldrig et beskadi-
get stramkabel. Hvis det er beskadiget, skal stramkab-
let udskiftes med et nyt godkendt kabel. Et passende
kabel kan erhverves hos KARCHER eller en af vores
servicepartnere. ® Eksplosionsfare. lkke-genopladelige
batterier ma ikke oplades. e Vedrarende RCV 3-enhe-
der: Kun renggringsrobotmodellen "RCV 3" ma opla-
des.

BEMAERK e Anvend kun ladestationen indendaers.
e Opstil ikke ladestationen i naerheden af varmekilder,
f.eks. varmeapparater. # Opbevar kun ladestationen in-
dendgrs pa et kaligt, tort sted. ® Oplad rengaringsrobot-
ten mindst en gang om maneden for at undgéa en
dybafadning af batteriet. ® Sluk ladestationen for alle
pleje- og vedligeholdelsesarbejder.

Bestemmelsesmassig anvendelse

Maskinen bestér af to enheder, en ladestation og en

batteridrevet renggringsrobot.

e Maskinen er beregnet til fuldautomatisk renggaring af
tekstiler og harde gulvbelzegninger indendars. Den
kan anvendes pa alle almindelige gulvbelaegninger
til autonom, kontinuerlig renggaring.

e Denne maskine blev udviklet til brug i private hus-
holdninger og er ikke beregnet til erhvervsmeaessig
brug.
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Miljobeskyttelse

&y Emballagematerialerne kan genbruges. Smid al-

Q.@ drig emballage i husholdningsaffaldet, aflevér i
stedet til genbrug.

Gamle maskiner indeholder veerdifulde, genanvendeli-
ge materialer, der bar genbruges. Batterier og batteri-
pakker indeholder stoffer, der ikke m& udledes i miljget.
Gamle maskiner, batterier og batteripakker skal bort-
skaffes via dertil indrettede samlesystemer.
Lovgiverens anbefalinger i omgangen med lithium-ion-
batterier skal overholdes. Brugte og defekte batteripak-
ker skal bortskaffes i overensstemmelse med geeldende
forskrifter.

Henvisninger til indholdsstoffer (REACH)
Aktuelle oplysninger om indholdsstoffer findes pa:
www.kaercher.de/REACH

Tilbehor og reservedele

Anvend kun originaltilbehgr og -reservedele. De er en
garanti for en sikker og fejlfri drift af maskinen.
Informationer om tilbehgar og reservedele findes p&
www.kaercher.com.

Leveringsomfang

Maskinens leveringsomfang er vist pd emballagen.
Kontroller ved udpakningen, om indholdet er komplet.
Kontakt venligst forhandleren, hvis der mangler tilbehar
eller ved transportskader.

Figur A

(@) Kollisionssensor

(@) Infrargd sensor

(3 Lasersensor (LIDAR)
(@ Afdeekning foroven
(&) Sidebarste

(&) Styrerulle

() Batterirum

Borste

(9) Fladsensor

Gulvklud

@ Gulvkiudsholder

@2 Ladekontakter

@3 Barsteafdaekning
Teend/sluk-knap

@) Knap "Tilbage til ladestation”
Renggringsvaerkigj

@ 2-i-1 stavbeholder med vandtank
Stevbeholder

Ladestation
Netstik

Funktionsbeskrivelse

Maskinen bestér af en ladestation og en batteridrevet
renggringsrobot.

Den mobile renggringsrobot far sin energi fra et indbyg-
get batteri. Med en batteriladning kan renggringsrobot-
ten renggre op til 120 minutter. Hvis batteriladningen
falder, vender den automatisk tilbage til ladestationen
for at genoplade.

Renggringsrobotten bevaeger sig systematisk. Ved
hjeelp af lasersensoren (LIDAR) scanner den rummet og
rengar det trinvist. Den undgar forhindringer, der er
mindst lige s& hgje som LiDAR-tarnet.
Renggringsrobotens flade design ger det muligt, at den
ogsa kan gare rent under magbler som f.eks. seng, sofa
og skab.

Renggringsrobotten har faldsensorer, der registrerer
trapper og afsatser og forhindrer fald, og kollisionssen-
sorer, der registrerer forhindringer og undgar dem.

| ladestationen oplades renggringsrobottens batteri.
Hvis renggringsrobotten starter renggringsarbejdet fra
ladestationen, vender den tilbage til ladestationen i til-
feelde af manglende batteriopladning.

Nar ladeprocessen er slut, forlader renggringsrobotten
automatisk ladestationen og fortseetter renggringsarbej-
det. Nar renggringsrobotten har afsluttet renggringsar-
bejdet, vender den tilbage til ladestationen til opladning.

Statusindikatorer

LED-visninger Status

Lyser blat Karer autonomt

Blinker blat langsomt |Autonom kersel p& pause
Blinker hurtigt blat

Blinker grant lang-
somt

Wi-Fi-forbindelsestilstand

Renggringsrobot oplades

Lyser grgnt Renggaringsrobot fuldt opladet

eller tilsluttet

Blinker rgdt langsomt |Batteri for afladet til at starte
Blinker rgdt hurtigt  |Fejl

Funktioner
Dvaletilstand

Renggaringsrobotten skifter automatisk til dvaletilstand

efter 5 minutters inaktivitet. Tryk pa en vilkarlig knap for

at vaekke den.

e Renggringsrobotten skifter ikke til dvaletilstand, nar
den star pa ladestationen.

e Renggringsrobotten slukker automatisk, hvis den er
i dvaletilstand i mere end 6 timer

Fejltilstand

Hvis renggringsrobotten stader pa en fejl under driften,
blinker indikatoren rgdt, og der lyder et signal.

For en lgsning, se kapitlet Hjaelp ved fejl.

Hvis der ikke treeffes foranstaltninger inden for

5 minutter, skifter renggringsrobotten automatisk til dva-
letilstanden.

"Forstyr ikke"-tilstand

"Forstyr ikke"-tilstanden er indstillet som standard. | til-
standen "Forstyr ikke" genoptager renggringsrobotten
en afbrudt renggring, udfarer ikke-planlagt renggring og
udsender ingen akustiske advarsler.

"Forstyr ikke"-tilstanden kan deaktiveres i appen.
Download af appen er beskrevet i kaptilet Tilslutning af
rengaringsrobot til WLAN og app.
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Forste ibrugtagning

Montering af sidebgrsten
Figur B
1. Vend renggringsrobotten.
Obs
For at undga en beskadigelse ma robotten ikke lsegges
pé lasersensoren (LIDAR).
2. Indseet sidebgrsten.

Opstilling af ladestationen

ADVARSEL
Renggringsrobotten RCV 3 mé& kun oplades pa lade-
anordningen péa en ladestation med delnummeret
9.773-007.0.
e Vzlg opstillingsstedet, s& renggringsrobotten nemt
kan na ladestationen.
e Sgrg for en afstand p& mindst 0,5 m til venstre og
hgijre for ladestationen og en afstand pa mindst
1,5 m foran ladestationen.
e Opstillingsstedet ma ikke veere udsat for direkte sol-
lys.
1. Opstil ladestationen.
Figur C
2. Seet stikket p& netkablet i kabelstikket pa siden af la-
destationen.
Figur D
3. Iseet netstikket.

Tilslutning af renggringsrobotten til
ladestationen

Figur E

1. Stil renggringsrobotten pa gulvet foran ladestatio-
nen.

2. Tryk pa teend/sluk-knappen i 3 sekunder.
Renggringsrobotten teendes.

3. S& snart indikatoren lyser, skal du stille renggrings-
robotten manuelt pa ladestationen og sikre, at lade-
kontakterne har god kontakt.

Efter den forste idriftseettelse karer renggringsrobotten

automatisk ind i ladestationen.

Tilslutning af renggringsrobot til WLAN og
app

Renggringsrobotten kan styres direkte via knapper pa
maskinen eller via en app via en WLAN-kompatibel mo-
bil enhed. For at kunne bruge alle tilgeengelige funktio-
ner anbefales det at styre renggringsrobotten via
Kércher Home Robots-appen.
Far du downloader appen, skal du sgrge for falgende:
e Den mobile enhed er forbundet til internettet.
e Routerens 2,4 GHz Wi-Fi er aktiveret.
e Der er garanteret tilstraekkelig WLAN-daekning.
Download Karcher Home Robots-appen fra Apple App
Store® eller fra Google Play™ Store.

GETITON
> Google Play

# Download on the

¢ App Store

e Google Play™ og Android™ er varemeerker eller re-
gistrerede varemeerker tilhgrende Google Inc.

. Apple® og App butik® er varemaerker eller registre-
rede varemeerker tilhgrende Apple Inc.

Karcher Home Robots-appen tilbyder blandt andet fal-

gende hovedfunktioner:

e Kortleegning af rum og flere etager

Indstilling af tidsplaner

Fastlaeggelse af no-go zoner og virtuelle veegge

Henvisninger til fejl eller funktionsfejl og renggrings-

forlgbet

Indstilling af rengaringspraeferencer (sugetilstande)

Oprettelse af renggringszoner

Aktivering/deaktivering af "Forstyr ikke"-tilstanden

Ofte stillede spgrgsmal med detaljeret fejlafhjeelp-

ning

e Kontaktoplysninger for KARCHER servicecentre

Tilslutning af rengeringsrobot med Karcher Home

Robots-app og WLAN:

1. Download Karcher Home Robots-appen fra Apple

App Store eller fra Google Play Store.

Abn Karcher Home Robots-appen.

Opret en konto (hvis du ikke allerede er registreret).

Tilfgj den gnskede renggaringsrobot.

Falg trin-for-trin-vejledningen i appen.

Ibrugtagning

Installation af 2-i-1 stevbeholder med
vandtank
2-i-1 stevbeholderen med vandtank kan indeholde en
lille maengde restvand pa grund af kvalitetskontrollen.
Det er normalt.
Installér 2-i-1 stavbeholderen med vandtank, hvis du vil
rengere bade tert og fugtigt.
Fjern gulvkluden og gulvkludsholderen ved ter renga-
ring, se kapitlet Afmontering af gulvkludsholder med
gulvklud.
Figur F
1. Abn afdaekningen foroven.
2. Tryk 2-i-1 stevbeholderen med vandtank pa plads,
indtil den gar herbart i indgreb.
3. Luk afdaekningen foroven.

arwnN

Afmontering af 2-i-1 stevbeholder med
vandtank
Figur G
1. Abn afdeekningen foroven.
2. Tryk p& klemmen.
3. Tag 2-i-1 stevbeholderen med vandtank ud.

Installation af gulvkludens holder med
gulvklud
1. Fastggr gulvkluden pa gulvkludsholderen.
Figur H
a Tryk gulvkluden p& gulvkludsholderen.
b Tryk velcrobandet pa.
2. Installér gulvkludsholderen.
Figur|
a Tryk klemmerne sammen.
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b Skub gulvkludsholderen vandret ind i reng@rings-
robotten, indtil den gar hegrbart i indgreb.

Afmontering af gulvkludsholder med
gulvklud
1. Tryk pa en vilkarlig knap.
Renggaringsrobotten stopper.
2. Afmontér gulvkludsholderen.
Figur J
a Tryk klemmerne sammen.
b Tag gulvkludsholderen ud.
¢ Traek gulvkluden ud af gulvkludsholderen.

Installation af stevbeholder

Indseet stavbeholderen, hvis du kun vil renggre tart.
Fjern gulvkluden og gulvkludsholderen ved tar rengg-
ring, se kapitlet Afmontering af gulvkludsholder med
gulvklud.
Figur K
1. Abn afdeekningen foroven.
2. Tryk stevbeholderen pa plads, indtil den gar hgrbart

i indgreb.
3. Luk afdaekningen foroven.

Afmontering af stovbeholder
Figur L
1. Abn afdeekningen foroven.
2. Tryk pa klemmen.
3. Fjern stgvbeholderen.

Nulstilling af Wi-Fi-forbindelse

Huvis du skifter til en ny router eller eendrer din Wi-Fi-ad-

gangskode, skal du nulstille renggringsrobotens Wi-Fi-

forbindelse.

Obs

Kun 2,4 GHz Wi-Fi-netveerk understottes.

1. Teend renggringsrobotten, se kapitlet Tilkobling af
rengaringsrobotten.

2. Tryk pa teend/sluk-knappen og knappen "Tilbage til
ladestation" samtidigti 7 sekunder, indtil en stemme
siger: "Nulstilling af Wi-Fi-forbindelse og skift til net-
veerkskonfigurationstilstand".

3. Tilslut renggringsrobotten til ladestationen, se kapit-
let Tilslutning af rengaringsrobotten til ladestatio-
nen.

Gendannelse af fabriksindstillinger
1. Hold knappen "Tilbage til ladestationen” trykket ned
i 5 sekunder, indtil der lyder et signal.
2. Igen hold knappen "Tilbage til ladestationen” trykket
ned i 5 sekunder, indtil der lyder et signal.
Fabriksindstillingerne er gendannet.

Indstilling af rengeringszoner
Renggaringsrobotten renggr kun inden for det valgte om-
rade.

Renggringszoner kan kun indstilles med appen. Down-
load af appen er beskrevet i kaptilet Tilslutning af renge-
ringsrobot til WLAN og app.

Folg trin-for-trin-vejledningen i appen.

Indstilling af virtuelle veegge

Virtuelle veegge og speerrede omrader forhindrer, at
renggringsrobotten kommer ind i omrader, der ikke skal
rengares.
Virtuelle veegge kan kun indstilles med appen. Down-
load af appen er beskrevet i kaptilet Tilslutning af rengo-
ringsrobot til WLAN og app.

Folg trin-for-trin-vejledningen i appen.

Aktivering af kortla2agning
Renggringsrobotten starter fra ladestationen og opdate-
rer automatisk sit kort efter afslutningen af en rengg-
ringsopgave og efter opladningen.

Kortlaegningen kan kun indstilles med appen. Download
af appen er beskreveti kaptilet Tilslutning af reng@rings-
robot til WLAN og app.
Obs
For at kortet ikke mistes, skal du vente et par sekunder
efter den farste kortlaegning, indltil kortet er gemt.

Falg trin-for-trin-vejledningen i appen.

BEMARK

Skader p& grund af fugtighed

Fjern gulvkluden med gulvkludsholderen fgr opladnin-
gen, og nar den ikke er i brug, se kapitlet Afmontering af
gulvkludsholder med gulvklud.

Fjern 2-i-1 stevbeholder med vandtank for opladningen,
og nar den ikke er i brug, se kapitlet Afmontering af 2-i-
1 stavbeholder med vandtank.

Beskyt taeepper med virtuelle vaegge, se kapitlet Indstil-
ling af virtuelle veegge.

Tilkobling af rengeringsrobotten

Obs

Stil renggringsrobotten direkte pa ladestationen, hvis

den ikke kan taendes péa grund af en lav ladetilstand, se

kapitlet Forste ibrugtagning.

1. Hold teend/sluk-knappen trykket ned, nar rengga-
ringsrobotten er i standby og ikke star p& ladestatio-
nen.

Signallampen blinker ca. 15 sekunder, mens rengg-
ringsrobotten starter op, og lyser derefter konstant.
Renggaringsrobotten udsender et akustisk signal,
nar opstarten er afsluttet.

2. Stil renggringsrobotten direkte pa ladestationen.

3. Tryk pa teend/sluk-knappen.

Ved farste idriftsaettelse starter renggringsrobotten
kortleegningen.

Under driften begynder renggringsrobotten rengg-
ringen.

Indstilling af rengeringstilstande
Renggringstilstande kan kun indstilles med appen.
Download af appen er beskrevet i kaptilet Tilslutning af
rengaringsrobot til WLAN og app.

Falgende renggringstilstande star til rddighed:
e Tgrrenggring

e Kombinationsrenggring

e Vadrenggring

| renggringstilstandene kan sugestyrken og vand-
maengden indstilles i hvert enkelt tilfeelde.
Sugestyrke:

e Stille

e Standard

e Medium

e Turbo

Vandmangde:

e lav

e Medium

e Hgj

Frakobling af rengeringsrobotten
Obs
Rengeringsrobotten kan ikke slukkes, nar den star pa
ladestationen.
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Obs
Oplad rengaringsrobotten fuldsteendigt for lange ar-
bejdsafbrydelser.

BEMAERK

Skader p& grund af fugtighed

Fjern gulvkluden med gulvkludsholderen, se kapitlet Af-

montering af gulvkludsholder med gulvklud.

Fjern 2-i-1 stavbeholderen med vandtank, se kapitlet

Afmontering af 2-i-1 stovbeholder med vandtank.

1. Hold teend/sluk-knappen trykket ned, nar renga-
ringsrobotten er i standby og ikke star p& ladestatio-
nen.

Renggaringsrobotten slukkes.

Afbrydelse af rengering

1. Tryk p& en vilkarlig knap under renggringen.
Renggaringsrobotten stopper.

2. Tryk pa teend/sluk-knappen.
Renggringen fortsaettes.

3. Tryk pa knappen "Tilbage til ladestation".
Renggaringen afbrydes, og renggringsrobotten ven-
der tilbage til ladestationen.

Manuel korsel af rengeringsrobot til
opladning

1. Tryk pa en vilkarlig knap, hvis renggringsrobotten
karer.

Renggaringsrobotten stopper.

2. Tryk pa knappen "Tilbage til ladestation”.
Renggaringsrobotten karer ind i ladestationen for at
oplade.

Renggringsrobotten vender automatisk tilbage til lade-

stationen for at oplade, hvis den har afsluttet en rengg-

ringsopgave, eller hvis den har for lidt energi under en
renggringsproces.

Tor afterring

1. Tem evt. stevbeholderen, se kapitlet Témning af 2-
i-1 stgvbeholderen med vandtank.

2. Indseet den tarre gulvklud i gulvkludsholderen, se
kapitlet Installation af gulvkludens holder med gulv-
klud.

3. Tryk pa teend/sluk-knappen.

Renggaringsrobotten begynder renggringen.

Vad afterring
Obs
Efter tamning af vandtanken kan der forblive draber i
slangerne. Hvis rengaringsrobotten startes med en tom
vandtank, kan disse draber udledes.

BEMAERK
Skader pa 2-i-1-stgvbeholderen pa grund af korrosi-
on og kemiske indholdsstoffer
Fyld ikke rengarings- eller desinfektionsmidler eller an-
dre renggringsprodukter i 2-i-1-stgvbeholderen.
Fyld ikke varmt vand i 2-i-1-st@vbeholderen.
Nedseenk ikke 2-i-1-stgvbeholderen i vand.
1. Tryk pa en vilkarlig knap.
Renggringsrobotten stopper.
2. Afmontér 2-i-1 stgvbeholderen med vandtank.
Figur G
a Abn afdeekningen foroven.
b Tryk pa klemmen.
¢ Tag 2-i-1 stgvbeholderen med vandtank ud.
3. Fyld vand pa.
Figur M
a Traek gummilasken op.
b Pafyld vand.

Dansk

¢ Tryk gummilasken ned.

Installér 2-i-1 stgvbeholderen med vandtank.

Figur F

a Tryk 2-i-1 stgvbeholderen med vandtank p&
plads, indtil den gar hgrbart i indgreb.

b Luk afdsekningen foroven.

Fugt gulvkluden under rindende vand og vrid for at

fierne overskydende vand.

Installér gulvkluden, se kapitlet Installation af gulv-

kludens holder med gulvkiud.

. Tryk pa teend/sluk-knappen.

Renggringsrobotten begynder rengaringen.
Efterfyldning af vand

. Tryk pa en vilkarlig knap.

Renggringsrobotten stopper.

. Afmontér 2-i-1 stavbeholderen med vandtank.

Figur G

a Abn afdeekningen foroven.

b Tryk pa klemmen.

¢ Tag 2-i-1 stevbeholderen med vandtank ud.

Fyld vand pa.

Figur M

a Treek gummilasken op.

b Pafyld vand.

¢ Tryk gummilasken ned.

Installér 2-i-1 stgvbeholderen med vandtank.

Figur F

a Tryk 2-i-1 stgvbeholderen med vandtank pa
plads, indtil den gar hgrbart i indgreb.

b Luk afdsekningen foroven.

. Tryk pa teend/sluk-knappen.

Renggringen fortseettes.

Temning af 2-i-1 stevbeholderen med
vandtank

. Tryk p& en vilkarlig knap.

Renggringsrobotten stopper.

. Afmontér 2-i-1 stavbeholderen med vandtank.

Figur G

a Abn afdeekningen foroven.

b Tryk pa klemmen.

¢ Tag 2-i-1 stavbeholderen med vandtank ud.

. Tem 2-i-1 stevbeholderen med vandtank.

Figur N

a Abn filterklappen.

b Tag filterklappen ud.

¢ Tem 2-i-1 stevbeholderen med vandtank.

d Seet filterklappen i.

e Luk filterklappen.

Installér 2-i-1 stgvbeholderen med vandtank.

Figur F

a Tryk 2-i-1 stgvbeholderen med vandtank p&
plads, indtil den gar hgrbart i indgreb.

b Luk afdeekningen foroven.

. Tryk pa teend/sluk-knappen.

Renggaringen fortseettes.

Temning af stevbeholderen

. Tryk pa en vilkarlig knap.

Renggringsrobotten stopper.

. Afmontér stgvbeholderen.

Figur L

a Abn afdaekningen foroven.
b Tryk pa klemmen.

¢ Fjern stgvbeholderen.

. Tem stgvbeholderen.

Figur O
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a Klap klappen ned.

b Tem stevbeholderen.

¢ Klap klappen op, indtil den gar hgrbart i indgreb.
4. Installér stavbeholderen.

Figur K

a Tryk stevbeholderen pa plads, indtil den gar hgr-

bart i indgreb.

b Luk afdeekningen foroven.
5. Tryk pa teend/sluk-knappen.

Renggaringen fortsaettes.

Rengering af gulvklud
Gulvkluden kan renggres under en renggringsproces.
1. Tryk p& en vilkarlig knap.
Renggringsrobotten stopper.
2. Afmontér gulvkludsholderen.
Figur J
a Tryk klemmerne sammen.
b Tag gulvkludsholderen ud.
¢ Traek gulvkluden ud af gulvkludsholderen.
3. Renggr gulvkluden.
4. Installér gulvkluden, se kapitlet Installation af gulv-
kludens holder med gulvklud.
5. Tryk pa teend/sluk-knappen.
Renggringen fortsaettes.

Apparatet m& om muligt kun transporteres og sendes
retur i den originale emballage. Kontakt vores kunde-
service, hvis den originale emballage ikke leengere er til
radighed.

Sikkerhedshenvisninger vedrerende
transport

Lithium-ion-batteriet er omfattet af kravene i bestem-
melserne om transport af farligt gods.
Brugeren kan transportere et batteri, der er ubeskadiget
og fungerer korrekt, pa offentlig vej uden yderligere pa-
leeg.
Overhold ved forsendelse gennem tredjepart (trans-
portvirksomheder) szerlige krav til emballage og maerk-
ning.
Overhold de nationale bestemmelser.

Opbevaring
BEMARK
Skader pa renggringsrobotten pa grund af ukorrekt
opbevaring
Opbevar ikke rengaringsrobotten p& hovedet. Huset pé
laserradaren (LIDAR) ma aldrig komme i kontakt med
gulvet eller genstande.
Leeg ikke genstande pa rengaringsrobotten.
Opbevar rengaringsrobotten fuldt opladet og slukket pa
et kaligt og tart sted.
Obs
Genoplad renggringsrobotten fuldstaendigt senest efter
5 maneder for at undgé en dybafladning af batteriet.
1. Renger renggringsrobotten, se kapitlet Rengaring.
2. Oplad renggringsrobotten helt, se kapitlet Manuel
karsel af rengaringsrobot til opladning.
3. Treek opladeren ud af stikkontakten og stationen.
4. Sluk renggringsrobotten, se kapitlet Frakobling af
rengaringsrobotten.
5. Opbevar renggringsrobotten pa et kaligt og tert
sted.

Pleje og vedligeholdelse

Renggring
Renggring af 2-i-1 stevbeholderen
1. Tryk pa en vilkarlig knap.
Renggaringsrobotten stopper.
2. Afmontér 2-i-1 stgvbeholderen.
Figur G
a Abn afdeekningen foroven.
b Tryk pa klemmen.
¢ Tag 2-i-1 stavbeholderen.
3. Renggr 2-i-1 stavbeholderen med vandtank.
Figur P
a Abn filterklappen.
b Tag filterklappen ud.
¢ Teom 2-i-1 stevbeholderen med vandtank.
d Rengar 2-i-1 stavbeholderen med vandtank.
e Seet filterklappen i.
f Luk filterklappen.
4. Instaléer 2-i-1 stgvbeholderen.
Figur F
a Tryk 2-i-1 stevbeholderen pa plads, indtil den gar
hgrbart i indgreb.
b Luk afdaekningen foroven.
5. Tryk pé teend/sluk-knappen.
Renggringen fortseettes.

Rengering af stevbeholderen

1. Tryk pa en vilkarlig knap.
Renggringsrobotten stopper.
2. Afmontér stavbeholderen.
Figur L
a Abn afdeekningen foroven.
b Tryk pa klemmen.
¢ Fjern stgvbeholderen.
3. Renggr stgvbeholderen.
Figur Q
Klap klappen ned.
Tom stgvbeholderen.
Abn filterklappen.
Tag filterklappen ud.
Renger stgvbeholderen.
Seet filterklappen i.
Luk filterklappen.
Klap klappen op, indtil den gar harbart i indgreb.
4. Installér stavbeholderen.
Figur K
a Tryk stgvbeholderen pa plads, indtil den gar hgr-
bart i indgreb.
b Luk afdeekningen foroven.
5. Tryk p& teend/sluk-knappen.
Renggringen fortseettes.

Rengering af filter

Vi anbefaler at renggre filteret regelmaessigt. Dette for-

hindrer, at det tilstoppes.

1. Tryk p& en vilkarlig knap.

Renggringsrobotten stopper.

2. Afmontér 2-i-1 stevbeholderen med vandtank eller
stavbeholderen, se kapitlet Afmontering af 2-i-1
stavbeholder med vandtank eller Afmontering af
stavbeholder.

3. Afmontér filteret.

Figur R

a Abn filterklappen.

b Tag filterklappen ud.

¢ Tem 2-i-1 stevbeholderen med vandtank eller
stgvbeholderen.
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4. Renggr filteret under rindende vand med det med-
folgende renggringsveerktg;.

5. Lad filteret tarre helt.

6. Installér filteret.

Figur S

a Indseet filteret.

b Seet filterklappen i.
¢ Luk filterklappen.

7. Installér 2-i-1 stevbeholderen med vandtank eller
stgvbeholderen, se kapitlet Installation af 2-i-1 stov-
beholder med vandtank eller Installation af stavbe-
holder.

8. Tryk pa teend/sluk-knappen.

Renggringen fortseettes.

Rengering af borsten

1. Afmontér barsten.
Figur T
a Tryk klemmerne sammen.
b Fjern barsteafdaekningen.
¢ Fjern bgrsten.
d Fjern barstelejet.
2. Renggr barsten og bgrstelejerne med det medfal-
gende renggaringsveerktgj.
3. Installér barsten.
Figur U
a Seet borstelejet pa.
b Iseet barsterne.
¢ Seet barsteafdeekningen pa, og tryk den ned, ind-
til den gar harbart i indgreb.
Rengering af sidebersten
1. Afmontér sidebgrsten.
FigurV
2. Renggr sidebgrsten.
3. Installér sidebgrsten.
Figur B
Rengering af faldsensorerne
Renger faldsensorerne hver maned.
Figur W
1. Tor faldsensorerne af med en blgd klud.

Udskiftning
Udskiftning af filteret

Vi anbefaler at udskifte filteret efter 3 til 6 méneder.

1. Tryk pa en vilkarlig knap.

Renggringsrobotten stopper.

2. Afmontér 2-i-1 stgvbeholderen med vandtank eller
stavbeholderen, se kapitlet Afmontering af 2-i-1
stavbeholder med vandtank eller Afmontering af
stovbeholder.

3. Afmontér filteret.
Figur R
a Abn filterklappen.

b Tag filterklappen ud.
¢ Tag filteret ud.

4. Installér et nyt filter.
Figur S
a Indseet filteret.

b Seet filterklappen i.
¢ Luk filterklappen.

5. Installér 2-i-1 stgvbeholderen med vandtank eller
stgvbeholderen, se kapitlet Installation af 2-i-1 stav-
beholder med vandtank eller Installation af stavbe-
holder.

6. Tryk p& teend/sluk-knappen.

Renggringen fortseettes.

Udskiftning af bersten

Vi anbefaler at udskifte barsten efter 6 til 12 maneder.
1. Afmontér barsten.

Figur T

a Tryk klemmerne sammen.

b Fjern barsteafdsekningen.

¢ Fjern barsten.

d Fjern barstelejet.
2. Installér en ny bgrste.

Figur U

a Seet barstelejet pa.

b Iseet barsterne.

¢ Seet barsteafdaekningen pd, og tryk den ned, ind-

til den gar hgrbart i indgreb.

Udskiftning af sidebgrsten

Vi anbefaler at udskifte sidebgrsten efter 3 til
6 maneder.
Obs
For at undgé en beskadigelse ma robotten ikke leegges
pé lasersensoren (LIDAR).
1. Vend renggringsrobotten.
2. Afmontér sidebgrsten.

Figur V
3. Installér en ny sidebgrste.

Figur B

Udskiftning af batteriet

Batteriet har ndet slutningen af sin levetid, nar rengg-

ringsrobotten konstant karer ind i stationen for at oplade

efter en kort renggringen.

1. Sluk renggringsrobotten, se kapitlet Frakobling af
reng@ringsrobotten.

2. Send renggringsrobotten til kundeservice. Overhold
instruktionerne for forsendelse af lithium-ion-batteri-
er, se kapitlet Transport.

Hjeelp ved fejl

Fejl skyldes ofte enkle arsager, som du selv kan afhjeel-
pe ved hjeelp af falgende oversigt. | tvivistilfeelde eller

ved fejl, der ikke neevnes her, skal du kontakte den auto-
riserede kundeservice.

Fejl Arsag

Afhjzelpning

Batteri oplader ikke Ladekontakter snavsede.

1. Terladekontakterne bade péladestationen
og pé rengaringsrobotten af med en tar
klud.

over 35 °C.

Omgivelsestemperatur under 0 °C eller |1. Anvend renggringsrobotten ved tempera-

turer over 0 °C og under 35 °C.
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Fejl

Arsag

Afhjzaelpning

Renggringsrobotten ven-
der ikke tilbage til lade-
stationen

Batteriet er afladet.

1.

Seet renggringsrobotten manuelt pa lade-
stationen, og lad den oplade fuldsteendigt.

Renggringsrobotten er for langt veek fra |1. Bring renggringsrobotten teettere pa lade-

ladestationen. stationen.

2. Seet renggringsrobotten manuelt pé lade-
stationen.

For lidt plads omkring ladestationen. 1. Serg for, at der er tilstreekkelig plads om-
kring ladestationen, se kapitlet Opstilling af
ladestationen.

Der er for mange forhindringer omkring |1. Opstil ladestationen i et mere dbent omra-

ladestationen. de, se kapitlet Opstilling af ladestationen.

Renggringsrobotten afbilder sine omgi- |1. Seet rengaringsrobotten manuelt pa lade-

velser igen, nér den blev flyttet over en stationen.

stgrre afstand.

Renggringsrobotten blev ikke startet fra |1. Saet rengaringsrobotten manuelt pa lade-

ladestationen. | dette tilfaelde vender den
kun tilbage til det sted, som den blev star-
tet fra.

stationen.

Renggringsrobotten ge- |[Et fremmedlegeme kan have sat sig fast |1. Sluk renggringsrobotten.
nererer usadvanlige ly- |i barsten, sidebgrsten eller i et hjul. 2. Fjern fremmedlegemet.
de
Rengeringsrobotten fort- Renggringsrobotten er i tilstanden "For- |1. Sgrg for, at rengaringsrobotten ikke er i til-
saetter ikke rengeringen |[styr ikke". standen "Forstyr ikke".
Renggringsrobotten oplades manuelt el-|1. Vent, indtil renggringsrobotten er fuldstaen-
ler blev stillet i ladestationen. digt opladet.
Renggringsrobotten Omgivelsestemperaturen ligger under  |1. Anvend renggringsrobotten ved tempera-
starter ikke 0 °C eller over 35 °C. turer over 0 °C og under 35 °C.
Ladetilstanden er for lav. Oplad renggringsrobotten.
Laserafstandssensoren (LIDAR) er blo- |1. Renger laserafstandssensoren med en
keret. fugtig klud.
2. Fjern forhindringer, der blokerer laseraf-
standssensoren.
3. Flytrenggringsrobotten til et andet sted, og
start.
Kollisionssensoren er snavset eller for 1. Fjern fremmedlegemer ved forsigtigt at
teet p& den virtuelle veeg. banke pa kollisionssensoren.
2. Flytrenggringsrobotten til et andet sted, og
start.
Faldsensorer er snavsede. 1. Renggr faldsensorerne med en tor klud.
2-i-1 stgvbeholder med vandtank eller |1. Serg for, at 2-i-1 stevbeholderen med

stevbeholder er ikke installeret eller in-
stalleret forkert.

vandtank eller stavbeholderen er installe-
ret og korrekt tilkoblet, se kapitlet Installati-
on af 2-i-1 stgvbeholder med vandtank
eller Installation af stavbeholder

Filteret ikke installeret eller installeret for-
kert.

Sarg for, at filteret er korrekt installeret.

Filter er snavset. 1. Renger filteret, se kapitlet Rengering af fil-

ter.
2. Udskift filteret, hvis fejlen fortseetter, se ka-

pitlet Udskiftning af filteret.

Gulvklud eller gulvkludsholder ikke in-  |1. Sgrg for, at gulvkludsholderen og gulvklu-

stalleret eller installeret forkert. den er installeret korrekt, se kapitlet Instal-
lation af gulvkludens holder med gulvkiud.

Renggaringsrobotten er klemt fast eller  |1. Fjern forhindringer.

sidder fast.

Renggringsrobotten eller et af dens hjul |1. Saet rengaringsrobotten pa en flad overfla-

har ikke kontakt med gulvet.

de.
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Fejl Arsag

Afhjaelpning

gor ikke effektivt eller ef-|stavbeholderen er fuld.
terlader stov

Renggringsrobotten ren-|2-i-1 stevbeholderen med vandtank eller |1. Tegm 2-i-1 stevbeholderen med vandtank

eller stavbeholderen, se kapitlet Temning
af 2-i-1 stevbeholderen med vandtank eller
Tomning af stavbeholderen

Filteret er tilstoppet.

1. Renggring af filter, se kapitlet Rengaring af
filter

sten

Et fremmedlegeme har sat sig fast i bar-|1. Renger bgrsten, se kapitlet Rengering af

barsten.
2. Rengear sidebgrsten, se kapitlet Rengaring
af sidebgrsten.

robotten gar offline

Rengeringsrobotten kan [Renggringsrobotten er ikke forbundet  |1. Sgrg for, at rengaringsrobotten er forbun-
ikke oprette en forbindel-/med netveerket eller er ikke inden for
se til WLAN/Rengerings- |raekkevidde af WLAN-signalet.

det med netveerket og inden for reekkevid-
de af WLAN-signalet.
2. Sgrg for, at WLAN-adgangskoden er rigtig.
3. Nulstil WLAN, og genopret forbindelsen (5
GHz WLAN-netvaerk understattes ikke).

WLAN-signalet er for svagt.

1. Serg for, at rengaringsrobotten er inden for
reekkevidde af WLAN-signalet.

Bortskaffelse

[@ADVARSEL

Denne maskine indeholder lithium-ion-bat-
terier. Lithium-ion-batterierne skal fiernes
og bortskaffes korrekt i overensstemmelse
med nationale og statslige forskrifter.

| de enkelte lande geelder de af vore forhandlere fastlag-
te garantibetingelser. Eventuelle fejl p& maskinen af-
hjeelpes gratis inden for garantien, safremt fejlen kan
tilskrives en materiale- eller produktionsfejl. Hvis du gn-
sker at ggre garantien geeldende, bedes du henvende
dig til sin forhandler eller neermeste kundeservice med-
bringende kvittering for kabet.

(Se adressen pa bagsiden)

Tekniske data

Elektrisk tilslutning

Nominel effekt w 33
Nominel spaending batteri \% 14,8
Batteritype Li-ION
Nominel spaending ladeaggregat V 100-240
Meerkestrgm oplader A 0,6
Batterikapacitet mAh 3000
Nominel batterikapacitet mAh 3200
Driftstid ved fuldt opladet batteri  min 120

under normal drift
Tradlgse forbindelser

Wi-Fi |IEEE 802.11b/

g/n 2,4 GHz
Frekvens MHz 2400-
2483,5
Maks. signalstyrke, WLAN dBm <20

Pafyldningsvolumen for 2-i-1 stevbeholder med
vandtank

Tort snavs ml 300
Veeske ml 170
Pafyldningsmangde for stevbeholder

Tort snavs ml 500

Dimensioner og vagt af rengeringsrobot

Veegt kg 3,7

Leengde x bredde x hgjde mm 350 x
350 x 94

Dimensioner og vagt af ladestation

Veegt kg 0,6

Leengde x bredde x hgjde mm 80 x 150
x 102

Der tages forbehold for tekniske eendringer.

EU-overensstemmelseserklaring

Maski- [Kon- Frekvensband, [Effekt, maks.
ne strukti- |MHz EIRP, mW

on
RCV3 |WLAN [2400-2483,5 100

Hermed erklaerer Alfred Karcher SE & Co. KG, at radio-
apparattypen Robo Cleaner er i overensstemmelse
med direktiv 2014/53/EU. Den fulde tekst af EU-over-
ensstemmelseserkleeringen findes pa www.kaer-
cher.com/RCV3.
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Generelle merknader
Les denne oversettelsen av den origina-
A |I|| le driftsveiledningen far maskinen tas i

bruk farste gang, og felg de vedlagte
sikkerhetsanvisningene. Fglg anvisningene.
Oppbevar den originale bruksveiledningen til senere
bruk eller for annen eier.
Du finner en QR-kodede® til & &pne den online bruks-
veiledningen pa:

KARCHER

Varemerke
QR-Code®eret registrert varemerke for DENSO WAVE
INCORPORATED.

Sikkerhetsanvisninger
Risikoniva
FARE

e Anvisning om en umiddelbar truende fare som kan fo-
re til store personskader eller til dad.

ADVARSEL
e Anvisning om en mulig farlig situasjon som kan fore
til store personskader eller til dad.

FORSIKTIG

e Anvisning om en mulig farlig situasjon som kan fere
til mindre personskader.

OBS
e Anvisning om en mulig farlig situasjon som kan fare
til materielle skader.

Sikkerhetsinstruksjoner for rengjering av
roboter

I tillegg til instruksene i denne bruksanvisningen ma du
ta hensyn til generelle forskrifter vedrgrende sikkerhet
og forebygging av ulykker.
Laserradaren til enheten er i samsvar med IEC 60825-
1: 2014-standarden for klasse 1-lasere og genererer
ikke laserstraling som er farlig for menneskekroppen.

FARE e Fare for kvelning. Hold innpakningsfoli-
en vekke fra barn. e Det er forbudt & bruke apparatet i
eksplosjonsfarlige omrader. e lkke bruk apparatetirom
der luften inneholder brennbare gasser av bensin, fy-
ringsolje, malingtynner, lasemiddel, petroleum eller al-
kohol (eksplosjonsfare). e Ikke bruk apparatet i rom
med brennende ild eller gler i en &pen peis uten tilsyn.
o |kke bruk apparatet i rom med brennende stearinlys
uten tilsyn.

ADVARSEL e Personer med reduserte fysis-
ke, sensoriske eller mentale evner, eller med mangel pa
erfaring og kunnskap, kan bare bruke apparatet under
korrekt tilsyn av eller med instruksjon fra en sikker-
hetsansvarlig person og dermed forstéar farene ved ap-

paratet. e Barn over 8 ar kan bruke apparatet dersom
de har fatt oppleering i dette av en person som er an-
svarlig for sikkerheten eller dersom de er under tilsyn og
har forstatt farene ved apparatet. ® Barn skal holdes un-
der tilsyn for a sikre at de ikke leker med apparatet.

® Barn ma alltid vaere under tilsyn nar de rengjer med
eller vedlikeholder apparatet. ® Apparatet inneholder
elektriske komponenter og skal ikke rengjgres under
rennende vann. e Sla apparatet av for alt stell og vedli-
keholdsarbeid og trekk ut stapselet. © Rengjaringsrobo-
ten RCV 3 kan bare 9.773-007.0 lades ved ladeenheten
pé en ladestasjon med delenummeret. e lkke apne bat-
teripakken. La alle reparasjoner utfares av fagfolk.

FORSIKTIG « Reparasjonsarbeid og arbeid
pa elektriske moduler skal kun utfares av autorisert kun-
deservice. o Sla av apparatet for hver rengjaring / hvert
vedlikehold og trekk ut nettpluggen. e Fare for person-
skader ved bruk av lgstsittende kizer, lost har eller
smykker som kan sette seg fast i apparatets bevegelige
deler. Hold kleer og smykker unna maskinens bevegeli-
ge deler. Sett opp langt har. e Fare for personskader.
Rekk aldri inn i den roterende barsterullen pa apparatet
med fingre eller verktay under drift. @ Veer oppmerksom
pa risikoen for & snuble pa grunn av at rengjeringsrobo-
ten beveger seg rundt. e Fare for ulykke og skade. Ta
hensyn til apparatets vekt ved transport og lagring, se
kapittel Tekniske data i deriftsveiledningen. e Sikker-
hetsinnretningen er til din egen beskyttelse. Sikkerhets-
innretningene ma aldri endres eller omgas.

OBS e Bruk ikke skuremidler eller glass- og univers-
alrengjeringsmidler ved rengjoringen. e Apparatet skal
ikke drives ved temperaturen under 0 °C. e Apparatet
skal kun lagres innendars. e lkke bruk enheten i rom
som er sikret med et alarmsystem eller bevegelsesde-
tektor. e Beskytt apparatet mot ekstreme veerforhold,
fuktighet og varme. e Apparatet skal kun brukes ved
temperaturer fra -0°C til +35 °C. e Skader pa apparatet.
lkke sta pa apparatet eller plasser barn, gjenstander el-
ler kjaeledyr pa det. ® Gjenstander, f.eks. pa bord eller
sma mabler, kan falle om ved & sla til enheten. e Enhe-
ten kan bli fanget i hengende elektriske kabler, duker,
ledninger osv. og velte gjenstander. e Loft alle kabler
fra gulvet for du bruker apparatet for a forhindre at det
trekker med under rengjering. e Hold alle skjore eller Io-
se gjenstander fra bakken, for eksempel vaser, for & hin-
dre at apparatet stater inn i dem og forarsaker skade.

o |kke bruk apparatet i et omrade over gulvet,

for eksempel pa en sofa. e Las alle omrader der det er
fare for at enheten faller. F.eks. trappeutganger eller
gallerier uten grenser. e lkke bruk apparatet pa gulv
med vaesker eller klebende stoffer. « Maskinen skal ikke
brukes til & rengjare tykke tepper. ® Skader pa laserra-
daren (LIDAR). Ikke snu enheten opp ned (huset til la-
serradaren (LIDAR) ma aldri bergre gulvet eller harde
overflater). o Ikke beer enheten péa dekselet til laserrada-
ren (LIDAR). e Ikke plukk opp skarpe eller store gjen-
stander, for eksempel B. skjzer, smastein eller
leketaysdeler. o Ikke sprayt vaesker inn i apparatet og
sorg for at stovbeholderen er torr for du setter den inn.
o Oppbevar apparatet fulladet og slatt av pa et kjolig og
tart sted.

Merknad e Rengjeringsroboten kan nesten ikke
oppdage stov pa svarte tepper.
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Sikkerhetsinstruksjoner for ladestasjon

FARE . Apparatet méa kun kobles til veksel-
strem. Den angitte spenningen pa typeskiltet ma stem-
me overens med spenningen i stramkilden. e Av
sikkerhetsgrunner anbefaler vi som hovedregel a bare
lade apparatet via en jordfeilbryter (maks. 30 mA). e Ta
aldri i stapselet eller stikkontakten med véte hender.

ADVARSEL » Anlegget méa kun kobles til
stremuttak som er installert av en elektromontar, i hen-
hold til IEC 60364-1. e Kontroller at nettspenningen
stemmer overens med spenningen som er angitt pa
typeskiltet til laderen. e Apparatet inneholder elektriske
komponenter og skal ikke rengjares under rennende
vann. e Fare for kortslutning. Hold ledende gjenstander
(f.eks. skrutrekkere eller lignende) unna ladekontakte-
ne. e Fare for kortslutning. Rengjer kun ladestasjonens
ladekontakter tort. @ Apparatet skal kun lades med ved-
lagte originallader eller en annen lader godkjent av
KARCHER. e Kontroller stremledningen med tanke p&
skader for hver bruk. lkke bruk en skadet stremledning.
Hvis den er skadet, ma du bytte ut stremledningen med
en godkjent erstatning. Du kan fa en passende erstat-
ning fra KARCHER eller en av vare servicepartnere.

o Eksplosjonsfare. Ikke lad ikke-oppladbare batterier.
e Angaende RCV 3-enheter: Kun rengjgringsrobotmo-
dellen "RCV 3" kan lades.

OBS. Apparatet skal kun lagres innendgrs. e lkke
plasser ladestasjonen i naerheten av varmekilder, f.eks.
varmeovner. ¢ Oppbevar ladestasjonen kun innendgrs,
pé et kjolig, tort sted. e Lad opp rengjaringsroboten
minst en gang i maneden for & unnga en dyp utladning
av batteriet. ® Sl av ladestasjonen for vedlikeholdsar-
beid.

Forskriftsmessig bruk

Enheten bestar av to enheter, en ladestasjon og en bat-
teridrevet rengjgringsrobot.

e Enheten er beregnet pa helautomatisk rengjaring av
tekstil og harde gulvbelegg i interigret. Den kan bru-
kes pa alle vanlige gulvbelegg for autonom, kontinu-
erlig vedlikeholdsrengjaring.

Apparatet er utviklet for privat bruk og imgtekommer
ikke krav som stilles i industriell sektor.

&y Materialet i emballasjen kan resirkuleres. Ikke

QKQ kast emballasjen i husholdningsavfallet. Sgrg for
at den gjenvinnes.

Gamle apparater inneholder verdifulle, resirkulerbare
materialer som mé& gjenvinnes. Batterier og batteripak-
ker inneholder stoffer som ikke ma havne i miljget. Le-
ver derfor gamle apparater, batterier og batteripakker til
en egnet miljgstasjon.
Folg lovgivers anbefalinger for omgang med litiumione-
batterier. Kvitt deg med brukte og defekte batteripakker
i henhold til gjeldende forskrifter.
Anvisninger om innhold (REACH)
Aktuell informasjon om innholdsstoffene finner du péa:
www.kaercher.de/REACH

Tilbehar og reservedeler

Bruk bare originalt tilbehgr og originale reservedeler; de
garanterer for en sikker og problemfri drift av apparatet.
Informasjon om tilbehgr og reservedeler finner du pa
www.kaercher.com.

Leveringsomfang

Apparatets leveringsomfang er vist pa emballasjen.
Kontroller at innholdet i pakken er komplett nar du pak-
ker ut. Manglende tilbehgr eller transportskader skal
meldes til forhandleren.

Beskrivelse av apparatet

Figur A

@ Kollisjonssensor
(@) Infrared sensor
(3 Laserfgler (LIDAR)
(@) Deksel oben

(&) Sidebarste

(®) Styrehjul

(@) Batterirom

Barste

(®) Krasjsensor

Tarkeklut

@ Terkeklutholder
(@ Ladekontakter
(@3 Baorstedeksel

Av / p&-tast

(@ "Tilbake til ladestasjon"-knapp

Rengjaringsverktay
@ 2-i-1 stgvbeholder med vanntank
Stevbeholder

Ladestasjon
Stikkontakt

Funksjonsbeskrivelse

Enheten bestar av en ladestasjon og en batteridrevet
rengjgringsrobot.

Den mobile rengjaringsroboten far strem fra et integrert
oppladbart batteri. P& en batterilading kan rengjgrings-
roboten gjare rent i opp til 120 minutter. Hvis batterilad-
ningen faller, g&r den automatisk tilbake til
ladestasjonen for & lade opp.

Rengjgringsroboten beveger seg systematisk. Med la-
sersensoren skanner den rommet og rengjgr dette
trinnvis. Den unngar hindringer som er minst like haye
som LiDAR-tarnet.

Rengjgringsrobotens flate design gjar det mulig & ren-
gjere selv under mgbler som seng, sofa og skap.
Rengjgringsroboten har fallsensorer som oppdager
trapper og trinn og forhindrer fall, samt kollisjonssenso-
rer som oppdager hindringer og unngar dem.

| stasjonen blir batteriet til rengjaringsroboten ladet.
Hvis rengjgringsroboten starter rengjgringsarbeidet fra
ladestasjonen, returnerer den til ladestasjonen i tilfelle
mangel pa batterilading.

Sé& snart ladingen er avsluttet, forlater roboten selv sta-
sjonen og fortsetter rengjgringsarbeidet. Nar rengja-
ringsroboten har avsluttet rengjeringsarbeidet, gar den
ogsa tilbake til rengjaringsstasjonen for lading.
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Statusindikatorer

LED-indikatorlam-
per

Lyser blatt
Sakte blinkende bla |Autonom tur satt p& pause
Blinker raskt blatt Wi-Fi-tilkoblingsmodus

Blinker langsomt Rengjgring av robotlaster
grent

Status

Kjarer selvstendig

Lyser grent Rengjgaringsrobot fullastet eller

vellykket tilkoblet
Blinker langsomt rgdt|Batteriet er for tomt til & starte
LED blinker raskt rgdt|Feiltilfelle

Funksjoner
Sovemodus

Rengjgringsroboten bytter automatisk til hvilemodus et-

ter 5 minutters inaktivitet. Trykk p& en tast for & vekke

den.

e Rengjgringsroboten skifter ikke til hvilemodus nar
den er p& ladestasjonen.

e Rengjgringsroboten slas av automatisk hvis den er i
hvilemodus i mer enn 6 timer

Feilmodus

Hvis rengjgringsroboten stater pa en feil under drift,
blinker indikatoren rgdt og et signal lyder.

For en lgsning, se kapittel Hulp bij storingen.

Hvis ingen tiltak iverksettes innen 5 minutter, gar ren-
gjeringsroboten automatisk over til hvilemodus.

"lkke forstyrr" -modus

"Ikke forstyrr" -modusen er satt som standard. | "Ikke
forstyrr" -modus gjenopptar ikke rengjaringsroboten av-
brutt rengjering, utfarer ingen planlagt rengjgring og ut-
steder ingen hagrbare advarsler.

"Ikke forstyrr" -modus kan deaktiveres i appen. Nedlas-
ting av appen er beskrevet i Koble rengjaringsroboten til
WLAN og appen kapittelet.

Forste gangs bruk

Montering av sidebgrsten
Figur B
1. Snu rengjgringsroboten.
Merknad
For a unnga skade, ikke plasser roboten pa lasersenso-
ren (LIDAR).
2. Settinn sidebgrsten.

Sett opp ladestasjon

ADVARSEL
Rengjaringsroboten RCV 3 kan bare 9.773-007.0 lades
ved ladeenheten pa en ladestasjon med delenummeret.
e Velg stedet slik at rengjeringsroboten lett kan né la-
destasjonen.
e Sgrg for en avstand p& minst 0,5 m til venstre og
heyre for ladestasjonen og en avstand p& minst
1,5 m foran ladestasjonen.
Stedet ma ikke utsettes for direkte sollys.
1. Sett opp ladestasjonen.
Figur C
2. Koble strgmkabelen til kabeluttaket pa siden av la-
destasjonen.
Figur D
3. Settinn nettpluggen.

Koble rengjgringsroboten til ladestasjonen

Figur E

1. Plasser rengjaringsroboten pa gulvet foran ladesta-
sjonen.

2. Hold av / p&-knappen trykket i 3 sekunder.
Rengjgringsroboten slas pa.

3. Sa& snart indikatoren lyser, plasser rengjgringsrobo-
ten manuelt pa ladestasjonen og sgrg for at lade-
kontaktene har god kontakt.

Etter farste igangkjering beveger rengjgringsroboten

seg automatisk inn i ladestasjonen.

Koble rengjeringsroboten til WLAN og appen
Rengjgringsroboten kan styres direkte via knapper pa
enheten eller via en app via en WLAN-aktivert mobilen-
het. For & kunne bruke alle tilgjengelige funksjoner, an-
befales det & styre rengjaringsroboten via Karcher
Home Robots-appen.

Far du laster ned appen, mé du sgrge for falgende:

e Den mobile enheten er koblet til Internett.

e Ruterens 2,4 GHz Wi-Fi er aktivert.

e Tilstrekkelig WLAN-dekning er garantert.

Kéarcher Home Robots-appen fra Apple App Store®eller
fra Google Play™ Last ned Store.

GETITON
» Google Play

# Download on the

¢ App Store

e Google Play™ og Android™ er merker eller regis-
trerte varemerker for Google Inc.

o Apple® og App Store® er merker eller registrerte va-
remerker for Apple Inc.

Kéarcher Home Robots-appen tilbyr falgende hoved-

funksjoner:

e Kartlegging av rom og flere etasjer

Sette opp tidsplaner

Definisjon av no-go-soner og virtuelle vegger

Merknader om feil eller funksjonsfeil og fremdriften i

rengjgringen

Innstilling av rengjgringspreferanser (sugemoduser)

Opprettelse av rengjgringssoner

Aktivering / deaktivering av "lkke forstyrr" -modus

FAQ med detaljert feilsgkingshjelp

Kontaktinformasjon for KARCHER SERVICESEN-

TRE

Koble rengjeringsroboten til Kircher Home Robots-

appen og WLAN:

1. Last ned appen KARCHER Home Robots App pa

Apple App Store eller Google Play Store.

Apne Karcher Home Robots-appen.

Opprett en konto (dersom du ikke er registrert).

Legg til ensket rengjaringsrobot.

Folg trinnvise instruksjoner i appen.

arwnN
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lgangsetting

Installer 2-i-1 stevbeholder med vanntank
2-i-1 stgvbeholderen med vanntank kan inneholde en li-
ten mengde gjenvaerende vann pa grunn av kvalitets-
kontroll. Det er normalt.

Bruk 2-i-1 stgvbeholderen med vanntank hvis du vil ren-
gjere bade tarr og fuktig.
For tarr rengjgring, fiern tarkekluten og terkeklutholde-
ren, se kapittel Fjern tgrkeklutholderen med torkeklut.
Flgur F
Apne toppdekselet.
2. Trykk 2-i-1 stevbeholderen med vanntanken pa
plass til den klikker pa plass.
3. Lukk dekselet gverst.

Fjern 2-i-1 stevbeholder med vanntank
Figur G
1. Apne toppdekselet.
2. Trykk p& klemmen.
3. Fjern 2-i-1 stgvbeholderen med vanntanken.

Installer terkeklutholderen med terkeklut
1. Fest gulvkiuten til gulvklutholderen.
Figur H
a Trykk tgrkekluten pa tarkeklutholderen.
b Trykk borreldsen ned.
2. Monter tgrkeholderen.
Figur |
a Klem klemmene.
b Skyv tarkeklutholderen horisontalt inn i rengjg-
ringsroboten til den klikker lydmessig pa plass.

Fjern terkeklutholderen med terkeklut
1. Trykk p& en tast.

Rengjgringsroboten stopper.
2. Fjern tarkeklutholderen.

Figur J

a Klem klemmene.

b Fjern tgrkeklutholderen.

¢ Fjern tarkekluten fra tarkeklutholderen.

Installer stovbeholder

Sett inn stgvbeholderen hvis du bare vil rengjegre den
tarr.
For tarr rengjgring, fiern tarkekluten og terkeklutholde-
ren, se kapittel Fjern tgrkeklutholderen med torkeklut.
Flgur K

Apne toppdekselet.
2. Skyv stgvbeholderen pé plass til den klikker pa

plass.
3. Lukk dekselet gverst.

Fjern stevbeholderen
Figur L
1. Apne toppdekselet.
2. Trykk p& klemmen.
3. Fjern stgvbeholderen.

Tilbakestill Wi-Fi-tilkobling
Hvis du bytter til en ny ruter eller endrer Wi-Fi-passor-
det, ma du tilbakestille Wi-Fi-tilkoblingen til rengjarings-
roboten.
Merknad
Bare 2,4 GHz Wi-Fi-nettverk stattes.
Sl pa rengjeringsroboten, se kapittel Sl pa rengjo-
r/ngsroboten
2. Trykk p& P&/ Av-knappen og "Tilbake til ladesta-
sjon"-knappen samtidig i 7 sekunder til en stemme

sier: "Tilbakestill Wi-Fi-tilkoblingen og ga inn i nett-
verkskonfigurasjonsmodus".

3. Koble rengjaringsroboten til ladestasjonen, se kapit-
tel Koble rengjaringsroboten til ladestasjonen.

Gjenopprett fabrikkinnstillinger
1. Trykk og hold "Tilbake til ladestasjon"-knappen i 5
sekunder til et signal hgres.
2. En gang til trykk og hold "Tilbake til ladestasjon"-
knappen i 5 sekunder til et signal hares.
Fabrikkinnstillingene er gjenopprettet.

Sette opp rengjeringssoner
Rengjgringsroboten rengjar bare innenfor det valgte
omradet.

Rengjgringssoner kan bare settes opp med appen.
Nedlasting av appen er beskrevet i Koble rengjaringsro-
boten til WLAN og appen kapittelet.

Folg trinnvise instruksjoner i appen.

Sette opp virtuelle vegger
Virtuelle vegger og blokkeringsomrader hindrer rengja-
ringsroboten i & n& omrader som ikke bgr rengjeres.
Virtuelle vegger kan bare settes opp med appen. Ned-
lasting av appen er beskrevet i Koble rengjaringsrobo-
ten til WLAN og appen kapittelet.
Folg trinnvise instruksjoner i appen.

Aktiver tilordning
Rengjgringsroboten starter fra ladestasjonen og oppda-
terer automatisk kortet etter at en rengjgringsoppgave
er fullfgrt og etter lading.

Kartlegging kan bare settes opp med appen. Nedlasting
av appen er beskrevet i Koble rengjagringsroboten til
WLAN og appen kapittelet.
Merknad
For at kortet ikke skal ga tapt, vent noen sekunder etter
den farste kartleggingen til kortet er lagret.

Folg trinnvise instruksjoner i appen.

OBS

Skader p& grunn av fuktighet

Fjern tarkekluten med torkeklutholderen for lasting og
nér den ikke eribruk, se kapittel Fjern tarkeklutholderen
med tarkeklut.

Fjern 2-i-1 stavbeholder med vanntank for lading og nar
den ikke er i bruk, se kapittel Fjern 2-i-1 stgvbeholder
med vanntank.

Beskytt tepper med virtuelle vegger, se kapittel Sette
opp virtuelle vegger.

Sla pa rengjeringsroboten
Merknad
Plasser rengjaringsroboten direkte pa ladestasjonen
hvis den ikke kan slas pa grunn av lav ladetilstand, se
kaplttel Farste gangs bruk.
. Trykk og hold p&/ av- knappen nér rengjaringsrobo-
ten er i standby og ikke pa ladestasjonen.
Signallampen blinker i ca. 15 sekunder mens ren-
gjgringsroboten starter opp, og lyser deretter per-
manent.
Rengjgringsroboten sender ut et akustisk signal et-
ter at oppstarten er fullfart.
2. Still rengjgringsroboten rett p& ladestasjonen.
3. Trykk pa strgmknappen.
Ved fgrste igangkjering starter rengjaringsroboten
kartleggingen.
Under drift starter rengjgringsroboten rengjaringen.
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Innstilling av rengjoringsmoduser
Rengjgringsmodus kan bare settes opp med appen.
Nedlasting av appen er beskrevet i Koble rengjaringsro-
boten til WLAN og appen kapittelet.

Folgende rengjgringsmoduser er tilgjengelige:
e Tarrrengjoring

e Kombinasjonsrengjgring

e Vatrengjgring

I rengjgringsmodusene kan sugekraften og vannmeng-
den stilles inn i hvert enkelt tilfelle.

Sugekraft:

e Stille

e Standard

e Middels

e Turbo

Vannmengde:

e Lav

e Middels

e Hgy

Sla av rengjeringsroboten
Merknad
Rengjaringsroboten kan ikke slas av nar den star pa la-
destasjonen.
Merknad
Lad opp rengjeringsroboten fullstendig for lange ar-
beidsavbrudd.

OBS

Skader pa grunn av fuktighet

Fjern tarkekluten med tarkeklutholderen, se kapittel

Fjern tarkeklutholderen med tarkeklut.

Fjern 2-i-1 stovbeholder med vanntank, se kapittel Fjern

2-i-1 stavbeholder med vanntank.

1. Trykk og hold p&/ av-knappen ndr rengjaringsrobo-
ten er i standby og ikke p& ladestasjonen.
Rengjgringsroboten slar seg av.

Avbryt rengjoring

1. Trykk pa en hvilken som helst knapp under rengja-
ring.
Rengjgringsroboten stopper.

2. Trykk p& stramknappen.
Rengjgringen fortsetter.

3. Trykk p& "Tilbake til ladestasjon"-knappen.
Rengjgringen stoppes og rengjgringsroboten retur-
nerer til ladestasjonen.

Send rengjeringsroboten manuelt for lading

1. Huvis rengjgringsroboten beveger seg, trykk p& en
hvilken som helst knapp.

Rengjgringsroboten stopper.

2. Trykk p& "Tilbake til ladestasjon"-knappen.
Rengjgringsroboten beveger seg inn i ladestasjo-
nen for lading.

Rengjgringsroboten returnerer automatisk til ladesta-

sjonen for lading hvis den har fullfgrt en rengjgringsopp-

gave eller hvis den har utilstrekkelig energi under en
rengjgringsprosess.

Torrengjsring
1. Tem stevbeholderen ved behov, se kapittel Tom 2-
i-1 stgvbeholderen med vanntank.
2. Settden tarre tarkekluten inn i tarkeklutholderen, se
kapittel Installer tarkeklutholderen med tarkeklut.
3. Trykk p& stramknappen.
Rengjgringsroboten starter rengjgringen.

Vatrengjoring
Merknad
Etter at vanntanken er tomt, kan det bli vaerende igjen
draper i slangene. Hvis rengjaringsroboten startes med
tom vanntank, kan disse drapene tsmmes ut.

OBS
Skader p& 2-i-1 stevbeholderen pa grunn av korro-
sjon og kjemiske ingredienser
Ikke hell rengj@ringsmidler, desinfeksjonsmidler eller
andre rengjaringsmidler i 2-i-1 stavbeholderen.
Ikke hell varmt vann pa 2-i-1 stgvbeholderen.
Ikke senk 2-i-1 stgvbeholderen i vann.
1. Trykk pd hvilken som helst tast.
Rengjgringsroboten stopper.
2. Fjern 2-i-1 stevbeholderen med vanntanken.
Figur G
a Apne dekselet gverst.
b Trykk p& klemmen.
¢ Fjern 2-i-1 stgvbeholderen med vanntanken.
3. Etterfyll vann.
Figur M
a Trekk opp gummiproppen.
b Fylle p& vann.
¢ Skyv gummiproppen ned.
4. Installer 2-i-1 stgvbeholderen med vanntanken.
Figur F
a Trykk 2-i-1 stavbeholderen med vanntanken pa
plass til den Klikker pa plass.
b Lukk dekselet gverst.
5. Fukt terkekluten under rennende vann og vri for &
fierne overfladig vann.
6. Montere tgrkekluten, se kapittel Installer torkeklut-
holderen med tarkeklut.
7. Trykk pa stremknappen.
Rengjgringsroboten starter rengjgringen.

Etterfylle vann

1. Trykk pa en tast.
Rengjgringsroboten stopper.
2. Fjern 2-i-1 stevbeholderen med vanntanken.
Figur G
a Apne dekselet gverst.
b Trykk p& klemmen.
¢ Fjern 2-i-1 stgvbeholderen med vanntanken.
3. Etterfyll vann.
Figur M
a Trekk opp gummiproppen.
b Fylle p& vann.
¢ Skyv gummiproppen ned.
4. Installer 2-i-1 stgvbeholderen med vanntanken.
Figur F
a Trykk 2-i-1 stevbeholderen med vanntanken pa
plass til den Klikker pa plass.
b Lukk dekselet gverst.
5. Trykk p& strgmknappen.
Rengjgringen fortsetter.

Tom 2-i-1 stovbeholderen med vanntank

1. Trykk pd hvilken som helst tast.

Rengjgringsroboten stopper.
2. Fjern 2-i-1 stevbeholderen med vanntanken.

Figur G

a Apne dekselet gverst.

b Trykk p& klemmen.

¢ Fjern 2-i-1 stevbeholderen med vanntanken.
3. Tem 2-i-1 stevbeholderen med vanntank.

Figur N

a Apne filterklaffen.
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b Fjern filterklaffen.
¢ Tegm 2-i-1 stevbeholderen med vanntank.
d Sett inn filterklaffen.
e Lukk filterklaffen.
4. |Installer 2-i-1 stgvbeholderen med vanntanken.
Figur F
a Trykk 2-i-1 stevbeholderen med vanntanken p&
plass til den klikker pa plass.
b Lukk dekselet gverst.
5. Trykk p& stramknappen.
Rengjgringen fortsetter.

Tom stovbeholderen
1. Trykk pa en tast.
Rengjgringsroboten stopper.
2. Fjern stgvbeholderen.
Figur L
a Apne dekselet gverst.
b Trykk p& klemmen.
¢ Fjern stavbeholderen.
3. Tem stgvbeholderen.
Figur O
a Fold ned klaffen.
b Tem stavbeholderen.
¢ Brett klaffen oppover til den klikker lydmessig pa
plass.
4. Installer stgvbeholderen.
Figur K
a Skyv stevbeholderen pa plass til den klikker pa
plass.
b Lukk dekselet gverst.
5. Trykk pa stramknappen.
Rengjgringen fortsetter.

Rengjer torkekluten
Tarken kan rengjgres under en rengjaringsprosess.
1. Trykk p& en tast.
Rengjgringsroboten stopper.
2. Fjern tarkeklutholderen.
Figur J
a Klem klemmene.
b Fjern tarkeklutholderen.
¢ Fjern tarkekluten fra tarkeklutholderen.
3. Rengjgr tarketrommelen.
4. Monter tarkekluten, se kapittel Installer torkeklut-
holderen med torkeklut.
5. Trykk p& stramknappen.
Rengjgringen fortsetter.

Om mulig skal apparatet kun transporteres eller retur-

neres i originalemballasjone. Hvis originalemballasjen

ikke er tilgjengelig tar du kontakt med var serviceavde-
ling.

Sikkerhetsanvisninger for transport
Litium-ion-batteriet er underlagt bestemmelsene i for-
skriften om farlig gods.

Brukeren kan transportere en uskadet og fungerende
batteripakken pa offentlige trafikkveier uten videre be-
tingelser.

Ved forsendelse som utfgres av tredjeperson (trans-
portfirma) ma det tas hensyn til spesielle krav til embal-
lasje og merking.

Folg de nasjonale forskriftene.

OBS

Skader p& rengjeringsroboten pa grunn av feil lag-

ring

Ikke oppbevar rengjeringsroboten pa hodet. Huset til la-

serradaren (LIDAR) mé aldri komme i kontakt med bak-

ken eller gjenstander.

Ikke plasser noen gjenstander pa rengjeringsroboten.

Oppbevar rengjeringsroboten fulladet og slatt av pa et

kjolig og tert sted.

Merknad

For & unnga total utladning av batteriet ma rengjarings-

roboten lades fullt opp senest etter 5 maneder.

1. Rengjer rengjgringsroboten, se kapittel Rengjaring.

2. Lad rengjgringsroboten helt opp, se kapittel Send
rengjgringsroboten manuelt for lading.

3. Koble laderen fra stikkontakten og stasjonen.

4. Slaav rengjeringsroboten, se kapittel S/& av rengje-
ringsroboten.

5. Oppbevar rengjaringsroboten pa et kjalig og tert
sted.

Stell og vedlikehold

Rengjgring
Rengjer 2-i-1 stovbeholder

1. Trykk pa en tast.
Rengjgringsroboten stopper.
2. Fjern 2-i-1 stgvbeholderen.
Figur G
a Apne dekselet gverst.
b Trykk p& klemmen.
¢ Fjern 2-i-1 stgvbeholderen.
3. Rengjer 2-i-1 stevbeholderen med vanntanken.
Figur P
a Apne filterklaffen.
b Fjern filterklaffen.
¢ Tem 2-i-1 stevbeholderen med vanntank.
d Rengjgr 2-i-1 stevbeholderen med vanntanken.
e Sett inn filterklaffen.
f  Lukk filterklaffen.
4. |Installer 2-i-1 stgvbeholderen.
Figur F
a Skyv 2-i-1 stgvbeholderen pé plass til den klikker
pé plass.
b Lukk dekselet gverst.
5. Trykk pa strgmknappen.
Rengjgringen fortsetter.

Rengjor stovbeholderen

1. Trykk pa en tast.
Rengjaringsroboten stopper.
2. Fjern stgvbeholderen.
Figur L
a Apne dekselet gverst.
b Trykk p& klemmen.
¢ Fjern stgvbeholderen.
3. Rengjar stgvbeholderen.
Figur Q
Fold ned klaffen.
Tem stgvbeholderen.
Apne filterklaffen.
Fjern filterklaffen.
Rengjgar stavbeholderen.
Sett inn filterklaffen.
Lukk filterklaffen.
Brett klaffen oppover til den klikker lydmessig p&
plass.
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4. Installer stgvbeholderen.
Figur K
a Skyv stavbeholderen pa plass til den klikker pa
plass.
b Lukk dekselet gverst.
5. Trykk p& stramknappen.
Rengjgringen fortsetter.

Rengjere filteret

Vi anbefaler & rengjere filteret regelmessig. Dette hin-

drer den i & tette seg.

1. Trykk pa en tast.

Rengjgringsroboten stopper.

2. Fjern 2-i-1 stgvbeholderen med vanntank eller stgv-
beholder, se kapittel Fjern 2-i-1 stavbeholder med
vanntank eller Fjern stavbeholderen.

3. Fjern filteret.

Figur R

a Apne filterklaffen.

b Fjern filterklaffen.

¢ Tem 2-i-1 stevbeholderen med vanntank eller
stgvbeholder.

4. Rengjer filteret under rennende vann med det med-
folgende rengjgringsverktgyet.

5. Lafilteret tarke helt.

6. Installer filteret.

Figur S

a Sett inn filteret.

b Sett inn filterklaffen.
¢ Lukk filterklaffen.

7. Installer 2-i-1 stgvbeholderen med vanntank eller
stgvbeholder, se kapittel Installer 2-i-1 stavbeholder
med vanntank eller Installer stovbeholder.

8. Trykk p& stramknappen.

Rengjgringen fortsetter.

Rengjer borstene

1. Fjern bgrsten.

Figur T

a Klem klemmene.

b Fjern barstedekselet.

c Fjern barsten.

d Fjern bgrstelageret.
2. Rengjer bgrsten og bgrstelagrene med det medfel-

gende rengjgringsverktayet.
3. Installer bgrsten.

Figur U

a Fest barstelageret.

b Sett inn barsten.

¢ Plasser barstedekselet pa og trykk det ned til det

klikker lydmessig pa plass.
Rengjer sideborste

1. Fjern sidebgrsten.

Figur V
2. Rengjgr sidebgrsten.
3. Monter sidebgrsten.

Figur B

Rengjer fallsensorer

Rengjgr fallsensorene méanedlig.
Figur W

1. Tark av fallsensorene med en myk klut.

Erstatt
Skifte filter

Vi anbefaler a bytte filteret etter 3 til 6 méaneder.

1. Trykk pa en tast.

Rengjgringsroboten stopper.

2. Fjern 2-i-1 stgvbeholderen med vanntank eller stgv-
beholder, se kapittel Fjern 2-i-1 stavbeholder med
vanntank eller Fjern stgvbeholderen.

3. Fjern filteret.

Figur R

a Apne filterklaffen.
b Fjern filterklaffen.
¢ Ta utfilteret.

4. Monter nytt filter.
Figur S
a Settinn filteret.

b Sett inn filterklaffen.
¢ Lukk filterklaffen.

5. Installer 2-i-1 stevbeholderen med vanntank eller
stavbeholder, se kapittel Installer 2-i-1 stovbeholder
med vanntank eller Installer stovbeholder.

6. Trykk pa strgmknappen.

Rengjgringen fortsetter.

Bytt pensel

Vi anbefaler & bytte ut begrsten etter 6 til 12 maneder.
1. Fjern bgrsten.

Figur T

a Klem klemmene.

b Fjern bagrstedekselet.

¢ Fjern barsten.

d Fjern barstelageret.
2. Monter ny barste.

Figur U

a Fest bagrstelageret.

b Settinn barsten.

¢ Plasser barstedekselet pa og trykk det ned til det

klikker lydmessig pa plass.

Bytt sideborste

Vi anbefaler & bytte sideberste etter 3 til 6 maneder.
Merknad
For & unngé skade, ikke plasser roboten péa lasersenso-
ren (LIDAR).
1. Snu rengjgringsroboten.
2. Fjern sidebgrsten.

Figur V
3. Monter ny barste.

Figur B

Bytt batteri

Batteriet har n&dd slutten av sin levetid nar rengjgrings-

roboten stadig kjgrer inn i stasjonen for lading etter en

kort rengjgringsoperasjon.

1. Sl& av rengjgringsroboten, se kapittel Sl av rengjo-
ringsroboten.

2. Send rengjgringsroboten til kundeservice. Fglg in-
struksjonene for transport av litium-ion-batterier, se
kapittel Transport.

Hulp bij storingen

Storingen hebben vaak oorzaken die eenvoudig met be-hulp van het volgende overzicht kunnen worden verhol-
pen. Neem bij twijfel of storingen die hier niet worden vermeld contact op met de erkende klantenservice.
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Feil

Arsak

Utbedring

Batteriet lades ikke

Lader skitne kontakter.

1.

Tork av ladekontaktene pa bade ladesta-
sjonen og rengjgringsroboten med en tarr
klut.

Omgivelsestemperatur under 0 °C eller |1. Bruk rengjgringsrobot ved temperaturer

over 35 °C. over 0 °C og under 35 °C.
Rengjeringsroboten re- |Batteriet er utladet. 1. Plasser rengjgringsroboten manuelt pa la-
turnerer ikke til ladesta- destasjonen og la den veere fulladet.
sjonen Rengjaringsroboten er for langt unna la- [1. Far rengjgringsroboten naermere ladesta-

destasjonen. sjonen.

2. Plasser rengjgringsroboten manuelt pa la-
destasjonen.

For liten plass rundt ladestasjonen. 1. Segrg for at det er tilstrekkelig plass rundt la-
destasjonen, se kapittel Sett opp ladesta-
sjon.

Det er for mange hindringer rundt lade- |1. Sett opp ladestasjonen i et mer apent om-

stasjonen.

r&de, se kapittel Sett opp ladestasjon.

Rengjgringsroboten tar nye bilder av om-
givelsene nar den har blitt flyttet over en
stgrre avstand.

=

Plasser rengjaringsroboten manuelt pa la-
destasjonen.

Rengjaringsroboten er ikke startet fra la-
destasjonen. | dette tilfellet returnerer
den bare til stedet den ble startet fra.

Plasser rengjgringsroboten manuelt pa la-
destasjonen.

Rengjeringsroboten ge- |Et fremmedlegeme kan ha viklet seg inn |1. Koble ut rengjgringsroboten.
nererer uvanlige lyder  |i barsten, sidebgrsten eller i et hjul. 2. Fjern fremmedlegemer.
Rengjgringsroboten fort-|Rengjgringsroboten er i "Ikke forstyrr” - |1. Pass pa at rengjeringsroboten ikke er i
setter ikke a rengjore modus. "Ikke forstyrr" -modus.
Rengjgringsroboten lades manuelt eller |1. Vent til rengjgringsroboten er fullastet.
er plassert i ladestasjonen.
Rengjeringsroboten Omgivelsestemperaturen er under 0 °C |1. Bruk rengjgringsrobot ved temperaturer
starter ikke eller over 35 °C. over 0 °C og under 35 °C.
Tilstanden er for lav. 1. Lastrengjgringsrobot.
Laseravstandssensor (LIDAR) er blok- |1. Rengjgr laseravstandssensoren med en
kert. fuktig klut.
2. Fjern hindringer som blokkerer laserav-
standssensoren.
3. Flyttrengjgringsroboten til et annet sted og
start.
Kollisjonssensoren er skitten eller for 1. Fjern fremmedlegemer ved & banke forsik-
neer den virtuelle veggen. tig pa kollisjonssensoren.
2. Flyttrengjgringsroboten til et annet sted og
start.
Fallsensorene er skitne. 1. Rengjor fallsensoren med en fuktig klut.
2-i-1 stgvbeholder med vanntank eller  |1. Sgrg for at 2-i-1 stgvbeholderen med vann-
stevbeholder er ikke installert eller er in- tank eller stavbeholder er installert og riktig
stallert feil. tilkoblet, se kapittel Installer 2-i-1 stavbe-
holder med vanntank eller Installer stavbe-
holder
Filteret er ikke installert eller installert feil.|1. Kontroller at filteret er riktig installert.
Filter skittent. 1. Rengjer filteret, se kapittel Rengjgre filte-
ret.
2. Huvis feilen vedvarer, bytt ut filteret, se ka-
pittel Skifte filter.
Tarkeklut eller tarkeklutholder ikke instal-|1. Sgrg for at tarkeklutholderen og tarkeklu-

lert eller installert feil.

ten er riktig installert, se kapittel Installer
tarkeklutholderen med tarkeklut.

Rengjgringsroboten sitter fast eller sitter
fast.

Fjerne hindringer.

Rengjgringsroboten eller et av hjulene er
ikke i kontakt med bakken.

=

Plasser rengjgringsroboten pa en flat over-
flate.
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Feil

Arsak

Utbedring

Rengjgringsroboten ren-
gjor ikke effektivt eller et-
terlater stov

2-i-1 stevbeholderen med vanntank eller
stgvbeholder er full.

1. Tem 2-i-1 stevbeholderen med vanntank

eller stavbeholder, se kapittel Tam 2-i-1
stavbeholderen med vanntank eller Tem
stgvbeholderen

Filteret er tilstoppet.

1. Rengjer filteret, se kapittel Rengjare filteret

Et fremmedlegeme fanget i penselen

=

Rengjger barsten, se kapittel Rengjar bar-
stene.

2. Rengjer sidebgrsten, se kapittel Rengjor

sidebgrste.

Rengjgringsroboten kan

ikke koble til WLAN/Ren-
gjeringsroboten gar fra-

koblet

verket eller er ikke innenfor rekkevidde
av Wi-Fi-signalet.

Rengjaringsroboten er ikke koblet til nett-|1.

Sgarg for at rengjgringsroboten er koblet til
nettverket og innenfor rekkevidde av Wi-Fi-
signalet.

2. Kontroller at Wi-Fi-passordet er riktig.
3. Tilbakestill og koble til Wi-Fi p& nytt (5 GHz

Wi-Fi-nettverk stattes ikke).

Wi-Fi-signalet er for svakt.

1. Kontroller at rengjgringsroboten er innen-

for rekkevidde av Wi-Fi-signalet.

Avfallshandtering

Mal og vekt rydderobot

Var ansvarlige salgsorganisasjon for det enkelte land
har utgitt garantibetingelsene som gjelder i det aktuelle
landet. Eventuelle feil p& apparatet repareres gratis i ga-

rantitiden dersom disse kan

ler produksjonsfeil. Ved behov for garantireparasjoner,

ADVARSEL ekt kg 3.7
Denne enheten inneholder litium-ion-batte- Lengde x bredde x heyde mm 350 x
rier. Fjerning og riktig avhending av litium- 350 x 94
jon-batterier ma utferes i samsvar med na- Mal og vekt ladestasjon
sjonale og statlige forskrifter. Vekt kg 06

Lengde x bredde x hgyde mm 80 x 150
x 102

fares tilbake til material- el-

Med forbehold om tekniske endringer.

EU-samsvarserklaering

vennligst henvend deg med kjgpskvitteringen til din for- Apparat|Kon- Frekvensband, |Effekt maks.
handler eller nsermeste autoriserte kundeservice. struk-  |MHz EIRP, mW
(Se adresse pa baksiden) sjonstyp
n e
Tekniske data RCV3 |WLAN 2400-2483,5 100

Elektrisk tilkobling

Herved erkleerer Alfred Karcher SE & Co. KG at det

Nominell effekt w 33 tradlgse apparatet Robo Cleaner er i samsvar med ret-
- - - ningslinjen 2014/53/EU. Hele teksten for EU-konformi-
Nominell spenning batteri v 14,8 tetserkleeringen finner du pad www.kaercher.comRCV3.
e roordll  Innehall

Nominell spenning lader \% 100-240 e .
Nominell strem batterilader A 0,6 A!!man '”fF’rma“O”, 95
- - Sékerhetsinformation 95
Batterikapasitet mAh 3000 Avsedd anvandning... 96
Nominell batterikapasitet mAh 3200 Miljoskydd 96
Driftstid i normaldrift ved fullt ladet min 120 Tilloehor och reservdelar.... 96
batteri Leveransens omfattning 96
Tradlgse tilkoblinger Wi-Fi IEEE 802.11b/ Beskrivning av maskinen ... 96
g/n 2,4 GHz Funktionsbeskrivning 96
Frekvens MHz 2400- o7
2483,5 98
Maks. signalstyrke, WLAN dBm <20 lgg
féf{llingsmengder 2-i-1 stevbeholder med vann- Forvaring 100
an Skétsel och underhall 100
Torr smuss ul 300 Hjélp vid stérningar 102
Flytende ml 170 Avfallshantering 103
Pafyllingsmengde for stavbeholder Garanti........... 103
Tarr smuss ml 500 Tekn!'ské data......ccoceenen. 103
EU-férsékran om dverensstdmmelse. 104
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Allmén information
L&s igenom den hér bruksanvisningen i
A |I|| original och medféljande sékerhetsinfor-

mation innan du anvander din apparat
forsta gangen. Folj anvisningarna.
Spara bruksanvisningen i original for senare bruk eller
for nasta agare.
En QR-kod™ for att ppna onlinebruksanvisningen finns
it

KARCHER

Varumarke
QR-kod® &r ett registrerat varumarke som tillhor
DENSO WAVE INCORPORATED.

Sakerhetsinformation

Risknivaer

FARA

e Varnar om en omedelbart éverhdngande fara som
kan leda till svara personskador eller dédsfall.

VARNING
e Varnar om en mdjligen farlig situation som kan leda till
svara personskador eller dédsfall.

FORSIKTIGHET

e Varnar om en méjligen farlig situation som kan leda till
lattare personskador.

OBSERVERA

e Varnar om en mdjligen farlig situation som kan leda till
materiella skador.

Sakerhetsanvisningar for rengoringsrobot
Forutom anvisningarna i bruksanvisningen ska lagstifta-
rens allménna sékerhets- och skyddsforeskrifter foljas.
Maskinens laserradar dverensstémmer med
IEC 60825-1:2014-standarden for lasrar av klass 1 och
genererar inte laserstralning som &r farlig fér mannisko-
kroppen.

FARA « Kvévningsrisk. Hall férpackningsfolier
utom réackhall fér barn. e Det ar forbjudet att anvdnda
maskinen i explosionsfarliga omraden. e Anvénd inte
maskinen i rum dér luften innehaller brandfarliga gaser
av bensin, eldningsolja, férgfértunnare, I6sningsmedel,
petroleum eller alkohol (explosionsrisk). ® Anvénd inte
maskinen i rum med brinnande eld eller gléd i en 6ppen
spis utan uppsikt. ® Anvénd inte maskinen i rum med
brinnande ljus utan uppsikt.

VARNING e Personer med nedsatta fysiska,
sensoriska eller mentala formagor eller med bristande
erfarenhet och kunskap far endast anvdnda maskinen
om de befinner sig under kompetent uppsikt, eller har
instruerats av en person som ansvarar fér deras séker-
het om hur maskinen anvénds pa ett sékert sétt, och om

de har forstatt de risker som &r férknippade med an-
véndningen av maskinen. e Barn éver minst 8 ar far an-
vénda maskinen om en person som ansvarar fér deras
sékerhet héller dem under ordentlig uppsikt, instruerar
dem i hur maskinen anvénds och férklarar vilka risker
som é&r férknippade med anvéndningen av maskinen.
o Hall uppsikt 6ver barn for att vara séker pa att de inte
leker med maskinen. e Barn far rengéra och underhalla
maskinen om de hélls under uppsikt. ¢ Maskinen
innehéller elektriska komponenter och far aldrig rengé-
ras under rinnande vatten. e Stdng av enheten fore alla
rengdrings- och underhéllsarbeten och dra ur nétkon-
takten. e Reng6ringsroboten RCV 3 far endast laddas
vid laddningsenheten pa en laddningsstation med arti-
kelnummer 9.773-007.0. ® Oppna inte batteripaketet.
Léat endast yrkespersonal utféra reparationer.

FORSIKTIGHET e L4t endast auktoriserad
kundtjdnst genomféra reparationer och arbeten pa elek-
triska komponenter. ® Stdng av maskinen fére rengé-
ring/underhall och dra ur nédtkontakten. e Risk fér
personskador om I6st sittande klddsel, har eller smyck-
en fastnar i maskinens rérliga delar. Hall kldder och
smycken borta fré&n maskinens rérliga delar. Ha langt
hér knutet s4 att det inte hdnger ned i maskinen. e Risk
for personskador. Stick aldrig in ett finger eller verktyg i
den roterande borstrullen nér maskinen &r i drift. @ Ob-
servera snubbelrisken pa grund av att reng6ringsrobo-
ten ror sig. e Risk fér olyckor och personskador. Beakta
maskinens vikt vid transport och lagring, se kapitel Tek-
niska data i bruksanvisningen. e Sékerhetsanordning-
arna &r till fér att skydda dig. Andra eller kringgé aldrig
sékerhetsanordningar.

OBSERVERA e Anvind inga skurmedel, glas-
eller universalrengéringsmedel. e Maskinen far inte an-
véndas vid temperaturer under 0 °C. ® Anvénd endast
maskinen inomhus. e Anvénd inte maskinen i utrym-
men som &r sékrade med ett larmsystem eller rérelse-
detektor. @ Skydda maskinen mot extrem véderlek, fukt
och védrme. e Anvédnd maskinen endast vid temperatu-
rer fran 0 °C till +35 °C. e Skador pad maskinen. Sta inte
pa maskinen eller placera barn, féremal eller husdjur pa
den. e Féremal pa bord eller sma mébler, kan trilla ner
genom att maskinen stéter till. # Maskinen kan fastna i
nedhéngande elledningar, dukar, sladdar, osv. och vélta
féremal. e Lyft upp alla ledningar fran golvet innan du
anvénder maskinen sa att inte maskinen kan dra dem
med sig under rengdringen. e Lyft upp alla 6mtéliga el-
ler I6sa féremal fran golvet, sdsom vaser och liknande,
sa att maskinen kan stéta till dem och férorsaka skador.
e Anvénd inte maskinen i ett omrade ovanfér golvet, till
exempel pa en soffa. e Spérra av alla omraden dér det
finns risk att maskinen kan ramla ner. Exempelvis trap-
putgéngar eller gallerier utan avgrénsning. e Anvénd
inte maskinen pa golv med vétskor eller klibbiga @mnen.
e Anvénd inte maskinen for att rengéra mattor med hég
lugg. ® Skador pa laserradarn (LIDAR). Vénd inte ma-
skinen upp och ner (hdljet for laserradarn (LiDAR) far
aldrig vidréra golvet eller harda ytor).  Bér inte maski-
nen i locket pé& laserradarn (LIDAR). e Plocka inte upp
nagra vassa eller stora féremal, t.ex. skérvor, stenar el-
ler delar av leksaker. ® Spruta inte in vétskor i maskinen
och se till att dammbehallaren &r torr innan den sétts in.
o Forvara maskinen fulladdad och avstédngd pa en sval
och torr plats.

Hénvisning e Rengdringsroboten har svart att
kénna igen damm pa svarta mattor.
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Sakerhetsanvisningar for laddningsstation

FARA e Anslut bara maskinen till véxelstrém.
Spénningen som anges pa typskylten maste 6verens-
stdmma med spénningen frén strémkéllan. e Av séker-
hetsskéal rekommenderar vi att maskinen alltid drivs via
en jordfelsbrytare (max. 30 mA). e Ta aldrig tag i nét-
kontakten eller eluttaget med fuktiga hdnder.

VARNING e Ansiut bara enheten till ett eluttag
som installerats av en elektriker enligt IEC 60364-1.
e Kontrollera att nétspédnningen stdmmer éverens med
den spénning som anges pa laddarens typskylt. ® Ma-
skinen innehaller elektriska komponenter och far aldrig
rengdras under rinnande vatten. e Kortslutningsrisk.
Hall undan ledande féremal (t ex skruvmeyjslar eller lik-
nande) fran laddningskontakterna. e Kortslutningsrisk.
Torrengdr endast laddningskontakterna pa laddnings-
stationen. e Maskinen far endast laddas med medfél-
Jande originalladdare eller en laddare som godkénts av
KARCHER. e Kontrollera nétsladden infér varje an-
véndning med avseende pa skador. Anvénd inte en
skadad nétsladd. Byt vid skador ut nétsladden med en
godkéand erséttning. Du kan fa en Idmplig erséttning fran
KARCHER eller en av véra servicepartner.  Explo-
sionsrisk! Ladda aldrig inte uppladdningsbara batterier.
e Angaende RCV 3-enheter: Endast reng6ringsrobot-
modellen "RCV 3" far laddas.

OBSERVERA e Anvénd endast maskinen inom-
hus. e Placera inte laddningsstationen néra vdrmekél-
lor, t ex vdrmare. e Fdrvara laddningsstationen endast
inomhus, p& en sval, torr plats. e Ladda rengéringsrobo-
ten minst en gang i manaden for att undvika en djupur-
laddning av batteriet. ® Stdng av laddningsstationen
fére underhallsarbete.

Avsedd anvandning

Maskinen bestar av tva enheter, en laddstation och en
batteridriven rengdringsrobot.

e Maskinen ar avsedd for helautomatisk rengéring av
textilier och harda golvbelaggningar i innerutrym-
men. Den kan anvandas pa alla vanliga golvbelagg-
ningar fér autonom, kontinuerlig
underhallsrengéring.

Maskinen ar utvecklad for privat anvandning och &r
inte avsedd for de belastningar som kan uppsta vid
yrkesmassig anvandning.

Miljéskydd

vy Forpackningsmaterialen kan atervinnas. Kasta

B inte férpackningarna i de vanliga hushéllssopor-
na, utan lamna dem till &tervinning.

Uttjanta apparater innehaller vardefulla, atervinningsba-
ramaterial som ska lamnas till atervinning. Batterier och
batteripaket innehaller &mnen som inte far slappas ut i
naturen. Lamna darfor uttjanta apparater, batterier och
batteripaket till lamplig insamlingspunkt.
Folj lagstiftarens rekommendationer fér hantering av li-
tiumjonbatterier. Avfallshantera férbrukade och defekta
batteripaket i enlighet med géllande lagar och férord-
ningar.
Information om @mnen (REACH)
Aktuell information om innehallet finns pa: www.kaer-
cher.de/REACH

Tillbehor och reservdelar

Anvéand endast originaltillbehér och originalreservdelar,
sa att en saker och stérningsfri drift av maskinen ar ga-
ranterad.

Information om tillbehér och reservdelar finns pa
www.kaercher.com.

Leveransens omfattning

Maskinens leveransomfattning &r avbildad p& forpack-
ningen. Kontrollera att innehallet i leveransen ar full-
standigt. Kontakta din forséljare om nagot tillbehor
saknas eller om det finns transportskador.

Bild A

(@ Krocksensor

(@) Infrarod sensor

(@) Lasersensor (LIDAR)
@) Ovre holie

() Sidborste

(®) styrhjul

(@) Batterifack

Borste

(©) Fallsensor

Torkduk

(@3) Torkdukshéllare
(@) Laddkontakter
@) Borstskydd

PA/AV-knapp
(@ Knappen “Tillbaka till laddningsstationen”

Rengdringsverktyg

@ 2-i-1 dammbehallare med vattentank
Dammbehéllare

Laddningsstation

Natkontakt
Funktionsbeskrivning

Maskinen bestar av en laddningsstation och en batterid-
riven rengdringsrobot.

Den mobila rengdringsroboten hamtar sin energi fran
ett integrerat batteri. P& en batteriladdning kan rengo-
ringsroboten rengéra i upp till 120 minuter. Om batteri-
laddningen sjunker atergar den automatiskt till
laddningsstationen for laddning.

Rengdringsroboten ror sig systematiskt. Med hjélp av
lasersensorn skannar den av rummet och rengor det
stegvis. Maskinen undviker hinder som &r minst lika ho-
ga som LiDAR-tornet.

Den platta designen fér rengéringsroboten gor det moj-
ligt att reng6ra aven under mobler som sang, soffa och
skap.

Rengdringsroboten har fallsensorer som kénner av
trappor och trappsteg och forhindrar fall samt kollisions-
sensorer som kénner av hinder och undviker dem.

| laddningsstationen laddas rengéringsrobotens batteri.
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Om rengdringsroboten startar rengéringsarbetet fran
laddningsstationen atervander den till laddningsstatio-
nen nér batteriladdningen &r I1ag.

Nar laddningsprocessen &r avslutad lamnar roboten
stationen automatiskt och fortsatter rengdringsarbetet.
Nar rengdringsroboten har avslutat rengéringsarbetena
kor den ocks4 tillbaka till rengoringsstationen for ladd-
ning.

Statusindikatorer

LED-indikering Status

Lyser blatt Kér autonomt

Blinkar langsamt blatt| Autonom resa pausad

Blinkar snabbt blatt |WiFi-anslutningslage

Blinkar langsamt
gront

Laddning av rengéringsroboten

Lyser gront Rengdringsroboten &r fulladdad

resp. ansluten

Blinkar langsamt rott |Batteriet &r for tomt for att starta

Blinkar snabbt rott Felarende

Funktion
Vilolage

Rengoringsroboten vaxlar automatiskt till vilolage efter
5 minuters inaktivitet. Tryck pa valfri tangent for att
vécka den.
e Rengdringsroboten vaxlar inte till vilolage nar den

star i laddningsstationen.
e Rengdringsroboten stangs av automatiskt om den

befinner sig i vilolage i mer &n 6 timmar

Fellage

Om rengéringsroboten stéter pa ett fel under drift blinkar
indikatorn rétt och en signal ljuder.
Se kapitel Hjélp vid stérningar for en lésning.
Om inga atgarder vidtas inom 5 minuter véxlar rengo-
ringsroboten automatiskt till vilolage.

“Stor ej”-lage
“Stor ej"-laget ar installt som standard. | laget “Stor ej”
aterupptar rengdringsroboten inte avbruten rengéring,
utfér ingen schemalagd rengdring och avger inga ljud-
varningar.
“Stor ej"-laget kan inaktiveras i appen. Nedladdning av
appen beskrivs i kapitlet Anslut rengdringsroboten till
Wi-Fi och appen.

Forsta idrifttagningen

Montering av sidoborste
Bild B
1. Vé&nd pa rengoringsroboten.
Hanvisning
Placera inte roboten pé lasersensorn (LiDAR) for att
undvika skador.
2. Séttisidoborsten.

Placering av laddningsstation

VARNING
Rengéringsroboten RCV 3 far endast laddas vid ladd-
ningsenheten pa en laddningsstation med artikelnum-
mer 9.773-007.0.
e Vilj en plats s& att rengéringsroboten latt kan na
laddningsstationen.

e Sikerstéll ett avstand pd minst 0,5 m till vanster och
héger om laddningsstationen och ett avstand pa
minst 1,5 m framfor laddningsstationen.
Platsen far inte utséattas for direkt solljus.
1. Stall in laddningsstationen.
Bild C
2. Anslut natkabeln till kabeluttaget pa sidan av ladd-
ningsstationen.
Bild D
3. Anslut natkontakten.

Anslut rengoringsroboten till
laddningsstationen

Bild E

1. Placera rengéringsroboten pa golvet framfor ladd-
stationen.

2. Hall P&-/Av-knappen intryckt i 3 sekunder.
Rengoringsroboten slas pa.

3. Placera rengdringsroboten manuellt pa laddstatio-
nen, s snart indikatorn tands och se till att ladd-
ningskontakterna har god kontakt.

Efter forsta idrifttagning flyttas rengéringsroboten auto-

matiskt in i laddningsstationen.

Anslut rengoringsroboten till Wi-Fi och
appen

Rengoringsroboten kan styras direkt via knappar pa
maskinen eller via en app p& en WiFi-aktiverad mobil
maskin. Alla tillgangliga funktioner for rengéringsrobo-
ten styrs béast via appen Kéarcher Home Robots.
Se till att féljande uppfylls innan du laddar ner appen:
e Den mobila maskinen &r ansluten till internet.
e 2,4 GHz Wi-Fi ar aktiverat i routern.
e Tillracklig Wi-Fi-tackning garanteras.
Ladda ner appen Karcher Home Robots fran Apple App
Store® eller fran Google Play™ store.

GETITON
» Google Play

# Download on the

¢ App Store

e Google Play™ och Android™ &r varumarken eller
registrerade varumarken som tillhér Google Inc.

. Apple® och App Store® ar varumarken eller registre-
rade varumarken som tillhdr Apple Inc.

Appen Kércher Home Robots erbjuder féljande huvud-

funktioner:

e Kartlaggning av rum och flera vaningar

Stalla in scheman

Definition av no-go zoner och virtuella vaggar

Anmarkningar om fel eller funktionsfel och hur ren-

goringen fortskrider

Stélla in rengdringspreferenser (suglagen)

Uppréttande av rengdringszoner

Aktivering/inaktivering av laget “Stor ej”

FAQ med utforlig felsdkningshjalp

Kontaktuppgifter till KARCHER servicecenter

Svenska 97



Anslut rengoringsroboten med appen Karcher Home

Robots och Wi-Fi:

1. Ladda ner appen Karcher Home Robots fran Apple
App Store eller Google Play Store.

2. Oppna appen Karcher Home Robots.

3. Skapa ett konto (om du inte redan har registrerat
dig).

4. Lagg till dnskad rengdringsrobot.

5. Folj steg-for-steg-instruktionerna i appen.

Idrifttagning

Siétt in 2-i-1 dammbehallare med vattentank
2-i-1 dammbehallaren med vattentank kan genom kva-
litetskontrollen innehalla en liten mangd restvatten. Det
ar normalt.

Anvand 2-i-1 dammbehallaren med vattentank om du

vill rengéra béde torrt och fuktigt.

Se kapitel Ta ut torkdukshéallaren med torkduken for

borttagning av torkduken och torkdukshallaren.

Bild F

1. Oppna det 6vre locket.

2. Tryck fast 2-i-1 dammbehallaren med vattentanken
tills den klickar pa plats.

3. Stang det 6vre locket.

Ta ut 2-i-1 dammbehallare med vattentank
Bild G
1. Oppna det 6vre locket.
2. Tryck pa klamman.
3. Taut 2-i-1 dammbehallaren med vattentank.

Placering av torkdukshallaren med
torkduken
1. Fast torkduken pd golvmunstycket.
Bild H
a Tryck fast torkduken pa torkdukshallaren.
b Tryck p& kardborrbandet.
2. Placera torkdukshallaren.
Bild |
a Tryck ihop klammorna.
b Tryck in torkdukshallaren horisontellt i rengo-
ringsroboten tills den klickar pa plats.

Ta ut torkdukshallaren med torkduken
1. Tryck pa valfri knapp.

Rengoringsroboten stannar.
2. Ta ut torkdukshallaren.

Bild J

a Tryck ihop klammorna.

b Ta bort torkdukshallaren.

c Dra loss torkduken fran torkdukshallaren.

Satt in dammbehallaren
Satt in dammbehéllaren om du bara vill anvanda torren-
goring.
Se kapitel Ta ut torkdukshéllaren med torkduken for
borttagning av torkduken och torkdukshéllaren.
Bild K
1. Oppna det évre locket.
2. Tryck dammbehallaren pa plats tills den klickar p&
plats.
3. Stang det 6vre locket.

Ta bort dammbehallaren
Bild L
1. Oppna det évre locket.
2. Tryck p& klamman.
3. Tabort dammbehaéllaren.

Aterstill Wi-Fi-anslutning

Om du byter till en ny router eller &ndrar ditt Wi-Fi-losen-

ord maste du aterstalla Wi-Fi-anslutningen for rengé-

ringsroboten.

Hanvisning

Endast 2,4 GHz Wi-Fi-nétverk stéds.

SIa pa rengdringsroboten, se kapitel S/& pa rengé-
ringsroboten.

2. Tryck p& knappen P&/Av och knappen “Tillbaka till
laddningsstationen” samtidigt i 7 sekunder tills en
rost sager: “Aterstéll Wi-Fi-anslutning och ga in i la-
get for natverkskonfiguration”.

3. Anslut rengdringsroboten till laddningsstationen, se
kapitel Anslut rengéringsroboten till laddningsstatio-
nen.

Aterstill fabriksinstéllningar
1. Hall knappen “Tillbaka till laddningsstationen” in-
tryckt i 5 sekunder tills en signal ljuder.
2. Om igen hall knappen “Tillbaka till laddningsstatio-
nen” intryckt i 5 sekunder tills en signal ljuder.
Fabriksinstallningarna har aterstallts.

Installning av rengoringszoner
Rengoringsroboten rengér endast inom det valda omra-
det.

Rengoringszoner kan endast stéllas in med appen.
Nedladdning av appen beskrivs i kapitlet Anslut rengé-
ringsroboten till Wi-Fi och appen.

Folj steg-for-steg-instruktionerna i appen.

Installera virtuella vaggar

Virtuella véaggar och blockerande omraden hindrar ren-
goringsroboten fran att n& omraden som inte bor rengo-
ras.

Virtuella vaggar kan endast stéllas in med appen. Ned-
laddning av appen beskrivs i kapitlet Anslut rengdrings-
roboten till Wi-Fi och appen.

Folj steg-for-steg-instruktionerna i appen.

Aktivera kartlaggning
Rengoringsroboten startar fran laddningsstationen och
uppdaterar automatiskt sin karta efter avslutad rengo-
ringsuppgift och efter laddning.

Kartlaggningen kan endast konfigureras med appen.
Nedladdning av appen beskrivs i kapitlet Anslut reng6-
ringsroboten till Wi-Fi och appen.
Hanvisning
Vénta nagra sekunder efter den forsta kartldggningen
tills kartan sparats sa att den inte gar férlorad.

Folj steg-for-steg-instruktionerna i appen.

OBSERVERA

Skador pa grund av fukt

Se kapitel Ta ut torkdukshallaren med torkduken for
borttagning av torkduken med torkdukshallaren fére
laddning och nér den inte anvénds.

Se kapitel Ta ut 2-i-1 dammbehallare med vattentank fér
borttagning av 2-i-1 dammbehéllaren med vattentank
fére laddning och nér den inte anvénds.

Se kapitel Installera virtuella vdggar fér skydd av mattor
med virtuella vdggar.
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Sla pa rengoringsroboten

Hanvisning

Se kapitel Férsta idrifttagningen for placering av rengé-

ringsroboten direkt pa laddningsstationen om den inte

kan slas pa nér den har for lagt laddningstillstand.

1. Tryck och hall ner knappen P&/Av nar rengoringsro-
boten &r i standby och inte pa laddningsstationen.
Signallampan blinkar i ca 15 s medan rengdringsro-
boten startar och lyser sedan permanent.
Rengdringsroboten avger en ljudsignal efter att star-
ten har slutforts.

2. Stall rengoringsroboten direkt p& laddningsstatio-
nen.

3. Tryck pa knappen Pa/Av.

Vid forsta idrifttagning startar rengdringsroboten
kartlaggningen.
Under drift borjar rengdringsroboten rengéra.

Instéllning av rengoringslagen
Rengoringslagen kan endast stéllas in med appen.
Nedladdning av appen beskrivs i kapitlet Anslut rengé-
ringsroboten till Wi-Fi och appen.

Foljande rengoringsléagen &r tillgangliga:
e Torrengdring

e Kombinationsrengéring

e Vatrengoring

| respektive rengdringslage kan sugkraften och mang-
den vatten stéllas.

Sugkraft:

o Tyst

e Standard

e Medium

e Turbo

Vattenméangd:

e Lag

e Medium

e Hdg

Stidng av rengoringsroboten
Hanvisning
Rengéringsroboten kan inte stdngas av nér den star pa
laddstationen.
Hanvisning
Ladda rengéringsroboten helt innan langa arbetsav-
brott.

OBSERVERA

Skador pa grund av fukt

Se kapitel Ta ut torkdukshéllaren med torkduken for

borttagning av torkduken med torkdukshallaren.

Se kapitel Ta ut 2-i-1 dammbehallare med vattentank fér

borttagning av 2-i-1 dammbehallaren med vattentank.

1. Tryck och hall ner knappen P&/Av nar rengdringsro-
boten &r i standby och inte pa laddningsstationen.
Rengdringsroboten sténgs av.

Avbryt rengoring

1. Tryck pa valfri knapp under rengéring.
Rengdringsroboten stannar.

2. Tryck p& knappen P&/Av.
Rengdringen fortsatter.

3. Tryck p& knappen “Tillbaka till laddningsstationen”.
Rengoringen stoppas och rengéringsroboten ater-
vander till laddningsstationen.

Skicka rengoringsroboten manuellt for
laddning
1. Tryck pa valfri knapp om rengoringsroboten rér sig.
Rengdringsroboten stannar.

2. Tryck p& knappen “Tillbaka till laddningsstationen”.
Rengoringsroboten flyttas in i laddningsstationen for
laddning.

Rengoringsroboten atervander automatiskt till ladd-

ningsstationen for laddning om den har slutfort en ren-

goringsuppgift eller om den har otillrackligt med energi
under en rengdringsprocess.

Avtorkning
1. Toém dammbehallaren vid behov (se kapitel Témma
2-i-1-dammbehallaren med vattentank).
2. Forin den torra torkduken i torkdukshéllaren, se ka-
pitel Placering av torkdukshallaren med torkduken.
3. Tryck p& knappen P&/Av.
Rengoringsroboten borjar rengora.

Vattorkning
Hanvisning
Efter tdmning av vattentanken kan droppar finnas kvar i
slangarna. Om rengéringsroboten startas med en tom
vattentank kan dessa droppar tmmas.

OBSERVERA
Skador pa 2-i-1-dammbehallaren pa grund av korro-
sion och kemiska ingredienser
Hall inte reng6ringsmedel, desinfektionsmedel eller an-
dra rengéringsprodukter i 2-i-1-dammbehallaren.
Hall inte hett vatten i 2-i-1-dammbehéllaren.
Sénk inte ner 2-i-1-dammbehéllaren i vatten.
1. Tryck pé valfri knapp.
Rengoringsroboten stannar.
2. Tabort 2-i-1 dammbehallaren med vattentank.
Bild G
a Fall upp det dvre locket.
b Tryck p& klamman.
¢ Taut 2-i-1 dammbehallaren med vattentank.
3. Fyll p& vatten.
Bild M
a Dra upp gummifliken.
b Fylla pa vatten.
¢ Tryck ner gummifliken.
4. Placera 2-i-1 dammbehallaren med vattentank.
Bild F
a Tryck fast 2-i-1 dammbehallaren med vattentan-
ken tills den klickar pa plats.
b Fall ned det dvre locket.
5. Fukta torkduken under rinnande vatten och vrid for
att ta bort dverflodigt vatten.
6. Se kapitel Placering av torkdukshéllaren med tork-
duken for placering av torkduken.
7. Tryck pa knappen P&/Av.
Rengdringsroboten bérjar rengora.

Fylla pa vatten
1. Tryck pa valfri knapp.
Rengoringsroboten stannar.
2. Tabort 2-i-1 dammbehallaren med vattentank.
Bild G
a Fall upp det dvre locket.
b Tryck p& klamman.
¢ Taut 2-i-1 dammbehallaren med vattentank.
3. Fyll pa vatten.
Bild M
a Dra upp gummifliken.
b Fylla pa vatten.
¢ Tryck ner gummifliken.
4. Placera 2-i-1 dammbehallaren med vattentank.
Bild F
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a Tryck fast 2-i-1 dammbehallaren med vattentan-
ken tills den klickar pa plats.

b Fall ned det 6vre locket.

Tryck p& knappen P&/Av.

Rengoringen fortsatter.

Témma 2-i-1-dammbehallaren med
vattentank
Tryck p& valfri knapp.
Rengoringsroboten stannar.
Ta bort 2-i-1 dammbehallaren med vattentank.
Bild G
a Fall upp det évre locket.
b Tryck p& klamman.
¢ Ta ut 2-i-1 dammbehallaren med vattentank.
Tém 2-i-1 dammbehéllaren med vattentank.
Bild N
a Oppna filterluckan.
b Ta bort filterluckan.
¢ Toém 2-i-1 dammbehéllaren med vattentank.
d Satt i filterluckan.
e Stang filterluckan.
Placera 2-i-1 dammbehallaren med vattentank.
Bild F
a Tryck fast 2-i-1 dammbehallaren med vattentan-
ken tills den Klickar p& plats.
b Fall ned det 6vre locket.
Tryck p& knappen Pa/Av.
Rengoringen fortsétter.

Tém dammbehallaren
Tryck p& valfri knapp.
Rengdringsroboten stannar.
Demontera dammbehallaren.
Bild L
a Fall upp det dvre locket.
b Tryck p& klamman.
¢ Ta bort dammbehéllaren.
Tém dammbehéllaren.
Bild O
a Fall ned klaffen.
b Tém dammbehéllaren.
¢ Vik klaffen uppat tills det hérs att den klickar p&

plats.

Sétt dit dammbehallaren.

Bild K

a Tryck dammbehéllaren pa plats tills den klickar
pa plats.

b Fall ned det 6vre locket.
Tryck p& knappen Pa/Av.
Rengdringen fortsétter.

Rengor torkduken

Torkduken kan rengdéras under en rengdringsprocess.

1.

2.

100

Tryck p& valfri knapp.

Rengdringsroboten stannar.

Ta ut torkdukshallaren.

Bild J

a Tryck ihop klammorna.

b Ta bort torkdukshallaren.

¢ Dra loss torkduken fran torkdukshéllaren.
Rengor torkduken.

Se kapitel Placering av torkdukshallaren med tork-
duken for placering av torkduken.

Tryck p& knappen P&/Av.

Rengoringen fortsatter.

Anvéand helst originalférpackningen nér apparaten
transporteras, eller skickas tillbaka. Kontakta var servi-
ce om originalférpackningen inte skulle vara tillganglig.

Sakerhetsinformation avseende transport

Litiumjonbatteriet omfattas av kraven pa farligt gods.
Anvandaren kan transportera ett oskadat och fungeran-
de batteripaket pa allmanna vagar utan n&gra ytterligare
atgarder.

Vid frakt genom tredje part (transportféretag) géaller sar-
skilda krav pa forpackning och markning.

Folj de lokala foreskrifterna.

OBSERVERA

Skador pa rengoringsroboten pa grund av felaktig
forvaring

Férvara inte rengéringsroboten staende pa hégkant.
Laserradarns hélje (LiDAR) far aldrig komma i kontakt
med marken eller féremal.

Placera inga féremal pa rengéringsroboten.

Férvara rengéringsroboten fulladdad och avstdngd pa
en sval och torr plats.

Hanvisning

Fér att undvika djupurladdning av batteriet ska reng6-
ringsroboten laddas senast efter 5 manader.

1.

N

w

P

o

Se kapitel Rengdra fér rengéring av rengéringsro-
boten.

Se kapitel Skicka reng6ringsroboten manuellt fér
laddning for fulladdning av rengdéringsroboten.
Koppla ur laddaren fran eluttaget och fran ladd-
ningsstationen.

Se kapitel Stdng av reng6ringsroboten for avstéang-
ning av rengodringsroboten.

Foérvara rengdringsroboten pa en sval och torr plats.

Skotsel och underhall

Lo

1.

Svenska

Rengora
Rengoring av 2-i-1-dammbehallaren
Tryck pa valfri knapp.
Rengoringsroboten stannar.
Demontera 2-i-1 dammbehallaren.
Bild G
a Fall upp det dvre locket.
b Tryck p& klamman.
¢ Den 2-in-1-Staubbehalter entnehmen.
Rengoring av 2-i-1 dammbehallaren med vatten-
tank.
Bild P
a Oppna filterluckan.
b Ta bort filterluckan.
¢ Toém 2-i-1 dammbehéllaren med vattentank.
d Rengoring av 2-i-1 dammbehallaren med vatten-
tank.
e Satt i filterluckan.
f Stang filterluckan.
Placering av 2-i-1 dammbehallaren.
Bild F
a Tryck dammbehallaren 2-i-1 pa plats tills den
klickar fast.
b Fall ned det 6vre locket.
Tryck pa knappen P&/Av.
Rengdringen fortsatter.
Rengor dammbehallaren

Tryck pa valfri knapp.



Rengdringsroboten stannar.
2. Demontera dammbehallaren.
Bild L
a Fall upp det 6vre locket.
b Tryck p& klamman.
¢ Ta bort dammbehallaren.
3. Rengdér dammbehallaren.
Bild Q
Fall ned klaffen.
Tom dammbehéllaren.
Oppna filterluckan.
Ta bort filterluckan.
Rengér dammbehallaren.
Satt i filterluckan.
Sténg filterluckan.
Vik klaffen uppat tills det hors att den klickar pa
plats.
4. Satt dit dammbehallaren.
Bild K
a Tryck dammbehallaren pa plats tills den klickar
pa plats.
b Fall ned det 6vre locket.
5. Tryck pa knappen P&/Av.
Rengoringen fortsatter.

Rengora filtret

Virekommenderar att du rengor filtret regelbundet. Det-

ta forhindrar att den tapps till.

1. Tryck pa valfri knapp.

Rengdringsroboten stannar.

2. Se kapitel Ta ut 2-i-1 dammbehéllare med vatten-
tank eller Ta bort dammbehéllaren for borttagning av
2-i-1 dammbehallaren med vattentank eller damm-
behallaren.

3. Ta utfiltret.

Bild R

a Oppna filterluckan.

b Ta bort filterluckan.

¢ Tom 2-i-1 dammbehallaren med vattentank eller
dammbehallare.

4. Rengor filtret under rinnande vatten med det med-
féljande rengdéringsverktyget.

5. Lét filtret torka helt.

6. Placera filtret.

Bild S

a Satt in filtret.

b Satt i filterluckan.
c Stang filterluckan.

7. Se kapitel Satt in 2-i-1 dammbehallare med vatten-
tank eller S&tt in dammbehéllaren for installation av
2-i-1 dammbehallaren med vattentank eller damm-
behallaren.

8. Tryck p& knappen P&/Av.

Rengdringen fortsétter.

Rengor borstarna

1. Tautborsten.
Bild T
a Tryck ihop klammorna.
b Ta bort borstskyddet.
¢ Ta bort borsten.
d Ta bort borstlagret.
2. Rengor borsten och borstlagren med det medfoljan-
de rengoringsverktyget.
3. Satt dit borsten.
Bild U
a Fast borstlagret.
b Sattinya borstar.

oTQ T Q0T

¢ Placera borstskyddet pa och tryck ner det tills det
horbart klickar pa plats.

Rengor sidoborsten

1. Ta bort sidoborsten.
Bild V

2. Rengor sidoborsten.

3. Satt dit sidoborsten.
Bild B

Rengor fallsensorer

Rengor fallsensorerna en gang i manaden.
Bild W
1. Torka av fallsensorerna med en mjuk trasa.

Byt ut
Byt filter

Vi rekommenderar att filtret byts ut efter 3 till 6 manader.
1. Tryck pa valfri knapp.
Rengoringsroboten stannar.

2. Se kapitel Ta ut 2-i-1 dammbehallare med vatten-
tank eller Ta bort dammbehéllaren for borttagning av
2-i-1 dammbehallaren med vattentank eller damm-
behallaren.

3. Tautfiltret.

Bild R

a Oppna filterluckan.
b Ta bort filterluckan.
¢ Ta utfiltren.

4. Sattin nya filter.

Bild S

a Sattin filtret.

b Satt i filterluckan.
¢ Stang filterluckan.

5. Se kapitel Sétt in 2-i-1 dammbehéllare med vatten-
tank eller Satt in dammbehallaren for installation av
2-i-1 dammbehallaren med vattentank eller damm-
behéllaren.

6. Tryck pa knappen P&/Av.

Rengoringen fortsatter.

Byt borste

Vi rekommenderar att borsten byts ut efter 6 till
12 ménader.
1. Ta ut borsten.
Bild T
a Tryck ihop klammorna.
b Ta bort borstskyddet.
¢ Ta bort borsten.
d Ta bort borstlagret.
2. Montera nya borstar.
Bild U
a Fast borstlagret.
b Sattinya borstar.
¢ Placera borstskyddet pa och tryck ner det tills det
horbart klickar pa plats.

Byt sidoborste

Vi rekommenderar att sidoborstarna byts ut efter 3 till
6 manader.
Hanvisning
Placera inte roboten pa lasersensorn (LiDAR) for att
undvika skador.
1. Vvand pa rengoéringsroboten.
2. Ta bort sidoborsten.
Bild V
3. Montera nya sidoborstar.
Bild B
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Byt batteri 1. Se kapitel Stdng av rengéringsroboten for avstang-

Batteriet har natt slutet av sin livslangd nar rengérings- ning av rengoringsroboten.. .
roboten standigt kor in i stationen for laddning efter en 2. Skicka rengdringsroboten till kundtjanst. Folj in-
kort rengéringsoperation. struktionerna for transport av litiumjonbatterier, se

kapitel Transport.

Hjalp vid storningar

Stérningar har ofta enkla orsaker, som du kan atgarda samma fall eller vid stérningar som inte anges har, kon-
p& egen hand med hjalp av 6versikten nedan. | tvek- takta auktoriserad kundtjanst.

Fel Orsak Atgard

Batteriet laddas inte Laddningskontakter &r smutsiga. 1. Torka av laddningskontakterna pa bade

laddningsstationen och rengdringsroboten
med en torr trasa.

Omgivningstemperatur under 0 °C eller |1. Anvénd rengdringsroboten vid temperatu-

over 35 °C. rer 8ver 0 °C och under 35 °C.
Rengoringsroboten ater- |Batteriet ar urladdat. 1. Placera rengoringsroboten manuellt pa
vander inte till ladd- laddningsstationen och It den vara fullad-
ningsstationen dad.

Rengoringsroboten &r for langt ifrdn ladd-|1. Fo6r rengéringsroboten narmare laddnings-

ningsstationen. stationen.
2. Placera rengéringsroboten manuellt pa
laddningsstationen.

For lite utrymme runt laddstationen. 1. Setill att det finns tillrackligt med utrymme
runt laddstationen, se kapitel Placering av
laddningsstation.

Det finns fér manga hinder runt laddsta- |1. Stall in laddstationen i ett 6ppnare omrade,

tionen. se kapitel Placering av laddningsstation.

Rengoringsroboten aterstéller sin omgiv-|1. Placera rengdéringsroboten manuellt pa

ning nér den har flyttats 6ver ett storre laddningsstationen.

avstand.

Rengoringsroboten har inte startats fran |1. Placera rengdringsroboten manuellt p&

laddningsstationen. | detta fall atergar laddningsstationen.

den endast till den plats dér den starta-

des.

Rengoringsroboten later |Ett frammande féremal kan ha fastnati |1. Sl& av rengoéringsroboten.

konstigt borsten, sidoborsten eller i ett hjul. 2. Tabort eventuella frammande féremal.
Rengoringsroboten fort- |Rengdringsroboten ar i laget “Stor ej”.  |1. Se till att rengdringsroboten inte &r i laget
satter inte att rengora "Stor ej”.

Rengdringsroboten laddas manuellt eller |1. Vanta tills reng6ringsroboten ar fulladdad.
har placerats i laddningsstationen.
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Fel

Orsak

Atgard

Rengoringsroboten star-
tar inte

Omgivningstemperaturen ar under 0 °C |1.
eller 6ver 35 °C.

Anvéand rengdringsroboten vid temperatu-
rer ver 0 °C och under 35 °C.

[

Laddningstillstandet ar for Iagt.

Lastrengdringsrobot.

Laseravstandssensor (LIDAR) &r blocke-
rad.

N

Rengor valsdrivningen med en fuktig duk.
Ta bort hinder som blockerar laserav-
standssensorn.

Flytta rengdringsroboten till en annan plats
och starta.

Krocksensorn ar smutsig eller for nara  |1.
den virtuella vaggen.

Ta bort frammande féremal genom att
knacka forsiktigt pa krocksensorn.

2. Flytta reng6ringsroboten till en annan plats
och starta.
Fallsensorerna &r smutsiga. 1. Rengor fallsensorerna med en fuktig duk.
2-i-1 dammbehallaren med vattentank el-|1. Se till att 2-i-1 dammbehallaren med vat-

ler dammbehallare &r inte installerad el-
ler &r felaktigt installerad.

tentank eller dammbehallare &r installerad
och korrekt inkopplad, se kapitel Sétt in 2-
i-1 dammbehallare med vattentank resp.
Saétt in dammbehéllaren

filtret &r inte installerat eller felaktigt in- |1.
stallerat.

Se till att filtret &r korrekt insatt.

Smutsigt filter. 1.

Se kapitel Rengdra filtret for rengéring av
filtret.

Se kapitel Byt filter om felet kvarstar och
byt ut filtret.

Torkduk eller torkdukshallare har inte in- |1.
stallerats eller installerats felaktigt.

Kontrollera att torkdukshallaren och tork-
duken ar korrekt monterade, se kapitel Pla-|
cering av torkdukshallaren med torkduken.

Rengoringsroboten &r inklamd eller har |1.
fastnat.

Ta bort hinder.

Rengoringsroboten eller ndgot av dess  |1.
hjul &r inte i kontakt med marken.

Placera rengéringsroboten pa en plan yta.

Rengoringsroboten ren-
gor inte effektivt eller
lamnar damm efter sig

2-i-1 dammbehdllaren med vattentank el-|1.
ler dammbehallaren &r full.

Tém 2-i-1 dammbehéllaren med vatten-
tank eller dammbehallaren, se kapitel
Témma 2-i-1-dammbehallaren med vat-
tentank resp. Tém dammbehallaren

filtret ar igensatt. 1.

Rengor filtret, se kapitel Rengéra filtret

=

Ett frammande féremal har fastnat i bor-
sten

Se kapitel Rengdr borstarna for rengéring
av borsten.

Se kapitel Rengér sidoborsten for reng6-
ring av sidoborsten.

Rengoringsroboten kan
inte ansluta till Wi-Fi/ren-
goringsroboten gar offli-
ne

Rengoringsroboten &r inte ansluten till  |1.
néatverket eller befinner sig inte inom
rackhall for Wi-Fi-signalen.

Kontrollera att rengdringsroboten &r anslu-
ten till natverket och inom rackhall for Wi-
Fi-signalen.

Kontrollera att Wi-Fi-ldsenordet ar korrekt.
Aterstall och ateranslut Wi-Fi (5 GHz Wi-Fi-
natverk stods inte).

Wi-Fi-signalen ar for svag. 1.

Kontrollera att rengdringsroboten &r inom
rackhall for Wi-Fi-signalen.

Avfallshantering

VARNING

Maskinen innehéller litiumjonbatterier. Av-
lagsnande och korrekt bortskaffande av liti-
umjonbatterierna méste utféras i enlighet
med nationella och statliga bestammelser.

tiliverkningsfel. | frdgor som géller garantin ska du van-
da dig med kvitto till inkdpsstallet eller ndrmaste, aukto-
riserad kundtjanst.

(Se baksidan for adress)

Tekniska data

| respektive land géller de garantivillkor som publicerats
av vara auktoriserade distributorer. Eventuella fel pa
maskinen repareras utan kostnad inom garantifristen,
under forutsattning att det orsakats av ett material- eller

Elanslutning

Mérkeffekt w 33

Markspénning batteri \% 14,8

Typ av batteripaket Li-ION

Laddarens méarkspanning \% 100-240
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Yleisia ohjeita

Markstrom laddare A 0,6
Batterikapacitet mAh 3000 Lue ennen laitteen ensimmaista kayttoa

- ”Z K - h A |||| nama alkuperaiset ohjeet ja mukana toi-
Nominell batterikapacitet mA 3200 mitetut turvallisuusohjeet. Menettele nii-
Drifttid med full batteriladdningi  min 120 den mukaisesti.
normaldrift Sailyté alkuperaiset ohjeet mybhempaa kayttoa tai lait-

2414 ; i teen seuraavaa omistajaa varten.
Tradlsa anslutningar Wi-Fi |IEEE 802.11b/
9 o/n 2,4 GHz QR-Code® online-kayttdohjeiden hakemista varten:
Frekvens MHz 2400-
24835 KARCHER

Max signalstyrka, WLAN dBm <20
Volym 2-i-1 dammbehallare med vattentank
Torrsmuts ml 300
Vatska ml 170
Volym dammbehallare
Torrsmuts ml 500

Matt och vikter rengéringsrobot

Vikt kg 3,7

Léngd x bredd x hojd mm 350 x
350 x 94

Matt och vikter laddningsstation

Vikt kg 0,6

Léngd x bredd x hojd mm 80 x 150
x 102

Med forbehall for tekniska andringar.

EU-forsakran om
overensstammelse

Maskin [Kon- Frekvensband, [Effekt, max.
struk- |(MHz EIRP, mW
tionstyp

RCV3 |WLAN [2400-2483.5 100

Harmed intygar Alfred Karcher SE & Co. KG att radiosan-
daren i Robo Cleaner dverensstammer med direktiv
2014/53/EU. Den fullstandiga texten for EU-férséakran om
Overensstammelse finns pa www.kaercher.comRCV3.

Yleisia ohjeita .. 104
Turvaohjeet... 104
Maaraystenmukainen kaytto . 105
Ymparisténsuojelu 105
Lisévarusteet ja varaosat 105
Toimituksen sisaltd 106
Laitekuvaus 106
Toimintakuvaus... 106
Ensimmainen kayttéonotto.... ... 106
Kayttdéonotto .......... . 107
Kaytto .... 108
Kuljetus.. 109
Varastointi 110
Hoito ja huolto 110
Ohjeet héirittilanteissa 111
Havittdminen 112

112

113

113

Tavaramerkit
QR-Code® on DENSO WAVE INCORPORATEDIN re-
kisterdity tavaramerkki.

Turvaohjeet

Vaarallisuusasteet

VAARA
Huomautus vélittbmésti uhkaavasta vaarasta, joka
voi aiheuttaa vakavan ruumiinvamman tai johtaa kuo-
lemaan.

VAROITUS
Huomautus mahdollisesta vaarallisesta tilanteesta,
joka voi aiheuttaa vakavan ruumiinvamman tai voi
Johtaa kuolemaan.

VARO
o Huomautus mahdollisesta vaarallisesta tilanteesta,
Joka voi aiheuttaa véhéisid vammoja.

HUOMIO
o Huomautus mahdollisesta vaarallisesta tilanteesta,
joka voi aiheuttaa aineellisia vahinkoja.

Puhdistusrobottien turvallisuusohjeet
Kayttdohjeen tietojen lisdksi on noudatettava yleisia la-
kiméaaraisia turvallisuus- ja tapaturmantorjuntamaarayk-
sia.

Laitteen lasertutka tayttaa luokan 1 lasertuotteiden tur-
vallisuutta koskevan standardin IEC 60825-1:2014 vaa-
timukset, eika se tuota ihmiskeholle vaarallista
lasersateilya.

VAARA e Tukehtumisvaara. Pidé pakkauskal-
vot pois lasten ulottuvilta. e Kaytto réjahdysvaarallisilla
alueilla on kielletty. e Alé kéyté laitetta tiloissa, joiden il-
massa on bensiinin, ldmmityséljyn, maaliohenteiden,
liuottimien, petrolin tai spriin siséltdmia syttyvié kaasuja
(réjéhdysvaara). e Ald kéyté laitetta ilman valvontaa ti-
loissa, joissa on palava tuli tai hiillos avotakassa. e Al4
kayté laitetta ilman valvontaa tiloissa, joissa on palavia
kynttilbita.

VAROITUS e Henkilét, joilla on vajavaiset
ruumiilliset, aistilliset tai henkiset ominaisuudet tai puut-
teita kokemuksessa ja tietdmyksessd, saavat kéyttda
taté laitetta vain siiné tapauksessa, ettéd he ovat oikein
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valvonnan alaisia tai ovat saaneet opastuksen heidén
turvallisuudestaan vastaavan henkilén toimesta laitteen
turvalliseen kéyttdmiseen ja ovat ymmérténeet sen
kayttdon liittyvét vaarat. e Vahintdédn 8-vuotiaat lapset
saavat kdyttaa laitetta, jos heidén turvallisuudestaan
vastaava henkilé on antanut heille opastuksen laitteen
kéayttdmiseen, tai jos he ovat oikein valvonnan alaisia ja
ovat ymmarténeet kdytdstéd aiheutuvat vaarat. e Valvo
lapsia sen varmistamiseksi, ettd he eivét leiki laitteella.
o [ apset saavat suorittaa puhdistusta ja kdyttédjahuoltoa
vain valvonnan alaisina. e Laitteessa on sdhkdisié ra-
kenneosia, eiké sitd saa puhdistaa juoksevalla vedell&.
o Kytke laite pois pééltd ennen kaikkia hoito- ja huolto-
toitd ja irrota verkkopistoke. ® Puhdistusrobotin RCV 3
saa ladata vain latausaseman latauslaitteella, jonka
osanumero on 9.773-007.0. e Ald avaa akkupakettia.
Vain ammattilaiset saavat tehdéd korjauksia.

VARO e Anna korjaustyét ja tyét sdhkdisissé ra-
kenneosissa vain valtuutetun asiakaspalvelun suoritet-
taviksi. ® Kytke laite pois paéltd aina ennen puhdistusta/
huoltoa ja irrota verkkopistoke pistorasiasta. e Laitteen
liikkuviin osiin koskevat I6ysét vaatteet, hiukset tai korut
aiheuttavat loukkaantumisvaaran. Pid& vaatteet ja korut
erilldén koneen liikkuvista osista. Sido pitkét hiukset
kiinni. e Loukkaantumisvaara. Ald koskaan kosketa lait-
teen py6rivaa harjatelaa sormilla tai tybkaluilla kdytoén
aikana. e Varo kompastumisvaaraa puhdistusrobotin
ympériinsé likkumisen vuoksi. ® Onnettomuus- ja louk-
kaantumisvaara. Ota kuljetuksessa ja varastoinnissa
huomioon laitteen paino, katso luku Tekniset tiedot kéyt-
téohjeessa. @ RCV 3 -laitteet: Vain puhdistusrobottimalli
"RCV 3" voidaan ladata.

HUOMIO e 41z kdyta puhdistukseen hankaavia pe-
suaineita, lasin- tai yleispesuaineita. e Ald kéyté laitetta
alle 0 °C lédmpdtiloissa. e Kayta laitetta vain sisétiloissa.
o Al5 kéyté laitetta tiloissa, jotka on suojattu hélytysjér-
Jjestelmallé tai liiketunnistimella. ® Suojaa laite darim-
maéisiltd séédoloilta, kosteudelta ja kuumuudelta. ® Kdytd
laitetta vain lémpétiloissa 0...+35 °C. e Laitevauriot. Al4
seiso laitteen pééllé dlaka aseta lapsia, esineité tai lem-
mikkejd sen péélle. e Esineet, esimerkiksi poydillé tai
pienissé huonekaluissa olevat, voivat kaatua laittee-
seen térméttdessa. e Laite voi jaada kiinni roikkuviin
séhkdjohtoihin, péytéliinoihin, naruihin jne. ja kaataa
esineitd. e Nosta kaikki johdot pois lattialta ennen lait-
teen kéyttda, jotta laite ei laahaa niitd mukana siivouk-
sen aikana. e Nosta lattialta kaikki hauraat tai irtonaiset
esineet, kuten maljakot, jotta laite ei torméa niihin ja ai-
heuta vahinkoa. e Ald kéyté laitetta lattian ylépuolella
olevalla alueella, kuten sohvalla. e Estd pdéasy kaikille
alueille, joissa on laitteen putoamisvaara. Esim. portaat
tai parvet ilman rajoja. e Al4 kayta laitetta lattioilla, joilla
on nesteité tai tahmeita aineita. o Ald kéyta laitetta pit-
kénukkaisten mattojen puhdistamiseen. e Lasertutkan
(LIDAR) vaurioituminen. Alé aseta laitetta ylésalaisin
(lasertutkan (LIDAR) kotelo ei saa koskaan koskettaa
lattiaa tai kovia pintoja). ® Al kanna laitetta lasertutkan
(LiDAR) kannesta kiinnipitamaélla. e Ald poimi laitteella
terdvid tai suuria esineitd, kuten sirpaleita, kivia tai le-
lunosia. e Alé suihkuta laitteeseen mitdén nesteité ja
varmista, ettéd pélyséilié on kuiva ennen sen kéyttoa.

e Sdilyté laite tdysin ladattuna ja sammutettuna viileds-
sd ja kuivassa paikassa.

Huomautus e pundistusrobotilla on vaikeuksia
havaita p6ly mustilla matoilla.

Turvallisuusohjeet, latausasema

VAARA e Yhdists laite vain vaihtovirtaan. Tyyp-
pikilvesséa ilmoitetun jénnitteen téytyy vastata verkko-
Jénnitetta. e Turvallisuussyista suosittelemme
péadsaéntoisesti kdyttdmaan laitetta vain vikavirtasuoja-
kytkimen (enint. 30 mA) kautta. e Ald koskaan tartu mé-
rin k&sin verkkopistokkeeseen ja pistorasiaan.

VAROITUS e Yhdists laite vain sellaiseen
séhkaoliitantdan, jonka on suorittanut séhkbéalan ammat-
tilainen normin IEC 60364-1 mukaan. e Tarkasta, etta
verkkojénnite vastaa laturin tyyppikilvessé lukevaa jén-
nitettd. e Laitteessa on séhkoisid rakenneosia, eiké sité
saa puhdistaa juoksevalla vedelld. e Oikosulun vaara.
Pidé& s&hkdé johtavat esineet (esim. ruuvimeisselit tai
vastaavat) kaukana latauskoskettimista. ® Oikosulun
vaara. Puhdista latausaseman latauskoskettimet vain
kuivina. e Lataa laite vain mukana toimitetulla alkupe-
réiselld laturilla tai jollakin KARCHERIn hyvéksyméllé
laturilla. e Tarkasta virtajohto aina ennen kéyttéa vauri-
oiden varalta. Al& kéyté vaurioitunutta virtajohtoa. Vaih-
da virtajohto hyvéksyttyyn varaosaan, jos se on
vaurioitunut. Voit hankkia sopivan varaosan KARCHE-
Rilté tai joltakin palvelukumppaniltamme. e R&jahdys-
vaara. Al4 lataa kertakayttéisia paristoja.

o Réjahdysvaara. Alé lataa kertakéyttéisia paristoja.

HUOMIO . Kéyté latausasemaa vain sisétiloissa.
o Al4 sijoita latausasemaa lamménlahteiden, kuten
ldmmittimien, ldheisyyteen. e Séilytéd latausasemaa
vain sisétiloissa, viiledssé ja kuivassa paikassa. e Lataa
puhdistusrobotti vahintdédn kerran kuukaudessa akun
syvépurkautumisen vélttdmiseksi. e Kytke latausasema
pois paéltd ennen kaikkia hoito- ja huoltot6ita.

Maaraystenmukainen kaytto

Laite koostuu kahdesta yksikdsta, latausasemasta ja
akkukayttdisesta puhdistusrobotista.

e Laite on tarkoitettu tekstiili- ja kovien lattiapaallystei-
den tdysautomaattiseen puhdistukseen sisatiloissa.
Sita voidaan kayttaa kaikkien yleisten lattiapaallys-
teiden itsendiseen, jatkuvaan yllapitosiivoukseen.
Tama laite on suunniteltu yksityiseen kayttoon eika
sita ole tarkoitettu ammattikéyton vaatimuksiin.

Ympadristonsuojelu

vy Pakkausmateriaalit ovat kierratettavia. Ala laita

pakkauksia sekajatteen joukkoon, vaan toimita
ne kierréatettaviksi.

Kaytetyissa laitteissa on arvokkaita, kierratykseen kel-

paavia materiaaleja, jotka on toimitettava hyddynnetta-

véksi. Paristoissa ja akuissa on aineita, joita ei saa

paastaa ymparistoon. Havita vanhat laitteet, paristot ja

akut siksi soveltuvien keraysjarjestelmien kautta.

Ota litium-ioniakkujen kasittelyssé huomioon lainsaata-

jan antamat suositukset. Havita kaytetyt ja vialliset ak-

kupaketit voimassa olevien méaraysten mukaisesti.

Siséltoaineita koskevia ohjeita (REACH)
Péivitettyja tietoja ainesosista l0ytyy osoitteesta:
www.kaercher.de/REACH

Lisdvarusteet ja varaosat

Kéyté vain alkuperdisié lisdvarusteita ja alkuperaisia va-
raosia, silla ne varmistavat laitteen turvallisen ja hairiot-
toman kayton.

Tietoja lisdvarusteista ja varaosista I10ytyy osoitteesta
www.kaercher.com.
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Toimituksen sisélto

Laitteen toimituksen sisélté on kuvattu pakkauksessa.
Tarkasta laitetta pakkauksesta purkaessasi pakkauksen
siséllén taydellisyys. Jos lisavarusteita puuttuu tai ha-
vaitset kuljetusvahinkoja, ilmoita tasté jalleenmyyjalle.

Kuva A

(@) Tormaysanturi

(@) Infrapuna-anturi
(3 Laseranturi (LIDAR)
® Ylakansi

(&) Sivuharja

(8) Ohjausrulla

(7 Akkukotelo

Harja

(®) Putoamisanturi

Pesuratti

@D Pesuratin pidike
@ Latauskoskettimet
@) Harjan suojus

Virtapainike

@ "Takaisin latausasemalle” -painike
Puhdistustykalu

@ Vesiséiliolla varustettu 2-in-1-polyséilio
Pélysailio

Latausasema

Virtapistoke

Toimintakuvaus

Laite koostuu latausasemasta ja akkukayttdisesta puh-
distusrobotista.

Liikkuva puhdistusrobotti saa energiansa siséénraken-
netusta akusta. Puhdistusrobotti voi puhdistaa enintdan
120 minuutin ajan yhdelld akun latauksella. Kun akun
varaus heikkenee, laite palaa automaattisesti lataus-
asemalle ladattavaksi.

Puhdistusrobotti liikkuu jarjestelméllisesti. Se skannaa
tilan laseranturin (LiIDAR) avulla ja puhdistaa sen vai-
heittain. Se sivuuttaa esteet, jotka ovat vahintédan yhta
korkeita kuin LiDAR-torni.

Puhdistusrobotti voi sen matalan rakenteen ansiosta sii-
vota huonekalujen, kuten sénkyjen, sohvien ja kaappien
alta.

Puhdistusrobotissa on putoamisanturit, jotka havaitse-
vat portaat ja askelmat ja estévat putoamisen, seka tor-
maysanturit, jotka havaitsevat esteet ja vaistavat niita.
Puhdistusrobotin akku ladataan latausasemassa.

Jos puhdistusrobotti aloittaa siivoustydn latausasemal-
ta, se palaa latausasemalle, kun akun varaus ei riita.
Heti kun lataus on paattynyt, puhdistusrobotti poistuu it-
senaisesti latausasemasta ja jatkaa siivoustyota. Kun
puhdistusrobotti lopettaa siivoustyot, se palaa takaisin
latausasemalle ladattavaksi.

Tilanaytot

LED-naytto Tila
Ajaa itsenaisesti

Vilkkuu hitaasti sini- |Autonominen ajaminen keskey-
sena tetty

Vilkkuu nopeasti sini- \WLAN-yhteystila

sena

Vilkkuu hitaasti vihre- |Puhdistusrobotti latautuu
ana

Palaa sinisena

Palaa vihreana Puhdistusrobotti on ladattu tay-

teen tai liitetty onnistuneesti
Akku liian tyhjéa kaynnistysté var-

Vilkkuu hitaasti pu-

naisena ten
Vilkkuu nopeasti pu- |Virhetapaus
naisena
Toiminnot
Lepotila

Puhdistusrobotti siirtyy automaattisesti lepotilaan

5 minuutin kayttamattdmyyden jélkeen. Herata se pai-

namalla mita tahansa painiketta.

e Puhdistusrobotti ei siirry lepotilaan, kun se on la-
tausasemalla.

e Puhdistusrobotti kytkeytyy automaattisesti pois
paalta, jos se on lepotilassa yli 6 tuntia

Virhetila

Jos puhdistusrobottiin tulee virhe kaytdn aikana, nayttd
vilkkuu punaisena ja kuuluu aanimerkki.
Ratkaisu, katso luku Ohjeet héiri6tilanteissa.
Jos mitdan ei tehdéa 5 minuutin kuluessa, puhdistusro-
botti siirtyy automaattisesti lepotilaan.

”Al3 hairitse” -tila
"Ala hairitse” -tila on asetettu oletusarvoisesti. "Al4 hai-
ritse” -tilassa puhdistusrobotti ei jatka keskeytynytta sii-
vousta, ei suorita ajastettuja siivouksia eika anna
aanimerkkeja.
"Ala hairitse” -tila voidaan poistaa kaytosta sovellukses-
sa. Sovelluksen lataaminen on kuvattu luvussa Puhdis-
tusrobottien yhdistdminen WLANin ja sovelluksen
kautta.

Ensimmaéinen kayttoonotto
Sivuharjan asennus

Kuva B

1. Ké&anna puhdistusrobotti yldsalaisin.

Huomautus

Vaurioiden vélttdmiseksi &l& aseta robottia laseranturin
(LiDAR) péélle.

2. Aseta sivuharja paikalleen.

Latausaseman sijoittaminen

VAROITUS

Puhdistusrobotin RCV 3 saa ladata vain latausaseman

latauslaitteella, jonka osanumero on 9.773-007.0 .

e \Valitse sijoituspaikka niin, etté puhdistusrobotti paa-
see helposti latausasemalle.

e Varmista, etté latausaseman vasemmalla ja oikealla
puolella on vahintédan 0,5 metrin vali ja latausase-
man etupuolella vahintaan 1,5 metrin vali.

e Sijoituspaikka ei saa altistua suoralle auringonvalol-
le.

1. Sijoita latausasema.

Kuva C
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2. Kytke virtajohto latausaseman sivulla olevaan johto-
pidikkeeseen.
Kuva D

3. Yhdistéa verkkopistoke.

Puhdistusrobotin yhdistaminen
latausasemaan

Kuva E

1. Sijoita puhdistusrobotti lattialle latausaseman eteen.

2. Pida virtakytkinta painettuna 3 sekunnin ajan.
Puhdistusrobotti kytkeytyy paalle.

3. Kun merkkivalo syttyy, aseta puhdistusrobotti ma-
nuaalisesti latausasemaan ja varmista, etté lataus-
koskettimet ovat hyvassé kosketuksessa.

Ensikayttdonoton jalkeen puhdistusrobotti ajaa auto-

maattisesti latausasemalle.

Puhdistusrobottien yhdistaminen WLANin ja
sovelluksen kautta
Puhdistusrobottia voidaan ohjata suoraan laitteen pai-
nikkeilla tai sovelluksen kautta WLAN-yhteensopivalla

mobiililaitteella. Jotta kaikkia kaytettévissa olevia toi-
mintoja voidaan kayttaa, puhdistusrobottia on suositel-
tavaa ohjata Kércher Home Robots -sovelluksen kautta.
Varmista seuraavat asiat ennen kuin lataat sovelluksen:
e Mobiililaite on yhteydessa internetiin.

e Reitittimen 2,4 GHz:n WLAN on aktivoitu.

e Riittdva WLAN-peitto on taattu.

Lataa Karcher Home Robots -sovellus Applen App Sto-
resta® tai Google Play™ Storesta.

GETITON
> Google Play

# Download on the

[ ¢ App Store

e Google Play™ ja Android™ ovat Google Inc:n tava-
ramerkkejé tai rekisterdityja tavaramerkkeja.

. Apple® ja App Store® ovat Apple Inc:n tavaramerk-
keja tai rekisteroityja tavaramerkkeja.

Kércher Home Robots -sovellus tarjoaa muun muassa

seuraavat paatoiminnot:

e Huoneiden ja eri kerrosten kartoitus

Aikataulujen asettaminen

Kieltoalueiden ja virtuaaliseinien maarittely

limoitukset virheista tai toimintahdiridista ja puhdis-

tuksen etenemisesta

Halutut puhdistusasetukset (imutilat)

Puhdistusalueiden luonti

"Al4 hairitse” -tilan aktivointi/passivointi

Usein esitetyt kysymykset ja yksityiskohtainen vian-

maaritysohje

e KARCHER-huoltokeskusten yhteystiedot

Yhdista siivousrobotti Kdrcher Home Robots -so-

velluksen ja WLANin kautta:

1. Lataa KARCHER Home Robots App -sovellus
Apple App Storesta tai Google Play Storesta.

2. Avaa Karcher Home Robots App -sovellus.

3. Luo kayttajatili (jos et ole viela rekisterditynyt).

4. Liséa haluttu puhdistusrobotti.
5. Seuraa sovelluksen vaiheittaisia ohjeita.

Kayttoonotto

Vesisailiolla varustetun 2-in-1-polysailion
asennus

Vesisailidlla varustettu 2-in-1-polysailio saattaa sisaltaa
pienen maéaran jaannosvetta laatutarkastuksen vuoksi.
Se on normaalia.
Kayta vesisailiolla varustettua 2-in-1-polysailiota, kun
haluat suorittaa seké kuiva- ettd markasiivouksen.
Poista pesuratti ja pesuratin pidike kuivasiivousta var-
ten, katso luku Pesurétin pidikkeen ja pesurétin irrotta-
minen.
Kuva F
1. Avaaylakansi.
2. Paina vesiséiliolla varustettu 2-in-1-polysailid pai-

kalleen, kunnes se napsahtaa kuuluvasti kiinni.
3. Sulje ylakansi.

Vesisailiolla varustetun 2-in-1-polysailion
irrottaminen
Kuva G
1. Avaa ylakansi.
2. Paina kiinniketta.
3. lIrrota vesisailiélla varustettu 2-in-1-polysailio.

Pesuritin pidikkeen ja pesuratin
asentaminen
1. Kiinnita pesuratti pesuratin pidikkeeseen.
Kuva H
a Paina pesurétti pesuratin pidikkeeseen.
b Paina tarranauha kiinni.
2. Asenna pesurétin pidike.
Kuva l
a Paina kiinnikkeet yhteen.
b Tydnna pesurétin pidike vaakasuoraan puhdis-
tusrobottiin, kunnes se napsahtaa kuuluvasti kiin-
ni.

Pesurétin pidikkeen ja pesurétin irrottaminen
1. Paina mité tahansa painiketta.

Puhdistusrobotti pysahtyy.
2. lIrrota pesurétin pidike.

Kuva J

a Paina kiinnikkeet yhteen.

b Irrota pesurétin pidike.

¢ Veda pesuratti pois pesuratin pidikkeesta.

Polysailion asentaminen

Aseta polyséilid paikalleen, jos haluat suorittaa vain kui-
vapuhdistuksen.
Poista pesuratti ja pesuratin pidike kuivasiivousta var-
ten, katso luku Pesurétin pidikkeen ja pesurétin irrotta-
minen.
Kuva K
1. Avaa ylékansi.
2. Paina polysailio paikalleen, kunnes kuulet sen nap-

sahtavan kiinni.
3. Sulje ylékansi.

Polysailion irrottaminen
Kuva L
1. Avaa ylakansi.
2. Paina kiinniketta.
3. Poista polysailio.
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WLAN-yhteyden nollaaminen

Jos vaihdat uuteen reitittimeen tai vaihdat WLAN-sala-

sanan, sinun on nollattava puhdistusrobotin WLAN-yh-

teys.

Huomautus

Vam 2,4 GHz:n WLAN-verkot ovat tuettuja.

. Kytke puhdistusrobotti paalle, katso luku Puhdistus-
robotin kytkeminen pé&élle.

2. Paina virtapainiketta ja "Takaisin latausasemalle” -
painiketta samanaikaisesti 7 sekunnin ajan, kunnes
aani sanoo: "WLAN-yhteyden nollaaminen ja ver-
konmaaritystilaan siirtyminen”.

3. Yhdista puhdistusrobotti latausasemaan, katso luku
Puhdistusrobotin yhdistdminen latausasemaan.

Tehdasasetusten palautus

1. Pidéa "Takaisin latausasemalle” -painiketta painettu-
na 5 sekunnin ajan, kunnes kuuluu merkkiaani.

2. Uudelleen pida "Takaisin latausasemalle” -painiket-
ta painettuna 5 sekunnin ajan, kunnes kuuluu merk-
kiaani.

Tehdasasetukset on palautettu.
Puhdistusalueiden luonti

Puhdistusrobotti puhdistaa vain valitun alueen.

Puhdistusalueet voidaan luoda vain sovelluksen kautta.

Sovelluksen lataaminen on kuvattu luvussa Puhdistus-

robottien yhdistdminen WLANIn ja sovelluksen kautta.
Seuraa sovelluksen vaiheittaisia ohjeita.

Virtuaaliseinien luonti
Virtuaaliseinat ja estoalueet estavat puhdistusrobottia
paasemasta alueille, joita ei tarvitse puhdistaa.
Virtuaaliseinat voidaan luoda vain sovelluksen kautta.
Sovelluksen lataaminen on kuvattu luvussa Puhdistus-
robottien yhdistdminen WLANIn ja sovelluksen kautta.

Seuraa sovelluksen vaiheittaisia ohjeita.

Kartoituksen aktivointi
Puhdistusrobotti aloittaa latausasemalta ja paivittaa
karttansa automaattisesti siivoustehtavan paattymisen
ja lataamisen jalkeen.

Kartoituksen voi maarittéda vain sovelluksen kautta. So-
velluksen lataaminen on kuvattu luvussa Puhdistusro-
bottien yhdistdminen WLANin ja sovelluksen kautta.
Huomautus
Jos haluat vélttdéa kartan menemistd hukkaan, odota
muutama sekuntia ensimmaéisen kartoituksen jélkeen,
kunnes kartta on tallennettu.

Seuraa sovelluksen vaiheittaisia ohjeita.

Kaytto
HUOMIO
Kosteuden aiheuttamat vauriot
Poista pesurétti pesurétin pidikkeestéd ennen lataamista
Jja kun laitetta ei kdyteta, katso luku Pesurétin pidikkeen
Ja pesurdétin irrottaminen.
Irrota vesiséiliélld varustettu 2-In-1-p6lyséilié ennen la-
taamista ja kun laitetta ei kdytetd, katso luku Vesisailiol-
1& varustetun 2-in-1-pdlysaéilién irrottaminen.
Suojaa matot virtuaaliseinilld, katso luku Virtuaalisei-
nien luonti.

Puhdistusrobotin kytkeminen paalle
Huomautus
Sijoita puhdistusrobotti suoraan latausasemaan, jos sitd
ei voi kytked p&élle liian alhaisen varaustason vuoksi,
katso luku Ensimméinen kéytté6notto.

1. Pida virtapainiketta painettuna, kun puhdistusrobotti
on valmiustilassa eika ole latausasemalla.
Merkkivalo vilkkuu n. 15 s puhdistusrobotin kaynnis-
tyessa ja palaa sen jalkeen jatkuvasti.
Puhdistusrobotti antaa aéanimerkin, kun kaynnistys
on valmis.

2. Aseta puhdistusrobotti suoraan latausasemaan.

3. Paina virtapainiketta.

Ensimmaisen kayttoonoton yhteydesséa puhdistus-
robotti aloittaa kartoituksen.
Kéaytdssa puhdistusrobotti aloittaa puhdistuksen.

Puhdistustilojen asettaminen
Puhdistustilat voidaan méaarittaa vain sovelluksen kaut-
ta. Sovelluksen lataaminen on kuvattu luvussa Puhdis-
tusrobottien yhdistdminen WLANin ja sovelluksen
kautta.

Kaytettavissa ovat seuraavat puhdistustilat:
e Kemiallinen pesu

e Yhdistelm&apuhdistus

e Markapuhdistus

Imuteho ja vesimaéra voidaan asettaa kussakin puhdis-
tustilassa.

Imuteho:

e Hiljainen

e Vakio

e Keskitaso

e Turbo

Vesimaara:

e Matala

e Keskitaso

e Korkea

Puhdistusrobotin kytkeminen pois paalta
Huomautus
Puhdistusrobottia ei voi kytked pois paéltd sen ollessa
latausasemalla.
Huomautus
Lataa puhdistusrobotti tdyteen ennen pidempié tyétau-
koja.
HUOMIO
Kosteuden aiheuttamat vauriot
Irrota pesurétti pesurétin pidikkeesta, katso luku Pesu-
rétin pidikkeen ja pesurétin irrottaminen.
Irrota vesiséiliélld varustettu 2-In-1-p6lyséilio, katso lu-
ku Vesiséiliollad varustetun 2-in-1-p6lyséilién irrottami-
nen.
1. Pidavirtapainiketta painettuna, kun puhdistusrobotti
on valmiustilassa eika ole latausasemalla.
Puhdistusrobotti kytkeytyy pois paalta.

Puhdistuksen keskeyttaminen

1. Paina mité tahansa painiketta siivouksen aikana.
Puhdistusrobotti pysahtyy.

2. Paina virtapainiketta.
Siivous jatkuu.

3. Paina "Takaisin latausasemalle” -painiketta.
Puhdistus keskeytyy ja puhdistusrobotti palaa la-
tausasemalle.

Puhdistusrobotin ldhettaminen
manuaalisesti ladattavaksi
1. Jos puhdistusrobotti likkuu, paina mita tahansa pai-
niketta.
Puhdistusrobotti pysahtyy.
2. Paina "Takaisin latausasemalle” -painiketta.
Puhdistusrobotti ajaa latausasemalle ladattavaksi.
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Puhdistusrobotti palaa automaattisesti latausasemalle
ladattavaksi, kun se on suorittanut siivoustehtavan tai
jos sen virta on liilan alhainen siivouksen aikana.

Kuivapyyhinta
1. Tyhjenna tarvittaessa polysailio, ks. luku Vesailiélla
varustetun 2-in-1-pélyséilién tyhjentdminen.
2. Aseta kuiva pesurétti pesuratin pidikkeeseen, ks. lu-
ku Pesurétin pidikkeen ja pesurétin asentaminen.
3. Paina virtapainiketta.
Puhdistusrobotti aloittaa siivouksen.

Markapyyhinta
Huomautus
Vesiséilion tyhjentédmisen jélkeen letkuihin voi ja&dé pi-
saroita. Jos puhdistusrobotti kdynnistetaéan tyhjélla vesi-
sdiliélld, ndmé pisarat voivat tulla ulos.

HUOMIO
2-in-1-pdlysailion vaurioituminen korroosion ja ke-
miallisten aineosien vuoksi
Alé téyté 2-in-1-pélyséiliétéa pesuaineilla, desinfiointiai-
neilla tai muilla puhdistusaineilla.
Al tayté 2-in-1-pélyséiliétd kuumalla vedelld.
Alé upota 2-in-1-pélyséiliéta veteen.
1. Paina mita tahansa painiketta.
Puhdistusrobotti pysahtyy.
2. lIrrota vesisailidlla varustettu 2-in-1-pdlysailio.
Kuva G
a Avaa ylékansi.
b Paina kiinniketta.
c Irrota vesisailidlla varustettu 2-in-1-p6lysailio.
3. Lisaa vetta.
Kuva M
a Veda kumikieleke ylos.
b Lis&éa vetta.
¢ Paina kumikieleke alas.
4. Asenna vesisailidlla varustettu 2-in-1-polysailio.
Kuva F
a Paina vesisailiolla varustettu 2-in-1-p6lysailio pai-
kalleen, kunnes se napsahtaa kuuluvasti kiinni.
b Sulje ylakansi.
5. Kostuta pesuratti juoksevan veden alla ja vaanna lii-
ka vesi pois.
6. Asenna pesuratti, katso luku Pesurétin pidikkeen ja
pesurétin asentaminen.
7. Paina virtapainiketta.
Puhdistusrobotti aloittaa siivouksen.

Veden lisdaminen
1. Paina mita tahansa painiketta.
Puhdistusrobotti pysahtyy.
2. lIrrota vesisailidlla varustettu 2-in-1-pdlysailio.
Kuva G
a Avaa ylakansi.
b Paina kiinniketta.
¢ Irrota vesisailidlla varustettu 2-in-1-p6lysailio.
3. Lisaa vetta.
Kuva M
a Veda kumikieleke ylos.
b Lisaé vetta.
¢ Paina kumikieleke alas.
4. Asenna vesisailiolla varustettu 2-in-1-polysailio.
Kuva F
a Paina vesisailiolla varustettu 2-in-1-p6lysailid pai-
kalleen, kunnes se napsahtaa kuuluvasti kiinni.
b Sulje ylakansi.
5. Paina virtapainiketta.
Siivous jatkuu.

4.

5.

Vesadiliolla varustetun 2-in-1-polysailion
tyhjentaminen

Paina mité tahansa painiketta.

Puhdistusrobotti pysahtyy.

Irrota vesisailiolla varustettu 2-in-1-polysailio.

Kuva G

a Avaa ylakansi.

b Paina kiinniketta.

¢ Irrota vesisailitlla varustettu 2-in-1-pélysailio.

Tyhjenna vesiséilidlla varustettu 2-in-1-polysailio.

Kuva N

a Avaa suodatinluukku.

b Irrota suodatinluukku.

¢ Tyhjenna vesisailiolla varustettu 2-in-1-polysailio.

d Aseta suodatinluukku paikalleen.

e Sulje suodatinluukku.

Asenna vesisailiolla varustettu 2-in-1-polysailio.

Kuva F

a Paina vesisailiolla varustettu 2-in-1-polysailio pai-
kalleen, kunnes se napsahtaa kuuluvasti kiinni.

b Sulje ylakansi.

Paina virtapainiketta.

Siivous jatkuu.

Polysailion tyhjennys

Paina mité tahansa painiketta.

Puhdistusrobotti pysahtyy.

Irrota polysailio.

Kuva L

a Avaa ylékansi.

b Paina kiinniketta.

¢ Poista polysailio.

Tyhjenna polysailio.

Kuva O

a Kaéanna luukku alaspain.

b Tyhjenné polysailio.

¢ Kaéanna luukkua yléspain, kunnes kuulet sen
napsahtavan kiinni.

Asenna polysailio.

Kuva K

a Paina polysailié paikalleen, kunnes kuulet sen
napsahtavan kiinni.

b Sulje ylakansi.

Paina virtapainiketta.

Siivous jatkuu.

Pesuritin puhdistaminen

Pesuratti voidaan puhdistaa siivousprosessin aikana.

1.

2.

Paina mité tahansa painiketta.
Puhdistusrobotti pysahtyy.

Irrota pesuratin pidike.

Kuva J

a Paina kiinnikkeet yhteen.

b Irrota pesuratin pidike.

¢ Veda pesuratti pois pesuratin pidikkeesta.
Puhdista pesurétti.

Asenna pesurétti, katso luku Pesurétin pidikkeen ja
pesurétin asentaminen.

Paina virtapainiketta.

Siivous jatkuu.

Jos mahdollista, pakkaa laite alkuperéiseen pakkauk-
seen kuljetuksen tai palautuksen ajaksi. Jos alkuperai-
nen pakkaus ei ole saatavilla, ota yhteytta
asiakaspalveluun.
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Turvaohjeet kuljetusta varten
Litiumioniakkuihin sovelletaan vaarallisia aineita koske-
van lain vaatimuksia.

Kayttaja voi kuljettaa vaurioitumatonta ja toimintaky-
kyista akkua ilman lisdvaatimuksia julkisilla liikennealu-
eilla.

Lahetettdessa kolmannen osapuolen (kuljetusyrityk-
sen) vélityksella on otettava huomioon pakkaamista ja
tunnistemerkintdja koskevat erityisvaatimukset.
Noudata kansallisia saadoksia.

HUOMIO

Puhdistusrobotin vaurioituminen virheellisen va-

rastoinnin vuoksi

Alé séilyté puhdistusrobottia ylésalaisin. Lasertutkan

(LiDAR) kotelo ei saa koskaan joutua kosketuksiin lat-

tian tai esineiden kanssa.

Alé aseta mitéén esineitd puhdistusrobotin péélle.

Séilyta tayteen ladattu ja sammutettu puhdistusrobotti

viiledssé ja kuivassa paikassa.

Huomautus

Esté akun syvdpurkautuminen lataamalla puhdistusro-

botti tdyteen viimeistdén 5 kuukauden kuluttua.

1. Puhdista puhdistusrobotti, katso luku Puhdistus.

2. Lataa puhdistusrobotti kokonaan, katso luku Puh-
distusrobotin l&hettdminen manuaalisesti ladatta-
vaksi.

3. Irrota laturi pistorasiasta ja asemasta.

4. Kytke puhdistusrobotti pois paalta, katso luku Puh-
distusrobotin kytkeminen pois p&alta.

5. Sailyté puhdistusrobotti viledssé ja kuivassa pai-
kassa.

Hoito ja huolto

Puhdistus
2-in-1-polysaéilion puhdistaminen
1. Paina mita tahansa painiketta.
Puhdistusrobotti pysahtyy.
2. lIrrota 2-in-1-polysailio.
Kuva G
a Avaa ylakansi.
b Paina kiinniketta.
c Poista 2-in-1-pdlysailio.
3. Puhdista vesiséilidlla varustettu 2-in-1-p6lysailio.
Kuva P
a Avaa suodatinluukku.
b Irrota suodatinluukku.
¢ Tyhjennd vesisailitlla varustettu 2-in-1-polysailio.
d Puhdista vesisailiélla varustettu 2-in-1-polysailio.
e Aseta suodatinluukku paikalleen.
f Sulje suodatinluukku.
4. Asenna 2-in-1-polysailio.
Kuva F
a Paina 2-in-1-polyséilid paikalleen, kunnes kuulet
sen napsahtavan kiinni.
b Sulje ylakansi.
5. Paina virtapainiketta.
Siivous jatkuu.
Polyséilion puhdistaminen
1. Paina mit& tahansa painiketta.
Puhdistusrobotti pysahtyy.
2. Irrota polysailio.
Kuva L
a Avaa ylakansi.
b Paina kiinniketta.

¢ Poista polysailio.

3. Puhdista pdlysailio.
Kuva Q

Ké&anna luukku alaspain.

Tyhjenna polysailio.

Avaa suodatinluukku.

Irrota suodatinluukku.

Puhdista p6lysailio.

Aseta suodatinluukku paikalleen.

Sulje suodatinluukku.

Kéanna luukkua ylospain, kunnes kuulet sen

napsahtavan kiinni.

4. Asenna polysailio.

Kuva K
a Paina polysailio paikalleen, kunnes kuulet sen
napsahtavan kiinni.
b Sulje ylakansi.
5. Paina virtapainiketta.
Siivous jatkuu.

Suodattimen puhdistaminen
Suosittelemme, etté suodatin puhdistetaan saannélli-
sesti. N&in estetédan sen tukkeutuminen.

1. Paina mité tahansa painiketta.

Puhdistusrobotti pysahtyy.

2. Irrota vesisailiolla varustettu 2-in-1-polysailio, tai po-
lyséilio, katso luku Vesiséiliélla varustetun 2-in-1-
polyséilién irrottaminen tai Polyséilién irrottaminen.

3. lIrrota suodatin.

Kuva R

a Avaa suodatinluukku.

b Irrota suodatinluukku.

¢ Tyhjenna vesisailiélla varustettu 2-in-1-polysailié
tai polysailio.

4. Puhdista suodatin juoksevassa vedessa mukana
toimitetulla puhdistustydkalulla.

5. Anna suodattimen kuivua taysin.

6. Asenna suodatin.

Kuva S

a Aseta suodatin paikalleen.

b Aseta suodatinluukku paikalleen.
¢ Sulje suodatinluukku.

7. Asenna vesisailiolla varustettu 2-in-1-polysailio, tai
polysailio, katso luku Vesiséiliélld varustetun 2-in-1-
polyséilién asennus tai Pélyséailion asentaminen.

8. Paina virtapainiketta.

Siivous jatkuu.

Harjan puhdistaminen

1. Irrota harja.
Kuva T
a Paina kiinnikkeet yhteen.
b Irrota harjan suojus.
¢ Poista harja.
d Irrota harjan laakeri.
2. Puhdista harja ja harjan laakerit mukana toimitetulla
puhdistustyokalulla.
3. Asenna harja.
Kuva U
a Asenna harjan laakeri.
b Aseta uusi harja paikalleen.
¢ Aseta harjan suojus paikalleen ja paina sita alas-
pain, kunnes kuulet sen napsahtavan kiinni.

Sivuharjan puhdistaminen

1. Irrota sivuharja.
Kuva Vv
2. Puhdista sivuharja.
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3. Asenna sivuharja.
Kuva B

Torméaysanturien puhdistaminen

Puhdista térméaysanturit kuukausittain.
Kuva W
1. Pyyhi tormaysanturit puhtaiksi pehmealla liinalla.

Vaihto
Suodattimen vaihto uuteen

Suosittelemme suodattimen vaihtamista 3—

6 kuukauden valein.

1. Paina mita tahansa painiketta.

Puhdistusrobotti pysahtyy.

2. lIrrota vesisailidlla varustettu 2-in-1-polysailio, tai po-
lysailio, katso luku Vesiséiliélld varustetun 2-in-1-
polyséilién irrottaminen tai Polyséilién irrottaminen.

3. Irrota suodatin.

Kuva R
a Avaa suodatinluukku.
b Irrota suodatinluukku.
¢ Poista suodatin.
4. Asenna uusi suodatin.
Kuva S
a Aseta suodatin paikalleen.
b Aseta suodatinluukku paikalleen.
¢ Sulje suodatinluukku.

5. Asenna vesiséiliélla varustettu 2-in-1-p6lysailio, tai
polysailio, katso luku Vesiséiliolld varustetun 2-in-1-
pélyséilién asennus tai Pélyséilion asentaminen.

6. Paina virtapainiketta.

Siivous jatkuu.

Harjan vaihto uuteen

Suosittelemme harjan vaihtamista 6—-12 kuukauden va-
lein.

1. Irrota harja.
Kuva T
a Paina kiinnikkeet yhteen.
b Irrota harjan suojus.
¢ Poista harja.
d Irrota harjan laakeri.
2. Asenna uusi harja.
Kuva U
a Asenna harjan laakeri.
b Aseta uusi harja paikalleen.
¢ Aseta harjan suojus paikalleen ja paina sita alas-
pain, kunnes kuulet sen napsahtavan kiinni.
Sivuharjan vaihto
Suosittelemme sivuharjan vaihtamista 3—6 kuukauden
vélein.
Huomautus
Vaurioiden vélttdmiseksi &l& aseta robottia laseranturin
(LiDAR) pééille.
1. K&aanna puhdistusrobotti ylosalaisin.
2. lIrrota sivuharja.
Kuva Vv
3. Asenna uusi sivuharja.
Kuva B

Akun vaihto

Akun kayttoika on lopussa, jos puhdistusrobotti ajaa

toistuvasti asemalle latausta varten lyhyen siivouksen

jalkeen.

1. Kytke puhdistusrobotti pois paalta, katso luku Puh-
distusrobotin kytkeminen pois p&élta.

2. Laheta puhdistusrobotti asiakaspalveluun. Noudata
littumioniakkujen lahetysta koskevia méarayksia,
katso luku Kuljetus.

Hairidilla on usein yksinkertaisia syita, jotka voit itse
poistaa seuraavan yleiskatsauksen avulla. Ota yhteys

valtuutettuun asiakaspalveluun epaselvisséa tapauksis-
sa tai jos hairidita ei ole tassa mainittu.

Virhe Syy

Korjaus

Akku ei lataudu Latauskoskettimet likaiset.

1. Pyyhi latauskoskettimet seké latausase-
masta etta puhdistusrobotista kuivalla lii-
nalla.

35 °C.

Ympariston lampétila alle 0 °C tai yli

=

Kayta puhdistusrobotteja yli 0 °C:n ja alle
35 °C:n lampétiloissa.

Puhdistusrobotti ei palaa |[Akku on tyhja.
latausasemalle

1. Aseta puhdistusrobotti manuaalisesti la-
tausasemalle ja anna sen latautua koko-
naan.

asemasta.

Puhdistusrobotti on liian kaukana lataus-|1. Siirra puhdistusrobotti lAhemmaksi lataus-

asemaa.
2. Aseta puhdistusrobotti manuaalisesti la-
tausasemalle.

tilaa.

Latausaseman ymparilla ei ole riittavasti [1. Varmista, etta latausaseman ymparilla on

riittavasti tilaa, katso luku Latausaseman
sijoittaminen.

ta.

Latausaseman ymparilla on liilkaa estei- |1. Sijoita latausasema avoimemmalle alueel-

le, katso luku Latausaseman sijoittaminen.

Sl.

Puhdistusrobotti kartoittaa ymparistonsa |1. Aseta puhdistusrobotti manuaalisesti la-
uudelleen, kun se on siirretty kauemmak-

tausasemalle.

tiin.

Puhdistusrobottia ei kaynnistetty lataus- |1. Aseta puhdistusrobotti manuaalisesti la-
asemalta. Tassé tapauksessa se palaa
vain siihen paikkaan, josta se kaynnistet-

tausasemalle.

epatavallisia dania

Puhdistusrobotti tuottaa |Vieras esine on voinut jaada kiinni har-
jaan, sivuharjaan tai pyoraan.

Kytke pesurobotti pois paalta.
Poista vieraat esineet.

N
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Virhe Syy

Korjaus

puhdistusta

Puhdistusrobotti ei jatka [Puhdistusrobotti on "Ala héiritse” -tilassa.|1.

Varmista, ettei puhdistusrobotti ole "Ala
héiritse” -tilassa.

Puhdistusrobotti on ladattu manuaalises-|1.
ti tai se on asetettu latausasemaan.

Odota, kunnes puhdistusrobotti on ladattu
tayteen.

nisty 35 °C.

Puhdistusrobotti ei kdyn-|Ympariston lampétila on alle 0 °C tai yli |1.

Kayta puhdistusrobotteja yli 0 °C:n ja alle
35 °C:n lampétiloissa.

Lataustaso on liian alhainen.

Lataa puhdistusrobotti.

Laseretaisyysanturi (LiDAR) on estynyt. |1.

Puhdista laseretaisyysanturi kostealla lii-
nalla.

Poista esteet, jotka estavat laseretai-
syysanturin toiminnan.

Siirrd puhdistusrobotti toiseen paikkaan ja
kéynnisté se.

virtuaaliseinda.

Tormaysanturi on likainen tai liian lahella |1.

Poista vieraat esineet napauttamalla varo-
vasti térméaysanturia.

ta tai polysailiéta ei ole asennettu tai se
on asennettu vaarin.

2. Siirra puhdistusrobotti toiseen paikkaan ja
kaynnista se.
Tormaysanturit ovat likaisia. 1. Puhdista térméaysanturit kuivalla liinalla.
Vesisailidlla varustettua 2-in1-p6lysailio- [1. Varmista, etta vesisailiélla varustettu 2-in-

1-polysailio tai polysailié on asennettu ja
kiinnitetty oikein, katso luku Vesiséilidlld
varustetun 2-in-1-pélyséilion asennus tai
Pélyséilion asentaminen

Suodatinta ei ole asennettu tai se on 1.
asennettu vaarin.

Varmista, etta suodatin on asennettu oi-
kein.

Likainen suodatin.

Puhdista suodatin, katso luku Suodattimen
puhdistaminen.

Jos virhe ei poistu, vaihda suodatin, katso
luku Suodattimen vaihto uuteen.

Pesurattia tai pesuratin pidiketta ei ole  |1.
asennettu tai ne on asennettu vaarin.

Varmista, etté pesuratin pidike ja pesuratti
on asennettu oikein, katso luku Pesurétin
pidikkeen ja pesurétin asentaminen.

Puhdistusrobotti on juuttunut tai jumissa.|1.

Poista esteet.

Puhdistusrobotti tai jokin sen pyodristéd ei |1. Sijoita puhdistusrobotti tasaiselle alustalle.
ole kosketuksissa maahan.
Puhdistusrobotti ei puh- [Vesisailidlla varustettu 2-in-1-polysailio [1. Tyhjenna vesisailiolla varustettu 2-in-1-po-
dista tehokkaasti tai jat- |tai pdlysailio on taynna. lysailio tai polysailio, katso luku Vesdéilidlla
taa polya jalkeensa varustetun 2-in-1-pélyséilién tyhjentdmi-
nen tai Polyséilién tyhjennys
Suodatin on tukossa. 1. Puhdista suodatin, katso luku Suodattimen
puhdistaminen
Harjaan on juuttunut vieras esine 1. Puhdista suodatin, katso luku Harjan puh-
distaminen.
2. Puhdista sivuharja, katso luku Sivuharjan

puhdistaminen.

yhteytta / puhdistusro- |man puitteissa.
botti siirtyy offline-tilaan

Puhdistusrobotti ei pysty [Puhdistusrobotti ei ole yhteydessa verk- [1.
muodostamaan WLAN- |koon tai se ei ole WLAN-signaalin kanta-

Varmista, etta puhdistusrobotti on liitetty
verkkoon ja ettd se on WLAN-signaalin
kantaman puitteissa.

Varmista, ettd WLAN-salasana on oikein.
Nollaa WLAN ja muodosta yhteys uudel-
leen (5 GHz:n WLAN-verkkoja ei tueta).

WLAN:-signaali on liian heikko.

Varmista, etté puhdistusrobotti on WLAN-
signaalin kantaman puitteissa.

VAROITUS

Tama laite sisaltéa litiumioniakkuja. Litiu-
mioniakkujen irrottaminen ja asianmukai-
nen havittdminen on suoritettava
kansallisten ja valtiollisten maaraysten mu-
kaisesti.
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Jokaisessa maassa ovat voimassa vastaavan myynti-
yhtion julkaisemat takuuehdot. Korjaamme laitteessa
mahdollisesti ilmenevat hairiét takuuajan kuluessa mak-
sutta, jos hairididen syyna ovat olleet materiaali- tai val-
mistusvirheet. Takuutapauksessa pyydamme ottamaan
yhteytta ostotositteen kanssa jalleenmyyjaan tai lahim-
paan valtuutettuun asiakaspalveluun.

(Osoite, katso takasivu)
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Tekniset tiedot

Sahkoliitanta

Nimellisteho W 33
Akun nimellisjannite \ 14,8
Akun tyyppi Li-ION
Latauslaitteen nimellisjannite \% 100-240
Latauslaitteen nimellisvirta A 0,6
Akun kapasiteetti mAh 3000
Akun nimelliskapasiteetti mAh 3200
Kayttdaika taydella akkulatauksel- min 120
la normaalikéytossa
Langattomat yhteydet Wi-Fi IEEE
802.11b/g/n 2,4
GHz
Taajuus MHz 2400-
2483,5
Signaalin maks. voimakkuus, dBm <20
WLAN

Tayttomaarat vesisailiolla varustetun 2-in-1-poly-
séilion yhteydessa

Kuiva lika ml 300

Neste ml 170

Polysaéilion tayttomaara

Kuiva lika ml 500

Puhdistusrobotin mitat ja painot

Paino kg 3,7

Pituus x leveys x korkeus mm 350 x
350 x 94

Latausaseman mitat ja painot

Paino kg 0,6

Pituus x leveys x korkeus mm 80 x 150
x 102

Oikeus teknisiin muutoksiin pidatetaan.

EU-
vaatimustenmukaisuusvakuutus

Laite |Tyyppi |Taajuusalue, |Teho, enint. El-
MHz RP, mW
RCV3 |WLAN [2400-2483,5 100

Alfred Karcher SE & Co. KG ilmoittaa taten, radiolaite-
tyyppi Robo Cleaner tayttéa direktiivin 2014/53/EU vaa-
timukset. EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutuksen
teksti on nahtavissa kokonaan osoitteessa www.ka-
ercher.com/RCV3.
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Fevikég utTOdEiEIg
Mpv améd v TIPWTN Xprion g
A -lll OUOKEUNG, I0BACTE AUTO TO TIPWTOTUTIO

0dNYIV XPRong KOBWE Kal TIG OXETIKEC
uTT0dEiEEIC ao@aAeing. EQapudlete auTéq TIC 0dnyieg.
DUNAETE TIG TTIPWTOTUTIEG 0dNYiEC XProNg yia
HETayevETTEPN XPNON 1 YIa TOV ETTOUEVO IBIOKTATN.
Mo va KOAEGETE TIG NAEKTPOVIKEG 0dNyieg Aeltoupyiag Ba
Bpsite évav kwdiko QR® ato:

KARCHER

Eptropiké oiua
0 kwdikdc QR® eival orua katatedév e DENSO
WAVE INCORPORATED.

Ytrodeigelg aocpaleiog

AilaBaBpioeig KIvEUvwv

KINAYNOZ

o Ymooeién Gueoou kivoUvou, o otroiog odnyei og
oofapoug Tpauuariopous 1 Bavaro.

MPOEIAOMOIHZH
o YmooeiEn mbavwg mkivouvng KardoTaong, n ormoia
utmopei va odnyrioel o oofapous Tpauuanouous
Bavaro.

MPOZOXH
o Ymooeién mbavwg mkivouvng Kardoraong, n ormoia
umopei va odnynoel o€ eEAQQpEic TpaupaTiououg.
MPOXOXH
o Ymooeién mbavwg mkivouvng KarGoraong, n ormoia
utTopei va 0dnyroel o€ UAIKES (nuieg.

0dnyieg ao@aAeiag pouTTOT KABAPIOHOU
EKTOG aTto TIG UTTOJEIEEIG OTO yXEIPIBIO AsiToLpYiag
TIPETTEl VO TNPOUVTAL Ol IOXVOVTEG, YEVIKOI KaVovIoHOi
Q0QANEIOG Kal TIPOANYNE ATUXNHATWVY.
To pavtap AéIep NG CUCKELNE OVTATIOKPIVETAI OTO
mpotuTio IEC 60825-1: 2014 yia Aéidep NG KAdong 1
O0QOAEIOG TIPOIOVTWVY Kal dEV TIAPAYEL AKTIVOROAIN
MNéIep €TUKIVOUVN Y10 TO aVOPOTIIVO CWHA.

KINAYNOZ e Kivsuvoc acguéias. durdooere
TIC LEUBPAVES oUTKEUaaiag pakpid arré maidid.
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o Arayopeueral N Asitoupyia o€ TeEPIOXES, OTTOU
vgiorarar Kivduvog ékpnéng. e Mnv Asitoupyeire T
OUOKEUN O€ XWPOUGS OTTOU O aépag TTEPIEXEI EUPAEKTA
aépia Bevdivng, eTpeAaiou BEpuavong, apaiwTIKWV
Xpwudrwy, diaAutwy, knpodivng n aAkodAng (kivduvog
£kpnéng). @ Mnv Asitoupyeite 1n oUOKeUN XwPIS
eMiBAewn o€ xwpoug é1Tou UTTapxEl PwTId 1 BpdKa o€
avoIKTO T{AkI. ® Mnv AgIToupyeiTe Tn oUOKEUN XWPIS
eMiBAewn o€ XWPOUGS uE avauuéva Kepid.

MPOEIAOTOIHZH e Aroua pe
TTEPIOPIOIEVES OWUATIKES, AIOBNTNPIAKES 1} VONTIKES
IKQVOTNTES 1) XWPIS ETTAPKN TTEIPQ KAl YVWOEIS
EMTPETTETAI VA XPNOIUOTTOIOUV T GUOKEUN [IOVO IE
emiBAewn i av Toug éxel €€nynBei amrd drouo umretBuvo
yia TNV ao@aAeid Toug n ac@aAng xpnaon g CUCKEUNS
Kal av Karavoouv Toug KIVOUVOUS TToU JTTopoUV va
mpokUwouv amré autrjv. e Maidid amré v nAikia Twv
8 eTWV eMITPETTETAI VA AEITOUPYOUV T OUOKEUN IOV EGV
kaBodnyouvral katd TN XPHon NS amé arouo urelbuvo
yia Tnv ao@adAeid roug i emBAEmovral kai utTé Tov 6p0
011 KATaVooUV TOUS KIVOUVOUS TTOU UTTOpOUV va
mpokUWouv amd autryv. e EmBAémere ta maidid, wore va
giare BEBaior 611 Oev maifouv ue n ouokeun. O
KaBapioubs Kai N ouvinpnan xpnRotn EMTPETETal va
mpayuarorroloUvral aré maidid pévo utré emiBAsywn. o H
OUOKEUI TTEPIEXEI NAEKTPIKG SOUIKG e€apTruarta, unv v
KaBapifere KATW QTTO TPEXOULEVO VEPOD.

o ATTEVEDYOTTOIEITE TN TUOKEUN TTPIV aTTO KABE epyaaia
ouvTHPNONGS Kai arroouvOEETE TO peupaToAnTn. e To
poutror kabapiopot RCV 3 emitpémerar va @opriderar
HOVO OTn CUCKEUR POPTIONS EVOS OTABUOU POpTIONS UE
KwoIK6 9.773-007.0. ® Mnv avoiyere 1 ouoToixia
utrarapiwv. Or emdIopOwaEIS TTPETTEI va yivovTal uévo
arré eEEIOIKEUPEVO TTPOOWITIKO.

MPOXOXH e Avabérere ric epyaoieg
EMMIOKEUNS Kal TIG EPYATIES O NAEKTPIKG SOUIKG
géapriuara pévo aro eéouaiodornuévo TuRua
eguttnpétnong meAardv. e piv amé kdBe kabapiouod 1
OUVTAPNOIN ATTEVEPYOTTOIEITE Tr) CUOKEUN Kal
aTTOCUVOEETE TOV PEULATOANTTTN. ® Kivduvog
TpaUUQTIONOU QV TTIACTOUV O€ KIVOUNEVa uépn NS
OUOKEUNGS @apdid pouxa, Lakpid uaAAid j koounuara.
Mnv mAnoiddete ora Kivouueva pépn 1S OUOKEUNS
@apdia pouxa  koounuara. Exere deuéva 1a akpId
HaAAid. e Kivduvog tpaupariopoy. Kard tn didpkeia tng
Aeiroupyiag unv ayyidete ue ta daxTuAa ny ue epyaleia tnv
TEPIOTPEPOLEV KUAIVOPIKN BoUpToa TNG OUCKEUNAG.

o N\dBete uéyn Tov KivOUVo va OKOVIAWETE AByw ToU
KIVOUUEVOU pouTToT KabapiouoU. e Kivouvog
aruxnuarTog Kal rpauuatiopou. Kard mn UETagpopd Kai Tnv
amoBrkeuan AauBavere urréwn 1o BAPOS TNS CUTKEUNG,
BA. kepdAaio Texvikd xapakTnpioTIKG aTo gyxElpidIo
xpnong. e O1 diardéeisc aopaleiag xpnoiueiouy yia v
mpooracia oag. Mnv aAAGdete i xpnaoiuoroigire moTé 11
dlaraéeic aopaleiag.

MPOZOXH e ria rov KaBapioué N XPNoIUOTTOIEITE
S1aBpwrika UAIKa, uypd kaBapiouol Téauiwv N
KaBapIoTIKG yevIKNG xprions. & Mnv xpnoiuoroieite mn
OUOKeUN o€ Bepuokpaoies katw amé 0 °C.

® XPnOIUOTTOIEITE TN CUOKEUN IOVO O€ EOWTEPIKOUS
XWpoug. ® Mnv AEITOUpYEITE TN TUOKEUN O€ XWPOUS TTOU
mpooTarevovral e oUCTNUA UVayEePEOU N LIE
QVIXVEUTES Kivnang. e [1poaTaTeveTe Tn CUCKEUN Ao TIS
OUOUEVEIS KQIPIKES OUVONKES, TNV Uypaadia Kai 1n
BepudTnNTa. ® AEITOUPYEITE TN CUOKEUN IOVO OE
Bepuokpaaies amd 0°C éwg +35 °C. o [NpdkAnon {nuids
o1 ouokeun. Mnv aveBaivere Tadvw OTN OUCKEUN Kai

unv rorroBereire aIdId, avTIKEUEVA i KaTOIKidIa {Wa
mavw o€ autnyv. e Avrikeiueva, 1.x. mavw o€ Tpamédia n
MIKOG ETITTAQ, UTTOPEI va TTECOUV KATW ASyw
TPOOKPOUONS TNS OUOKEUNG. ® H ouokeun umopei va
MAOTEl O KPEUAOTE NAEKTPIKG kKaAwdia, o€
TparredopdvriAa, o€ KopdOVIQ, KATT. Kai va XTUTTHOE!
mavw o€ avrikeiueva. e [1piv XpnoiUOTTOINTETE TN
ouokeun padéwre 6Aa Ta kaAwdia amd 1o MATWUA WOTE
va unv oupTTapaoUpovTal Kard Tov kabapiouo.

o MaleUete 6Aa Ta eUBpauaoTa Kal xaAapd avTikeipeva
arré 1o matwpa, 6mws Bada, wWoTe va unv mPOoKPOUOE!
N OUOKEUN O€ auTtd Kai TTPOKaAéoel {nuiég. e Mnv
XPNOIUOTIOIEITE TN TUOKEUN O€ TTEPIOXT) TTOU BpioKETal
Tavw amo 10 TATWHA, OTTWS T1.X. O £vaV KQVaTTéE.

o ATTOKAEIOTE OAES TIS TTEPIOXES ATTO OTTOU N CUOKEUN
KIvouveUel va méoel. [Na mapadelyua, OKaAeS i yaiapies
Xwpi¢ kKaykeAa. e Mnv xpnaoiuorolgite Tn CUOKEUN O€
odmeda e uypd N e KoAAwodeis ouaieg. o Mnv
XPNOIUOTIOIEITE TN CUOKEUN yIa KaBapioud o€ xaMid e
uwnAé méAog. e Znuia aro pavrap Aéigep (LIDAR). Mnv
yupidete Tn ouokeun avamoda (1o mepiBAnua Tou pavrdp
Aéilep (LIDAR) dev mpémel moté va ayyider 1o €da¢gog 1
OKANPES emQAveies). ® Mnv UeTaQépETe T OUOKEUN
Kparwvrag tnv amo 1o KdAupua tou paviap Aéilep
(LIDAR). ® Me 1 ouokeun unv KAveTe avappoenaon
a(unpwy f HEyaAwv avrikeipuévwy, OTws .x.
Bpavopara, xalikia i koypdra maixvidiwy. e Mnv
Wekadere uypd oTn ouokeun Kai BeRaiwbeite 611 TO
doxeio okOVNG eival OTEYVO, TTPIV TO TOTTOBETAOETE.

o ATTOONKEUETE TN CUOKEUN TTANPWS QOPTIOUEVN Kal
armrevepyoroinuévn o€ dpoaepd Kai ENpo LEPOG.
YT[(')6SIEI’] ® T0 popToT KaBapiopou dUoKoAQ
uTopEi va avayvwpioel okévn mavw o€ pavpa xaAid.

0dnyieg acpaAsiag ZTaBu6G POPTIONG

KINAYNOZ o suvséere m ouokeuri pévo oe
evardaoaduevo pedua. H avaypapduevn téon otnv
MIVaKida TUTTOU TTPETTEI VA Eival idIa pE TNV NAEKTPIKNA
1Gon NS mpidag.  la Adyous acpalsiag ouvioTouuE TN
Agitoupyia NG OUOKEUNS Kard Kavova péow Evog
TPOCTATEUTIKOU OIQKOTTTN PEUNATOS BIAPPONS (WS
30 mA). e Mnv akouutdre Tmoté e uypd Xépia 10 QIS
pEUUATOS OUTE TNV TTPI{a PEULATOS.

MPOEIAOIMOIHZH e suvstere 1 OUOKEUN
HOVO O€ NAEKTPIKN TTAPOXN N oTToia el yivel armd
e&e1dIkeupéVo NAeKTPOASyo Kkartd 1o mporTurro IEC 60364-
1. @ EAéyére 611 n T1GON SIKTUOU OUUQPWVET UE TNV TdoN
TTOU Qva@EépETal OTNV TIVaKIda TUTTOU ToU QopTIoTH. ® H
OUOKEUN TTEPIEXEI NAEKTPIKG OouIKa e€apTriuara, unv tnv
KkaBapilete KGTw armd TPEXOUNEVO VEPD. ® KivOuvog
BpaxukukAwparog. Ta aywyiua avrikeiueva (..
karoafidia ) mapopoia) Oev MPETTEI VA AKOUUTTHOOUV TIG
EMTaQES POpTIonG. e Kivouvog BpaxukuKAWUATOG.
Kabapilere 11 €TaQéS TOU 0TabROoU POpTIonS Uévo
areyva. e QoprifeTe T CUOKEUN UOVO LIE TOV
OUVOOEUTIKO yVAOIO QPOPTICTH 1) UE POPTIOTH EYKEKPILEVO
a6 v KARCHER. e [Npiv a1ré KGOs xprian eAEyxeTe T0
KaAwdio SIKTUOU yia Tuxov {nuiés. Mnv xpnaoiuoroieire
@Bapuévo kaAwdio dIKTUoU. 2¢€ TTEPITTWOon (NUIWY,
avTiIKaraoTAOTE TO KAAWOIO SIKTUOU LIE EYKEKPIUEVO
avraAAakTiké. Mropeire va mpounBeureire éva
eykekpIuévo aviardakTiké amé v KARCHER n évav
arré Toug ouvepydres pag. & Kivouvog ékpnéng. Mnv
POPTICETE Un EMAVAPOPTI(OUEVES UTTATAPIES. ® ZXETIKA LIE
ouokeués RCV 3: Mévo 1o poutrér kabapiouou povréAo
"RCV 3" emitpémeral va @opriferai.
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[MPOZOXH « Xpnoiuorroigite Tov oTabué eopTiong
HOVO O€ ECWTEPIKOUS XWPOUS. ® Mnv Tormobereire Tov
oT1abuod OPTIoNS KOVIA O€ TTNyéS BepuoTnTag, m.x.
owpara KaAopipép. e ATToOnKeUETe Tov aTabuéd
POpPTIONS HOVO OE ECWTEPIKOUS XWPOUS, TE OPOTEPOD,
énpo pépog. e Poprilere To PouTTOT KABAPICLOU
TOUAG)IOTOV uia popd 10 uRva yia va amoQuyere
Babid ekpdprion ¢ umrarapiag. e [piv amré Kabe
£pyaaia epovridag Kai cUVTHPNONS ATTEVEPYOTTOIEITE TOV
a1abud eopriong.

MpoBAeépevn xpRon

H ouokeun amoteAeital atté 300 Povadeg, évav oTabud

@OPTIONG Kal £Va POUTIOT KaBapIiopol P pratapio.

e H ouoKeLr| TIPOOPIZETal YIO TOV TIANPWE AVTOUATO
KaBaplopo dOTIEdWV (XAAIA, OKANPEG ETUPAVEIEG) OE
£0WTEPIKOVG XWPOUG. MTIopEi va XpnolyoTtoleital og
OAa T oUVAON €idN dATIESWV YO OUTOVOHO, CUVEXN
kaBaplopd ouvtpPNoNG.

e H Tapoloa CUGKELT OXESIACTNKE YIO OIKIOKHA XPron
Kal OevV TIPOOPILETAL VIO ETIOYYEAUOTIKY XPAON.

MpooTtacia Tou TrepIBAAAovTog

&y To UAIKG ouokevaaiog gival aVOKUKAWGIUA. Mnv
TIETATE TIG CUOKEVLOTIEC OTA OIKIOKG OTIOPPIpHaTa,
OAG o€ €181K00G KASOUC aVOKUKAWONC,.
Ol TIAAIEG CUOKEVEG TIEPIEXOLV TIOAUTIHO OVOKUKAWGIUO
VAIKQ, TO oTToi0 B TIPETTEl Va dlatiBevTal yia
OVOKUKAWGON. Ol OTIAEG Kal ETIOVAQOPTILOPEVEC
UTTOTOPIEC TIEPIEXOUV LAIKA, TO OTTOIO OEV ETUTPETIETAI VO
KataA&ouv oto TIEPIBAAAOV. Mo TOV AGyo aUTOV, TIETATE
TIG AXPNOTEC GUOKEVEG, TIG ATIAEC KOl
ETIOVAQOPTI{OPEVEC UTTOTOPIEG GTOUG EIBIKOVG KASOUG
OVAKUKAWONG,.
AopBAVETE LTIOWN TIC VOPIKEG CUCTATEIC OXETIKA E TN
UETAXEIPION TWV UTIATAPIAV 16VTWV AIBiou.
AVOKUKAWVETE TIG HETAXEIPIOPEVEG KOl XOAATUEVEC
OGUOTOIXIEG UTTOTOPIV CUUPWVO PE TOUG I0XVOVTES
KAvVovIoPoUG.
Ymodeigeig oxeTikad pe ouoTartikd (REACH)
EVNUEPWHEVEG TIANPOPOPIEC TXETIKA PE TO CUOTOTIKA
Ba Bpeite atn dievBuvon: www.kaercher.de/REACH

MapeAkOpeva Kal AVTOAAAKTIKA

XPNOIYOTIOIEITE POVO YV O10 TIOPEAKOUEVD Kl YVHOIO
OVTOANOKTIKA, KABWC aUTA £YYLOVTAL TNV 00QOAA Kal
OTIPOCKOTITN AEITOUPYIO TNG CUOKEUNG.

MANPOYOPIEC TXETIKA PE TO TIOPEAKOHUEVO KOl TO
OVTOANKTIKG Ba Bpeite atn dievBuvan
www.kaercher.com.

MapadoTéog eEOTTAICHOG

O TOPadoTENG EEOTTIANICHOC TNG CUOKEUNG OTIEIKOVIZETOI
ETIOVW OTN oUOKeLaaia. Katd tnv agaipeon aro n
GUOKELOOIO EAEYETE TNV TIANPOTNTA TWV TIEPIEXOUEVWV.
S€ TIEPITITLOT TIOU AEITIOLV TIOPEAKOUEVA 1} £€XOLV
TIPOKANBE( {NUIEC KOTA TN JETAPOPA, EVNHEPWOTE TOV
TIPOUNBELTH 00G.

Eikéva A

@ Alobntpag olykpouang
@ YTépuBpog aiadnTrpag
(®) Awbnmpag Milep (LIDAR)
(® Emave kahopua

(& Mhdivr Bovptoa

(&) Tpoxog odrynang

@ ©nkn pmatapiag

BoUptoa

(® Awgdntrpag TIHANG

S (oLyyopOTIavo

@ STPIyHO 0QOLYYOPOTIOVOU

@) Emagéc popriong

@ Kétvpua Bovptaag

MARAKTPO On / Off

@ KoupTti "ETioTpO®r 01OV 0T0BUO OpTIoNnG”
Epyoheio kaBapiopol

@ Aoxeio okdvng 2-oe-1 pe doxeio vepol
NAoxeio akovng

Movada gopTiong

®I¢ peduaToq

Meprypan AsiToupyiag

H ouokeun amoteAeital amo évav aTabud @optiong Kal
£va POUTIOT KaBaplopol Y pratapio.

To pouTtdT KOBOPIOUOU TPOYOJOTEITAI e EVEPYEID OTIO
Hio evowpaTwpévn prtatapio. Me pia TTARpn @opTion
NG UTIOTapiag, T0 POUTIOT KOBAPIGUOL UTIOPEL VO
epyaletal £wg Kal 120 Aemttd. EAv n @opTtion g
pTtoTapiog HEIwOE], ETIOTPEPEL QUTOPATA OTOV OTABUO
@OPTIONG YO ETTAVAQPOPTION.

To pouTtdT KOBOPIOUOU KIVEITAl GUGTNHUOTIKA. Me T
BonBela tou aioBntpa Aéilep (LIDAR), capwvel Tov
XWPO Kal Tov KaBapilel Brpa Ttpog Prpa. ATToQelyel T
EUTTIOBIA TIOL £X0UV TOUAAXIOTOV TO YOG TOL TTUPYOU
LiDAR.

To TIAAKE OXAHO TOU POUTIOT KABIoTA dUVOTO TOV
KOBAPIoHO KATW ATIO £TTITIAQ, Yo TIAPAdelya KPeRATIA,
KOVOTIEDEC KOl VIOUAATIEC.

To pouTtdT KOBOPIoPOL SIOBETEL IaONTHPES
oUYKPOUONG TIOU OVIXVEDOUV OKAAEC KOl TIAOTUOKOAO
KOl OTTOTPETIOVV TITWOEIG, KABWC Kol alodntrpeq
oUYKPOUONG TIOU EVTOTTI{OUV Kal OTIOPEVYOUV EUTIODIO.
H pmatapio Tou pouTIOT KABaPIoHOU POoPTIZETAI OTOV
oTabuod eoptionc.

Edv 10 pouTtdt EeKIVIOEL TIG pyaaieq KaBapiopol amo
TOV OTABUO POPTIONG, Ba ETIIOTPEYEN TIAAI OTOV OTOBUO
@OPTIONG OTAV N YTIOTAPIO EKPOPTIOTE.

MOAIG N dlodIKaaia @OPTIoNG OANOKANPWOEL, T0 POUTIOT
€ZEPXETOI AUTOPOTA OTIO TOV OTABUO POPTIONG KAl
ouveyilel Tig epyaaieq kabapiopol. OTav 10 PouTIOT
OAOKANPWOEL TIG EPYAaTieq KABAPIOPOU, ETIOTPEPEI GTOV
oTaBPG POPTIONG YIo POPTION.

AcikTeg KOTAOTAONG

‘Evdei§n LED KardoTtaon

AvaBel PTtAe Kiveital autévoua
Avapoofrvel apyd  |H autévoun Ttopeia otapatd
UTIAE

Avapoaorvel Aertoupyia oOvdeong WLAN
YPIyopa UTiAe
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"Evd&i1§n LED Kardotaon
AvapooBrvel apyd  [To pouTIoT QopTiletal
TpAacivo

AvdBel Tpdoivo PopTot kaBapiopol ARpwC

POPTIOPEVO 1] ETIITUXWC

OLVOEDEUEVD
Avapoaprvel apyd  |H pmatapia gival TIoAD ddeia yia
KOKKIVO va EEKIVAOEL
Avapoaoprvel YTtapxel CQAAUA

YPYOPO KOKKIVO

AgiToupyieg
Katdotaon avaoTtoAng Asitoupyiag

Metd amd 5 AeTttd adpavelog To POUTIOT PeTapaivel
QUTOHOTA O€ KATAaTOON avaoToAig Asltoupyiag. Mo va
TO OQUTTVIOETE TIOTHOTE VA OTIOIOBNTIOTE TIANKTPO.
e TO POUTIOT OEV EICEPXETAI OE KATAGTOOT OVOOTOANG

Aeitoupyiag o6tav Bpioketal otov ataBud @opTIoNc.
e Otav T0 POPTIOT TIAPAMEIVEL O KATATTAON

QVOGOTOANG AEITOLPYIAC YO TIEPIOCOTEPEG ATIO 6

WPEC, Ba aTteVEPYOTIOINBET AUTOHOTA

AeiToupyia opdaAparog
Edv 10 pouttdT KOBOPIoPOU KOTA TN A&IToupyia
OVTIMETWTTIOEl CQAAQ, N £VOEIEN avaBooBAvel KOKKIVN
Kal oKoUyeTal éva onpa.
Ma Avon, BA. keaaio Avriuerwmion BAaBwv.
Edv dev An@Bouv PETPa eVTOC 5 AETTTWV, TO POUTIOT B
TeBel AUTOPOTA OE KATAOTOON OVOCTOANC AEITOLPYIAG.
Azitoupyia "Mnv evoxAeite"

H Aertoupyia "Mnv evoxAeite" €xel puBuIoTEi
£PYOOTOOIOKA. ZTN AsIToupyia "Mnv evoxAeite", 10
POUTIOT KaBaplopoL dev auve)ilel TV KOBAPITUO TIOU
€XEl DIOKOTIEL, OEV EKTEAEI TIPOYPUAUHOTIOHEVOUC
KaBaplopoUg Kal OEV EKTIEPTIEL NXNTIKEC
TIPOEISOTIOINTEIC.
H Aertoupyia "Mnv evoxAeite" pTopei va
artevepyoTtoinBei otnv gpappoyn. H Awn g
£QOPUOYNG TIEPIYPAPETAl GTO KEQPAAAIO SUVOEDTN
poutror kabapiopol pe WLAN kai epapuoyn .

Oféon o€ AsiIToupyia yia TPpwWTN
Qopa

TomwoBéTnon mAdiviig BoupToag
Eikéva B
1. AvaTtod0oyupioTe TO POUTIOT KABAPIGHOU.
YTodeiEn
Ta va amro@uyete JNUIES, UNV TOTTOBETEITE TO POUTTOT
mavw otov aiodntipa Aéifep (LIDAR).
2. TomoBetoTe TV TTACIVH BolpToa.

TomwoBéTnon oTaBpol PopTIoNg

MPOEIAOTIOIHZH

To poutror kaBapiouou RCV 3 emirpémeral va goprilerai

UOVO OTn OUOKEUN QOPTIONS EVOS OTABUOU QOPTIONS UE

KwoIKG6 9.773-007.0.

o ETAéETE TNV TOTIOOETIA £T01 WOTE TO POUTIOT
kaBapiopoL va pTtopei e0KoAa va PTACEl OTOV
oT1aBud EopTionc.

e EZoo@oaliote amootaon Touldxiotov 0,5 m
apIOTEPA Kal &I TOL OTOBUOL PAPTIONG Kal
andotacn TouAdxloTov 1,5 m Pmpoatd amd tov
otoBud QopTioNC.

e O XWPOog dev TIPETIEL VO EKTIBETAI € APEDT NALOKD
OKTIVOBOAIQ.

1. TomoBetnote ToV 0TAOUO POPTIONG.
Eikéva C

2. ZUVOEOTE TO QIC TOU KOAWSIOUL TPO@od0aiag aTnv
UTTOJ0X1) OTO TIAGI TOU OTABPOL POPTIONG.
Eikéva D

3. ZUVdEOTe TO QIC PELUOTOG.

20vdeon TOU POUTTOT KABOPIOHOU UE TOV
oTaBuO POPTIONG

Eikéva E

1. TomoBeTOTE TO POUTIOT KOBAPIGUOL GTO TMATWHA
MTIPOCTd OTI6 TOV OTABUS POpTIONG.

2. Kpatiote Totnuévo 1o dlokdrtn ON/OFF yia
3 deUTEPOAETTTO.
To pouTtdT KABOPIoPOL EVEPYOTIOIETAL.

3. MOAIG avael n eVEIKTIKI AUXVia, TOTIOOETOTE UE TO
XEPla T0 POUTIOT KaBapIopol GTov GTaBHE QOpTIoNG
Kal BeBalwOEeiTe OTI 01 ETAPEC POPTIONG KAVOLV KON
ETIOQN.

META TNV apxIKnA évap&n xprong, 1o POPTIOT KaBapiouol

TINyaivel auTOPATA GTOV OTABUO POPTIONG.

XUvdeon poputroT kabapiopou pe WLAN kai
€pappoyn
O XEIPIOPOG TOU POUTIOT KaBaPIoPOL PTIOPE Va YiveTal
OTTEVOEING UE TIANKTPO OTN GUOKEUN ) HETW EQPOPHOYNG
HEOW KIVNTAG OUOKELAC pE duvatotnta WLAN. Ma va
UTIOPETETE VO XPNOILOTIOINCETE OAEG TIG SIOBETIUEG
AEITOULPYIEC, TUVIOTATAI O XEIPIGUOC TOU POUTIOT VA
yivetal péow ¢ eQappoyng Karcher Home Robots.
Mpwv a1té ™ AYn ¢ EQapuoync, BeRaiwbeite ot
e H KIvNnTr oUOKeUN gival cuvdEdEPEVN OTO BIOdIKTUO.
e To WLAN 2,4 GHz tou dpopoloyntr gival
EVEPYOTIOINUEVO.

e YTtdpxel EMAPKNG KaAuwn WLAN.
KoateBdote v egappoyr Karcher Home Robots amé 1o
Apple App Store™ ) amtd 10 Google Play™ Store.

[c]agige)\]
» Google Play

# Download on the

¢ App Store

e Google Play™ kot Android™ gival umopiké onpota
1 onpota KatateBéva tng Google Inc.

o Apple® kot App Store® gival epTopiké orApoTa
onuota KatateBévta g Apple Inc.

H e@appoyn Kéarcher Home Robots ipoo@épel PeTagy

GAWV TIG AKOAOLBEG BATIKEG AEITOLPYIEG:

e XOpTOypaenaon Twv XWPwVY Kol TIOAMWV 0pOQwV

e P0BuIon Xxpovodioypappatwy

o KaBoplopdg amtayopeupEVmV {WVQV Kal EIKOVIKWOV
TEIXWV

® YTIOOEIEEIC OXETIKA PE COAAUATA I) SUCAEITOUPYIEG
Kal Je TNV Ttpd0odo Tou kabapiopod

e PU6uIon TIpoTIuRoEWY KOBOPIoPOU (TPOTIOoL

avappoPnanc)

PUBuIoN {wvmv kabapiopol
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e Evepyoroinon / amevepyoroinon tng Asrtoupyiag
"Mnv gvoxAeite"

e JUVABEIC EPWTAOEIC P AeTTTOPEPT BorBia
OVTIMETQOTIIONG

e JTOIXEla eMIKOIVWVIAG yia Ta KEvtpa EEuTNpETnong
¢ KARCHER

ZUv3eon TOU POUTTOT KABAPIOHOU LE TNV EQAPUOYH

Karcher Home Robots kai To WLAN:
. KateBdaote v e@appoyr Karcher Home Robots
artd 1o Apple App Store iy a6 1o Google Play Store.

2. Avoi&te Vv g@appoyn Karcher Home Robots.

3. AnpioupynaoTe évav Aoyaplacpo (EGv dev giote RN
EYYEYPOUPEVOL).

4. TMpooBEaTe 1o ETIBUPNTO POUTIOT KABOPICHOD.

5. AKoAoLBNOTE BrUa TIPOC BrUA TIG 0dNYiEC TNG
EQAPHOYING.

Oéon og AsiTtoupyia

TomoBéTnon doxeiou okévng 2-oe-1 padi pe
doxeio vepou

To doxeio okovng 2-oe-1 padi Pe doxeio vepol ptopei

AOYW TOU TTOIOTIKOU EAEYXOU VO TIEPIEXEL MIKPT TIOCOTNTA

UTTOAOITIOL VEPOU. AUTO €ival QUCIONOYIKO.

XpnaoigoTtooTe 1o doxeio okovNng 2-og-1 pe doxeio

vePOU OTav BEAETE VO KABAPIOETE TOGO GTEYVO OCO Kal

uypO PEPOG.

Mo a1eyvo KOBAPITUO OQAIPECTE TO TPOLYYOPOTIOVO

Kal T0 OTHPIYHA Tou, BA. KE@AAaio Apaipeon

ortnpiyuarog padi pe 1o opouyyapdmavo.

Eikéva F

1. AvoiéTte TO KOAUPUO OTO ETIAVW PEPOG.

2. Impwéte 10 doxeio oKOVNG 2-0¢-1 pe To doxeio
vePoU oTn BEON TOL PEXPI VO OKOUOTE! TIWG,
aoQOAIZEL

3. KAgioTe 10 KAOALPUO OTO ETIAVW PEPOG.

Aq@aipeon doxeiou okovng 2-oe-1 padi pe To
Sdoxeio vepou
Eikéva G
1. Avoiéte 10 KOAVPUO OTO ETIAVW PEPOG.
2. MEoTe TOV OPIYKTHPAL.
3. Agaipéate 10 doxeio okdvng 2-ae-1 padi pe o doxeio
vepoU.

TomwoBéTnon oTnPiyMaTog HE
C@OUYYapOTTavo
1. ZTEPEWOTE TO OPOLYYOPOTIOVO OTO EIBIKO GTAPIYHA.
Eikéva H
a [MEoTe TO GEOUYYOPOTIOVO OTO EIBIKO GTAPIYHA.
b Miéate Tov 1wdvta Velcro.
2. ToTOBETAOTE YECA TO OTHPIYHO GPOLYYOPOTIOVOU.
Eikéva |
a [MEoTe TOUC OQPIYKTPEG.
b Zmpwéte T0 oTPIYHa 0QOLYYapATIaVOL
op1ZOVTIO PETO OTO POUTIOT PEXPI VO OKOUOTEL
TIOU OOQONIZEL.

Ag@aipeon oTnpiyparog padi pe 1o
o@OouUYYyapoTTavo
1. Miéote éva OTIOI0BATIOTE TIARKTPO.
To pouTdT CTOOTA.
2. A0OTE 10 OTAPIYUO GOOUYYAPOTIAVOU.
Eikéva J
a [MEoTe TOUC OQPIYKTPEG.
b A@aipéate 10 OTHPIYHO OPOLYYOPOTIOVOU.
¢ AQaIPECTE TO GYOUYYOPOTIAVO OTIO TO OTAPIYUA
ToU.

TomoBéTnon doxeiou okévng
XpnoIUOTIOINaTE TO S0XEI0 OKOVNG OTOV BEAETE Va
KAVETE ATIOKAEIOTIKA OTEYVO KOBApIoUO.

Mo oT1eEYVO KOBAPIoUA OQAIPETTE TO GYOUYYAPOTIOVO

KOl TO OTAPIYME Tou, BA. KEQAAaIo Apaipean

arnpiyparog padi e 1o opouyyapoTTavo.

Eikéva K

1. Avoiéte 10 KOALPPA OTO ETTAVW PEPOC.

2. ZImpwéte 10 doxeio OKOVNG OTN B€0N TOL PEXPI VO
OKOUOTEl TIWG AO@AAILEL.

3. KAeioTe 10 KOAUPUA OTO €AV PEPOG,.

A@aipeon doxeiou okOvVNng
Eikéva L
1. Avoiéte 10 KOALPPA OTO ETTAVW PEPOC.
2. Théate ToV OQIYKTHPA.
3. A@aipéaTte T0 doXEI0 OKOVNG.

Emavagopd ocuvdsong WLAN

Edv aA\dEete og véo dpoporoynTtA i av aANAEETE TOV

KwdIKO TpoaBacng WLAN, Ba TipéTel va KAVETE

emavagopd ¢ obvdeong WLAN Tou pouTIOT.

YTodeiEn

Yrrocrrr]p/g'ovml uoévo dikrua WLAN 2,4-GHz.
EvepyoTolnote 10 pouTtoT, BA. KEQAAAIO
Evepyoroinon poumdr kabapiopou.

2. ToTAOTE TOUTOXPOVA YIO 7 SEVTEPOAETTTA TO KOUUTT
on/off kal To KoupTTi "ETTIIGTPOPN) GTOV OTABUO
@OpTIONG", MEXP! HIa VA Va TIEL: "ETIOVAQOPA TNG
olvdeong WLAN Kal €i00d0¢ 0Tn Asitoupyia
pLBUIONG SIKTVOUL".

3. ZUuvd£oTe TO POUTIOT PE TOV OTABUO POPTIoNG, BA.
KEQAAAIO SUVOEDN ToU PoUTTOT KaBapiouou e Tov
arabud eopriong.

Emrava@opd EpyocTaciakwyV pubpicewv

1. MatAOoTE TIOPATETOPEVD TO KOUMTIL "ETTIIGTPOQN OTOV
oTOOUO POPTIONC" VIO 5 SEUTEPOAETITA HEXPI VO
OKOUOTEI éva orua.

2. TGN MNoToTE TIOPATETOPEVD TO KOUUTT "ETIIOTPO@N
OTOV OTAOPO QOPTIONG" Y10 5 SEVTEPOAETTTA PEXPI VO
OKOUOTEI éva onua.

Ol pYOOTOCIOKES PUBPITEIG ETIOVEPXOVTAIL.

PUBuion {wvwyv kabapiopou
To pouTtdT KOBOPIlel HOVO EVTOC TNG ETIIAEYPEVNG
TIEPIOXNG.
O1 {®veg kKabapiopoL PTtopoLv va pubuilovtal pévo Pe
v pappoyn. H AN g epapuoyng Teptypagetal
0T0 KEQPBAAIO 2UvOeon poutror kabapiopou e WLAN
Kail epapuoyn .
AkolouBnote Brpa Tipog BrAA TIG 0dnyieg TG
EQApPHOYIG.
Anpioupyia €IKOVIKWV TOiXWV
Ol €IKOVIKOI TOiXOI KOl Ol @PayHOi TIEPIOXWV EUTIODI{OLY
TO POUTIOT VO €ICENDEL OE TIEPIOXEC TIOU OEV TIPETIEL VO
KaBapioToLV.
Ol €IKOVIKOI TOiX0l HTIopolV Vo puBpilovTal HoVo pE TNV
e@apuoyn. H AN g epappoyng TeplypA@eTal gTo
KEQPAAIO ZUVOean poutTdT kabapiouol ue WLAN kai
Epappoyr .
AkolouBnoTe Bripa Ttpog Brpa TG 0dnyieg TG
EQPAPHOYNG.
Evepyotmoinon xaptoypdenong
To pouttdt Eekiva aTtd Tov aTaBud QOpTIoNG Kal
EVNUEPWVEI OUTOUATA TOV XAPTN TOU WETA TNV
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O0AOKAPWON HIag epyaciog kaBapiopoL Kal PETA TN
@bption.
H Xaptoypa@naon UTopsi va pubuiZetal povo pe TV
e@appoyr. H Ayn me epappoyng meplypdgetal ato
Ke@aAalo Z0vSean poutror kabapiouou pe WLAN kai
gpappoyn .
YTodeIgn
Ta va unv xaei o xaptng, mepiuévere Aiya deutepbAemra
LETG TNV TTOWTN XQPTOYPAPNON LEXPI VA QTTOBNKEUTEI O
Xapmg.
AkohouBnate Bripa Tpog Bria TG 0dnyieg TG
EQOPHOYNG.

MPOZOXH

Znuiég amod v vypacia

IMpiv amrd 1 eéprion kai é1av OevV TO XPNOILOTIOIEITE va
agaipeite 10 opouyyapotravo uadi ue To oTrApIyud Tou,
BA. kepdAaio Apaipeon otnpiyuarog padi pe To
apouyyapoTTavo.

Ipiv amé n eéprion kai érav Oev xpeialeral va
agaipeite 1o doxeio okOvNg 2-0€-1 e 1o doxEio veEPOU,
BA. kepdAaio Apaipean doxeiou okoévng 2-oe-1 uadi pe
10 doxeio vepou.

lMpoaoraréwre Ta xaAid pe ikovikoUg Toixous, BA.
Ke@aAaio Anuioupyia EIKOVIKWY TOiXwWV.

Evepyotroinon poutor kabapiouou
YTodeign
TormroBerriaTe 10 POUTTOT KABapiouoU ameubeiag oTov
oT1abué eopriong, Gv dev UTTOpEi va evepyorToinBei
Adyw xaunAng edpriong, PBA. kepdAaio Oéon oe
AgiToupyia yia Tpwrn @opa.
1. AV TO POUTIOT €ival O€ KOTAOTAGT OVOUOVAG Kal dEV
OTEKETOI OTOV OTAOPO QOPTIONG KPATAOTE TIATNHUEVO
T0 KoupTIi on/off.
H Auxvia onuatog avapooBrvel yia Tiepimou 15
SEUTEPOAETITO EVOOW TO POUTIOT EVEPYOTIOIEITAL, KO
OTN GUVEXELD AVABEL HOVIHAL.
META TNV OAOKAIPWON TNG EVEPYOTIOINONG TO
POUTIOT EKTIEYTIEL VO OKOUTTIKO GO,
2. TomoBeTAOTE TO POPTIOT KATELBEIOV OTOV GTOBUS
@bpTIoNnG.
3. MotAote 1o KoupTti on/off.
Katd v tp®1n €vapén Aeitoupyiag, T0 POPTIOT
EeKIvA TN XopToypaenaon.
Katd tn Aeitoupyia, T0 POUTIOT EEKIVE TOV
kaBapiopod.

PUBuIoN AsiToupyiwv KaBapiopou
O1 Aeitoupyieg Kabapiopol puttopouv va pubpilovtal
p6VO PE TV pappoyn. H Afyn g epapuoyng
TIEPIYPAQPETAI OTO KEQANAIO ZUVOEDN POUTTOT
kaBapiouol ue WLAN kai epappoyn .
AlotiBevTal o1 akOAOLBEC AsIToLpYieC KABAPIoHOU:
e STEYVO KOBApIoUA
e ZUVOUOOPEVOC KABAPIOHOG
e Yypog KaBapiopdg
STI¢ Aeltoupyieg KaBapiopol pumopoly va pubuilovial n
10X0G avappOPNCNG Kal N TToCOTNTA VEPOU.
loxug avappopnong:
e 'Houxa
e ZTAvTOp
e Métpla
e ToUputio
Moo étnTa VEPOU:
e XopnAn
e Métpla

e YUnAn
ATrevepyotroinon pouTroT Kabapiouou
YTtode1En
To pouTtréT KABAPIOUOU OEV UTTOPET VA QTTEVEPYOTTOINBET
orav Bpiokerar atov aTabud eopTIonS.
YTtode1En
IMpiv arrd maparerauéves SIAKOTTES Epyaoiag, QopTioTe
TARPWS 10 POUTTOT KABAPIOLOU.
NMPOXOXH
Znuigg amod v vypacia
Agaipéarte 1o opouyyapdravo padi ue 1o oTriplyud Tou,
BA. kepdAaio Apaipeon otnpiyuarog padi pe 1o
opouyyapoTavo.
Aaipéare 1o doxeio okovng 2-oe-1 e doyeio vepou, BA.
kepdAaio Apaipean doxeiou okévng 2-oe-1 padi pe 1o
doxeio vepou.
1. Av 10 pOUTIOT €ival 08 KATAGTOON AVOPOVAG Kal OeV
OTEKETOI GTOV OTOOUO POPTIONG KPATHOTE TIOTNHEVO
T0 KoupTti on/off.
To poUTIOT ATIEVEPYOTIOIEITAL.

AlakoTri) KaBapiouol

1. Kotd tn didpkela Tou Kabapiopol TETTE Eva
OTIOI0OATIOTE KOUMTI.
To pouTdT OTOOTA.

2. MotAote 1o KoupTti on/off.
O KoBaPIoPOG oUVEXILETOl.

3. MotARote 10 KOLWTT "ETIIOTPO@H 0TOV OTOBUO
@opTIoNng”.
O KaBaPIOPOG SIAKOTITETON KOl TO POUTIOT ETIICTPEPEL
OTOV OTAOO POPTIONG.

ATTOOTOAN TOU POUTTOT HE TO XEPIA YIO
PopTIoN
1. EGVv TO pOUTIOT KIVEITAI, TTIOTHOTE OTIOI0SHTIOTE
KOUTTI.
To pouTOT OTOATA.
2. TMoTtAoTe T0 KOLWTI "ETIIOTPOPH OTOV OTOBUO
@opTIoNng”.
To pouTdT TINyaivel aTov oTaBPO PAPTIONG Yo
@opTIoN.
To POUTIOT ETUOTPEPEI AUTOPATA OTOV GTABUO POPTIONG
ylo @OPTION OTOV £XEl OAOKANPWOEL YIO EPYOTia
kaBapiopoL 1 dv Katd T didpKela plag dladikaaiog
kaBapiopoL €xel TIOAD Aiyn evépyela.

Z1EYVO OKOUTTIOHO

1. Av xpelddetal, adeldate 10 d0XEI0 aKOVNG, BA.
Ke@alalo Ekkévwaon doxeiou okovng 2-oe-1 ue
doxeio vepod.

2. ToToBEeTAOTE TO OTEYVO OPOLYYOPOTIOVO OTO
oTAPIyHd Tou, BA. KEQAAaIo TormoBérnon
oTNPiyuarTog Ue opouyyapdmavo.

3. MatAote 10 KouuTti on/off.

To pouTtdt Eekiva Tov Kabapiopo.

Yyp6 ckoUTmiopa
YTtode1En
Meré tnv ekkévwan Tou doxeiou vepou, UTTopEl va
mapaueivouv aTayoves oTous EAaaTIiKoUs owAnves. Eav
10 POUTTOT EeKIVAOEl ue adelo OOXEI0 VEPOU, QUTES Of
aTayoOVvES UTTOPOUV VA ATTOBIWXTOUV.
NMPOXOXH
Znuia oT1o doxeio okdvNG 2-0g-1 Aoyw ddRpwang
KOl XNUIKOV CUGTOTIKWV
Mnv pixvere ammopputravtika rj amoAupavTikég oute GAAa
mpoidvra kabapiouou oTo doxeio okévng 2-o¢-1.

118 EAMNVIKG



Mnv pixvere eard vepd oTo doxeio okovng 2-oe-1.
Mnv BuBidete 10 doxeio okévng 2-0e-1 aTo VEPO.

1.

2.

Migote €va OTIOI03NTIOTE TIARKTPO.

To popTidT oTOpOTA.

AUOTe 10 doxeio okovNG 2-0e-1 pe doxeio vepou.

Eikéva G

a Avoigte T0 KAAUPMO OTO ETIAVW PEPOG,.

b Miéate Tov oQiyKTpa.

¢ AgaipéoTe 10 doxeio okovng 2-0€-1 pali pe 1o
doxeio vepou.

JUPTIANPWOTE VEPO.

Eikéva M

a Tpapnéte Tpog Ta TTAvw TN AACTIXéVIa YAWOOoO.

b Tepiote pe vepo.

¢ MEéate TN AAOTIXEVIO YADOOO TIPOG Tl KATW.

TomoBeTroTe T0 d0XEi0 OKOVNG 2-0¢-1 pe doxeio

vepoU.

Eikéva F

a Zmpwéte 10 doxeio okdvng 2-o¢e-1 pe 10 doxeio
vepol 0T B€0N TOU PEXPI VO OKOUOTET TIWG,
0oQONIZEL.

b Kheiote 10 kGALpPPQ OTO €AV PEPOC,.

Bpé&te T0 HOVINAGKI KATW OTIO TPEXOVHEVO VEPO KOl

OTOYTE Y10 VO AQAIPETETE TNV TIEPITTEID VEPOU.

ToTI0BETOTE TO TPOLYYAPOTIAVO, BA. KEQAAAIO

TormoBétnan oTnpiyuarog e opouyyaporavo.

Moatiote 1o KouuTti on/off.

To popTtdT EEKIVA TOV KABAPIOUO.

MpooBnkn vepou

Migote €va OTIOI0dNTIOTE TIARKTPO.

To pouTdT oTOpPATA.

AUOoTe 10 doxeio okovNng 2-oe-1 pe doxeio vepou.

Eikéva G

a Avoigte T0 KAANUPHO OTO ETIAVW PEPOG.

b Miéate Tov oQIyKTpa.

¢ Ag@aipéoTe 10 doxeio okovng 2-oe-1 pali pe 1o
doxeio vepou.

SUPTIANPWOTE VEPO.

Eikéva M

a Tpapréte TPog Ta TIAVW TN AACTIXEVIO YADOOO.

b Tepiote pe vepo.

¢ MiéoTe TN AAOTIXEVIO YAWTOO TIPOG TO KATW.

TomoBeTrOTE TO doXEi0 OKOVNG 2-0¢-1 pe doyeio

vepoU.

Eikéva F

a Zmpwéte 10 doxeio okdvng 2-0¢e-1 pe 10 doxeio
VEPOU aTn BEaT TOU PEXPI VA OKOUOTEL TTW(,
OoQONIZEL.

b Kheiote 10 kGALpPPQ 0TO ETTAVW PEPOC,.

MNatrote 10 koupTt on/off.

O kaBapIoPog ouvexiZeTal.

Ekkévwon Soxeiou okévng 2-oe-1 pe Soxeio

1.

2.

3.

veEpOU
MigoTte €va OTIOI0dNTIOTE TIARKTPO.
To pouTdt oTOpPOTA.
AUoTe 10 doxeio okovNng 2-oe-1 pe doxeio vepou.
Eikéva G
a Avoigte T0 KAANUPHO OTO ETIAVW PEPOC.
b Miéate Tov oQIyKTpa.
¢ Ag@aipéoTe 10 doxeio okovng 2-o€-1 pali P 1o
doxeio vepou.
AdeldaTe 10 d0XEI0 OKOVNG 2-0¢€-1 pe doxeio vepoU.
Eikéva N
a Avoigte ) Bupida Tou PiATpou.
b Agaipéate T Bupida Tou PiIATpoUL.

¢ Adel60Te T0 doxeio okovng 2-0e-1 pe doxeio
vepoU.
d Tomobetriote T Bupida TOL PiATPOU.
e Kheiote tn Bupida Tou @iAtpou.
4. TomoBeTroTE T0 dOXEI0 OKOVNG 2-0¢-1 pe doxeio
VEPOU.
Eikéva F
a Impwéte 10 doxeio oKOVNG 2-0¢€-1 pe To doxeio
vePOU 0Tn BEaN TOL PEXPI VO OKOUOTE TIWG,
aoQOAILEL
b KAeioTe 10 KAAUPUO OTO ETAVW PEPOG.
5. Matote 10 KouuTti on/off.
O KoBopIoPOG ouvEXiLeTal.

Ekkévwon doxeiou okovng
1. Miéote éva OTIOI0BATIOTE TIANKTPO.
To pouTOT OTOPOTA.
2. AUaote 10 doX€Ei0 OKOVNG.
Eikéva L
a Avoi&Te T0 KAAUUPO OTO ETIAVW PEPOG.
b Miéote ToV oPIyKTHPA.
¢ AQaipéaTe TO dOXEIO OKOVNG.
3. Adel00Te 10 d0XEID OKOVNC,.
Eikéva O
a ZTpEYTE TN Bupida TIPOC TO KATW.
b Adeidote 10 doxeio oKOVNG.
¢ Kheiote T Bupida TIPOC T TIAVW PEXPL VO
OKOUOTE TIOU ACQOAITEL.
4. TomoBeTNOTE TO DOXEI0 TKOVNG.
Eikéva K
a Zmpwéte 10 doxeio akdVNg ot B€am Tou PEXPI VA
OKOUOTEl TIWG O0POAILEL.
b Kheiote 10 kGAUPPO OTO ETTAVW PEPOC,.
5. Matote 10 KouuTti on/off.
O KoBopPIoPOG ouveEXiLeTal.

KaBapiou6g opouyyaporavou
To o@ouyyapoTIavVo PTTopEi va kabapiletal Katd n
dldipkela plog dladikaaiog Kabapiopov.
1. Miéote éva OTIOI0BATIOTE TIANKTPO.
To pouTdT oTOOTA.
2. AUOTE 10 GTAPIYUA GOOLYYAPOTIAVOU.
Eikéva J
a [MEaTe TOUG OQIYKTNPEG.
b Agaipéate 10 OTHPIyHO GPOLYYOPATIOVOU.
¢ AQaIpETTE TO CQOLYYAPOTIAVO 0TI TO OTHPIYUA
TOUL.
3. KoBopiote 10 oouyyapomavo.
4. TOTIOBETAOTE T0 TPOLYYOPOTIAVO, BA. KEQAAAIO
Torro6£1nON OTNPIYLATOS IE OYOUYYaPOTTavo.
5. MotAote 1o koupTti on/off.
O KoBoPIoPOG ouveEXiZeTal.

Av €ival SuvaTO, UETOPEPETE KAl ETIIOTPEPETE TN CUCKELN
HOVO oTNV apXIKN TNG CLUCOKELAaTia. AV N apXIKN
ouoKevaaoia dev gival SIABETIUN, ETUKOIVWVAOTE PE TO
THAKA OEPPIG HaG.

Ymodeieig acpalegiag yia Tn JETAPOPA
H pmatapio 10VTwv ANiBiou CUNPWVEL PE TIC ATIAITATEIC
ylo Ta ETUKIVOLVA TIPOIOVTA.
Mia KOAT Kol AEITOUPYIKI) GUGTOIXIO PTTOTAPIWY UTTOPE(
VO HETOQEPETAL OTIO TOV XPNOTN XWPIG ETUTTIAEOV OPOUG
o€ dNUACI0LE XWPOUE KUKAOQOPIAG,.
KOTé TNV ammooToAr a6 TPIToug (ETAIPIEC PETAPOPWV),
TNPEITE TIG EI8IKEC ATIAITAOEIC CLUOKELOTIOG Kal
onuavong.
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Tnpeite TOUG €BVIKOUG KOVOVEC,.

ATtrofnkeuon

MPOZOXH

ZNUIEG GTO POUTIOT KABOPIoPOL Adyw AavBaopévng

amofnkKevong

Mnv armrobnkelete 10 poutréT Kabapiouou avamoda. To

mepiBAnua tou pavrép Aéifep (LIDAR) dev mpérrel moré

va épBel o€ eTagn e T0 €6aQOS 1) UE AVTIKEIEVA.

Mnv To1T06€TEITE QVTIKEIUEVA TTAVW OTO POUTTOT.

ATT0ONKEUETE TO POUTIOT TTARPWS POPTIOUEVO Kal

amevepyoTToINuévo og SpoaePs Kai ENpo LEPOG.

YTodeign

Ta va amo@uyerte 1n LaBId ekpOpTION TNS UTTATApPIAC,

ETTAVAQPOPTICETE TO POUTTOT TANPWS UETG a1Téd 5 Uves TO

apyorepo.

1. KoBapiote 10 pouTIoT, BA. Ke@aAaio Kabapioudg.

2. ®optioTe TANPWE TO POUTIOT, BA. KEQAAIO
ATTOOTOAR TOU POUTTOT LIE Ta XEPIA yia pOpTIoN.

3. ATIOOLVOETTE TOV QOPTIOTH ATIO TNV TIPIA KAl TOV
otofuo.

4. ATievePYOTIOINOTE TO POUTIOT KOBOPIOHOU, BA.
Ke@BAalo Arrevepyorroinon poutror kabapiopou.

5. ATIOBNKEVETE TO POUTIOT OE dPOTEPO Kal ENPd
uéPOC.

®povTida kal cuvTApnon

KaBapiopog
KaBapiopog Soxeiou okoévng 2-o€-1
1. Miéote éva OTIOI0BATIOTE TIARKTPO.
To pouTidT CTOpOTA.
2. A0ote 10 doxeio okdvng 2-o¢-1.
Eikéva G
a Avoigte T0 KAAUPMO OTO ETIAVW PEPOC,.
b Miéate Tov oQiyKTpa.
¢ AgaipéoTe T0 doxeio okovng 2-og-1.
3. Kabapiote 10 doxeio okdvng 2-0g-1 pe doxeio vepou.
Eikéva P
a Avoi&te ) Bupida Tou PiATPOUL.
b Agaipéate T Bupida ToL PiATpOUL.
¢ Adeldote 10 doxeio akdvng 2-ae-1 pe doxeio
VEPOU.
d KaBapiote 1o doxeio okdvng 2-0¢€-1 pe doxeio
vePOU.
e TomoBetoTe T Bupida Tou PIATpoU.
f K\eiote 1 Bupida oL PiATpoUL.
4. TomoBetrote 10 doxeio okdvng 2-oe-1.
Eikéva F
a Zmpwite 10 doxeio okdvng 2-0¢-1 otn BEan oL
HEXPI VO AKOVOTEl TTWC 0OQANIZEL.
b Kheiote 10 KGALPPA OTO €AV PEPOG,.
5. MotAote 1o KoupTti on/off.
O KaBapIopog ouveyiletal.
KaBapiopog Soxeiou okévng
1. Miéote éva OTTOI0dNTIOTE TIARKTPO.
To pouTdT CTOpOTA.
2. A0ote 10 doxeio oKOvVNC.
Eikéva L
a Avoigte T0 KAAUPMO OTO ETIAVW PEPOG.
b Miéate Tov oQIyKTrpa.
¢ AgaipéoTte To S0XEI0 OKOVNG.
3. Kabapiote 10 doxeio okovNG.
Eikéva Q
a ZtpéyYte T Bupida TIPOC Ta KATW.
b Adeiaote 10 doxeio oKOVNC.
¢ Avoigte T Bupida Tou PiATpou.

d Agaipéate tn Bupida Tou PIATpoUL.
e Kabapiote 10 doxeio oKOvNG.
f TomoBetnate TN Bupida Tou PIATPOUL.
g Kheiote tn Bupida Tou @iktpou.
h K\eiote tn Bupida TIpog Ta TIAVW PEXPL Va
OKOUOTEI TIOU CQOAITEL.
4. TomoBeToTE TO dOXEI0 OKOVNG.
Eikéva K
a Impwéte 10 doxeio okdvng ot BEan Tou PEXPI Va
OKOUOTEl TIWG 00@aAILEL.
b KAgioTe T0 KAAVPUO GTO ETIAVW PEPOG.
5. Matote 10 KouuTti on/off.
O KoBopIoPOG ouveEXileTal.
KaBapiopog @iAtpou

J0¢ OUVIOTOUME VO KOBOPIZeTe TAKTIKA TO QIATPO. 'ETOl

OTIOQEVYETE VO BOUAWTEL.

1. Méote éva OTIOI0BATIOTE TIANKTPO.

To pouTdT OTOOTA.

2. Aote 10 d0X€Ei0 OKOVNG 2-0¢-1 pe Soxeio vepou i
okET0, BA. KEQAAaIo Apaipean doxeiou okévng 2-0¢-
1 padi pe To doxeio vepou 1) Apaipeon doxeiou
OKOVNG.

3. AUote 10 QiATpo.

Eikéva R

a Avoi&te T Bupida Tou PiATpoU.

b Agaipéate T Bupida ToL PiATPOUL.

¢ AdelaoTe 0 doxeio okdvng 2-oe-1 pe doxeio
vePOU 1| OKETO.

4. KaBapiote 10 QIATPO KATW aTIO TPEXOUUEVO VEPO UE
TO TIOPEXOHEVO EPYOAEio kKaBapIoHOUL.

5. AQNoTe TO QIATPO VO OTEYVRIOEI EVIEAWC,

6. TomoBetoTe T0 PIATPO.

Eikéva S

a TomoBetroTe TO QiATpO.

b TomoBetiote T Bupida Tou PiATpoU.
¢ Kheiote tn Bupida Tou @iATpou.

7. TomoBetoTe 10 d0XEi0 OKOVNG 2-0¢€-1 e doxeio
vePOU i OKETO, BA. ke@dhaio TormoBérnaon doyeiou
okovne 2-oe-1 padi ue doxeio vepou 1) TomoBérnon
Soxeiou oKovNG.

8. MatAote 10 kKoupTti on/off.

O KoBopPIoPOG ouveEXiZeTal.
KaBapiouo6g Bouptoag
1. Alote T Bovptoa.
Eikéva T
a [MEoTe TOUG OQPIYKTNPEG.
b Ag@aipéate 10 KGAUPPO TNG BovpTOoaC.
¢ Agaipéate Tn Bouptoa.
d Agaipéate T0 poulepdv BoLPToac.

2. KoBopiote tn BouPToa Kal T0 POUAEPAV LE TO
TIAPEXOHEVO EpYOAEio kaBapiopoD.

3. Tomobetiote ) Bolptoa.

Eikéva U
a XUVOEOTE TO POULAEUAV BolPTOOG.
b TomoBetote TI¢ BolpToEeC.
¢ ToToBeTaTE TO KAAUPPA TNG BolPTOAC Kal
THEOTE TIPOC TO KATW PEXPI VO OKOUCTEL TIOU
AoQONILEL
KaBapiou6g mAdiviig BoupToag
1. Abote TV TTAdivr) Bovptoa.
Eikéva V
2. KoBapiote v mAdiv Bouptaoa.
3. TomobetioTte TNV TIAGIVA BolpToa.
Eikéva B

KaBapiopoég aiobntipwyv mrwong
KoBapilete ToU¢ aioONTAPEG TTTWONG KABE Prva.
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Eikéva W
1. IKouTtilete TOLG NTONTAPEC PE EVA LOAOKS TTOWVI.

AvTikaTdoTOON
AvTIKaTadoTaON QPIATPOU

30¢ OUVIOTOUWE VO aVTIKABIOTATE TO QIATPO PETA OoTtd 3

£0C 6 unvec

1. Miéote éva on0|06nn0Ta TIAAKTPO.

To pouTIOT OTAHOTA.

2. A0ote 10 doxeio oKOvng 2-0¢-1 pe doxeio vepol
OKETO, BA. KeQaAalo Apaipean doxeiou okovng 2-0¢-
1 padi ue 1o doxeio vepou 1 Apaipean doxeiou
OKOVNG.

3. AUoTe 10 QiATpO.

Eikéva R

a Avoigte T Bupida Tou PiAtpou.

b A@aipéate T Bupida Tou PiATpOUL.
¢ AQaIpéoTe TO QIATPO.

4. TomoBeToTE KavOUPYIo PIATPO.
Eikéva S
a TormoBetroTe T0 QiATpO.

b Tomobetiote ™ Bupida TOU PiATPOU.
¢ K)eiote ™ Bupida ToL PiATPOU.

5. TomoBetrioTe T0 doxeio okdvNg 2-0e-1 Pe Soxeio
vepoU 1) OKETO, BA. KePAAalo TormoBérnon doxeiou
okovng 2-oe-1 padi pe doxeio vepou 1y TormoBérnon
doxeiou oKOVNG.

6. Moatote 1o koupTti on/off.

O KaBapIopog ouveyiZetal.
AvTikardoTaon BoupToag

30¢ oLVIOTOUE VO AVTIKOBIoTATE TN BoLPTod 1 PETA
ard 6 ¢wgl2 prvec.
1. Auote ) Bouptoa.

Eikéva T

a [MEaTe TOUG OPIYKTNPEG.
b Agaipéate 10 KGALPPA TNG BovpToag.
¢ Agaipéate TN Bouptoa.
d Agaipéate T0 poulepdv BoupToac.
2. TomoBetiote véa Bouptoa.
Eikéva U
a ZUVOEOTE TO POULAEUAV BolpToag.
b TomoBetiote 11¢ BolpToeg.
¢ ToToBeTOTE TO KAAUUUO TNG BoLPTOaCg Kal
TUEOTE TIPOC TO KATW PEXPL VO OKOUCTE TIOU
aoQONIZEL
AvTtikardoTaon TAdiviig BoupToag
50¢ OUVIOTOUME VO avTIKABIOTATE TNV TIAdIV Bolptoa
HET OO 3 €WG 6 PAVEC.
YTodeiEn
Ta va amo@uyere {NUIES, NV TOTTOOETEITE TO POUTTOT
mavw orov aiobntipa Aéidep (LIDAR)
1. AvarmodoyupioTe T0 POUTIOT KABAPITHOU.
2. AUgTte TV TAdiv Bouptoa.
Eikéva V
3. TomobetrioTte KavoLpyla TIAGIVH Bolptoa.
Eikéva B
AvTIKOTAOTOON PTTOTAPIOG
H pmatopio £xel @TA0el 010 TEAOG TNG {WNG TNG 0TV TO
POUTIOT TINYXIVEI CLVEXWG OTOV OTABUO yio @OpTION
HETd aTté olVTOMN AgiToupyia KaBapiouoU.
1. ATEVEPYOTIOINOTE TO POUTIOT KaBapiopoU, BA.
Ke@AAalo Atrevepyorroinan poutror kabapiouod.
2. ZTEIMTE TO POUTIOT KOBAPIGHOUL GTO TUAMA
€&uTINPETNONG TIEAATAV. TNPATTE TOUG KAVOVIOHOUC
yl0t TNV ATIOGTOAN UTTOTAPIWV 10VTWV AIBiou, BA.
Ke@aAalo Meragpopd.

AvTipetwrion BAapwv

O1 BAGBeG o@eilovTal GUXVE OE ACHHOVTEG QITIEG, TIG
OTIOIEC PTIOPEITE VA OVTIPETWTIIOETE POVOI OAC PE TN
BonBela Tou TTIOPOAKATW TTIVOKA. Z€ TIEPITITWON

ap@IBoAiag 1y ae TiepimTwan BAGRNG TTou dev
avaypa@ETal €36 UTIOPEITE VO amteuBlVETTE O€
£€0UCI000TNUEVO KATACTNHO.

ZPAaApa ArTia AvTipeTWTTION
H ptratapia dev Ol EMAPEG POPTIONG EIVAI BPAMIKEG,. 1. ZKOUTIOTE TIG ETIOPEC POPTIONG TOCO OTOV
@opTifeTal oToBud @OpTIoNG GO Kal GTO POUTIOT HE

£va OTEYVO TIOVI.

0 °C ) mévw oamé 35 °C.

Oeppokpaaia TePIBAAOVTOC KATW amtd |1. XPnOIPOTIOIETE TO POPTIOT KABAPIOHOU o€

Bepuokpaacieg Avw Twv 0 °C Kal KATw Twv
35°C.
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ZPAaApa ArTia AvTipETWOTTION
To popTroT KaBapiopoU |H protapia £Xel ATIOPOPTIOTE. 1. ToOTtOBETAOTE PE TA XEPID TO POUTIOT OTOV
eV eMIOTPEPEI OTOV oT0Bud QOPTIONG Kol AQROTE TO Vo
oTaBu6 POpPTIONG POPTIOTEL TIANPWG.
To pouTIOT €ival TIOAD poKpId amo Tov |1, DEPTe To POUTIOT TIIO KOVIA OTOV OTABUO
oT100ub PopTIoNG. @opTIoNG.
2. TomoBeTAOTE PE TO XEPIA TO POUTIOT OTOV
otoBud QopTIoNG.
MOoAL Aiyog x&pog yupw o1td Tov oTaBud |1. BeBaiwOeite 0TI UTIAPXE! APKETOC XWPOG
@opTIoNG. yUpw a1t TOV OTOBPO QOPTIoNG, PA.
KeQaAalo TormoBETnan oTabuou eopTIons.
Mpw amd tov atabud eoptionc 1. TomoBetAoTe TOV OTOBUS POPTIONG OF PIat
UTTAPXOULV TIAPA TIOANG EUTIODIA. IO QVOIXTH TIEPIOXT, BA. KEQAAaIO
TorroBétnon orabuou eopTiong.
To pouttdt KOBOPIoPOL TIPoadlopilel ek |1. ToTtOBETNOTE PE T XEPIO TO POUTIOT OTOV
VEOU TO TIEPIBAAAOV TOU OTOV £XEL atoBud QopTionc.
UeTaKivnBei o€ peyaAlTepPn amdataan.
To popTot kaBapiopol dev Eekivnoe amtd |1.  ToTtoBEeTAOTE Pe Ta XEPIO TO POUTIOT OTOV
TOV OTABPG POPTIONG. € QUTH TNV otoBud @opTionc.
TEPITTON, Ba ETIOTPEYEI HOVO GTOV
TOTIO OTId TOV OTIOoIO &EKIVNOTE.
To popTroT KaBapiopol [Eva EEvo owpa PTIopei va €Xel THIOOTEl |1, ATIEVEPYOTIOINOTE TO POUTIOT.
Tapdyel aOUVABIOTOUG  |OTNV KAVOVIKA 1) 0TNV TIAIVA BolpTtaa, 1 |2. AQaipEaTe 10 EEvo oW,
BopUBoug o€ évav Tpoxo.
To popTroT dev ouveyilel |To pouTtoT Bpioketal o Aeitoupyia "Mnv 1. BeBaiwbeite 0TI TO pouTIOT dev PpiokeTal
Tov KaBapiopod EVOXAEiTE". 01N Aettoupyia “Mnv evoxAeite”.
To pouttdt @opriletal xeipokivnta 1 éxel |1. MePIUEVETE PEXPI VO QOPTIOTET TIAPWC TO

T0TI00€TNOEl OTOV OTOBUO POPTIONG.

POUTIOT.
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ZPAaApa

Artia

AvTipETWOTTION

To popTroT dev §ekivad H Beppokpaaoia TepIBEANOVTOC gival 1. Xpnolyomolgite 10 pouTIOT KOBAPIOUOL OF
Katw amd 0 °C i avw aTto 35 °C. Bepuokpaacieg Avw Twv 0 °C Kal KATW Twv
35°C.
H @opTion ival TIOAO XapnAn. 1. PoptioTe 10 POPTIOT KABOPIGHOD.
O aiedntpag amootaong Aéiep (LIDAR) [1.  KaBapioTte Tov aigbntripa amootoong Pe
€ival PTIAOKaPIOPEVOG. £Va OTEYVO TIOVI.
2. AQaIpEaTE T EUTTOBIA TIOU EPTIOBIZOLV TOV
aloOnNTpa aTéoTaCNG.
3. METOKIVAOTE TO POPTIOT € GAAN B€0m Kal
EekIvioTe TO.
O aiebnTpag olykpouang eivat 1. AQaIpEOTe TUXOV £EVO OOPATA KTUTIWVTOG
BP®HIKOG 1} TIOAL KOVTA GTOV EIKOVIKO aTtOAd TOV aIoBNTAPA oVYKPOUONG.
T0iXO0. 2. METOKIVAOTE TO POPTIOT € GAAN B€0n Kal
EeKIVAOTE TO.
O1 aioBNTPEG TTTIWONG ival Bpwpikol. |1, KoBapioTe Toug algbnThpeg TITwong Pe Eva
oTeYvVO TIavi.
To doxeio okovng 2-0e-1 pe doxeio vepou |1.  BePaiwbeite 611 10 doxeio okdvng 2-0e-1 e
1] OKETO BV £XEl eyKATOOTOOEI KABOAOUL 1) J0xeio vepoU 1 OKETO gival CwoTd
Ox! 0WOTA. TOTIOBETNPEVO Kal OTEPEWMEVO, PBA.
ke@dhalo TorrobéTnan doxeiou okovng 2-
oe-1 padi ue doxeio vepou 1y Torrobétnan
doxeiou oKovNgG
To @iATpo dev éxel TOTIOOETNOEI 1 dev €xel | 1. BeBaiwbeite ot To QiATpo £xel TOTIOOETNOET
ToTI00ETNOEl CWOTA. oWaoTda.
To @iATpO €ival BpwHIKo. 1. KoBapiote 10 QiATpO, BA. KEQAAQIO
KabBapioudgs giAtpou.
2. EGv 10 GQAOAUO TIOPAUEVEL, OVTIKOTAOTHOTE
10 QIATPO, BA. KEQAAQIO AvTiKardoTaon
@iATpou.
To ogouyyapoTavo A 1o oTiplyud Tov  |1. BeBaiwbeite 0TI TO 0QOLYYOPOTIOVO Kal TO
dev €xouv TOTIoBETNOEl KaBOAOUL 1) Sev oTPIypd Tou €Xouv ToTI00eTNOEl CWOTY,
£X0UV TOTT00ETNOEI TWOTA. BA. Ke@alaio TormobéTnan arnpiyuarog e
ogouyyapdmavo.
To pouTtdT ival ay1deupévo n 1. A@aipéoTe Ta ePTIOdIa.
OENVWUEVO.
To pouTtdT 1 €vag ard Toug TPoxolg Tou |1. ToTtoBETAOTE TO POUTIOT TAVW OE pId
dev EXEl Kapia ETTOQN HE TO £30QOG. ETTTIEDN ETUPAVEIQ.
To popTroT KaBapiopoU |To doxeio okovNg 2-ae-1 pe doxeio vepou |1.  Adeidiate To doxeio okovng 2-0e-1 e
Sev kaBapifel TTAEOV KOAG |1] OKETO €ival yePATO. J0Xeio VeEPOL 1) OKETO, BA. KEQPAAQIO
N a@nvel okovn Exkévwon doxeiou okoévng 2-o¢-1 pe
doxeio vepou i Ekkévwan doxeiou okovng
To @iATpo €ival BouAwpévo. 1. KoBapiote 10 QiATpO, BA. KEQAAQIO
KabBapioudég giAtpou
'Eva £EV0 OWOMO EXEL UTIAEXTE] OTN 1. KoBapiote tn Bovptod, BA. KEQAAAIO
BoUptoa Kabapioudég Bouproag.
2. Kabapiote tnv mAdivh Bouptoa, BA.
ke@dhalo Kabapioudg mAdivri¢ Bouproag.
To popTroT KaBapiopoU |To pouTtdT KOBAPITHOUL Bev gival 1. BePaiwBeite 011 TO POPTIOT KABAPIGHOV
Sev pmropei va ouvdebei  |ouVdESEUEVO OTO BIKTUO 1) eV BpioKeTal gival ouvdEedePEVO OTO BIKTUO KOl EVTOG TNG
o010 WLAN / To poptroT  |ev1dg epRéNelag Tou orjpatog WLAN. epBENeIG Tou orjuatog WLAN.
KOoBapIoHOU gival EKTOG 2. BePaiwbeite 6T 0 KWIIKOG TIPOTROONC
ouvdeong WLAN gival 0woTog.
3. Kavete emavagpopa touv WLAN kai
emovacLvdean (dev uTtoaTtnpilovial diKTua
WLAN 5 GHz).
To ofjpa WLAN egival TToAO adbvapo. 1. BePaiwBeite 611 10 popTidT BpioKeTal EVIAG

NG euRéAelng Tou onpotog WLAN.

EANVIKG
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Atéppiyn

ARAwon cuppépewong EE

NPOEIAOMOIHZH

AUTI | GUOKEUN TIEPIEXEI PTTOTAPIEC IOVTWV
AiBiou. H agaipean kai n cwaoTr améppiyn
TV PTTATOPIAV 16VTwV AiBiou TIpéTel va
YiVeTal cUUEWVA JE TOUG EBVIKOVG
KOVOVIoHOoUG.

Eyyinon

>¢& KABe Xwpa 1aXVoUV Ol BPOI EyylNang ol OTIoiol
€kdidovTal aTIo TNV aPUOdIa ETAIPEIN SIAVOUNG MG,
Tuxdv BAIBEG 0T CUCKELN OO ETTISIOPOWVOVTAL ATIO
EUAC XWPIG XPEwaN eviag NG Ttpobeapiag eyyonong,
£POO0OV 0QeilovTal € TPAAUO UAIKOU ) KATAOKELNG. Z€
TIEPITITWON €yyUNONG ATELBULVOEiTE GTOV TIPOUNOEUTN
00¢ i} TO TTANCIECTEPO ££0UCI0B0TNUEVO TR
€EUTINPETNONG TIEAATV, TIPOCKOMI{OVTOG TO
TIOPOOTOTIKO TNG ayopdC.

(yio dlevBuvaelg BAETIE TNV TTIOW OEAIDQ)

Texvikd oToixeia

HAekTpiki oUvdeon

OVOUAaTIKN 100G w 33

OvopaaoTKn Tdon cuocowpeuty  V 14,8

TOTI0¢ CLCTOIXIOG UTIOTOPICV Li-ION

OVopaaTIKr TAoN QoPTIoTH \% 100-240

OvopaaTIkO peda YOPTIOTH A 0,6

XwpnTKOTNTO prtatapiog mAh 3000

OVOPOTTIKY XWPNTIKOTNTA mAh 3200

uTtoTapiag

AIGOTNPO KAVOVIKNG Agltoupyiog  min 120

ye TeAeiwg yepdn pmatopio

AcLPUATEG CUVOETEIC Wi-Fi IEEE
802.11b/g/n 2,4
GHz

Suxvémnta MHz 2400-

2483,5

Méyiotn 1ox0¢ orfjpotog, WLAN  dBm <20

Moo oéTnTeg TARPWONG 2-0€-1 Soxeio oKOVNG pE
doxeio vepou

Steyvr) Bpopia ml 300

Yypo ml 170

MooétnTa TARPWONGg Soxeiou okOVNG

Steyvn Bpopid ml 500

AlaoTdoeig kKai Bapn PpOouTTOT KABAPIoCHOU

Bdpog kg 3,7

MrKkog X TIAGTOG X OYPOgG mm 350 x
350 x 94

AlaoTdoeig kai Bapn povadag opTiong

Bdpog kg 0,6

Mrkog X TIAGTOG X OYPOg mm 80 x 150
x 102

Me TNV ETPVUAAEN TEXVIKWV OANAY V.

Zuokeu (Tumog  |Zwvn loxug, éwg EIRP,
n KATOOKE (OUXVOTATWY, |mW
ung MHz

RCV3 |WLAN |2400-2483,5 100

Me v TtapoUaoa n Alfred Karcher SE & Co. KG, dnAcvel
0Tl 0 TOTT0G padloe&oTAIopol Robo Cleaner TtAnpoi v
0dnyia 2014/53/EE. To TIANPEG Keipevo g dnAwang
ouupépewaong EE Ba 1o Bpeite otn dievbBuvon
www.kaercher.com/RCV3.
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Genel uyarilar

Cihazi ilk defa kullanmadan énce orijinal

A || isletim kilavuzunu ve ekli gtvenlik bilgi-
lerini okuyun. Bu bilgilere gore hareket

edin.

Orijinal kullanim kilavuzunu daha sonra tekrar kullan-

mak ya da cihazin sonraki kullanicilarina iletmek tzere

saklayin.

Gevrim igi kullanim kilavuzunu agmak igin QR kodunu®

burada bulabilirsiniz:

KARCHER

Ticari marka
QR kod® DENSO WAVE INCORPORATED'in tescilli ti-
cari markasidir.
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Giivenlik bilgileri

Tehlike kademeleri

TEHLIKE

e Agir bedensel yaralanmalar ya da 6liime neden olan
direkt bir tehlikeye yénelik uyari.

UYARI
e Agir bedensel yaralanmalar ya da 6liime neden ola-
bilecek olasi tehlikeli bir duruma yénelik uyari.

TEDBIR
e Hafif yaralanmalara neden olabilecek olasi tehlikeli
bir duruma yénelik uyari.

DIKKAT
e Maddi hasarlara neden olabilecek olasi tehlikeli bir
duruma ydnelik uyari.

Temizlik robotu giivenlik uyarilan
Kullanim kilavuzundaki uyarilarin yani sira yasa koyu-
cunun belirledigi genel glivenlik ve kaza 6nleme yonet-
melikleri dikkate alinmalidir.

Cihazin lazer radari, lazer sinifi 1 Griin guvenligiigin IEC
60825-1:2014 standardina uygundur ve insan vicudu
icin zararh lazer 1sInimi Uretmez.

TEHLIKE « Bogulma tehlikesi. Ambalaj folyo-
larini gocuklardan uzak tutunuz. e Patlama tehlikesi bu-
lunan alanlarda isletiimesi yasaktir. o Cihazi, ortam
havasinda benzin, kalorifer yadi, tiner, solvent, gazyagi
veya ispirto gibi yanici gazlarin bulundugu odalarda ca-
listirmayin (patlama tehlikesi). ® Cihazi, acik bir sémi-
nede ates yanan veya k6z bulunan odalarda gézetimsiz
calistirmayin. e Cihazi gbzetimsiz olarak yanan mumla-
rin oldugu odalarda calistirmayin.

UYARI e Fiziksel, duyusal veya zihinsel kabili-
yetleri azalmig veya deneyim ve bilgi eksikligi olan Kisi-
ler, yalnizca diizglin sekilde gbzetim altinda tutulmalari
ya da giivenlik konusunda egitilmis bir Kisi tarafindan ci-
hazin givenli kullanimi ile ilgili talimat almalari ve ortaya
¢lkan tehlikeleri anlamalari durumunda cihazi kullanabi-
lirler. ® En az 8 yas lizeri gocuklar, sadece glivenlikle-
rinden sorumlu bir kisi tarafindan cihazin kullanimi ile
ilgili egitim aldiklari veya denetim altinda olduklari ve
olusabilecek tehlikeleri anladiklari takdirde cihazi kulla-
nabilir. ® Cihazla oynamamalarini saglamak igin gocuk-
lar gbzetim altinda tutulmalidir. @ Cocuklar, temizligi ve
bakimi sadece gézetim altinda yapabilir. ® Cihaz elekt-
rikli yapi parcalari icermektedir, cihazi akar su altinda yi-
kamayin. e Tiim temizlik ve bakim ¢alismalarindan
énce cihazi kapatin ve elektrik figini gekin.  Temizlik ro-
botu RCV 3 sadece parga numarasi 9.773-007.0 olan
bir sarj istasyonunun sarj tertibatinda sarj edilebilir.

o Akii paketini agmayin. Onarim islemleri sadece yetkili
personel tarafindan yapilmalidir.

TEDBIR e Onarm calismalarini ve elektrikli ya-
pi1 pargalari lizerindeki ¢alismalarin sadece yetkili miis-
teri hizmetleri tarafindan yapilmasini saglayin. e Her
temizleme / bakimdan dnce cihazi kapatin ve sebeke fi-
sini gekin. e Siki oturmayan giysiler, saglar veya takilar,
cihazin hareketli pargalari tarafindan kapildiginda yara-
lanma tehlikesi s6z konusudur. Giysi ve takilari, maki-
nenin hareketli pargalarindan uzak tutun. Uzun saclari
toplayin. e Yaralanma tehlikesi. Calisma sirasinda asla
parmaklarinizi veya aletleri cihazin dénen firga silindiri-
nin igine sokmayin. e Temizlik robotunun etrafta dolas-
masindan dolayi tékezleme riskine dikkat edin. e Kaza
ve yaralanma tehlikesi. Tagima ve depolama esnasinda

cihazin agirligini dikkate alin, bkz. kullanim kilavuzu
Teknik veriler béliimi. e Emniyet diizenleri sizin emni-
yetiniz i¢cindir. Emniyet diizenlerini asla degistirmeyin
veya baypas etmeyin.

DIKKAT e Temiziik sirasinda agindirici, cam veya
genel amagli temizleyicileri kullanmayin. e Cihazi

0 °C'nin altindaki sicakliklarda ¢alistirmayin. e Cihazi
sadece i¢ mekanlarda kullanin. e Cihazi, alarm sistemi
veya hareket dedektérii ile emniyete alinmis odalarda
calistirmayin. e Cihazi ekstrem hava, nem ve sicaklik
kosullarina karsi koruyun. e Cihazi sadece 0°C ile

+35 °C arasindaki sicakliklarda g¢aligtirin. e Cihazin ha-
sar gérmesi. Cihazin lizerine ¢ikmayin ve lzerine ¢o-
cuk, esya veya evcil hayvan koymayin. « Orn. masa
veya kiiglik mobilya lizerinde duran esyalar cihazin
carpmasi nedeniyle diisebilir. ® Cihaz, asagi sarkan
elektrik kablolarina, masa értiilerine, kordonlara vb. ta-
kilabilir ve bu nedenle esyalari devirebilir. e Cihazi kul-
lanmadan énce, temizlik sirasinda kablolari arkasinda
stirliklememesi igin yerdeki tiim kablolari kaldirin. e Ci-
hazin garpip hasar vermesini 6nlemek igin érn. vazo gi-
bi yerdeki kirilabilir veya bosta duran egyalari kaldirin.
e Cihazi érn. bir kanepe gibi yerden yiiksek bir bélgede
calistirmayin. e Cihaz icin diisme tehlikesi tim alanlari
cevreleyerek kapatin. Orn. sinirlama bulunmayan mer-
divenler veya galeriler. o Cihazi sivi veya yapiskan
maddeler iceren zeminlerde kullanmayin. e Cihazi yiik-
sek havli halilarin temizlenmesi igin kullanmayin. e La-
zer radarina (LiDAR) hasar verilir. Cihazi ters
cevirmeyin (lazer radarinin (LiDAR) muhafazasi asla
yere veya sert ylizeylere temas etmemelidir). e Cihazi
lazer radarinin (LIDAR) kapagindan tutarak tagimayin.
o Cihaza kirik cam, ¢akil veya oyuncak parcalari gibi
keskin veya blylik nesneleri ¢cektirmeyin. e Cihazin igi-
ne herhangi bir sivi piiskiirtmeyin ve kullanmadan énce
toz haznesinin kuru oldugundan emin olun. e Cihazi
tam olarak garj edilmig ve kapatiimis vaziyette serin ve
kuru bir yerde saklayin.

NoOt e Temizlik robotu siyah halilarin iizerindeki tozu
zor algilar.

Sarj istasyonu giivenlik talimatlari

TEHLIKE e Cinazi sadece alternatif akima
baglayin. Tip levhasinda yazili olan gerilim sebeke geri-
limi ile ayni olmak zorundadir. e Giivenlik nedenleriyle
cihazi mutlak surette bir hatali akim koruma salteri
(maks. 30 mA) ile calistirmanizi éneririz. ® Elleriniz 1slak
veya nemliyken fisi ve prizi kesinlikle tutmayin.

UYARIU e Cihazi sadece bir elektrik uzmani tara-
findan IEC 60364-1 uyarinca diizenlenmisg olan bir prize
takin. e Sebeke geriliminin uygunlugunu sarj cihazinin
tip etiketinde belirtilen gerilim bilgisi ile kontrol edin.

o Cihaz elektrikli yapi pargalari icermektedir, cihazi akar
su altinda yikamayin. e Kisa devre tehlikesi. lletken eg-
yalari (6rn. tornavida veya benzeri) sarj kontaklarindan
uzak tutun. e Kisa devre tehlikesi. Sarj istasyonunun
sarj kontaklarini sadece kuru olarak temizleyin. e Akuyt(i
sadece birlikte teslim edilen orijinal sarj cihazi veya
KARCHER tarafindan onaylanmis sarj cihaziyla sarj
edin. ® Sebeke kablosunu her igletimden dnce hasar
bakimindan kontrol edin. Hasarli sebeke kablosunu kul-
lanmayin. Hasarli olmasi durumunda, sebeke kablosu-
nu izin verilen bir yedek parca ile degistirin. Uygun
yedek pargayr KARCHER'dan ya da servis ortaklarimi-
zin birinden temin edebilirsiniz. ® Patlama tehlikesi. Ye-
niden garj edilemeyen akiileri sarj etmeyin. ¢ RCV 3
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cihazlariyla ilgili olarak: Yalnizca "RCV 3" temizlik robo-
tu modeli sarj edilebilir.

DIKKAT . Sarj istasyonunu sadece i¢ mekanlarda
kullanin. e Sarj istasyonunu érn. Kalorifer gibi 1si kay-
naklarinin yakinina koymayin. e Sarj istasyonunu sade-
ce i¢ mekanlarda, serin ve kuru bir yerde saklayin.

o Akiintin derin degarj olmasini 6nlemek igin temizlik ro-
botunu ayda en az bir kez sarj edin. e Tiim temizlik ve
bakim galismalarindan énce garj istasyonunu kapatin.

Amaca uygun kullanim

Cihaz, sarj istasyonu ve aku ile ¢alisan temizlik robotu
olmak Uzere iki Uniteden olugsmaktadir.

Cihaz, i¢ mekanlarda tekstil ve sert zemin kaplama-
larinin tam otomatik olarak temizlenmesi igin tasar-
lanmistir. Cihaz, tim yayin zemin kaplamalari
Uzerinde bagimsiz olarak surekli bakim temizligi igin
kullanilabilir.

Bu cihaz, 6zel kullanim igin gelistiriimistir ve ticari
amach kullanimi 6ngdrilmemigtir.

Cevre koruma

Oy Paketleme malzemeleri geri donusturdlebilir. Lut-
fen ambalaji evsel ¢ope atmayin ve geri donisu-
me gonderin.

Kullanilmis cihazlar, geri donusturulebilir 6zellikte olan
ve degerlendiriimesi gereken degerli malzemeler igerir.
Piller ve akl paketleri, cevreye birakilmamasi gereken
maddeler icerir. Ltfen eski cihazlari, pilleri ve aki pa-
ketlerini uygun toplama sistemlerine goturun.

Yasa koyucunun lityum akdlerin kullanimiyla ilgili éneri-
lerini dikkate alin. Kullanilmis ve arizali aku paketlerini
gegerli diizenlemelere gore tasfiye edin.

igerik maddelerine yénelik uyarilar (REACH)

icerik maddelerine yonelik giincel bilgiler igin bkz.:
www.kaercher.de/REACH

Aksesuarlar ve yedek parcalar

Sadece orijinal aksesuarlar ve orijinal yedek parcalar

kullanin. Bu pargalar cihazin givenli ve arizasiz calis-
masini saglar.

Aksesuar ve yedek parcalara iligkin bilgiler i¢in adres:
www.kaercher.com.

Teslimat kapsami

Cihazinizin teslimat kapsami ambalaji Gzerinde gdste-
rilmistir. Ambalaj acildiginda igindeki pargalarda eksiklik
olup olmadigini kontrol edin. Aksesuarlarin eksik olmasi
durumunda ya da nakliye hasarlarinda yetkili saticinizi
bilgilendirin.

Sekil A

@ Garpigsma sensorii

@ Kizilétesi sensor

(3) Lazer sensorii (LIDAR)
(@) Kapak ust

() Yan firga

(® Yirutme tekerlekleri
(@) Akt bolmesi

Firca

(9 Diisme sensori

Silme bezi

@ Silme bezi tutucusu

@ Ssarj kontaklar

@ Firga kapagi

Acma / Kapatma tusu

@ "Sarj istasyonuna don" tusu
Temizleme araci

(@) Su depolu 2'si 1 arada toz haznesi

Toz haznesi
Sarj istasyonu
Elektrik figi

Islev agiklamasi

Cihaz, bir sarj istasyonu ve aki ile calisan bir temizlik
robotundan olugmaktadir.

Mobil temizlik robotu enerjisini dahili bir akuiden alir. Te-
mizlik robotu bir aku sarji ile 120 dakikaya kadar temiz-
lik yapabilir. Akl sarji azaldiginda cihaz sarj olmak igin
otomatik olarak sarj istasyonuna doner.

Temizlik robotu sistematik olarak hareket eder. Lazer
sensori (LIDAR) yardimiyla odayi tarar ve adim adim
temizler. Yuksekligi en az LiDAR kulesi kadar olan en-
gellerden kaginir.

Temizlik robotunun algak yapisi; yatak, kanepe ve dolap
gibi mobilyalarin altini da temizleyebilmesini mimkun
kilar.

Temizlik robotu, merdivenleri ve basamaklari algilayan
ve dusmeleri 6nleyen dugsme sensoérlerinin yani sira en-
gelleri algilayan ve bunlardan kaginan ¢arpisma sen-
sorlerine sahiptir.

Temizlik robotunun akiisi sarj istasyonunda sarj edilir.
Temizlik robotu temizlik islemine sarj istasyonundan
baslarsa, aki sarji azaldigindan tekrar sarj istasyonuna
doner.

Sarj islemi biter bitmez temizlik robotu otomatik olarak
sarj istasyonundan ayrilir ve temizlik isine devam eder.
Temizlik robotu temizleme islemini bitirdiginde sarj ol-
mak i¢in sarj istasyonuna doner.

Durum gostergeleri

LED gosterge Durum

Mavi yanar Otonom surug

Otonom siirus duraklatildi

Yavas mavi yanip
sonme

Hizli mavi yanip sén- |WiFi baglanti modu
me

Yavas yesil yanip
s6nme

Temizlik robotu sarj oluyor

Yesil yaniyor Temizlik robotu tamamen sarj ol-

du veya basariyla baglandi
Baslamak icin aki ¢ok bos

Yavas kirmizi yanip
sénme

Hizli kirmizi yanip Hata durumu

sénme
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Fonksiyonlar
Uyku modu

Temizlik robotu, 5 dakika hareketsiz kaldiktan sonra oto-

matik olarak uyku moduna gecer. Robotu uyandirmak

icin herhangi bir tusa basin.

e Temizlik robotu, sarj istasyonunda dururken uyku
moduna gegmiyor.

e Temizlik robotu, 6 saatten fazla uyku modundaysa
otomatik olarak kapanacaktir

Hata modu

Temizlik robotu calisma sirasinda bir hatayla karsilasir-
sa gosterge kirmizi renkte yanip séner ve bir sinyal sesi
duyulur.
Cozum icin bkz. Bolum Ariza durumunda yardim.
Eger 5 dakika icerisinde herhangi bir islem yapiimazsa
temizlik robotu otomatik olarak uyku moduna gegecek-
tir.

"Rahatsiz etmeyin" modu

"Rahatsiz etmeyin" standart olarak ayarlanmistir. "Ra-
hatsiz etmeyin" modunda temizlik robotu, iptal edilen bir
temizlige devam etmez, programlanmis temizlikleri ger-
ceklestirmez ve sesli uyarilar vermez.

"Rahatsiz etmeyin" modu uygulamada devre disi biraki-
labilir. Uygulamanin indirilmesi Temizlik robotunu Wi-
Fi'ye ve uygulamaya baglayin bélimuinde aciklanmistir.

llk calisgtirma

Yan fircay: takilmasi
Sekil B
1. Temizlik robotunu ters gevirin.
Not
Hasari gérmesini énlemek igin robotu lazer sensériiniin
(LiDAR) lizerine koymayin.
2. Yan firgay! yerlestirin.

Sarj istasyonunu yerlestirme
UYARI

Temizlik robotu RCV 3 sadece parga numarasi 9.773-
007.0 olan bir sarj istasyonunun garj tertibatinda sarj
edilebilir.

e Kurulum yerini, temizlik robotu sarj istasyonuna ko-
layca ulasabilecek sekilde segin.

e Sarjistasyonunun solunda ve saginda en az 0,5 m
ve sarj istasyonunun éniinde en az 1,5 m mesafe ol-
masini saglayin.

e Kurulum yeri dogrudan giines isigina maruz kalma-
malidir.

1. Sarjistasyonunu kurun.

Sekil C

2. Cihaz fisi Elektrik kablosunu sarj istasyonunun yan
tarafindaki kablo tutucuya takin.
Sekil D

3. Sebeke figini takin.

Temizlik robotunu sarj istasyonuna baglayin

Sekil E

1. Temizlik robotunu sarj istasyonunun 6niinde yere
koyun.

2. Agma/Kapama salterini 3 saniye basili tutun.
Temizlik robotu agilr.

3. Gosterge yanar yanmaz temizlik robotunu manuel
olarak sarj istasyonuna yerlestirin ve sarj kontaklari-
nin iyi temas ettiginden emin olun.

ilk calistirmadan sonra temizlik robotu otomatik olarak

sarj istasyonuna gider.

Temizlik robotunu WiFi'ye ve uygulamaya
baglayin

Temizlik robotu, dogrudan cihazdaki digmeler aracili-
giyla veya WiFi dzellikli bir mobil cihaz araciligiyla bir
uygulama ile kontrol edilebilir. Mevcut olan tim fonksi-
yonlari kullanabilmek i¢in temizlik robotunu Kéarcher Ho-
me Robots uygulamasi araciliiyla kontrol etmenizi
oOneririz.
Uygulamay! indirmeden dnce asagidakilerden emin
olun:
e Mobil cihaz internete bagli.
e Router'in 2,4 GHz WiFi'si etkin.
e Yeterli WiFi kapsama alani saglanmis durumda.
Karcher Home Robots uygulamasini Apple App Store®
veya Google Play™ Store’dan indirin.

GETITON
» Google Play

# Download on the

¢ App Store

e Google Play™ ve Android™ Google Inc. sirketinin
markalari veya tescilli ticari markalaridir.

. Apple® ve App Store®AppIe Inc. sirketinin markalari
veya tescilli ticari markalaridir.

Karcher Home Robots uygulamasi, digerlerinin yani si-

ra asagidaki ana fonksiyonlari sunar:

e Odalarin ve ¢oklu katlarin haritalanmasi

e Zaman programlarin ayarlanmasi

e Gidilmeyecek bolgelerin ve sanal duvarlarin belir-
lenmesi

e Hatalar veya arizalar ve temizleme ilerlemesi hak-
kinda notlar

e Temizleme tercihlerini ayarlama (emis modlarr)

e Temizleme bolgelerinin dizenlenmesi

e "Rahatsiz etmeyin" modunun etkinlestiriimesi / dev-
re disi birakilmasi

e Aynintil ariza yardimi ile SSS

e KARCHER Servis Merkezleri igin iletisim bilgileri

Temizlik robotunu Kdrcher Home Robots uygulama-

sina ve WiFi'ye baglama:

1. Ké&rcher Home Robots uygulamasini Apple App Sto-

re veya Google Play Store’dan indirin.

Karcher Home Robots uygulamasini agin.

Bir hesap olusturun (heniiz kayit olmadiysaniz).

istediginiz temizlik robotunu ekleyin.

Uygulamanin adim adim talimatlarini takip edin.

Isletime alma

Su depolu 2'si 1 arada toz haznesinin
takilmasi

Su depolu 2'si 1 arada toz haznesi, kalite kontrol nede-
niyle az miktarda artik su igerebilir. Bu normaldir.
Hem kuru hem de nemli temizlemek istiyorsaniz, su
hazneli 2'si 1 arada toz haznesini yerlestirin.
Kuru temizleme i¢gin silme bezini ve silme bezi tutucusu-
nu gikarin, bkz. Bolum Silme bezi tutucusunun silme be-
Zi ile birlikte s6kiilmesi.

arwN
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Sekil F

1. Ust kapagi agin.

2. Sudepolu 2'si 1 arada toz haznesini yerine oturana
kadar yerine itin.

3. Ust kapagi kapatin.

Su depolu 2'si 1 arada toz haznesinin
sokiilmesi
Sekil G
1. Ust kapagi agin.
2. Mandal bastirin.
3. Sudepolu 2'si 1 arada toz haznesini gikarin.

Silme bezi ile birlikte silme bezi tutucusunun
takilmasi
1. Silme bezini silme bezi tutucusuna sabitleyin.
Sekil H
a Silme bezini silme bezi tutucusuna bastirin.
b Cirt cirth bandi bastirin.
2. Silme bezi tutucusunu takin.
Sekil |
a Mandallari sikin.
b Silme bezi tutucusunu, duyulur sekilde yerine
oturana kadar temizlik robotunun igine yatay ola-
rak itin.

Silme bezi tutucusunun silme bezi ile birlikte
soOkilmesi
1. Herhangi bir tusa basin.
Temizlik robotu durur.
2. Silme bezi tutucusunu sékun.
Sekil J
a Mandallari sikin.
b Silme bezi tutucusunu ¢ikarin.
¢ Silme bezini silme tutucusundan cekin.

Toz haznesini takiimasi

Sadece kuru temizleme yapmak istiyorsaniz toz hazne-
sini yerlestirin.
Kuru temizleme igin silme bezini ve silme bezi tutucusu-
nu ¢ikarin, bkz. Bolum Silme bezi tutucusunun silme be-
Zi ile birlikte s6kiilmesi.
Sekil K
1. Ust kapagi agin.
2. Toz haznesini duyulur sekilde yerine oturana kadar

yerine itin.
3. Ust kapagi kapatin.

Toz haznesinin sokiilmesi
Sekil L
1. Ust kapagi agin.
2. Mandal bastirin.
3. Toz haznesini gikarin.

WiFi baglantisinin sifirlanmasi

Yeni bir router’a gecerseniz veya WiFi sifrenizi degisti-

rirseniz, robot temizleyicinin WiFi baglantisini sifirlama-

niz gerekecektir.

Not

Yalnizca 2,4 GHz WiFi aglari desteklenir.

1. Temizlik robotunu galistirin, bkz. Bélum Temizlik ro-
botunun c¢alistiriimasi.

2. Ac¢ma/kapama tusuna ve "Sarj istasyonuna don" tu-
suna ayni anda 7 saniye boyunca bir ses sunu soy-
leyene kadar basin: "WiFi baglantisini sifilama ve
ag yapilandirma moduna giris".

3. Temizlik robotunu sarj istasyonuna baglayin, bkz.
Bolim Temizlik robotunu garj istasyonuna baglayin.

Fabrika ayarlarini geri yiikleme
1. Bir bip sesi duyana kadar "Sarj istasyonuna don" tu-
sunu 5 saniye basih tutun.
2. Yeniden bir bip sesi duyana kadar "Sarj istasyonuna
dén" tusunu 5 saniye basil tutun.
Fabrika ayarlari geri yuklenmigtir.

Temizleme bolgelerini diizenleme
Temizlik robotu yalnizca segilen alan iginde temizlik ya-
par.

Temizleme bolgeleri yalnizca uygulama ile diizenlenebi-

lir. Uygulamanin indirilmesi Temizlik robotunu WiFi'ye

ve uygulamaya baglayin bélimunde agiklanmistir.
Uygulamanin adim adim talimatlarini takip edin.

Sanal duvarlari diizenleme
Sanal duvarlar ve bloke bdlgeler, temizlik robotunun te-
mizlenmemesi gereken alanlara girmesini engeller.
Sanal duvarlar sadece uygulama ile diizenlenebilir. Uy-
gulamanin indirilmesi Temizlik robotunu WiFi'ye ve uy-
gulamaya baglayin bélumunde agiklanmistir.
Uygulamanin adim adim talimatlarini takip edin.

Haritalamayi etkinlestirme
Temizlik robotu sarj istasyonundan baslar ve bir temizlik
gorevini tamamladiktan sonra ve sarj olduktan sonra
haritasini otomatik olarak giinceller.
Haritalama yalnizca uygulama kullanilarak diizenlene-
bilir. Uygulamanin indirilmesi Temizlik robotunu WiFi'ye
ve uygulamaya baglayin bélimunde agiklanmistir.
Not
Haritanin kaybolmamasi igin, ilk haritalama yapildiktan
sonra harita kaydedilinceye kadar birkag saniye bekle-

yin.
Uygulamanin adim adim talimatlarini takip edin.

DIKKAT

Nem kaynaklr hasarlar

Sarj etmeden 6nce ve kullaniimadiginda silme bezini
silme bezi tutucusu ile birlikte gikarin, bkz. B6liim Silme
bezi tutucusunun silme bezi ile birlikte sékilmesi.

Sarj etmeden énce ve kullaniimadiginda su depolu 2'si
1 arada toz haznesini ¢ikarin, bkz. B6liim Su depolu 2'si
1 arada toz haznesinin sékilmesi.

Halilari sanal duvarlarla koruyun, bkz. Béliim Sanal du-
varlari diizenleme.

Temizlik robotunun calistiriimasi

Not

Sarj seviyesi ¢ok diisiik oldugu igin ¢alistirilamiyorsa te-

mizlik robotunu dogrudan sarj istasyonunun (zerine

yerlestirin, bkz. Bélim llk calistirma.

1. Temizlik robotu sarj istasyonunda degil de bekleme
modundaysa a¢gma/kapama tusunu basili tutun.
Sinyal 1s1d1, temizlik robotu ¢alismaya baslarken
yaklasik 15 saniye yanip soner ve ardindan surekli
yanar.

Temizleme robotu, baslatma islemini tamamladiktan
sonra sesli bir sinyal verir.

2. Temizlik robotunu dogrudan sarj istasyonuna koyun.

3. Agma/Kapama tusuna basin.
ilk kez devreye alindiginda temizlik robotu haritala-
maya baslar.

Calistinldiginda temizlik robotu temizlemeye baslar.
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Temizleme modlarini ayarlama
Temizleme modlari yalnizca uygulama kullanilarak di-
zenlenebilir. Uygulamanin indirilmesi Temizlik robotunu
WiFi'ye ve uygulamaya baglayin béliminde agiklan-
mistir.

Asagidaki temizleme modlari mevcuttur:
e Kuru temizleme

e Kombine temizleme

e Yikayarak temizleme

Temizleme modlarinda emis gticti ve su miktari ayarla-
nabilmektedir.

Emisg glicii:

e Sessiz

e Standart

e Orta

e Turbo

Su miktar:

o Diisiik

e Orta

e Yiksek

Temizlik robotunun kapatilmasi
Not
Temizlik robotu, sarj istasyonunda dururken kapatila-
maz.
Not
Uzun c¢alisma molalarindan énce temizlik robotunu ta-
mamen garj edin.

DIKKAT

Nem kaynaklr hasarlar

Silme bezinin silme bezi tutucusu ile birlikte ¢ikariimasi,

bkz. Béliim Silme bezi tutucusunun silme bezi ile birlikte

sékuiilmesi.

Su depolu 2'si 1 arada toz haznesinin gikariimasi, bkz.

Béliim Su depolu 2'si 1 arada toz haznesinin sékilmesi.

1. Temizleme robotu sarj istasyonunda degil de bekle-
me modundaysa agma/kapama tusunu basil tutun.
Temizlik robotu kapanir.

Temizlemeyi duraklatma
1. Temizlik sirasinda herhangi bir digmeye basin.
Temizlik robotu durur.
2. Ac¢ma/Kapama tusuna basin.
Temizlemeye devam edilir.
3. "Sarj istasyonuna doén" tusuna basin.
Temizleme iptal edilir ve temizlik robotu sarj istasyo-
nuna geri doner.

Temizlik robotunu manuel olarak sarja
gonderin
1. Temizlik robotu hareket ediyorsa herhangi bir tusa
basin.
Temizlik robotu durur.
2. "Sarjistasyonuna don" tusuna basin.
Temizlik robotu, sarj olmak i¢in sarj istasyonuna gi-
der.
Robot temizleyici, bir temizlik gérevini tamamladiginda
veya bir temizlik islemi sirasinda enerjisi yetmezse sarj
olmak igin otomatik olarak sarj istasyonuna geri doner.

Kuru silme

1. Gerekirse toz haznesini bosaltin, bkz. bélim Su de-
polu 2'si 1 arada toz haznesinin bosaltiimasi.

2. Kuru silme bezini silme bezi tutucuya yerlestirin,
bkz. bélum Silme bezi ile birlikte silme bezi tutucu-
sunun takilmasi.

3. Ag¢ma/Kapama tusuna basin.

Temizlik robotu temizlemeye bagslar.

Islak silme
Not
Su deposunu bosalttiktan sonra hortumlarda damlalar
kalabilir. Temizlik robotu bog bir su deposu ile ¢alistirilir-
sa bu damlalar tahliye edilebilir.

DIKKAT
Korozyon ve kimyasal bilesenler nedeniyle 2'si 1
arada toz haznesinde hasar
2'si 1 arada toz haznesine temizlik maddesi, dezenfek-
tan veya diger temizlik iriinlerini doldurmayin.
2'si 1 arada toz haznesine sicak su doldurmayin.
2'si 1 arada toz haznesini suya batirmayin.
1. Herhangi bir tusa basin.
Temizlik robotu durur.
2. Su depolu 2'si 1 arada toz haznesini sokin.
Sekil G
a Ust kapagi agin.
b Mandali bastirin.
¢ Sudepolu 2'si 1 arada toz haznesini ¢ikarin.
3. Suilave edin.
Sekil M
a Lastik tirnagi yukar ¢ekin.
b Su doldurun.
¢ Lastik tirnag! asag! dogru itin.
4. Su depolu 2'si 1 arada toz haznesini takin.
Sekil F
a Sudepolu 2'si 1 arada toz haznesini yerine otura-
na kadar yerine itin.
b Ust kapagi kapatin.
5. Silecek bezini akan suyun altinda islatin ve fazla su-
yu cikarmak igin sikin.
6. Silme bezini takin, bkz. bélim Silme bezi ile birlikte
silme bezi tutucusunun takilmasi.
7. Acma/Kapama tusuna basin.
Temizlik robotu temizlemeye baslar.

Suyun ilave edilmesi
1. Herhangi bir tusa basin.
Temizlik robotu durur.
2. Sudepolu 2'si 1 arada toz haznesini sokin.
Sekil G
a Ust kapagi agin.
b Mandali bastirin.
¢ Su depolu 2'si 1 arada toz haznesini ¢ikarin.
3. Suilave edin.
Sekil M
a Lastik tirnagi yukari ¢ekin.
b Su doldurun.
¢ Lastik tirnag! asag! dogru itin.
4. Su depolu 2'si 1 arada toz haznesini takin.
Sekil F
a Sudepolu 2'si 1 arada toz haznesini yerine otura-
na kadar yerine itin.
b Ust kapagi kapatin.
5. Acma/Kapama tusuna basin.
Temizlemeye devam edilir.

Su depolu 2'si 1 arada toz haznesinin
bosaltiimasi
1. Herhangi bir tusa basin.
Temizlik robotu durur.
2. Sudepolu 2'si 1 arada toz haznesini sokin.
Sekil G
a Ust kapagi agin.
b Mandali bastirin.
¢ Su depolu 2'si 1 arada toz haznesini ¢ikarin.
3. Su depolu 2'si 1 arada toz haznesini bosaltin.
Sekil N
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Filtre kapagini agin.
Filtre kapagini ¢ikarin.
Su depolu 2'si 1 arada toz haznesini bosaltin.
Filtre kapagini takin.
e Filtre kapagini kapatin.
4. Su depolu 2'si 1 arada toz haznesini takin.
Sekil F
a Sudepolu 2'si 1 arada toz haznesini yerine otura-
na kadar yerine itin.
b Ust kapag: kapatin.
5. Ag¢ma/Kapama tusuna basin.
Temizlemeye devam edilir.

Qo0 oY

Toz haznesinin bosaltiimasi
1. Herhangi bir tusa basin.
Temizlik robotu durur.
2. Toz haznesini sokiin.
Sekil L
a Ust kapagi agin.
b Mandali bastirin.
¢ Toz haznesini ¢ikarin.
3. Toz haznesini bosaltin.
Sekil O
a Kapagi asag! dogru indirin.
b Toz haznesini bosaltin.
¢ Kapagt, duyulur sekilde yerine oturana kadar yu-
kari kaldirin.
4. Toz haznesini takin.
Sekil K
a Toz haznesini duyulur sekilde yerine oturana ka-
dar yerine itin.
b Ust kapag@i kapatin.
5. Agma/Kapama tusuna basin.
Temizlemeye devam edilir.

Silme bezinin temizlenmesi
Silme bezi, bir temizleme islemi sirasinda temizlenebilir.
1. Herhangi bir tusa basin.
Temizlik robotu durur.
2. Silme bezi tutucusunu sokun.
Sekil J
a Mandallari sikin.
b Silme bezi tutucusunu ¢ikarin.
¢ Silme bezini silme tutucusundan gekin.
3. Silme bezini temizleyin.
4. Silme bezinin takilmasi, bkz. Bélim Silme bezi ile
birlikte silme bezi tutucusunun takilmasi.
5. Agma/Kapama tusuna basin.
Temizlemeye devam edilir.

Cihaz miimkiinse sadece orijinal ambalaji igerisinde ta-
sinmali veya geri gonderilmelidir. Orijinal ambalaj mev-
cut degilse lutfen servis birimimize basvurun.

Tasimaya iligkin giivenlik bilgileri
Lityum iyon aki tehlikeli mallar kanununun gereklilikle-
rine tabidir.

Hasarsiz ve calisan bir ak, kullanici tarafindan kamuya
acik trafik alaninda herhangi bir kisittama olmaksizin ta-
sinabilir.

Uclincii taraflarca (nakliye sirketleri) gonderimde, am-
balajlama ve etiketleme igin 6zel sartlara uyun.

Yerel yénetmelikleri dikkate alin.

DIKKAT

Yanlis depolama nedeniyle temizlik robotunda ha-

sar

Temizlik robotunu ters gevirip depolamayin. Lazer rada-

rinin (LIDAR) muhafazasi asla zemine veya esyalara te-

mas etmemelidir.

Temizlik robotunun lzerine herhangi bir nesne koyma-

yin.

Temizlik robotunu tam olarak sarj edilmis ve kapatiimig

vaziyette serin ve kuru bir yerde saklayin.

Not

Akliniin agiri degarj olmasini énlemek igin temizlik robo-

tunu en geg¢ 5 ay sonra tekrar tam olarak sarj edin.

1. Temizlik robotunun temizlenmesi, bkz. Bélim Te-
mizlik.

2. Temizlik robotunun tam olarak sarj edilmesi, bkz.
Bolum Temizlik robotunu manuel olarak sarja gén-
derin.

3. Sarj cihazini elektrik prizinden ve istasyondan cika-
rn.

4. Temizlik robotunun kapatiimasi, bkz. Bolim Temiz-
lik robotunun kapatiimasi.

5. Temizlik robotunu serin ve kuru bir yerde saklayin.

Bakim ve koruma

Temizlik
2'si 1 arada toz haznesinin temizlenmesi

1. Herhangi bir tusa basin.
Temizlik robotu durur.
2. 2'si 1 arada toz haznesini sokin.
Sekil G
a Ust kapagi agin.
b Mandali bastirin.
¢ 2'si 1 arada toz haznesini ¢ikarin.
3. Su depolu 2'si 1 arada toz haznesini temizleyin.
Sekil P
a Filtre kapagini agin.
b Filtre kapagini ¢ikarin.
¢ Sudepolu 2'si 1 arada toz haznesini bosaltin.
d Su depolu 2'si 1 arada toz haznesini temizleyin.
e Filtre kapagini takin.
f Filtre kapagini kapatin.
4. 2'si 1 arada toz haznesini takin.
Sekil F
a 2'si 1 arada toz haznesini duyulur sekilde yerine
oturana kadar yerine itin.
b Ust kapagi kapatin.
5. Ac¢ma/Kapama tusuna basin.
Temizlemeye devam edilir.

Toz haznesinin temizlenmesi

1. Herhangi bir tusa basin.
Temizlik robotu durur.
2. Toz haznesini s6kun.
Sekil L
a Ust kapagi agin.
b Mandali bastirin.
¢ Toz haznesini ¢ikarin.
3. Toz haznesini temizleyin.
Sekil Q
a Kapagi asagi dogru indirin.
b Toz haznesini bosaltin.
Filtre kapagini acin.
Filtre kapagdini ¢ikarin.
Toz haznesini temizleyin.
f Filtre kapagini takin.

@ Q0
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g Filtre kapagini kapatin.
h Kapagi, duyulur sekilde yerine oturana kadar yu-
kari kaldirin.
4. Toz haznesini takin.
Sekil K
a Toz haznesini duyulur sekilde yerine oturana ka-
dar yerine itin.
b Ust kapa@i kapatin.
5. Ac¢ma/Kapama tusuna basin.
Temizlemeye devam edilir.

Filtrenin temizlenmesi

Filtreyi diizenli olarak temizlemenizi 6neririz. Boylece

filtrenin tikanmasi 6nlenir.

1. Herhangi bir tusa basin.

Temizlik robotu durur.

2. Sudepolu 2'si 1 arada toz haznesinin veya toz haz-
nesini sokllmesi, bkz. Blum Su depolu 2'si 1 arada
toz haznesinin s6kiilmesi veya Toz haznesinin s6-
kilmesi.

3. Filtreyi sokun.

Sekil R

a Filtre kapagini acin.

b Filtre kapagini ¢ikarin.

¢ Sudepolu 2'si 1 arada toz haznesini veya toz
haznesini bosaltin.

4. Filtreyi, birlikte teslim edilen temizleme aletini kulla-
narak akan su altinda temizleyin.

5. Filtrenin tamamen kurumasini bekleyin.

6. Filtreyi takin.

Sekil S

a Filtreyi yerlestirin.

b Filtre kapagini takin.

c Filtre kapagini kapatin.

7. Sudepolu 2'si 1 arada toz haznesinin veya toz haz-
nesinin takilmasi, bkz. Bolum Su depolu 2'si 1 arada
toz haznesinin takilmasi veya Toz haznesini takil-
masi.

8. Ag¢ma/Kapama tusuna basin.

Temizlemeye devam edilir.

Firganin temizlenmesi

1. Fircay! sokun.
Sekil T
a Mandallar sikin.
b Firca kapagini gikarin.
¢ Fircayi cikarin.
d Firca yatagini ¢ikarin.
2. Fircay ve firga yataklarini birlikte teslim edilen te-
mizleme aleti ile temizleyin.
3. Fircayi takin.
Sekil U
a Firca yatagini takin.
b Fircay! yerlestirin.
¢ Firgca kapagini oturtun ve duyulur sekilde yerine
gecinceye kadar asagi bastirin.

Yan firganin temizlenmesi

1. Yan firgayi sokun.
Sekil V
2. Yan fircay! temizleyin.
3. Yan firgay! takin.
Sekil B
Diisme sensorlerinin temizlenmesi
Dusme sensorlerini ayda bir temizleyin.

Sekil W
1. Dusme sensorlerini yumusak bir bezle silin.
Degistirme
Filtreyi degistirme
Filtreyi 3 ila 6 ay sonra degistirmenizi éneririz.
1. Herhangi bir tusa basin.
Temizlik robotu durur.

2. Sudepolu 2'si 1 arada toz haznesinin veya toz haz-
nesini sokilmesi, bkz. Bélum Su depolu 2'si 1 arada
toz haznesinin s6kilmesi veya Toz haznesinin s6-
kilmesi.

3. Filtreyi sokun.

Sekil R

a Filtre kapagini agin.

b Filtre kapagini cikarin.
¢ Filtreyi ¢ikarin.

4. Yeni bir filtre takin.

Sekil S

a Filtreyi yerlestirin.

b Filtre kapagini takin.

¢ Filtre kapagini kapatin.

5. Sudepolu 2'si 1 arada toz haznesinin veya toz haz-
nesinin takilmasi, bkz. Bolim Su depolu 2'si 1 arada
toz haznesinin takilmasi veya Toz haznesini takil-
masi.

6. Ac¢ma/Kapama tusuna basin.

Temizlemeye devam edilir.

Fircanin degistirilmesi

Firgayi 6 ila 12 ay sonra degistirmenizi dneririz.
1. Fircay sokin.

Sekil T

a Mandallari sikin.

b Firca kapagini gikarin.

¢ Fircayi cikarin.

d Firca yatagini gikarin.
2. Yeni firgay! takin.

Sekil U

a Firca yatagini takin.

b Fircay yerlestirin.

¢ Firca kapagini oturtun ve duyulur sekilde yerine

geginceye kadar asagi bastirin.
Yan fircanin degistirilmesi

Yan fircayi 3 ila 6 ay sonra degistirmenizi oneririz.

Not

Hasari gérmesini 6nlemek igin robotu lazer sensériinin

(LiDAR) tizerine koymayin.

1. Temizlik robotunu ters cevirin.

2. Yan firgayi sokin.

Sekil V
3. Yeniyan fircayi takin.
Sekil B
Akiiniin degistirilmesi

Temizlik robotu kisa bir temizlik seansindan sonra si-

rekli olarak sarj etmek igin istasyona gidiyorsa aki hiz-

met dmriiniin sonuna gelmistir.

1. Temizlik robotunun kapatiimasi, bkz. Bolim Temiz-
lik robotunun kapatiimasi.

2. Temizlik robotunu musteri hizmetlerine génderin.
Lityum iyon akilerinin gonderilmesi ile ilgili yonet-
melikleri dikkate alin, bkz. Bélim Tasima.

Ariza durumunda yardim

Arizalarin sebepleri cogu zaman asagidaki genel bakis
yardimiyla kendiniz giderebileceginiz kadar basittir. Ka-

rarsizlik durumunda veya burada adi gegmeyen ariza-
larda lutfen yetkili musteri hizmetlerine basvurun.
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Hata

Nedeni

Hatanin giderilmesi

Akl sarj olmuyor Sarj kontaklari kirlenmistir. 1. Hem sarj istasyonundaki hem de temizlik
robotundaki sarj kontaklarini kuru bir bezle
silin.

Ortam sicakligi 0 °C'nin altinda veya 1. Temizlik robotunu 0°C'nin tizerindeki ve
35°C'nin Uzerinde. 35°C'nin altindaki sicakliklarda kullanin.

Temizlik robotu sarj is- |Aku desarj olmus. 1. Temizlik robotunu manuel olarak sarj istas-

tasyonuna geri donmii- yonuna yerlestirin ve tamamen sarj olmasi-

yor na izin verin.
Temizlik robotu sarj istasyonundan ¢cok |1. Temizlik robotunu sarj istasyonuna yaklas-
uzakta. tirin.
2. Temizlik robotunu manuel olarak sarj istas-
yonuna yerlestirin.
Sarjistasyonunun gevresinde yeterlialan |1. Sarj istasyonunun cevresinde yeterli alan
yok. oldugundan emin olun, bkz. Bolim Sarj is-
tasyonunu yerlestirme.
Sarj istasyonunun ¢evresinde ¢ok fazla |1. Sarjistasyonunu daha acik bir alana kurun,
engel var. bkz. Bolum Sarj istasyonunu yerlestirme.
Temizlik robotu, daha biytk bir mesafe |1. Temizlik robotunu manuel olarak sarj istas-
hareket ettirildiginde gevresini yeniden yonuna yerlestirin.
tarayip ogrenir.
Temizlik robotu sarj istasyonundan bas- |1. Temizlik robotunu manuel olarak sarj istas-
latiimadi. Bu durumda, robot yalnizca yonuna yerlestirin.
baslatildigi yere geri déner.

Temizlik robotu aligilma- [Fircaya, yan fircaya veya tekerlege bir |1. Temizleme robotunu kapatin.

dik sesler ¢ikariyor yabanci cisim takilmis olabilir. 2. Yabanci cismi uzaklastirin.

Temizlik robotu temizle- |Temizlik robotu “Rahatsiz etmeyin” mo- |1. Temizlik robotunun “Rahatsiz etmeyin” mo-

meye devam etmiyor dunda. dunda olmadigindan emin olun.

Temizlik robotu manuel olarak sarj edili- |1. Temizlik robotu tam olarak sarj edilinceye

yor veya sarj istasyonuna konuldu.

kadar bekleyin.
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Hata Nedeni Hatanin giderilmesi
Temizlik robotu baglami- |Ortam sicakhigi 0°C'nin altinda veya 1. Temizlik robotunu 0°C'nin uzerindeki ve
yor 35°C'nin tzerinde. 35°C'nin altindaki sicakliklarda kullanin.
Sarj durumu ¢ok duguk. 1. Temizlik robotunu sarj edin.
Lazer mesafe sensori (LIDAR) bloke 1. Lazer mesafe sensoruni kuru bir bezle te-
edilmis. mizleyin.
2. Lazer mesafe sensoriini bloke eden en-
gelleri kaldirin.
3. Temizlik robotunu bagka bir yere tagiyin ve
cahstinn.
Carpisma sensor kirli veya sanal duva- |1. Carpisma sensorune hafifce vurarak ya-
ra cok yakin. banci cisimleri uzaklastirin.
2. Temizlik robotunu baska bir yere tasiyin ve
calistinin.
Diisme sensorleri kirlenmistir. 1. Dusme sensorlerini kuru bir bezle temizle-
yin.
Su depolu 2'si 1 arada toz haznesi veya |1. Sudepolu 2'si 1 arada toz haznesinin veya
toz haznesi takili degil veya yanlis takil- toz haznesinin takildigindan ve dogru se-
mis. kilde yerine gegctiginden emin olun, bkz.
Bolum Su depolu 2'si 1 arada toz haznesi-
nin takilmasi veya Toz haznesini takilmasi
Filtre takilmamis veya yanlis takilmis.  |1. Filtrenin dogru takildigindan emin olun.
Filtre kirlenmis. 1. Filtrenin temizlenmesi, bkz. Bolim Filtre-
nin temizlenmesi.
2. Hata devam ederse filtreyi degistirin, bkz.
Bolum Filtreyi degistirme.
Silme bezi veya silme bezi tutucusu takil-|1. Silme bezi veya silme bezi tutucusunun
mamis veya yanhs takilmis. dogru takildigindan emin olun, bkz. Bolim
Silme bezi ile birlikte silme bezi tutucusu-
nun takilmasi.
Temizlik robotu sikismis veya girdigi yer-|1. Engelleri kaldirin.
den kurtulamiyor.
Temizlik robotu veya tekerleklerinden biri |1. Temizlik robotunu diiz bir yiizeye koyun.
zemine temas etmiyor.
Temizlik robotu verimli |Su depolu 2'si 1 arada toz haznesi veya |1. Su depolu 2'si 1 arada toz haznesini veya
temizlik yapmiyor veya |toz haznesi dolu. toz haznesini bosaltin, bkz. Bélum Su de-
arkasinda toz birakiyor polu 2'si 1 arada toz haznesinin bogaltiima-
s1veya Toz haznesinin bosaltiimasi
Filtre tikanmistir. 1. Filtreyi temizleyin, bkz. BolUm Filtrenin te-
mizlenmesi
Firgaya yabanci cisim takilmistir 1. Firganin temizlenmesi, bkz. Bélum Firga-
nin temizlenmesi.
2. Yan firganin temizlenmesi, bkz. Bélum Yan
firganin temizlenmesi.
Temizlik robotu WiFi’ye |Temizlik robotu aga baglanamiyor veya |1. Temizlik robotunun aga baglh oldugundan
baglanti kuramiyor / Te- |WiFi sinyalinin menzili icinde degil. ve WiFi sinyalinin menzili iginde oldugun-
mizlik robotu ¢evrimdisi dan emin olun.
oluyor 2. WiFi sifresinin dogru oldugundan emin
olun.
3. WiFi'yi sifirlayin ve yeniden baglanin (5
GHz WiFi aglar desteklenmez).
WiFi sinyali ¢ok zayif. 1. Temizlik robotunun WiFi sinyalinin menzi-
linde oldugundan emin olun.

Bertaraf etme

UYARI

Her Ulkede yetkili distribitérumuz tarafindan verilmis
garanti sartlari gecerlidir. Garanti suresi icinde cihazi-

Bu cihazda lityum iyon akdler vardir. Lityum
iyon akdlerin ¢ikariimasi ve usuliine uygun
sekilde bertaraf edilmesi ulusal ve federal
yonetmeliklerin hukiimlerine uygun sekilde
gerceklestiriimelidir.

Turkge

nizda olusan muhtemel hasarlari, arizanin kaynag tre-
tim veya malzeme hatasi oldugu surece Ucretsiz olarak
karsiliyoruz. Garanti durumunda satis fisi ile saticlya
veya yetkili servise basvurun.

(Adres icin Bkz. Arka sayfa)
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Teknik bilgiler

Elektrik baglantisi

Nominal giig w 33

Akunin nominal gerilimi \% 14,8

AkU paketi tipi Li-ION

Sarj aleti nominal voltaji \% 100-240

Sarj cihazinin nominal akimi A 0,6

Aku kapasitesi mAh 3000

Nominal aku kapasitesi mAh 3200

Normal isletimde aki doluyken is- min 120

letim siresi

Kablosuz baglantilar Wi-Fi IEEE

802.11b/g/n 2,4
GHz

Frekans MHz 2400-
2483,5

Maks. sinyal gucu, WiFi dBm <20

Su depolu 2'si 1 arada toz haznesi kapasiteleri

Kuru kir ml 300

Sivi ml 170

Toz haznesi kapasitesi

Kuru kir ml 500

Temizlik robotu boyutlar ve agirhiklar

Agirhk kg 3,7

Uzunluk x genislik x yukseklik mm 350 x
350 x 94

Sarj istasyonu boyutlar ve agirliklar

Agirhk kg 0,6

Uzunluk x genislik x yukseklik mm 80 x 150
x 102

Teknik degisiklik hakki sakhdir.

AB Uygunluk Beyani

Cihaz |Model |Frekans bandi, |Giig, maks.
MHz EIRP, mW
RCV3 |WLAN [2400-2483,5 100

Alfred Karcher SE & Co. KG sirketi isbu belge ile, Robo
Cleaner telsiz cihazi tipinin 2014/53/AB direktifine uy-

gun oldugunu beyan eder. AB uygunluk beyaninin tam
metni su adreste bulunabilir: www.kaercher.com/RCV3.
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O6wme ykasaHus

Mepep nepBbIM NPUMEHEHNEM
& || YCTPOCTBA 03HAKOMUTLCA C AaHHOM

OPUrMHAJTLHOWM UHCTPYKLMER no
aKcnayataumm n npunaraeMbiMm ykasaHusaMm no
TexHuKe 6e3onacHocTy. [leiicTBoBaTh B COOTBETCTBUM C
HUMW.
CnepyeT COXpaHUTb OPUTMHAIbHOE PYKOBOZCTBO MO
3KcnlyaTaumm Ans JanbHENLWEero ucnosb3oBaHns unm
ANa cnefytolero Bnagenbua.
QR-koA”™ Ana [ocTyna K OHNaiiH-pykoBoACTBY N0
3Kcn/lyaTaLum cM. Ha:

KARCHER

ToBapHbINA 3HaK
QR-koa® ABNsIEeTCA 3aperncTPUPOBaHHO TOProBOit
Mapkoii komnanum DENSO WAVE INCORPORATED.

YKa3aHus no TexHukKe
6e3onacHocTU

CTeneHb onacHoOCTH

YkasaHue omHocumesnbHO HernocpedcmeeHHO
2po3zsiweli onacHocmu, komopasi npueodum K
msKenbIM mpasmMam unu K cMepmu.

MPEAYNPEXAEHUE
YkazaHue 0mHOCUMENbHO 803MOXHOU
romeHyuasnbHoO ornacHol cumyayuu, Komopasi
MOXem npusecmu K msixxesnbiM mpasmam unu K
cmepmu.

OCTOPOXXHO
YkasaHue Ha MomeHyuasnbHO OMacHylo cumyayuto,
Komopasi MOXXem npueecmu K rMosy4eHUI0 JIe2KUX
mpaem.

® YkasaHue omHocumesibHO 803MOXHOU
rnomeHyuanbHO ornacHol cumyayuu, komopasi
Moxem roerneys 3a cobol MamepuanbHbil yuiepb.

YKazaHus No TexHuKke 6e3onacHOCTU Npu
ncnosnb3oBaHuun VGOPO‘IHOFO pOGOTa
Hapsfy ¢ ykasaHVsiMu, CoAepXalmmMmncs B
PYKOBOZCTBE MO 3KCnlyaTauym, He06X0AMMO Takke
cobntogath 06LiMe 3aKoOHOAATEbHbIE MOMOXKEHNS MO
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TexHuKe 6e30MacHOCTU 1 NPeAoTBPaLLEHI0
HecuacTHbIX C/ly4Yaes.

JNlazepHblii pagap yCTpoiicTBa COOTBETCTBYET
cTaHgapTy IEC 60825-1:2014 no 6e3onacHocTn
nasepoB knacca 1 1 He NPoV3BOANT NasepHOro
N3/1y4eHUs1, ONacHOro A5 YesoBeka.

OlMNACHOCTb e Onacrocms yoywss.
YnaKko8oYHyI0 MneHKy xpaHume 8 HedocmyrnHoMm 0ns
demell Mecme. e OKCrlyamauyusi 80 83pbI80ONACHbIX
30Hax 3anpeuwieHa. e He akcrinyamupytime
ycmpoUlicmeo 8 MoMeueHuUsIX, 8 Komopbix 8030yX
codepx)um 2oproyue 2asbi om 6eH3uHa, Madyma,
pa3basumensi Kpacok, pacmeopumers, napaguHa umu
criupma (ornacHocmb 83pbiea). ® He akcrinyamupytme
ycmpoticmeo 6e3 npucmompa 8 NoMeweHuUsIX, 8
KOmOopbIX ecmb 2opsAuiee nnams unu mnewue yanu e
OMKPLIMOM KaMuHe. ® He akcrinyamupytime
ycmpoticmeo 6e3 npucmompa 8 NoOMeweHuUsIX, 8
KOMOpbIX ecmb 20psAuUe ceeyu.

MNPEAYMNPEXOEHWE e fluya ¢
02paHuYeHHbIMU (hU3UYECKUMU, CEHCOPHBIMU UrU
yMcmeeHHbIMU criocobHOCMAMU, @ makxe fuya, He
obnadaroujue Heobxo0UMbIM OMbLIMOM U 3HaHUSIMU,
MO2ym ucrnosib308ams yCmpoUcmeo mMorbKO 8 Mom
crlyyae, ecriu OHU Haxo0simcs nod Hadnexawum
IPUCMOMPOM USU MPOWIU UHCMPYKMaX
KOMMemeHMmHo20 nuya omHocumeriHo 6e30rnacHo2o
ucrionb3o8aHusi 06opydosaHus U OCO3HarOM
B803MOXHbIe pucku. e [JemsiM cmapwe MUHUMyM 8 iem
pa3peweHo nonb308amsCsi yecmpolicmeomM, ecriu OHU
MPOUHCMPYKMUPOBaHbI NULOM, OMBEHAIOWUM 38 UX
6e30rnacHoCMb, Unu Haxodsimcsi oo e2o cmpoaum
PUCMOMPOM, @ maKxxe MoHUMarom nomeHyuasnbHble
pucku. e Crnedums 3a meM, 4mobbl demu He uepanu ¢
ycmpoticmeom. e [Jlemsim pa3peweHo rnposodums
oyucmky u obcnyxusaHue ycmpoulicmea mosibKo oo
npucmompom. & Ycmpolicmeo umeem 371eKmpu4eckue
KOMMOHEeHMbI, T03MOMy €20 HEerb3s Mbimb 100
npomoyHol 8ododll. e [leped 8binonHeHUeM mobbix
pabom o yxody u mexHu4ecKkomy obCr1yXueaHuto
8bIKITHOYUMb yCempoLlicmeo U U36/1e4b WMercesbHyo
8UJIKY U3 po3emku.  Y60poyHbili pobom RCV 3
MOoXKem 3apsikambCsi MOSIbKO Ha 3apsiOHOM
ycmpoticmee 3apsiOHOU cmaHyuu ¢ HOMeHKIamypHbIM
Homepom 9.773-007.0. e He omkpbisamb
aKKyMynsimopHbIt 6510K. PemoHm 0ormkeH
8bIMOTHAMbCS MOMBLKO crieyuanucmam.

OCTOPOXHO e Pasomsi o pemormy u ¢
2M1eKMPUYECKUMU KOMITOHEHMaMU opy4yamb MosbKO
asmopu3o8aHHOU cepsuCHoOU cryx6e. ® Bbikodyamsb
ycmpoticmeo rneped Kaxxool 04UCMKOU/MeXHUYeCKUM
obcnyxusaHueM U 8bimackKueams WMercesnbHy
susiky. e Cywecmayem ornacHOCMb MpasMuposaHusi
npu 3axeambleaHuu c80600HOU 00ex0bl, 80/10C U
yKpaweHuli moo0euwxHbIMU Yacmel ycmpoticmea.
Hepxume 00ex0y u ykpaweHusi nodanswe om
M0d8WXHbIX Yacmel MawuHbl. 3asspkume O/TUHHbIE
80s10chbl Ha3ad. @ OnacHocmb mpasmuposaHusi. Bo
8peMs IKCrTyamayuu HuUkoza0a He rpukacalimech
nanbyamu unnu UHCmMpyMeHmamu K epaujaouyemycsi
wemoyHoMy earnuky ycmpoticmea. ® [lomHume 06
0rnacHoOCMU CrIomMKHymbCs1 O rnepemeujaembili
yb60poyHbIti pobom. @ OnacHOCMb HECYacmMHO20
cnyyasi u mpasmuposaHusi. [pu mpaHcropmuposke u
XpaHeHuU y4umbleams eec ycmpolicmea, cM. anasy
TexHuYecKue xapakmepucmuKku 8 UHCMPYKUUU o
akcnnyamayuu. e [TpedoxpaHumernbHbie ycmpolicmea

npedHasHa4YeHb! 05151 gaweli 3auumsl. 3anpeweHo
usmeHsimb rpedoxpaHumesbHsle ycmpolicmea usu
npeHebpezams umu.

BHUMAHWE e He ucrionssosams ons ouucmiu
abpasusHble cpedcmea, cpedcmea 0115 YUCMKU
cmekna unu yHusepcarsbHble Yucmswue cpedcmea.

o He paspewaemcs akcrnyamauyusi ycmpoticmea rpu
memnepamype Huxe 0 °C. e VMcronb3o8amb
ycmpolicmeo morbKo 8 noMeweHusix. e He
aKcrnyamupytme ycmpolcmeo 8 MoOMeu,eHusIx,
3auULWeHHbIX cucmemoll cugHanusayuu unu
damuyukom O8uxeHuUs. ® 3awuuwams ycmpolicmeo om
HebrazonpusimHbIx M0200HbIX ycriosull, eraau U Xapsbl.
e Ycmpolicmeo donyckaemcsi 3Kcryamuposams npu
mewmnepamype om -0 °C do +35 °C. e [logpexdeHue
ycmpoticmea. He cmaHosumecs Ha ycmpolicmeo, He
caxatime Ha Heao demell unu OOMalHUX XUBOMHBIX,
He cmasbme Ha Heeo rnpedmemsl. ® Hebonbwue
npedmemsl mebenu unu npedmMemsl, Harnpumep, Ha
cmonax Mo2ym ynacms ecriedcmeue CmoskHO8eHUs!
ycmpolicmea. ® Ycmpolicmeo Moxem 3auenumsbcs 3a
csucarowue anekmpokabernu, ckamepmu, WHYpbI U
m. 0. u orpoKuHymb npedmemei. o [leped
ucronb308aHueM ycmpolicmea nodHUMume ece
kabenu ¢ nosa, Ymobbl usbexamb UX 80/104EHUST MPU
ybopke. e [ToOHUMUME C rona 8ce XpynKue umu
He3aKperieHHble npedmMemsl (Harpumep, 8asbl),
umobbl ycmpoticmeo He y0apurochb 0 HUX U He
nospedurio ux. e He ucnonb3ylime ycmpolcmeo 8
30He, Komopasi HaxoOUMmCcsl 8bile ypO8Hs fona,
Hanpumep Ha dueaHe. ® Ozpadume ece mecma, e0e
cywecmayem puck nadeHusi ycmpoticmea. Hanpumep,
niecmHuybl unu 2anepeu 6e3 ozpaxoeHull. e He
ucronb3ylime ycmpolicmeo Ha HarnosbHbIX MOKPbIMUSIX
C IPOUMbIMU XUOKOCMAMU UnU NUMKUMU
sewecmeamu. e He ucnonb3ytime ycmpoticmeo 0ns
04UCMKU KOBPO8 C 8bICOKUM 80pcoM. ® [TospexdeHue
nasepHozo padapa (LIDAR). He nepesopadyusatime
ycmpolicmeo (Kopryc niazepHo20 padapa (LIiDAR)
Huko20a He O0MmKeH KacambCsi nona unu meepobix
nosepxHocmel). ® He nepeHocume ycmpouticmeo 3a
KpbiwKy nasepHoeo padapa (LiDAR). e He cobupamb
ycmpolicmeom ocmpble Urnu KpyrHble npedmemsi,
makue KaK OCKOJIKU, epasuli unu demarnu uepywex.

® He pacnibinsiime xudkocmu 8 ycmpoticmee u neped
ucrionb3oeaHueM y6edumeck, Ymo blnecbopHUK
cyxol. e XpaHume ycmpolcmeo 8 CyXoM u
npoxnadHOM Mecme MOTHOCMbIO 3aPSKEHHbIM U
8bIKITIOYEHHbBIM.

M PUMeYaHWNe e Y6opouHbiti pobom ¢ mpydom
pacro3Haem rbisib Ha YEPHBIX KOBPaXx.

Yka3aHus no TexHuke 6esonacHocTu Ans
3apsAgHOW CTaHUUKU

OMNACHOCTb e rooknioyatime
ycmpolicmeo morbKo K UCMOYHUKY epemMeHHO20
moka. HanpsixxeHue, ykasaHHoe Ha 3a800cKoUl
mabnuyke, O/MKHO COOMBemMcmeo8ame cemegomy
HarpskeHulo. e U3 coobpaxeHutli bezonacHocmu
peKkomMeHOyemcsi UCroMb308amb yCmMpPOoUcmMeo mMosbKo
€ ycmpolicmeoM 3auumHo20 OMKITIOYEHUsT (MakKc.

30 MA). e 3arnpeuwjeHo npukacambsCcs K wmerncebHoU
8USIKE U pO3emKe MOKPbIMU pyKamu.

MPEOYNPEXOEHWE e rookniodams

ycmpolcmeo morbKo K aneMeHmy
271€KMPONOAKIHOYEHUS, 8bIMNOTHEHHOMY
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creyuanucmom-31eKmpuKoM 8 COomeememeuu co
cmaHdapmom MexdyHapodHoU 351eKmpomexHuU4ecKol
komuccuu (MOK) IEC 60364-1. e [Iposepumsb
coomeemcmeue cemeeo20 HarnpsKeHUsl ¢
Harnps)KeHUeM, ykasaHHOM Ha 3a800cKol mabruyke
3aps0Ho20 ycmpolicmea. e Ycmpolicmeo umeem
anekmpu4ecKue KOMIOHeHMbI, MO3MOMY €20 Hesb3s
MbImb 100 NpomoyHou godoll. e OnacHocmb
Kopomkoeo 3ambikaHusi. [Jepxume mokornposodsuwue
npedmMemsl (Harnpumep, OMeEPMKU) Ha PacCMOsIHUU
om 3apsiOHbIX KOHMakmos. ® OrnacHOCMb KOPOMKO20
3aMbiKaHUs1. BbinonHslime monbKo Cyxyto o4ucmKy
3apsiOHbIX KOHMaKmos. e 3apsixams ycmpolicmeo
MOJIbKO C MOMOWbIO OPUBUHAITbHO20 3apsiOHO20
ycmpolicmea, 8xo0se2o 8 KOMIIeKm rnocmasku uniu
pa3peweHHo20 K UCIMO/b308aHUI0 KoMnaHuel
KARCHER. e Nposepsims cemeeoli kabesb Ha
Harnu4ue rnospexoeHuli neped Kaxobim
ucrionb3o8aHueM. He ucronb308ame nospexx0eHHbIl
cemesoli Kaberb. B criy4ae nospexoeHuli 3aMeHuUMmb
cemeeoli kabesb kabenem, pa3peweHHbIM K 3aMeHe.
[Modxodswuti 0ns 3ameHbl Kaberib MOXHO npuobpecmu
6 komnaHuu KARCHER unu y 00H020 u3 Hawux
cepsucCHbIX NapmHepos.  OnacHocmb e3pbiea. He
3apsikamb Hernepe3apsixaembie bamapeu.

e OmHocumernsHo ycmpoticme RCV 3: 3apsxxamb
MOXHO mosbko Modesns poboma-ybopuwuka "RCV 3".

BHUMAHWE e vicrionsayime sapsidnyro
CmaHyuto morsbKo 8 nomew,eHuu. ® He pasvewaime
3apsidHyto cmaHyuto 861U3U UCMOYHUKOS8 menna,
Hanpumep, oboepesamereli. @ XpaHume 3apsiOHyo
CMaHyuo MorbKo 8 NpoxadHOM CyXoM Mecme
8HYMpU 8 romew,eHusi. ® 3apsixalime y60pOYHbIl
pobom He pexe 00HO20 pasa 8 Mecsiy, 4mobbi
usbexams arybokoli paspsiOKu akkymynsimopa.

® Boikoyalime 3apsiOHyt0 cmaHyuto neped ecemu
pabomamu o yxo0y u mexobCyXusaHUI.

Mcnonb3oBaHue NO Ha3Ha4YeHUIo

YCTpOIACTBO COCTOUT U3 ABYX KOMMNOHEHTOB: 3apsiAHON
cTaHuum 1 yéopoyHoro pobota, paboTaroLero ot
akkymynsTopa.

e YCTpoiicTBO NpeAHa3Ha4eHo [/15 aBToMaTN4eckon
OYNCTKU TEKCTUIIbHBIX U TBEPABIX HANOMbHbIX
NOKPbITUIA B MOMeLLeHUsX. Ero MoXHO
MCNONb30BaTb Ha BCEX CTAHAAPTHbIX HAMO/bHbIX
NOKPbITUAX A/151 aBTOHOMHOV NOCTOSIHHOM Y60pKU.
[laHHoe ycTpoiicTBO paspaboTaHo 4151 6bITOBOrO
ncnonb3osaHns. OHO He NpeaycMOTPEHO AN
NPOMBbILLIEHHOTO UCNO/b30BAHWS.

3awuTa okpyxatrowen cpeabl

£ry YnakoBO4Hble MaTepuasibl noaaaoTcs
BTOPWUYHOI NnepepaboTke. MNpocum He
Bbl6GpackIBaTb YNakoBK/ BMeCTe C ObITOBbIM
MYyCOpPOM, a caTb Ha NOBTOPHYH NepepaboTky.
OTCnyXumBLUVE YCTPOCTBA COAEPXAT NPUroAHbIE AN1A
BTOPUYHOIO NCMO/Ib30BaHNSA LieHHblEe MaTepuasbl,
KOTOpble Nofnexar BTOPUYHOI NepepaboTke.
AKKYMYNSATOpHblE 6aTapen 1 akkyMynsaTopHble 610Ku
cofepxaT BELLeCTBa, KOTOpble He A0/KHbI NONacTb B
OKpyXatoLyto cpegy. NMpocrm NpoBecTn yTUAU3aLmio
OTC/YXXUBLUMNX YCTPOWCTB, akKyMyNATOPHbIX 6aTapeii n
aKKyMynATOpHbIX 6/10KOB Yepes NoaxoasLLyie CUCTEMbI
cbopa.
Cobntoaatb 3aKOHOAATENNbHbIE PEKOMEHAALMM NpK
06paLLeHNN C NUTWIA-VMOHHBIMI aKKyMynsiTopamu.

YTUnu3npoBaTh NCMoNb30BaHHbIE U HencnpaBHble
aKKYMYNATOPHbIE G/10KM B COOTBETCTBUN C
[elCTBYIOWMMY NPEANUCaHUAMU.

Ykasanusi no komnoHeHtam (REACH)

[ns nonyyeHns akTyasnbHoli MHopmaumm o
KOMMOHeHTax cM. www.kaercher.de/REACH

MpuHapneXxHOCTU 1 3anacHblie

Yyactu

Mcnonb3oBaTb TOLKO OpUTMHA/IbHbIE
NPUHAANEXHOCTM 1 3anacHble YacTu. TONbKO OHU
rapaHTupytoT 6e3onacHyto 1 6ecnepeboliHyto paboTy
ycTpoiicTBa.

[ns nonyyeHnss MHDOpPMaL MW O NPUHAANEXHOCTSX U
3anyacTax cMm. www.kaercher.com.

KoMnnekT noctaBku

KomnnekTaums ycTpoiicTBa yka3aHa Ha ynakoBke. Mpu
pacnakoBke yCTPO/CTBa NPOBEPUTL KOMMIEKTALMIO.
Mpu 06HapYXeHUN HeaoCTaIOLLMX NPUHaANeXHOCTel
VN NOBPEXEHNN, NOyYeHHbIX BO BPeMs
TPaHCMOPTUPOBKK, CNeayeT yBeAOMUTb TOProBYH
opraHu3sauwio, NpoJasLLyto YCTPOWCTBO.

OnucaHue ycTponcTBa

PucyHok A

@ [JaTtunk CToNKHOBEeHUA
MHbpakpacHbIli AaTumk
NasepHsblii gatumnk (LIDAR)
BepxHas Kpbllika
BokoBas weTka
[MoBOPOTHBIV ponuk
AKKYMYNATOPHbII OTCeK
WeTka

[Jatuvk nageHuns

Mon

[epxartens mona
3apsaHble KOHTaKTbl
KpbiLLKa LeTKn

Kronka BK/1./BbIK/1.
KHonka Bo3Bpara K 3apsfHoi cTaHLum
YNCTALLMNIA MUHCTPYMEHT

MbINEC60PHUK «2 B 1» C KOHTEAHEPOM A/151 BOAbI

CIGICICIIGICIGICICICICICIGICICIC,

Mblnec6opHmK

3apagHas ctaHums
CeTeBas BU/Ka

OnucaHue npuHUMna paéoTbl

YCTpPOWCTBO COCTOUT U3 3apAAHONA CTaHLMU 1
y60poyHOro po6oTa, paboTatoLLero oT akkymynstopa.
Mo6UNbHBbIV y6OPOUHBIi POGOT NOMyYaeT IHepruo ot
BCTPOEHHOr0 akkymynstopa. Ha ogHom 3apsge
akKymysnaTopa ybopouHblii po60T MOXeT paboTtaTb A0
120 MUHYT. Mpy CHUXEHHOM 3apse akkyMynsTtopa oH
CaMOCTOSATENIbHO HAXOAWT 3apAAHYI0 CTaHLWIo Ans
BOCMO/IHEHWS 3apsiaa.
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Y60pouHbIii po6OT ABUXETCA cucTeMaTuyHo. C
nomoLpbto nasepHoro gatunka (LIDAR) OH ckaHupyeT
nomeLleHne 1 nocteneHHo ybupaet ero. OH nlberaet
NpensiTCTBUIA, BbICOTa KOTOPbIX 60/1bLLE BbICOTbI GaLLHK
LiDAR.

Mnockas KOHCTPYKLUMA NO3BO/IAET y6OPOUHOMY poboTy
ybupathb Takke nog mebesnbio, Hanpumep, nog
KPOBAaTbi0, AYBAHOM U LUKADOM.

Y60pouHbIli pO6OT MMEEeT AaTunKN NafeHus, KoTopble
pacnosHatoT NEeCTHULbI U CTYNEHbKW 1 NpefoTBpaLlaoT
nafieHue, a Takke faTumkamu CTO/IKHOBEHUS, KOTopble
pacnosHatoT NpensiTCTBUS U NMO3BONSAOT UX 0GOWTW.

B 3apsgHoii cTaHLWK OcyLeCTBNSeTCS 3apsaaka
akkymynsatopa ybopoyHoro poboTa.

Ecnv y6opouHbIii po60T HauMHaeT y60pKy ¢ 3apsigHoOi
CTaHLMW, TO Npy HeAOCTaTOYHOM 3apsfe akkymynatTopa
OH BO3BpALLAeTCs Ha 3apsifiHYI0 CTaHLMIO.

Mo 3aBepLUeHnn 3apsiakn yEOpPOUHbIA po6oT
CaMOCTOATENbHO NOKUAAET 3apAAHYI0 CTaHLMIo 1
BO306HOBNSET y60PKY. N0 3aBepLueHnn y6opku
y6OpPOUHBIV PO6OT Takke BO3BPALLAETCA Ha 3apsAaHYH0
CTaHLMI0, 4TOGbI 3apSAANTL akKyMynaTop.

UHpunkaTopbl cocTosiHUA

CBeToauoaHble CocTosiHue

WHAUKaTOPbI

[opuT cuHKM LBETOM |ABTOHOMHas paboTta

MeaneHHo muraet
CUHUM LiBETOM

ABTOHOMHasi paboTa
nprocTaHoBEHA

BbICTpO Muraet
CUHUM LIBETOM

Pexum nogxntodeHns WLAN

MegneHHo Muraet
3e/1eHbIM LBETOM

Y60pouHbIii po6oT 3apsixaercs

TopuT 3eneHbIM
LIBETOM

Y60pOouHbIii po6OT NOMHOCTLIO
3apsiKeH Un ycneLHo
noAKoHeH

MepaneHHo muraet
KpacHbIM LIBETOM

HepocTaTouHblii 3apsig,
akKymynaTopa A5 3anycka

BbicTpo muraet Owmnbka

KpaCHbIM CBETOM

DyHKLUMN
CnAwmn pexum

Y60pOouHbIii pO60T aBTOMaTUYECKN NEPEXOAUT B

cnAwWwmi pexum nocne 5 MuHyT 6e3aeiicTBrs. HaxxmuTe

N6yl KHOMKY A1 BbIBOAA YOOPOUHOTo pexumMa 13

CrsLLEro pexumMa.

e YBOpOUHbIVi pO6OT HE NEPEXOAUT B CRSILLUI PEXUM,
Korfia HaxoAWUTCs Ha 3apAfHON CTaHLMK.

e Y6OpPOUHbI pO6OT aBTOMATUYECKMN BbIK/IKOYAETCS,
€C/N HaxoAMTCA B CrisiLLEeM pexume 6osee 6 Yyacos

Pexum owwmnbku

Ecnwv B0 Bpemsi paboTbl y6Opo4HOro po6oTa BO3HMKNA
owwmnbka, Muraet KpacHblii UHAMKATOP W 3BYyUUT
3BYKOBOWA CUTHa.

YcTpaHeHuve ownbku: cm. rnasy lomowb rnpu
HeucrnpasHoOCMSX.

Ecnu B TedeHne 5 MUHYT He npeanpyHuMaeTcs
HVKaKUX AeincTBuiA, y6opoUHbIii po6OT aBTOMAaTUYECKN
nepexoauT B CRSILLWIA PeXnM.

Pexum «He 6ecnokountb»

Pexum «He 6ecnokonTb» yCTaHOB/IEH NO YMOTYAHUIO.
B pexuvme «He 6ecnokonTb» Y60poUHbIii po6GoT He
BO306HOB/IAET NPUOCTAHOB/IEHHYIO YOOPKY, He

BbINO/HAET 3aniaHNpoBaHHyto Y60pKy v He nogaet
3BYKOBblE CUTHasTbI MpefynpexaeHus.

Pexum «He 6ecnokonTb» MOXHO OTK/IOYUTL B
NPUNOXEHNUN. 3arpyska NpuUIoXKeHus onucaHa B rnase
lNodkntouyeHue ybopoyHozo poboma k cemu WLAN u
MPUSIOXKEHUIO.

Me In BBOA B 3K yaTtauum
YcTtaHOBKa 6OKOBOM LUETKN
PucyHok B
1. MepeBepHUTE YOOPOUHBIA PO6OT.
MpumeyaHne

Bo usbexaHue rnospexdeHuli He cmasbme pobom Ha
nasepHbili damyuk (LIDAR).
2. BcTaBbTe G0KOBYHO LLETKY.

YcTaHOBKa 3apsiiHOMN CTaHLUMK

MPEAYNPEXAEHUE
Yb6opouHbiti pobom RCV 3 moxem 3apsixxambcs
morbKo Ha 3apsadHOM ycmpolicmee 3apsiOHOU
CmaHyuu ¢ HoMeHKnamypHbim Homepom 9.773-007.0.
e BbiGepuTe MECTO YCTAHOBKM Tak, YTOObI YGOPOUHbIi
po6OT MOr Nerko AobpaTbcs A0 3apAAHON CTaHUUK.
e O6ecneubTe paccTosiHne He MeHee 0,5 M cneBa
crnpasa OT 3apsAAHON CTaHLUMN U paccTosiHNE He
meHee 1,5 M nepepg, 3apsgHol cTaHumen.
e MecTo yCTaHOBK/ He [O/MKHO NnoAseprarbes
BO3AEWCTBUIO0 NPSAMbIX COMTHEUHbIX STyYei.
1. YcraHoBUTE 3apsiiHYH0 CTaHLMIO.
PucyHok C
2. BcraBbTe ceTeBoli kabenb C CETeBOI BUNKOI B
pa3beM Ha 60KOBOV CTOPOHE 3apsiAHOA CTaHUmN.
PucyHok D
3. BcTaBbTe CeTEBYIO BU/IKY B PO3ETKY.

Moaknto4yeHne y6opo4Horo poboTa k
3apAAHON CTaHUUM

PucyHok E

1. MocTaBbTe Y6OPOUHbI POGOT Ha Non nepes
3apAAHON CTaHuMel.

2. HaxmuTe 1 yaepxusaiite kHonky BK/1./BbIK/I1. B
TeyeHve 3 CeKyH[.

Y60pouHbIii po6OT BK/IKOUAETCS.

3. Kak TO/IbKO 3aroputcs UHAMKATOP, BPYUHYIO
yCTaHOBUTE Y6OPOUHBI/ POGOT Ha 3apsiaHYI0
CTaHUMI0 1 ybeanTech, YTO 3apsifHble KOHTaKTbl
conpyikacaroTcs.

Mocne nepBoro 3anycka y6opoYHbIii poGoT

aBTOMaTWNYeCKu nepeMeLLaeTcs Ha 3apsigHyto

CTaHLMI0.

MNMopakno4yeHne y6opo4HOro pobota Kk ceTn
WLAN 1 npunoxeHuto
Y60pouHbIM PO6OTOM MOXHO YNpaBiAaTb
HenocpeACcTBEHHO C MOMOLLbIO KHOMOK Ha yCTpolicTBe
VN Yepes NpuIoXeHNe C NOMOLLbI0 MOGWILHOTO
ycTpoiicTea ¢ nogaepxkoii WLAN. [1ns BO3MOXHOCTW
ncnonb3oBaTb BCe AOCTYMHblE PYyHKLMN
pekomeHAayeTcs ynpaensaTb y60poUHbIM PO60TOM
yepes npunoxeHune Karcher Home Robots.
Mepep 3arpy3koii npunoxeHns yoeanTtecs B
cnepyowem:
o Mo6WIbHOE YCTPOCTBO NOAKMOYEHO K IHTEPHETY.
e AkTtmBMpoBaHa cetb WLAN 2,4 Ty,
MapLipyTusaropa.

e Ob6ecneyeHo focTaToyHOe NokpbiTue ceTn WLAN.
3arpysnTe npunoxenne Karcher Home Robots 13
marasuHa Apple App Store® unn Google Play™ Store.
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Hdeknapauus o COOTBETCTBUMU
cTtaHpaptam EC

Yctpou |Tun YacToTHbIN MolwwHOCTb,
CTBO auanasoH, My |makc. EIRP, MBT

RCV3 |WLAN [2400-2483,5 100

HacToswwmm komnanus Alfred Karcher SE & Co. KG
3asBAsAET, YTO pagmoycTpoiicTBo Tuna Robo Cleaner
cooTtBeTcTByeT anpekTnee 2014/53/EC. MonHbIn TEKCT
Aeknapauuy 0 COOTBETCTBUM cTaHgapTam EC
cofepxuTcs Ha caiite www.kaercher.com/RCV3.
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Altalanos utasitasok
Akészilék els6 hasznalata el6tt olvassa
A -lll el az eredeti haszndlati utasitast és a

mellékelt biztonsagi tanacsokat. Ezek-
nek megfelel6en jarjon el.
Orizze meg az eredeti hasznalati Gtmutat6t késébbi
hasznalatra vagy a koévetkez6 tulajdonos szamara.
Az online Gizemeltetési Gtmutaté megtekintéséhez
hasznalhaté QR-kod® helye:

KARCHER

Védjegy
A QR-k6d® a DENSO WAVE INCORPORATED bejegy-
zett védjegye.

Biztonsagi utasitasok

Veszélyfokozat

VESZELY

e Olyan, kbzvetleniil fenyegetd veszély jelzése, amely
sulyos sértilésekhez vagy halalhoz vezet.

FIGYELMEZTETES

e Olyan, esetlegesen veszélyes helyzet jelzése, amely
sulyos sériilésekhez vagy halalhoz vezethet.

VIGYAZAT

e Olyan, esetlegesen veszélyes helyzet jelzése, amely
kdénnyebb sériilésekhez vezethet.

FIGYELEM

e Olyan, esetlegesen veszélyes helyzet jelzése, amely
anyagi karokhoz vezethet.

Takaritorobot biztonsagi tudnivalok

A hasznélati utasitasban talalhat6 Gtmutatasok mellett
figyelembe kell venni a térvényhozok altalanos bizton-
sagi és balesetmegel6zési el6irasait is.

Akészilék lézerradarja megfelel az 1. termékbiztonsagi
osztalyu lézerekre vonatkoz6 IEC 60825-1:2014 szab-
vanynak, és nem bocsat ki az emberi testre veszélyes
lézersugarzast.

VESZELY e Fulladasveszély! Tartsa tavol a
gyermekektél a csomagolast! e Tilos a késziiléket rob-
banasveszélyes tertileten hasznalni! e Ne lizemeltesse
a készliléket olyan helyiségekben, ahol a levegében
benzin, fiitéolaj, festékhigité, oldészer, petroleum vagy
alkohol égheté gazai vannak jelen (robbanasveszély).
o Ne iizemeltesse a késziiléket feliigyelet nélkiil olyan
helyiségekben, ahol a kandalléban égé tiiz vagy parazs
talédlhato. e Ne miikddtesse a készliléket feliigyelet nél-
kil olyan helyiségekben, ahol ég6 gyertya talalhato.

FIGYELMEZTETES e A csokkent szelle-
mi, fizikai és érzékelb képességgel rendelkez6 szemé-
lyek, illetve tapasztalattal és ismeretekkel nem
rendelkezé személyek csak megfelelé feliigyelet mellett
hasznalhatjak a készliléket, illetve amennyiben egy, a
biztonsagukért felel6s személy ismertette veliik a ké-
szlilék biztonsagos hasznalatat és tudataban vannak a
hasznélatbdl ered6 veszélyeknek. e A gyermekek leg-
alabb 8 éves kortdl, megfelelé feltigyelet mellett lize-
meltethetik a készliléket, illetve amennyiben egy, a
biztonsagukért felelés személy ismertette veliik a ké-
szlilék hasznalatat és amennyiben megértették a ké-
szlilék hasznalatabol eredd veszélyeket. o Feliigyelje a
gyerekeket, és biztositsa, hogy ne jatszhassanak a ké-
sziilékkel. ® Gyermekek csak feliigyelet mellet végez-
hetnek tisztitast, illetve végezhetik el a hasznalo altali
karbantartast. e A késziilék elektromos alkatrészeket
tartalmaz, ezért ne tisztitsa a késziiléket foly6 vizzel.
e Minden apolasi és karbantartasi munka megkezdése
el6tt kapcsolja ki a készliléket, és hlizza ki a halozati du-
gaszt. @ A RCV 3 takaritérobot csak a 9.773-007.0 cikk-
szamu toltéallomas téltéberendezésén tolthets. e Ne
nyissa ki az akkucsomagot. A javitasokat csak szaksze-
mélyzettel ve’geztesse.

VIGYAZAT e Kizérolag a jogosult iigyfélszol-
galaton keresztiil végezze a javitasi munkakat és az
elektromos alkatrészeken végzend6 munkakat. e Min-
den tisztitasi és karbantartasi munka megkezdése eldtt
kapcsolja ki a késziiléket, és huzza ki a haldzati du-
gaszt. e Sériilésveszély, ha a laza ruhazatot, hajat vagy
ékszert a készlilék mozg6 alkatrészei elkapjak. Ruha-
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zatat és ékszereit tartsa tavol a gép mozgo részeitdl. A
hosszu hajat hatul késse dssze. o Sériilésveszély. M-
kddés kézben soha ne nydljon ujjal vagy szerszammal
a készlilék forg6 hengerkeféjébe. o Ugyeljen a botlas-
veszélyre a kbrbejaro takaritérobot miatt. e Baleset- és
sériilésveszély! Szallitas és tarolas kézben vegye figye-
lembe a készlilék sulyat, lasd a hasznélati utmutatéban
a Miiszaki adatok cimii fejezetet. e A biztonsagi beren-
dezések az On védelmét szolgaljak. A biztonségi be-
rendezéseket ne modositsa és ne mellézze
hasznélatukat!

FIGYELEM e A tisztitashoz ne hasznéljon surolo-
szert, liveg- vagy altalanos tisztitészert. e 0 °C alatt ne
lizemeltesse a késziiléket. @ Csak beltéri helyiségben
hasznélja a készliléket. ® Ne lizemeltesse a késziiléket
olyan helyiségekben, amelyek riasztorendszerrel vagy
mozgasérzékelbvel vannak biztositva. e Védje a készii-
Iéket a szélséséges idGjarasi hatasoktdl, nedvességtél
és h6ségtdl. e A késziiléket kizardlag a 0°C és +35 °C
kbzotti h6mérséklet-tartomanyban lizemeltesse. ® A ké-
sziilék karosodasa. Ne alljon a készlilékre, és ne lltes-
sen ré gyermekeket vagy haziallatokat és ne helyezzen
ra targyakat. e A pl. asztalokon vagy kis butordarabo-
kon lévé targyak a késziilék nekilitkbzése esetén lebo-
rulhatnak. e A készlilék beakadhat a lel6go elektromos
kabelekben, asztalteritbkben, madzagokban stb. és igy
felborithat targyakat. e A késziilék hasznalata el6tt
emelje fel az 6sszes kabelt a padlordl, hogy a takaritas
soran a készliléke ne huzza el éket. o A térékeny vagy
laza targyakat (pl. vazakat) emelje fel a padlordl, igy
akadalyozza meg, hogy a készlilék beléjiik (itk6zzén és
kart okozzon benniik. ¢ Ne hasznalja a készliléket pad-
16 feletti tertileteken, példaul a kanapén. e Zarjon le min-
den olyan tertiletet, ahol fennall a késztilék
lezuhanasanak veszélye. Pl. a Iépcsékijaratokat vagy a
korlat nélkiili galériakat. ® Ne hasznélja a készliléket fo-
lyadékkal vagy ragados anyagokkal szennyezett pad-
16n. ® Ne hasznalja a késziiléket bolyhos sz6nyegek
tisztitasara. e A lézerradar (LIDAR) sériilése. Ne fordit-
sa a készliléket fejjel lefelé (a lézerradar (LIDAR) burko-
lata soha nem érintkezhet a padléval vagy a kemény
feliiletekkel). ® Ne hordozza a késziiléket a lézerradar
(LiDAR) burkolatanal fogva. e Ne szivjon fel a készUilék-
kel éles vagy nagy targyakat, példaul szilankok, kavi-
csok vagy jaték-alkatrészek. e Ne permetezzen
folyadékot a készliilékbe, és behelyezés elétt gyézddjon
meg réla, hogy a portartaly szaraz. e A készliléket telje-
sen feltbltve és kikapcsolva tarolja egy szaraz és hiivés
helyen.

Megj egyzés o Atakaritérobot csak nehezen érzé-
keli a port a fekete szényegen.

Toltéallomas biztonsagi tudnivalok

VESZELY e Csak valtoaramra csatlakoztassa
a késziiléket! A tipustablan szereplé feszliltségnek meg
kell egyeznie a halézati fesziiltséggel. e Biztonsagi
okokbdl alapvetben azt javasoljuk, hogy a készliléket
hibaaram véd6kapcsolon (maximum 30 mA) keresztiil
miikédtesse. ® Soha ne fogja meg a halézati dugét vagy
az aljzatot nedves kézzel.

FIGYELMEZTETES e Csak olyan elektro-
mos csatlakozéra csatlakoztassa a készliléket, amelyet
villamos szakember alakitott ki IEC 60364-1 szabvany-
nak megfeleléen. e Ellenérizze hogy a halézati fesziilt-
ség megegyezik-e az téltékésziilék tipustablajan
szerepl6 fesziiltséggel. ® A késziilék elektromos alkat-

részeket tartalmaz, ezért ne tisztitsa a késziiléket foly6
vizzel. @ Révidzarlatveszély. Tartsa tavol a vezetéképes
targyakat (pl. csavarhuzékat vagy hasonldkat) a tél-
téérintkezbktol. e Rovidzarlatveszély. A téltéallomas tol-
t6érintkezbit csak szarazon tisztitsa. e A készliiléket
csak a mellékelt eredeti télt6készillékkel vagy a KARC-
HER éltal engedélyezett toltékésziilékkel toltse. ® Min-
den hasznalat el6tt ellenérizze a halézati kabel
esetleges sériiléseit. Ne hasznaljon sérlilt halozati ka-
belt. A sériilt halozati kabelt cserélje ki jovahagyott tipu-
s kabelre. Megfelelé tipusu kabelt beszerezhet a
KARCHER-nél vagy valamelyik szolgéltaté partneriink-
nél. e Robbanasveszély. Ne téltsén nem ujratélthetd
elemeket. ® Az RCV 3 eszkdzbkkel kapcsolatban: Csak
az "RCV 3" tipusu takaritérobot télthets.

FIGYELEM e A téit6allomast csak beltéren hasz-
nalja. e Ne telepitse a toltéallomast h6forrasok, pl. fiité-
sek kbézelében. e A téltéallomast csak hiivés, szaraz
beltéri helyiségben tarolja. ® Havonta legalabb egyszer
téltse fel a takaritorobotot, hogy elkeriilje az akkumula-
tor mélykisiilését.  Minden apolasi és karbantartasi
munka el6tt kapcsolja ki a toltéallomast.

Rendeltetésszerii hasznalat

A készilék két egységbdl, egy toltéallomasbdl és egy
akkumulatorhajtasu takaritérobotbol all.

e Akészulék belsd terekben a textil- és kemény pad-
I6burkolatok teljesen automatikus tisztitdsara szol-
gél. A kereskedelemben elérhetd valamennyi
padléburkolaton hasznéalhat6é az autoném, folyama-
tos allagmegovo tisztitashoz.

A késziléket haztartasi hasznalatra tervezték, és
nem felel meg az ipari alkalmazéas kdvetelményei-
nek.

Koérnyezetvédelem

&y Acsomagol6éanyag Ujrahasznosithat6. Ne dobja
Q.@ a csomagoldanyagot a haztartasi szemétbe, ha-
nem adja le Gjrahasznositéasra.

Az elhasznalt készulékek értékes, Ujrahasznosithatd
anyagokat tartalmaznak, amelyeket célszer(i felhasz-
nalni. Az akkumulatorok és az akkumulatorcsomagok
olyan anyagokat tartalmaznak, amelyeket nem szabad
a kérnyezetbe juttatni. Ezért kérjuk, hogy az elhasznalt
késziilékeket, akkumulatorokat és akkucsomagokat
megfeleld gy(jtérendszerek Utjan artalmatlanitsa.
Alitium-ion akkumulatorok kezelésekor vegye figyelem-
be a torvényhoz6 javaslatait. Az elhasznaltés hibas ak-
kumulatorcsomagokat az érvényes biztonsagi
adatlapoknak megfelel6en artalmatlanitsa.

Osszetevékre vonatkozé utasitasok (REACH)
Az 0sszetevbkre vonatkozé aktudlis informaciokat itt ta-
lalja: www.kaercher.de/REACH

Tartozékok és potalkatrészek

Csak eredeti tartozékot és eredeti potalkatrészt alkal-
mazzon; ezek garantaljak a készulék biztonsagos és
zavarmentes Uzemelését.

A tartozékokra és poétalkatrészekre vonatkozéan infor-
maciokat itt talal: www.kaercher.com.

Szallitott tartozékok

Akészulékkel szallitott tartozékok fel vannak tiintetve a
csomagolason. Kicsomagolasnal ellenérizze, hogy
megvan-e minden tartozék. Hianyzé tartozékok vagy
szallitasi sérilések esetén kérjik, értesitse a kereske-
dét.
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A késziilék leirasa

Abra A

(@) Utkozésérzékel6

(@) Infravores érzékeld
(3) Lézerérzékels (LIDAR)
(@ Fels6 burkolat

(&) Oldalkefe

(&) Kormanygorgé

(7 Akkumulétor rekesz

Kefe

(9) Zuhanasérzékels

Torlkendd

@D Torl6kends tart6
@ ToltGérintkezok
@) Kefeburkolat

Ki/be gomb

,Vissza a toltéallomashoz” gomb
Takaritoeszkoz
@ 2 az 1-ben portartaly viztartallyal

Portartaly
Tolt6allomas
Halézati dugasz

Miikodési leiras
A készilék egy tolt6allomasbol és egy akkumulatorhaj-
tasu takaritorobotbdl all.
A mobil takaritérobot a sziikséges energiaellatast be-
épitett akkumulatorrol kapja. A takaritérobot egyetlen
akkumulatortéltéssel 120 percig képes takaritani. Ha az
akkumulator toltottsége csokken, automatikusan vis-
szatér a tolt6allomashoz, hogy Gjratéltédjon.
A takaritérobot rendszerszer(ien mozog. Egy lézerérzé-
kel6 (LIDAR) segitségével felméri a teriletet és Iépésrd|
|épésre takaritja fel azt. Elkeruli azokat az akadalyokat,
amelyek legalabb olyan magasak, mint a LiDAR-torony.
A takaritérobot lapos kialakitasa lehet6vé teszi a tiszti-
tast még olyan batorok alatt is, mint az 4gy, a kanapé és
a szekrény.
Atakaritérobot olyan zuhanasérzékel6kkel rendelkezik,
amelyek érzékelik a Iépcsdket és a szintkilldnbségeket,
és megakadalyozzak a lezuhanast, valamint olyan titko-
zésérzékelbkkel rendelkezik, amelyek észlelik az aka-
dalyokat és elkerulik azokat.
A takaritérobot akkumulatora a tolt6alloméason télt6dik
fel.
Ha a takaritérobot a télt6allomasrdl inditja a takaritasi
munkat, az akkumulator elégtelen toltéttsége esetén
visszatér a toltéalloméasra.
Amint befejez6dott a toltés, a takaritérobot elhagyja a
tolt6allomast és folytatja a takaritast. Ha a takaritérobot
végzett a takaritassal, a téltéshezismét visszatér a tol-
t6allomasra.

Allapotjelzék

LED kijelzé Allapot

Kéken vilagit Autoném moédon halad

Lassan villog kék Autoném haladés sziineteltetve
szinnel

Gyorsan villog kék
szinnel

WiFi-kapcsolat izemmaod

Lassan villog zéld A takaritérobot tolt

szinnel

Zdlden vilagit A takaritérobot teljesen fel van

toltve ill. sikeresen csatlakozott

Lassan villog piros
szinnel

Az akkumulator tulsagosan le
van merilve az inditashoz

Gyorsan villog piros |Meghibasodas
szinnel

Funkciok
Alvé iizemmod

A takaritérobot 5 perces inaktivitds utan automatikusan

alvé tizemmadba kapcsol. A felébresztéshez nyomja

meg barmelyik gombot.

o Atoltéalloméason lévé takaritorobot nem kapcsol al-
v6 lizemmodba.

e Atakaritérobot 6 6rat meghaladé alvé tizemmaod
esetén automatikusan kikapcsol

Hiba iizemméd

Ha a takaritérobot miikddés kdzben hibat észlel, a kijel-
z6 pirosan villog, és hangjelzés hallhato.

A megoldast lasd az alabbi fejezetben: Az lizemzava-
rok elharitasa.

Ha 5 percen belil nem torténik intézkedés, a takari-
térobot automatikusan alvé tizemmddba kapcsol.

,Ne zavarjanak” iizemméd
Alapértelmezés szerint a ,Ne zavarjanak” izemmad
van bedllitva. A ,Ne zavarjanak” izemmddban a takari-
térobot nem folytatja a megszakitott takaritast, nem
végzi el az litemezett takaritasokat és nem ad ki hang-
jelzéseket.

A ,Ne zavarjanak” izemmaod kikapcsolhat6 az alkalma-
zasban. Az alkalmazas letoltését a A takaritorobot csat-
lakoztatasa a WLAN-hoz és az alkalmazashoz fejezet
ismerteti.

Elsé iizembe helyezés

Oldalkefe beszerelése
Abra B
1. Forditsa meg a takaritérobotot.
Megjegyzés
A sériilés elkertilése érdekében ne helyezze a robotot a
lézerérzékelére (LIDAR).
2. Helyezze be az oldalkefét.

Toltéallomas telepitése

FIGYELMEZTETES
A RCV 3 takaritérobot csak a 9.773-007.0 cikkszamu
toltéallomas toltéberendezésén tolthetd.
e Valassza olyan helyet, hogy a takaritérobot kon-
nyen elérje a toltéallomast.
e Biztositson legalabb 0,5 m-es tavolsagot a tolt6allo-
mastol balra és jobbra, és legalabb 1,5 m-es tavol-

sagot a toltballomas el6tt.
e Ahelyet nem érheti kdzvetlen napfény.
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A takaritas folytatodik.

3. Nyomja meg a ,Vissza a tolt6allomashoz” gombot.
A takaritas ledll, és a takaritorobot visszatér a tol-
t6allomashoz.

A takaritorobot manualis kiildése a
toltéallomasra

1. Ha atisztitérobot mozog, nyomjon meg egy tetsz6-
leges gombot.

A takaritérobot megall.

2. Nyomja meg a ,Vissza a tolt6allomashoz” gombot.
A takaritérobot a felt6ltéshez a tolt6allomasra mo-
zog.

A takaritérobot a toltéshez automatikusan visszatér a

tolt6allomasra, ha befejezett egy takaritasi feladatot,

vagy ha a takaritasi folyamat soran tul kevés az energi-
aja.
Szaraztorlés

1. Haszukséges, uritse ki a portartalyt, lasd a(z) A viz-
tartallyal rendelkezé 2 az 1-ben portartaly dritése fe-
jezetet.

2. Telepitse a széaraz torl6kendét a tori6kendd tartdba,
lasd a(z) A tériskendétarto és a torlékends beszere-
lése fejezetet.

3. Nyomja meg a Be / Ki gombot.

A tisztitérobot megkezdi a tisztitast.

Nedves torlés
Megjegyzés
A viztartaly Uritését kbvetéen cseppek maradhatnak a
téml6kben. Ha bekapcsolaskor a tisztitérobot viztarta-
lya (res, ezek a cseppek Kilirithetbk.

FIGYELEM
A korr6zié és a vegyszerek a 2 az 1-ben portartaly
rongéalodasat okozhatjak
A tisztitdszerek, fertétlenitészerek vagy egyéb tisztito-
termékek adagolasa a 2 az 1-ben portartalyba tilos.
A forré viz adagolasa a 2 az 1-ben portartalyba tilos.
A 2 az 1-ben portartaly meritése vizbe tilos.
1. Nyomjon meg egy tetszéleges gombot.
A takaritérobot megall.
2. Tavolitsa el a viztartallyal szerelt 2 az 1-ben portar-
talyt.
Abra G
a Hajtsa fel ki fels6 fedelet.
b Nyomja meg a bilincset.
¢ Vegye ki a viztartallyal szerelt 2 az 1-ben portar-
talyt.
3. Adagoljon vizet.
AbraM
a Huzza fel a gumiszalagot.
b Toltsén be vizet.
¢ Nyomja le a gumiszalagot.
4. Helyezze be a viztartallyal szerelt 2 az 1-ben portar-
talyt.
AbraF
a Nyomja a viztartallyal szerelt 2 az 1-ben portar-
talyt a helyére, amig hallhatéan be nem kattan.
b Hajtsa vissza a fels6 fedelet.
5. Nedvesitse meg az ablaktorl6 kendét foly6 viz alatt,
és csavarja ki, hogy eltavolitsa a felesleges vizet.
6. Telepitse a torl6kendét, lasd a(z) A téri6kendétartd
és a torl6kendé beszerelése fejezetet.
7. Nyomja meg a Be / Ki gombot.
A tisztitérobot megkezdi a tisztitast.

150

w

Magyar

Viz utantoltése
Nyomjon meg egy tetszéleges gombot.
A takaritérobot megall.
Tavolitsa el a viztartallyal szerelt 2 az 1-ben portar-
talyt.
Abra G
a Haijtsa fel ki fels6 fedelet.
b Nyomja meg a bilincset.
¢ Vegye ki a viztartallyal szerelt 2 az 1-ben portar-
talyt.
Adagoljon vizet.
Abram
a Huzza fel a gumiszalagot.
b Toltson be vizet.
¢ Nyomja le a gumiszalagot.
Helyezze be a viztartallyal szerelt 2 az 1-ben portar-
talyt.
Abra F
a Nyomja a viztartéllyal szerelt 2 az 1-ben portar-
talyt a helyére, amig hallhatéan be nem kattan.
b Hajtsa vissza a fels6 fedelet.
Nyomja meg a Be / Ki gombot.
A takaritas folytatodik.

A viztartallyal rendelkezé 2 az 1-ben
portartaly lritése

Nyomjon meg egy tetsz6leges gombot.

A takaritérobot megall.

Tavolitsa el a viztartallyal szerelt 2 az 1-ben portar-

talyt.

Abra G

a Haijtsa fel ki fels6 fedelet.

b Nyomja meg a bilincset.

¢ Vegye ki a viztartallyal szerelt 2 az 1-ben portar-
talyt.

Uritse ki a viztartallyal szerelt 2 az 1-ben portartalyt.

AbraN

a Nyissa fel a sz(réfedelet.

b Vegye le a sziir6fedelet.

¢ Uritse ki a viztartallyal szerelt 2 az 1-ben portar-
talyt.

d Helyezze be a sz(ir6fedelet.

e Zarja vissza a sz(ir6fedelet.

Helyezze be a viztartallyal szerelt 2 az 1-ben portar-

talyt.

Abra F

a Nyomja a viztartéllyal szerelt 2 az 1-ben portar-
talyt a helyére, amig hallhatéan be nem kattan.

b Hajtsa vissza a fels6 fedelet.

Nyomja meg a Be / Ki gombot.

A takaritas folytatodik.

A portartaly uritése
Nyomjon meg egy tetszéleges gombot.
A takaritérobot megall.
Szerelje ki a portartalyt.
AbraL
a Haijtsa fel ki fels6 fedelet.
b Nyomja meg a bilincset.
¢ Vegye ki a portartalyt.
Uritse ki a portartalyt.
Abra O
a Haijtsa lefelé a fedelet.
b Uritse ki a portartalyt.
¢ Hajtsafelfelé afedelet, amig hallhatéan a helyére
nem Kattan.
Szerelje be a portartalyt.
Abra K


















pristroje. NapF. schodisté nebo galerie bez ohrazeni.

e NepouZzivejte pristroj na podlahach s tekutinami nebo
lepkavymi latkami. e Pristroj nikdy nepouZivejte

k Cisténi koberct s vysokym vlasem. e Po$kozeni
laserového radaru (LIDAR). Nepokladejte pristroj
vzhiaru nohama (kryt laserového radaru (LIDAR) by se
nikdy nemél dotykat zemé nebo tvrdych povrchu).

e Nenoste pristroj za kryt laserového radaru (LIDAR).
o Nevysavejte pfistrojem Zadné ostré nebo vétsi
predméty, jako jsou napfiklad stfepy, kameny, nebo
dilky hracek. e Do pristroje nestrikejte Zadné tekutiny a
pred vlioZzenim nadoby na prach se ujistéte, Ze je sucha.
o Pristroj skladujte plné nabity a vypnuty na chladném a
suchém misté.

Upozornéni ® Roboticky vysavaé ma potize s
rozpoznanim prachu na cernych kobercich.

Bezpecnostni pokyny Nabijeci stanice

NEBEZPECI « Pripojujte pristroj pouze ke
stfidavému proudu. Napéti uvedené na typovém Stitku
se musi shodovat se sitovym napétim.

e Z bezpecnostnich duvodi doporucujeme pfistroj
provozovat zasadné pres proudovy chrani¢ (max.
30 mA). e Nikdy se nedotykejte sitové zastrcky a
zasuvky mokryma rukama.

VAROVANI « Pristroj pripojujte pouze
k elektrické pripojce, kterou nainstaloval kvalifikovany
elektrikar v souladu s normou IEC 60364-1.

e Zkontrolujte shodu sitového napéti s napétim
uvedenym na typovém Stitku nabijecky. e PFistroj
obsahuje elektrické soucasti, necistéte pristroj pod
tekouci vodou. e Nebezpeci zkratu. UdrzZujte vodivé
predméty (napr. Sroubovaky apod.) v dostatecné
vzdalenosti od nabijecich kontakt(. e Nebezpeci
zkratu. Nabijeci kontakty nabijeci stanice Cistéte pouze
nasucho. e PFistroj nabijejte pouze pfiloZenou originalni
nabijeckou nebo nabijeckou schvéalenou

firmou KARCHER. e Pred kazdym pouZzitim zkontrolujte
sitovy kabel, zda neni poSkozeny. Nepouzivejte
poskozeny sitovy kabel. Pokud je poSkozeny, vymérite
sitovy kabel za schvalenou nahradu. Vhodnou nahradu
ziskate od firmy KARCHER nebo od nékterého z nasich
servisnich partner(i. « Nebezpeci vybuchu. Nenabijejte
baterie, které nejsou nabijeci. ® Pokud jde o zafizeni
RCV 3: Nabijet Ize pouze model cisticiho robota ,RCV
3“

POZOR .« Nabijeci stanici pouzivejte pouze ve
vnitnich prostorech. e Neumistujte nabijeci stanici v
blizkosti zdroji tepla, napr. topeni. ® Nabijeci stanici
skladujte pouze ve vnitinich prostorech, na chladném a
suchém misté. e Nabijejte roboticky vysavac alespori
Jjednou za mésic, abyste zabranili hlubokému vybiti
akumulétoru. e Pred oSetfovanim a udrzbou nabijeci
stanici vypnéte.

Pouziti v souladu s uréenim

Pristroj se sklada ze dvou jednotek, nabijeci stanice a

robotického vysavace s provoz s akumulatorem.

e P¥istroj je urCen pro plné automatické Cisténi
textilnich a tvrdych podlahovych krytin ve vnitfnim
prostoru. Lze jej pouzit na vSechny bézné
podlahové krytiny pro autonomni kontinualni
Gdrzbové cisténi.

e Tento pfistroj byl vyvinut pro pouZiti v soukromé
domacnosti a neni uréen pro komeréni pouZiti.

Ochrana zivotniho prostredi

&y Obalové materidly jsou recyklovatelné.
& Nevyhazujte prosim obaly do domovniho
odpadu, ale odevzdeijte je k recyklaci.

Staré pristroje obsahuji cenné recyklovatelné materialy,
které je tfeba odevzdat k zuzitkovani. Baterie a
akumulatorové bloky obsahuiji latky, které nesmi
proniknout do Zivotniho prostredi. Likvidujte prosim
staré pristroje, baterie a akumulatorové bloky
prostfednictvim vhodnych sbérnych systémd.
Dbejte legislativnich doporuceni pro zachazeni
s lithium-iontovymi bateriemi. Spotfebované a vadné
akumulatorové bloky likvidujte podle platnych pfedpist.
Upozornéni k obsazenym latkam (REACH)
Aktudlni informace k obsazenym latkdm naleznete na
strankach: www.kaercher.de/REACH

PrisluSenstvi a nahradni dily

PouZivejte pouze originalni pfisluSenstvi a nahradni
dily, které Vam zarucuji bezpe¢ny a bezporuchovy
provoz pfistroje.

Informace o pfisluSenstvi a ndhradnich dilech
naleznete na strankach www.kaercher.com.

Rozsah dodavky

Rozsah dodavky pfistroje je vyobrazen na obalu. Pfi
vybaleni zkontrolujte Uplnost obsahu. V pfipadé
chybéjiciho pfisluSenstvi nebo vyskytu poskozeni pfi
prepravé informujte prosim Vaseho prodejce.

llustrace A

@ Kolizni senzor

(@) Infracervené ¢idlo

(@) Laserovy senzor (LIDAR)
(@) Kryt nahore

(&) Postranni
kartace

(&) Riditelné kolecko
(@) Pfihradka akumulatoru

Kartag

(@ Padovy senzor

Mop

(@ Drzak mopu

() Nabijeci kontakty

@) Kryt kartace

Tlagitko ZAP / VYP

@ Tlacitko ,Zpét do nabijeci stanice*.
Cistici nastroj

() Nadoba na prach 2v1 s nadrzi na vodu
Nadoba na prach

Nabijeci stanice

Sitova zastrcka
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1. Stisknéte libovolné tlacitko.
Roboticky vysavac se zastavi.
2. Vyjméte nadobu na prach 2v1 s nadrzi na vodu.
llustrace G
a Otevrete horni kryt.
b Stisknéte svorku.
¢ Vyjméte nadobu na prach 2v1 s nadrzi na vodu.
3. Dopliite vodu.
llustrace M
a Vytahnéte gumovy jazycek.
b Dopliite vodu.
c Zatlate gumovy jazycek dold.

4. Nainstalujte nddobu na prach 2v1 s nadrzi na vodu.

llustrace F
a Zatlacte nadobu na prach 2v1 s nadrzi na vodu,
dokud nezapadne na misto.

b Zavrete horni kryt.

5. Navlh¢ete mop pod tekouci vodou a vyzdimejte,
abyste odstranili pfebyte¢nou vodu.

6. Namontujte mop, viz kapitola Instalace drzaku
mopu s mopem.

7. Stisknéte tlacitko ZAP/VYP.
Roboticky vysavac zahdji proces Cisténi.

Doplnéni vody

1. Stisknéte libovolné tlacitko.

Roboticky vysavac se zastavi.
2. Vyjméte naddobu na prach 2v1 s nadrzi na vodu.

llustrace G

a Otevrete horni kryt.

b Stisknéte svorku.

¢ Vyjméte nadobu na prach 2v1 s nadrzi na vodu.
3. Dopliite vodu.

llustrace M

a Vytahnéte gumovy jazycek.

b Doplfite vodu.

c Zatlate gumovy jazycek dold.

4. Nainstalujte nddobu na prach 2v1 s nadrzi na vodu.

llustrace F
a Zatlacte nadobu na prach 2v1 s nadrzi na vodu,
dokud nezapadne na misto.
b Zavrete horni kryt.
5. Stisknéte tlacitko ZAP/VYP.
Citéni pokraduje.
Vyprazdnéni nadoby na prach 2v1 s nadrzi na
vodu
1. Stisknéte libovolné tlacitko.
Roboticky vysavac se zastavi.
2. Vyjméte nadobu na prach 2v1 s nadrzi na vodu.
llustrace G
a Otevrete horni kryt.
b Stisknéte svorku.
¢ Vyjméte nadobu na prach 2v1 s nadrzi na vodu.

3. Vyprazdnéte nadobu na prach 2v1 s nadrzi na vodu.

llustrace N

a Otevrete filtracni klapku.

b Sejméte filtracni klapku.

¢ Vyprazdnéte nadobu na prach 2v1 s nadrzi na
vodu.

d Vlozte filtracni klapku.

e Zavrete filtracni klapku.

4. Nainstalujte nddobu na prach 2v1 s nadrzi na vodu.

llustrace F
a Zatlacte nadobu na prach 2v1 s nadrzi na vodu,
dokud nezapadne na misto.
b Zavrete horni kryt.
5. Stisknéte tlacitko ZAP/VYP.

Cisténi pokraduje.
Vyprazdnéni nadoby na prach
1. Stisknéte libovolné tlacitko.
Roboticky vysavac se zastavi.
2. Vymontujte nadobu na prach.
llustrace L
a Otevrete horni kryt.
b Stisknéte svorku.
¢ Vyjméte nadobu na prach.
Vyprazdnéte nadobu na prach.
llustrace O
a Sklopte klapku dold.
b Vyprazdnéte nadobu na prach.
¢ Vyklopte klapku nahoru, az zapadne na misto.
Nainstalujte nadobu na prach.
llustrace K
a Zatlacte nadobu na prach, dokud nezapadne na
misto.
b Zavrete horni kryt.
Stisknéte tlacitko ZAP/VYP.
Cist&ni pokraduje.
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Cisténi mopu
Mop Ize vycistit béhem ¢isténi.
1. Stisknéte libovolné tlacitko.
Roboticky vysavac se zastavi.
Vymontujte drzak mopu.
llustrace J
a Stisknéte svorky.
b Vyjméte drzak mopu.
¢ Stahnéte mop z drzaku mopu.
Vycistéte mop.
Namontujte mop, viz kapitola Instalace drzaku
mopu s mopem.
Stisknéte tlacitko ZAP/VYP.
Cisténi pokraduje.

Preprava

PFistroj prepravuijte resp. zasilejte zpét pokud mozno
pouze v originalnim obalu. Pokud jiz originalni obal neni
k dispozici, kontaktujte prosim nas servis.

n
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Bezpecnostni pokyny k prepravé
Na lithium-iontovou baterii se vztahuji pozadavky
zakona o nebezpecnych vécech.
Neposkozeny a funkéni akumulator mlze uZivatel
prepravovat v oblastech vefejného prepravy bez
dalich pozadavk(.
P¥i pfepraveé tfetimi stranami (pfepravni spole¢nosti)
dbejte na zvlastni poZzadavky na obal a oznacovani.
DodrZujte mistni narodni predpisy.

Skladovani

POZOR

Poskozeni robotického vysavace v disledku
nespravného skladovani

Neukladejte roboticky vysavac vzhiru nohama. Kryt
laserového radaru (LIDAR) by nikdy nemél prijit do
kontaktu se zemi nebo prfedméty.

Na roboticky vysavac nepokladejte Zadné pfedméty.
Roboticky vysavac skladujte v pIné nabitém a vypnutém
stavu na chladném a suchém misté.

Upozornéni

Abyste zabranili hlubokému vybiti baterie, nejpozdéji po
5 mésicich roboticky vysavac znovu plné nabijte.

1. Vygistéte roboticky vysavag, viz kapitola Cisténi.

160 Cestina












Technické udaje

Elektrické pfipojeni

Jmenovity vykon W 33
Jmenovité napéti akumulatoru \% 14,8
Typ akupacku Li-ION
Jmenovité napéti nabijecky \% 100-240
Jmenovity proud nabijecky A 0,6
Kapacita akumulatoru mAh 3000
Jmenovita kapacita akumulatoru  mAh 3200
Provozni €asy s plnym nabitim min 120
akumulatoru za bézného provozu
Bezdratova pfipojeni Wi-Fi IEEE
802.11b/g/n 2,4
GHz
KmitoCet MHz 2400-
2483,5
Max. sila signalu, WiFi dBm <20
Objem nadoby na prach 2v1 s nadrzi na vodu
Suché necistoty ml 300
Kapalina ml 170
Objem nadoby na prach
Suché necistoty ml 500
Rozmeéry a hmotnosti Roboticky vysavaé
Hmotnost kg 3,7
Délka x Sitka x vyska mm 350 x
350 x 94
Rozmeéry a hmotnosti Nabijeci stanice
Hmotnost kg 0,6
Délka x Sitka x vySka mm 80 x 150
x 102

Technické zmény vyhrazeny.

EU prohlaseni o shodé

Pristroj |Konstru |Frekvenéni Vykon max.
kce pasmo, MHz EIRP, mW

RCV3 |WiFi 2400-2483,5 100

Spolecnost Alfred Karcher SE & Co. KG timto
prohlasuje, Ze typ bezdratového zafizeni Robo Cleaner
vyhovuje smérnici 2014/53/EU. Uplny text EU
prohlaSeni o shodé naleznete na strankach
www.kaercher.comRCV3.

Splo$ni napotki ... 164
Varnostna navodila 164
Namenska uporaba .. 165
Zascita okolja 165
Pribor in nadomestni deli 166
Obseg dobave 166
Opis naprave ... 166
Opis delovanja. 166
Prvi zagon ... 166
Zagon ... 167
ODbratoVvaN]€ .......cciuieiiiiiiciiecc e 168

TrANSPOI ...t 170
SkladiS¢enje 170
Nega in vzdrZzevanje 170
Pomo¢ pri motnjah 171
Odstranjevanje med odpadke 173
Garancija 173
Tehni¢ni podatki ..... 173
Izjava EU o skladnosti.. 173

Splosni napotki

Pred prvo uporabo naprave preberite ta
A || izvirna navodila in priloZzena varnostna

navodila. ter jih upoStevajte.
Originalna navodila za uporabo shranite za kasnejSo
uporabo ali za naslednjega uporabnika.

Kodo QR-Code® za priklic spletnih navodil za uporabo
najdete tukaj:

KARCHER

Blagovna znamka
Koda QR-Code® je registrirana blagovna znamka druz-
be DENSO WAVE INCORPORATED.

Varnostna navodila

Stopnje nevarnosti

NEVARNOST

e Oznacuje neposredno nevarnost, ki lahko povzroci
teZke telesne poskodbe ali smrt.

OPOZORILO

e Oznacuje potencialno nevarno situacijo, ki lahko
povzroci tezke telesne poskodbe ali smrt.

PREVIDNOST
e Oznacuje potencialno nevarno situacijo, ki lahko
povzroci lahke telesne poSkodbe.

POZOR
e Oznacuje potencialno nevarno situacijo, ki lahko
povzroci materialno skodo.

Varnostna navodila za robotske Eistilnike
Poleg napotkov v navodilih za uporabo upoStevajte tudi
sploSne zakonske predpise o varnosti in prepre¢evanju
nesrec€.

Laserski radar naprave je skladen z IEC 60825-1:2014
za varnost laserskih izdelkov razreda 1 in ne proizvaja
laserskega sevanja, ki bi bilo nevarno za ¢lovesko telo.

NEVARNOST e Nevarnost zadusitve. Otro-
kom preprecite stik z embalazno folijo. e Delovanje na-
prave v potencialno eksplozivnih atmosferah je
prepovedano. e Naprave ne uporabljajte v prostorih, v
katerih zrak vsebuje vnetljive hlape bencina, kurilnega
olja, razredcila za barve, topil, parafina ali Zganja (ne-
varnost eksplozije). ¢ Naprave brez nadzora ne upo-
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pristati v okolju. Stare naprave, baterije in pakete aku-
mulatorskih baterij zato oddajte v ustrezni zbirni center.
Upostevaijte priporocila zakonodajalca glede ravnanja z
litij-ionskimi akumulatorskimi baterijami. Obrabljene in
okvarjene pakete akumulatorskih baterij odstranite v
skladu z veljavnimi predpisi.

Napotki o sestavinah (REACH)
Aktualne informacije najdete na spletnem naslovu:
www.kaercher.de/REACH

Pribor in nadomestni deli

Uporabljajte samo originalni pribor in originalne nado-
mestne dele, ki zagotavljajo varno in nemoteno delova-
nje naprave.

Informacije o priboru in nadomestnih delih najdete na
spletnem naslovu www.kaercher.com.

Obseg dobave

Obseg dobave je upodobljen na embalazi. Pri odstra-
njevanju embalaZe preverite, ali je vsebina popolna. Ce
manjka pribor ali e so med transportom nastale po-
Skodbe, obvestite prodajalca.

Slika A

@ senzor trkov

() Infrardeci senzor

(3) Laserski senzor (LIDAR)
(@ zgorniji pokrov

(® Stranska
krtaca

(8 Krmilno kolesce

@ Predal za akumulatorske baterije
Krtaca

(® Ssenzor padcev

Krpa za brisanje

@ Drzalo krpe za brisanje

@ Polnilna stika

@) Pokrov krtace

Gumb za vklop/izklop

@ Gumb »Nazaj na polnilno postajo«
Orodje za &id&enje

@ Posoda za prah 2 v1 s posodo za vodo
Posoda za prah

Polnilna postaja

Oomrezni vti€

Opis delovanja

Naprava je sestavljena iz polnilne postaje in robotskega
Cistilnika, ki ga poganja akumulatorska baterija.
Premi¢nega Cistilnega robota napaja vgrajena akumula-
torska baterija. Napolnjena akumulatorska baterija za-
gotavlja do 120 minut ¢i¢enja. Ce se napolnjenost
akumulatorske baterije zmanj$a, se samodejno vrne na
polnilno postajo, da se napolni.

Cistilni robot se premika sistemati¢no. Z laserskim sen-
zorjem (LIDAR) pregleda prostor in ga po korakih o€isti.
I1zogiba se oviram, ki so vsaj tako visoke kot stolp Li-
DAR.

Ploska oblika robotskega Cistilnika omogoca ¢is€enje
pod pohistvom, kot so postelje, kav¢i in omare.
Robotski Cistilnik ima senzorje padceyv, ki zaznajo sto-
pnice in podeste in preprecujejo padce, ter senzorje
trka, ki zaznajo ovire in se jim izognejo.

Akumulatorska baterija robotskega €istilnika se polni na
polnilni postaji.

Ce robotski gistilnik za¢ne s &isenjem od polnilne po-
staje, se vrne na polnilno postajo, ko akumulatorska ba-
terija ni dovolj napolnjena.

Ko je postopek polnjenja kon€an, robotski €istilnik sa-
modejno zapusti postajo in nadaljuje ¢iS¢enje. Ko robot-
ski Cistilnik zakljuci s €iS€enjem, se za polnjenje vrne
nazaj na polnilno postajo.

Prikazi stanja

Prikaz LED Stanje

Sveti modro Vozi samostojno

Pocasi utripa modro |Avtonomna voznja zacasno pre-
kinjena

Hitro utripa modro Nacin povezave WLAN

Pocasi utripa zeleno |Robotski Cistilnik se polni

Sveti zeleno Robotski €istilnik je popolnoma
napolnjen ali uspesno prikljucen
Akumulatorska baterija je pre-
ve€ prazna za zagon

Primer napake

Pocasi utripa rdece

Hitro utripa rdece

Funkcije
Nacin mirovanja
Robotski Cistilnik se po 5 minutah neaktivnosti samodej-
no preklopi v nacin mirovanja. Pritisnite kateri koli
gumb, da ga prebudite.
e Robotski Cistilnik ne preklopi v nain mirovanja, ko
je na polnilni postaji.
e Robotski Cistilnik se samodejno izklopi, ¢e je v naci-
nu mirovanja vec kot 6 ur
Nacin napake
Ce robotski ¢istilnik med delovanjem naleti na napako,
zaslon utripa rdece in zasliSi se zvo¢ni signal.
Za resitev glejte poglavje Pomoc pri motnjah.
Ce v petih minutah ne ukrepate, se robotski €istilnik sa-
modejno preklopi v nacin mirovanja.
Nacin »Ne moti«

Privzeto je nastavljen nacin »Ne moti«. V na€inu »Ne
moti« robotski €istilnik ne nadaljuje prekinjenega ¢isce-
nja, ne izvaja nacrtovanih ¢is€enj in ne posilja zvo¢nih
opozoril.

Nacin »Ne moti« lahko deaktivirate v aplikaciji. Prenos
aplikacije je opisan v poglavju Povezovanje robotskih
¢istilnikov z WLAN in aplikacijo.

Namesc¢anje stranske krtace
Slika B
1. Robotski Cistilnik obrnite.
Napotek
Da bi se izognili posSkodbam, robota ne postavijajte na
laserski senzor (LIDAR).
2. Vstavite bo¢no S¢etko.
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4. Namestite posodo za prah.
Slika K
a Posodo za prah pritisnite na mesto, dokler se sli-
8no ne zaskogi.
b Zaprite pokrov na vrhu.
5. Pritisnite gumb za vklop/izklop.
Cis¢enje se nadaljuje.

Ciséenje krpe za brisanje
Krpo za brisanje lahko med postopkom ¢i§¢enja ocisti-
te.
1. Pritisnite katero koli tipko.
Robotski Cistilnik se ustavi.
2. Odstranite drzalo za krpo za brisanje.
Slika J
a Spojki stisnite skupaj.
b Odstranite drzalo za krpo za brisanje.
c Potegnite krpo z drzala za krpo za brisanje.
3. Ocistite krpo za brisanje.
4. Namestite krpo za brisanje, glejte poglavie Name-
stitev drzala za krpo s krpo za brisanje.
5. Pritisnite gumb za vklop/izklop.
Cisgenje se nadaljuje.

Ce je mogote, napravo transportirajte oz. vrnite le v ori-
ginalni embalazi. Ce originalna embalaza ni na voljo, se
obrnite na nas servis.

Varnostna navodila za transport
Litij-ionska akumulatorska baterija je skladna z zahteva-
mi za prevoz nevarnih snovi.

Neposkodovan in delujo¢ paket akumulatorskih baterij
lahko uporabnik brez dodatnih zahtev prevaza po javnih
prometnih poteh.

Kadar izdelek posSiljajo tretje osebe (transportna podje-
tja), je treba uposStevati posebne zahteve glede pakira-
nja in oznacevanja.

UpoStevajte nacionalne predpise.

Skladiséenje
POZOR
Poskodbe robotskega Cistilnika zaradi nepravilne-
ga skladis¢enja
Robotskega Cistilnika ne shranjujte obrnjenega na gla-
vo. Ohisje laserskega radarja (LIDAR) ne sme nikoli priti
v stik s tlemi ali predmeti.
Na robotski ¢istilnik ne postavljajte nobenih predmetov.
Popolnoma napolnjen in izklopljen robotski Cistilnik hra-
nite v hladnem in suhem prostoru.
Napotek
Da bi preprecili popolno izpraznitev akumulatorske ba-
terije, robotski Cistilnik najpozneje po 5 mesecih znova
popolnoma napolnite.
1. Robotski &istilnik ogistite, glejte poglavje Ciséenje.
2. Robotski Cistilnik popolnoma napolnite, glejte pog-
lavje Roc¢no posiljanje robotskega cistilnika na pol-
njenje.
3. Odklopite polnilnik iz omrezne vti€nice in postaje.
4. 1zklopite robotski Cistilnik, glejte poglavje /zklop
robotskega Cistilnika.
5. Robotski €istilnik shranjujte na hladnem in suhem
mestu.

Nega in vzdrzevanje
Ciséenje
Ciséenje posode za prah 2 v 1
1. Pritisnite katero koli tipko.
Robotski Eistilnik se ustavi.
2. Odstranite posodo za prah 2 v 1.
Slika G
a Odprite pokrov na vrhu.
b Pritisnite spojko.
¢ Odstranite posodo za prah 2 v 1.

3. Otistite posodo za prah 2 v 1 s posodo za vodo.
Slika P
a Odprite loputo filtra.

b Odstranite loputo filtra.
¢ lIzpraznite posodo za prah 2 v 1 s posodo za vo-
do.
d Ocistite posodo za prah 2 v 1 s posodo za vodo.
e Namestite loputo filtra.
f Zaprite loputo filtra.
4. Namestite posodo za prah 2 v 1.
Slika F
a Pritisnite posodo za prah 2 v 1, dokler se sliSno
ne zaskoci.
b Zaprite pokrov na vrhu.
5. Pritisnite gumb za vklop/izklop.
Cis&enje se nadaljuje.
Ciséenje posode za prah
1. Pritisnite katero koli tipko.
Robotski €istilnik se ustavi.
2. Odstranite posodo za prah.
Slika L
a Odprite pokrov na vrhu.
b Pritisnite spojko.
¢ Odstranite posodo za prah.
3. Otistite posodo za prah.
Slika Q

Loputo potisnite navzdol.

Izpraznite posodo za prah.

Odprite loputo filtra.

Odstranite loputo filtra.

Ocistite posodo za prah.

Namestite loputo filtra.

Zaprite loputo filtra.

Loputo potisnite navzgor, dokler se sliSno ne za-

skoci.

4. Namestite posodo za prah.

Slika K
a Posodo za prah pritisnite na mesto, dokler se sli-
Sno ne zaskoci.
b Zaprite pokrov na vrhu.
5. Pritisnite gumb za vklop/izklop.
Cis&enje se nadaljuje.
Ciséenje filtra

Priporo€amo redno ¢iS¢enje filtra. S tem preprecite, da

bi se zamasil.

1. Pritisnite katero koli tipko.

Robotski €istilnik se ustavi.

2. Odstranite posodo za prah 2 v 1 s posodo za vodo
oz. posodo za prah, glejte poglavje Odstranitev po-
sode za prah 2 v 1 s posodo za vodo oz. Odstranitev
posode za prah.

3. Odstranite filter.

SlikaR
a Odprite loputo filtra.
b Odstranite loputo filtra.

SQ "0 Qo0 oTw
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Napaka Vzrok

Odpravljanje

Robotski ¢istilnik ne €isti |Posoda za prah 2 v 1 s posodo za vodo |1. Izpraznite posodo za prah 2 v 1 s posodo

ucinkovito ali za seboj |0z. posoda za prah je polna. zavodo oz. posodo za prah, glejte poglavje
pusca prah Praznjenje posode za prah 2 v 1 s posodo
za vodo oz. Izpraznitev posode za prah
Filter je zamasen. 1. Otistite filter, glejte poglavje Cis&enje filtra
V krtaco se je zataknil tujek 1. Otistite krtaco, glejte poglavje Ciséenje kr-
tace.

2. Ogistite stransko krtaco, glejte poglavje Ci-
S¢enje stranske krtace.

jem WLAN / Robotski ¢is-
tilnik se je odklopil iz
omrezja

Robotski Cistilnik se ne |Robotski ¢istilnik ni povezan z omreZjem |1. Prepricajte se, da je robotski €istilnik pove-
more povezati zomrez- |ali ni v dosegu signala WLAN. zan v omreZje in da je v dosegu signala

WLAN.

2. Prepricajte se, da je geslo za WLAN pravil-
no.

3. Ponastavite omreZje WLAN in napravo po-
novno povezite (omrezja WLAN 5 GHz ni-
so podprta).

Signal WLAN je preSibek. 1. Prepricajte se, da je robotski Cistilnik v do-

segu signala WLAN.

Odstranjevanje med odpadke Prostornina posode za prah 2 v 1 z rezervoarjem za

[@opozomm

Ta naprava vsebuje liti]-ionske akumulator-
ske baterije. Odstranjevanje in pravilno
odstranjevanije litij-ionskih akumulatorskih
baterij je treba opraviti v skladu z nacional-
nimi in drzavnimi predpisi.

vodo

Suha umazanija ml 300
Tekocina ml 170
Prostornina posode za prah

Suha umazanija ml 500

Mere in teza robotskega cistilnika

e ——— oy A Teza kg 3.7
\% \{sak|_drz;1w veIJan garangljsk| pogoji, k!'uh je izdala DolZina x Sirina x vidina mm 350 x
nasa pristojna prodajna druzba. V garancijskem roku 350 x 94
bodo morebitne motnje v delovanju naprave odpravlje-
ne brezplaéno, ¢e je njihov vzrok napaka v materialu ali Mere in teza polnilne postaje
napaka pri proizvodniji. Pri uveljavljenju garancije zago- Teza kg 0,6
tovite dokazilo o nakupu in stopite v stik s prodajalcem " o pon
ali z najblizjo servisno sluzbo. Dolzina x Sirina x visina mm 80X 150

Naslov najdete na hrbtni strani.

Tehniéni podatki PridrZzujemo si pravico do tehni€nih sprememb.

Elektriéni prikljucek

Izjava EU o skladnosti

Nazivna moc¢ W

33 Napra- |Vrsta Frekvencni Mog¢, najvecja

Nazivna napetost akumulatorske V
baterije

va pas, MHz efektivna
14.8 izotropna seva-
na mo¢, mW

?i/jrsta paketa akumulatorskih bate- Li-ION RCV3 |WLAN |2400-2483,5 100

- — N Podjetje Alfred Kéarcher SE & Co. KG izjavlja, da je tip
NaZ{vnla napeto#t Polnllnlka v 100-240 radijske naprave Robo Cleaner skladen z Direktivo
Nazivni tok polnilnika A 0,6 2014/53/EU. Polno besedilo izjave EU o skladnosti naj-
Kapaciteta akumulatorja mAh 3000 dete na spletnem naslovu www.kaercher.com/RCV3.

Nazivna zmogljivost akumulator- mAh
ske baterije

— - - - Ogolne wskazowki 174
Obratovalni ¢as pri polni akumula- min 120 Zasady bezpieczeristwa 174
:g\r/salﬂjgaterul pri normalnem obra- Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem. 175

— — Ochrona $rodowiska .........c.ccceenee. 175
BrezZicne povezave \é\(’)IZFilutE)/EI/E - Akcesoria i czesci zamienne 175
GHz. gin 2, Zakres dostawy 175
Opis urzadzenia 175
Frekvenca MHz 2400— Opis funkgji 176
24835 Pierwsze uruchomienie 176

Najv. mo€ signala, WLAN dBm <20

Polski 173

































Dane techniczne

Przytacze elektryczne

Moc znamionowa W 33

Napiecie znamionowe akumulato- V 14,8

ra

Typ zestawu akumulatoréw Li-ION

Napiecie znamionowe tadowarki V 100-240

Prad znamionowy tadowarki A 0,6

Pojemno$¢ akumulatora mAh 3000

Pojemno$¢ nominalna akumulato- mAh 3200

ra

Czas pracy przy w peti natado- min 120

wanym akumulatorze - w zwyktym

trybie pracy

Potaczenia bezprzewodowe Wi-Fi IEEE
802.11b/g/n 2,4
GHz

Czestotliwo$¢ MHz 2400-

2483.5
Maks. sita sygnatu, WLAN dBm <20

Pojemnosci pojemnika na kurz ze zbiornikiem na
wode 2w 1

Suchy brud ml 300

Ciecz ml 170

Pojemnos¢ pojemnika na kurz

Suchy brud ml 500

Wymiary i masa robota czyszczacego

Ciezar kg 3,7

Dt x szer. x wys. mm 350 x
350 x 94

Wymiary i masa stacji tadowania

Ciezar kg 0,6

Dt x szer. x wys. mm 80 x 150
x 102

Zmiany techniczne zastrzezone.

Deklaracja zgodnosci UE

Urza- |Kon- Pasmo czesto- [Moc, maks.
dzenie |strukcja |tliwosci, MHz |EIRP, mW

RCV3 |WLAN [2400-2483.5 100

Alfred Karcher SE & Co. KG niniejszym o$wiadcza, ze
typ urzadzenia radiowego Robo Cleaner jest zgodny z
dyrektywa 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodno-
Sci UE jest dostepny pod nastepujacym adresem inter-
netowym: www.kaercher.com/RCV3.
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Indicatii generale
inainte de prima utilizare a aparatului,
& |||| cititi aceste instructiuni originale si indi-

catiile de siguranta aferente. Respectati
aceste instructiuni.
Pastrati instructiunile originale pentru viitoarele utilizari
sau pentru viitorul posesor.
Veti gasi un cod QR® pentru accesarea manualului de
utilizare online in:

KARCHER

Marca comerciala
QR-Code® este 0 marca inregistrata a DENSO WAVE
INCORPORATED.

Indicatii privind siguranta

Trepte de pericol
PERICOL

e Indicatie referitoare la un pericol iminent, care duce la
vatamari corporale grave sau moarte.

AVERTIZARE
e Indicatie referitoare la o posibila situatie periculoasa,
care ar putea duce la vatamari corporale grave sau
moarte.

PRECAUTIE
e Indicé o posibila situatie periculoasd, care ar putea
duce la vatamari corporale usoare.

ATENTIE
e Indicatie referitoare la o posibila situatie periculoasa,
care ar putea duce la pagube materiale.

Indicatii privind siguranta pentru robotii de
curatenie

Tn afard de indicatiile din instructiunile de functionare,
este necesar sa fie luate Tn considerare si dispozitiile
generale de siguranta si privind prevenirea accidente-
lor, emise de organele legislative.
Radarul laser al aparatului este in conformitate cu
IEC 60825-1:2014 pentru siguranta produselor laser de
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Eliminarea ca deseu

Declaratie de conformitate UE

AVERTISMENT

Acest aparat contine acumulatorii litiu-ion.
indepartarea si eliminarea corecta a acu-
mulatorilor litiu-ion trebuie sa se faca in con-
formitate cu reglementarile nationale si
locale.

in fiecare tar& sunt valabile conditiile de garantie publi-
cate de distribuitorul nostru din tara respectiva. Eventu-
ale defectiuni ale acestui aparat, care survin in perioada
de garantie si care sunt rezultatul unor defecte de fabri-
catie sau de material, vor fi remediate gratuit. Pentru a
putea beneficia de garantie, prezentati-va cu chitanta
de cumparare la magazin sau la cea mai apropiata uni-
tate de service autorizata.

(Pentru adresa, consultati pagina din spate)

Date tehnice

Conexiune electrica

Randament nominal W 33

Tensiune nominala acumulator \Y 14,8

Tip set de acumulatori Li-ION

Tensiune nominald incarcator \% 100-240

Curent nominal incarcator A 0,6

Capacitate acumulator mAh 3000

Capacitate nominala a acumulato- mAh 3200

rului

Interval de functionare cu acumu- min 120

lator complet incarcat, in regim

normal

Conexiuni wireless Wi-Fi IEEE
802.11b/g/n 2,4
GHz

Frecventa MHz 2400-

2483.5
Puterea semnalului max., WiFi dBm <20

Cantitati de umplere ale rezervorului de praf 2-in-1
cu rezervor de apa

Murdarie uscata ml 300
Lichid ml 170
Cantitatea de umplere a rezervorului de praf

Murdarie uscata ml 500

Dimensiunile si greutatea robotului de curatare

Greutate kg 3,7

Lungime x L&time x Tn&ltime mm 350 x
350 x 94

Dimensiunile si greutatea incarcatorului

Greutate kg 0,6

Lungime x L&time x Tn&ltime mm 80 x 150
x 102

Sub rezerva modificarilor tehnice.

Aparat |Con- Banda de frec- |[Putere, max.
structie |venta, MHz ERP, mW

RCV3 |WLAN |2400-2483.5 100

Prin prezenta, Alfred Karcher SE & Co. KG declara ca

unitatea de radioreceptie a aparatului Robo Cleaner es-
te Tn conformitate cu Directiva 2014/53/UE. Textul com-
plet al declaratiei de conformitate UE este disponibil la

adresa www.kaercher.com/RCV3.
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Vseobecné pokyny
j Il Pred prvym pouzitim pristroja si preci-

tajte tento pdvodny navod na pouZitie a

priloZené bezpecnostné pokyny. Riadte
sa informéaciami a pokynmi, ktoré st v nich uvedené.
Pévodny navod na obsluhu si uschovajte pre neskorsie
pouzitie alebo pre nasledujiceho majitela.

QR k6d® na vyvolanie online navodu na obsluhu najde-
tev:

E

KARCHER

Ochranna znamka
QR code® je registrovana ochranna znamka spoloénos-
ti DENSO WAVE INCORPORATED.
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ho necistite pod te¢tucou vodou. e Nebezpecenstvo
skratu. Vodivé predmety (napr. skrutkovace a podobne)
uchovavajte mimo nabijacich kontaktov. e Nebezpe-
Censtvo skratu. Nabijacie kontakty nabijacej stanice ¢is-
tite len nasucho. e Zariadenie nabijajte len pomocou
priloZenej originalnej nabijacky alebo pomocou nabijac-
ky schvélenej spoloénostou KARCHER. e Pred kazdym
pouzitim skontrolujte, &i sietovy kabel nie je poSkodeny.
Nepouzivajte poSkodeny sietovy kabel. Ak je sietovy
kabel poskodeny, vymerite ho za schvalent nahradu.
Vhodnu nahradu ziskate od spoloénosti KARCHER ale-
bo od niektorého z naSich servisnych partnerov. e Ne-
bezpecenstvo vybuchu. Nenabijajte akumulatory, ktoré
nie sti uréené na opatovné nabijanie.  Co sa tyka za-
riadeni RCV 3: Nabijat' moZno iba model &istiaceho ro-
bota ,RCV 3"

POZOR « Nabijaciu stanicu pouZivajte len v interié-
roch. e Nabijaciu stanicu neumiestriujte do blizkosti
zdrojov tepla, akymi st napriklad vykurovacie zariade-
nia. e Nabijaciu stanicu skladujte len na chladnom a su-
chom mieste v interiéroch. e Cistiaci robot miniméine
raz mesacne uplne nabite, aby sa predislo hlbokému
vybitiu akumulatora. e Pred akymikolvek o$etrovacimi a
udrzbovymi pracami vypnite nabijaciu stanicu.

Pouzivanie v stlade s i¢elom

Pristroj pozostava z dvoch jednotiek - nabijacej stanice
a Cistiaceho robota s akumulatorovym napajanim.

e Pristroj je ur€eny na plnoautomatické Cistenie textil-
nych a tvrdych podlahovych krytin v interiéroch.
Mozno ho pouzivat na v8etkych beznych podlaho-
vych krytindch na autonémne a kontinualne udrzia-
vacie Cistenie.

Tento pristroj bol vyvinuty na pouZivanie v domac-
nostiach a nie je uréeny na komeréné pouzivanie.

Ochrana zivotného prostredia

&y Obalové materidly st recyklovatelné. Obaly ne-

Q.@ odhadzujte do domového odpadu, odovzdajte ich
na recyklaciu.

Opotrebované zariadenia obsahuji cenné recyklovatel-
né materialy, ktoré by sa mali odovzdat na opatovné vy-
uZitie. Batérie a supravy akumulatorov obsahuju latky,
ktoré sa nesmu dostat do Zivotného prostredia. Opotre-
bované pristroje, batérie a sipravy akumulatorov zlikvi-
dujte prostrednictvom vhodnych zbernych systémov.
Dbajte na odporicania zakonodarcov tykajlce sa mani-
puldcie s litium-iénovymi akumulatormi. Opotrebované
a poskodené supravy akumulatorov zlikvidujte podla
platnych predpisov.
Informacie o obsiahnutych latkach (REACH)
Aktualne informéacie o obsiahnutych latkach st uvedené
na: www.kaercher.de/REACH

PrisluSenstvo a nahradné diely

Pouzivajte len originalne prisluSenstvo a originalne na-
hradné diely, pretoZe takéto komponenty zaruc€uju bez-
pecnl a bezporuchovl prevadzku zariadenia.
Informacie o prislusenstve a nahradnych dieloch sa na-
chéadzaju na stranke www.kaercher.com.

Rozsah dodavky

Rozsah dodavky zariadenia je zndzorneny na obale. Pri
rozbalovani skontrolujte, ¢i je obsah kompletny. V pri-
pade chybajlceho prisluSenstva alebo pri vyskyte po-
Skodeni spdsobenych prepravou informujte Vasho
predajcu.

Popis pristroja

Obrazok A

(@ snimac na ochranu pred koliziami
(@) Infracerveny snima¢

(3 Laserovy snimat (LIDAR)

(@ Horny kryt
(®) Botna kefa
(&) Otocné koliesko

(@) Prietinok na akumulator

Kefa

@ Snima¢ na ochranu pred padom

Utierka

(@D Drziak utierky

@ Nabijacie kontakty

@) Kryt kefy

Zapina¢/vypinac¢

@ Tlagidlo ,Spat na nabijaciu stanicu®

Cistiaci nastroj

@ Nadoba na prach 2 v 1 s nadrzou na vodu
Nadoba na prach

Nabijacia stanica

Sietova zastreka

Popis funkcie

Pristroj pozostava z nabijacej stanice a Cistiaceho robo-
ta s akumulatorovym napajanim.

Mobilny €istiaci robot ziskava svoju energiu z namonto-
vaného akumulatora. Na jedno nabitie akumulatora do-
kéze Cistiaci robot pracovat' az 120 minut. Pri poklese
arovne nabitia akumulatora sa Cistiaci robot automatic-
ky vréti na nabijaciu stanicu, aby sa mohol dobit'
Cistiaci robot sa pohybuije systematicky. Pomocou lase-
rového snimaca (LiDAR) skenuje miestnost a vykonava
jej postupné Cistenie. Vyhyba sa prekazkam, ktoré do-
sahuju minimalne vysku veze LiDAR.

Vdaka svojej plochej konstrukcii dokaZze Cistiaci robot
Cistit' aj pod €astami nabytku, akymi su postel, pohovka
a skrifa.

Cistiaci robot je vybaveny snima&mi na ochranu pred
padom, ktoré rozpoznavaju schody a stupne a zabrariu-
ju padom. Disponuje aj snima¢mi na ochranu pred koli-
ziami, ktoré rozpoznavaju prekazky a vyhybaju sa im.
Nabijanie akumulatora €istiaceho robota sa vykonava v
nabijacej stanici.

Ak Cistiaci robot za¢ne s €istenim od nabijacej stanice,
tak v pripade nedostato€nej Grovne nabitia akumulatora
sa znovu vrati k nabijacej stanici.

Po ukonéeni procesu nabijania €istiaci robot samocinne
opusti nabijaciu stanicu a bude pokracovat'v €isteni. Po
ukongeni Cistiacich prac sa Cistiaci robot na G€ely nabi-
tia vrati spat k nabijacej stanici.

Indikatory stavu

LED indikatory Stav
Svieti na modro

Autonémne presuvanie
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1. Odmontuijte kefu. 1. Otocte Cistiaci robot.
Obrazok T 2. Odmontujte bo¢nu kefu.
a Spony zatlacte k sebe. Obrazok V
b Odstrarite kryt kefy. 3. Namontujte nova bo¢nu kefu.
¢ Odstrante kefu. Obrazok B

d Odstrante lozisko kefy. Vymena akumulatora

2. Namontujte novi kefu.
Obrazok U

a Nasadte loZisko kefy.

b Nasadte kefu.

¢ Nasadte kryt kefy a zatlacte ho smerom nadol
tak, aby doslo k jeho pocutelnému zaisteniu.

Vymena bocnej kefy
Bo¢nu kefu odpori€ame vymenit po 3 az 6 mesiacoch.

Upozornenie

Akumulator dosiahol koniec svojej Zivotnosti, ked sa
Cistiaci robot neustale uz po kratkej dobe Cistenia na
Ucely nabijania prestva do nabijacej stanice.

Pre predidenie poSkodeniu neumiestriujte robot na la-

serovy snimac (LIDAR).

1. Vypnite Cistiaci robot. Pozrite si kapitolu Vypnutie
cistiaceho robota.

2. Cistiaci robot odoslite zakaznickemu servisu. Dodr-
Ziavajte predpisy tykajice sa odoslania litium-i6no-
vych akumulatorov. Pozrite si kapitolu Preprava.

Pomoc pri poruchach

Poruchy maju €asto jednoduchu pricinu, ktort dokazete
odstranit sami pomocou nasledujaceho prehladu. V pri-

pade pochybnosti alebo pri poruchéch, ktoré tu nie st
uvedené, sa obratte na autorizovany zékaznicky servis.

Chyba

Pricina

Odstranenie

Akumulator sa nenabija

Znecistené nabijacie kontakty.

1.

Nabijacie kontakty na nabijacej stanici ana
Cistiacom robote utrite suchou handrickou.

Teplota prostredia nizSia ako 0 °C alebo
vysSia ako 35 °C.

Cistiaci robot pouzivajte pri teplotach nad
0°C apod 35 °C.

Cistiaci robot sa nevra-
cia do nabijacej stanice

Akumulator je vybity. 1. Cistiaci robot manualne umiestnite na na-
bijaciu stanicu a nechajte ho Uplne sa na-
bit.

Cistiaci robot sa hachadza prili§ daleko |1. Cistiaci robot umiestnite bliz3ie k nabijace]

od nabijacej stanice. stanici.

2. Cistiaci robot manualne umiestnite na na-
bijaciu stanicu.

Prili§ malo miesta okolo nabijacej stani- |1. Uistite sa, Ze okolo nabijacej stanice je k

ce. dispozicii dostato€ny priestor. Pozrite si ka-
pitolu Umiestnenie nabijacej stanice.

Okolo nabijacej stanice sa nachadza pri-|1. Nabijaciu stanicu umiestnite do otvorenej-

li§ vela prekazok.

Sej oblasti. Pozrite si kapitolu Umiestnenie
nabijacej stanice.

Ak bol €istiaci robot presunuty na vacsiu
vzdialenost, tak si nanovo zmapuje svoje
okolie.

Cistiaci robot manuéalne umiestnite na na-
bijaciu stanicu.

Cistiaci robot nebol spusteny z nabijacej
stanice. V tomto pripade sa vrati iba na
miesto, odkial bol spusteny.

Cistiaci robot manuéalne umiestnite na na-
bijaciu stanicu.

Cistiaci robot produkuje
nezvycajné zvuky

Mohlo ddjst k zachyteniu cudzieho telesa
v kefe, v bocnej kefe alebo v koliesku.

N

Vypnite Cistiaci robot.
Odstréarite cudzie teleso.

Cistiaci robot nepokra-
Cuje v Cisteni

Cistiaci robot sa nachadza v rezime ,Ne-
rusit™.

[

Uistite sa, Ze Cistiaci robot sa nenachadza
v rezime ,Nerusit*.

Cistiaci robot sa manuélne nabija, alebo
bol umiestneny do nabijacej stanice.

=

Pockajte na kompletné nabitie Cistiaceho
robota.
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EU vyhlasenie o zhode

Tento pristroj obsahuje litium-iénové aku-
mulatory. Odstrafiovanie a spravnu likvida-
ciu litium-i6novych akumulatorov je nutné
vykonavat'v stlade s vnitroStatnymi a fede-
ralnymi predpismi.

V kazdej krajine platia zaru¢né podmienky vydané na-
Sou prisludnou distribu€nou spolo¢nostou. Pripadné
poruchy Vasho zariadenia odstranime v ramci zaru¢nej
doby zadarmo, pokial ich pri€inou boli materialové ale-
bo vyrobné chyby. Pri uplatiiovani zaruky sa spolu s do-
kladom o kupe obratte na Vasho predajcu alebo na
najblizSie autorizované servisné stredisko.

(adresa je uvedena na zadnej strane)

Technické udaje

Elektricka pripojka

Menovity vykon w 33
Menovité napatie batérie \% 14,8
Typ supravy akumulatorov Li-ION
Menovité napatie nabijacky \ 100-240
Menovity prad nabijacky A 0,6
Kapacita akumulatora mAh 3000
Menovita kapacita akumulatora ~ mAh 3200
Prevadzkovéa doba v beznej pre- min 120
vadzke a plnom nabiti akumulato-
ra
Bezdrotové pripojenia Wi-Fi IEEE
802.11b/g/n
2,4 GHz
Frekvencia MHz 2400-
2483,5
Max. sila signalu, WLAN dBm <20

Plniace objemy nadoby na prach 2 v 1 s nadrzou na
vodu

Suché necistoty ml 300

Kvapalina ml 170

Plniaci objem nadoby na prach

Suché necistoty ml 500

Rozmery a hmotnosti Cistiaceho robota

Hmotnost' kg 3,7

Dizka x $irka x vy$ka mm 350 x
350 x 94

Rozmery a hmotnosti nabijacej stanice

Hmotnost' kg 0,6

Dizka x $irka x vy3ka mm 80 x 150
x 102

Technické zmeny vyhradené.

Pristroj |Kon- Frekvencné Vykon, max. El-
Struké- |pasmo, MHz RP, mW
ny typ

RCV3 |WLAN |2400-2483,5 100

Spolocnost Alfred Karcher SE & Co. KG tymto prehla-
suje, Ze bezdrotové zariadenie typu Robo Cleaner spi-
fia poZiadavky smernice 2014/53/EU. Kompletny text
vyhlasenia o zhode EU najdete na stranke www.kaer-
cher.com/RCV3.
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Opc¢e napomene
Prije prve uporabe Va3eg uredaja proci-
A |||| tajte ove originalne upute za rad i prilo-

Zene Sigurnosne naputke. Postupajte u
skladu s njima.
Cuvaijte originalne upute za rad za kasniju uporabu ili za
sliedeceg vlasnika.
QR kod™ pozivanje online uputa za uporabu mozete
pronaci na:

KARCHER

Zastitni znak
QR kod® je registrirani zastitni znak tvrtke DENSO WA-
VE INCORPORATED.
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puniti. e Sto se tise RCV 3 uredaja: Samo robot za &i-
$c¢enje model "RCV 3" mozZe se naplatiti.

PAZNJA e Koristite uredaj za punjenje samo u za-
tvorenim prostorijama. e Nemojte postavijati stanicu za
punjenje blizu izvora topline, npr. grijanja. e Stanicu za
punjenje Euvajte samo u zatvorenom prostoru na hlad-
nom i suhom mjestu. e Punite robot za ¢iS¢enje barem
Jjednom mjesecno kako biste izbjegli dubinsko praznje-
nje punjive baterije. e Prije svih radova njege i odrzava-
nja iskljucite stanicu za punjenje.

Namjenska uporaba

Uredaj se sastoji od dvije jedinice, stanice za punjenje i
robota za ¢i§¢enje na baterije.

Uredaj je namijenjen za potpuno automatsko ¢is¢e-
nje tekstilnih i tvrdih podnih obloga u zatvorenim
prostorima. MoZe se koristiti na svim uobicajenim
podnim oblogama za samostalno, kontinuirano ¢i-
Sc¢enje radi odrZzavanja.

Ovaj uredaj razvijen je za uporabu u privatnim ku-
¢anstvima i nije namijenjen za profesionalnu upora-
bu.

Zastita okolisa

&y Ambalazni se materijali mogu reciklirati. Ambala-

@& zu nemojte bacati u kuéni otpad, nego je predajte
na reciklazu.

Rabljeni uredaji sadrze vrijedne materijale koji se mogu
reciklirati i koji se trebaju predati na oporabu. Baterije i
kompleti baterija sadrze tvari koje ne smiju dospijeti u
okoli§. Stoga Vas molimo da rabljene uredaje, baterije i
komplete baterija zbrinete putem odgovarajucih sabir-
nih sustava.
Pri rukovanju litij-ionskim punjivim baterijama pridrza-
vajte se preporuka zakonodavca. IskoriStene i neisprav-
ne komplete baterija zbrinjavajte sukladno vaze¢im
propisima.
Napomene o sastojcima (REACH)
Aktualne informacije o sastojcima moZzete pronaci na:
www.kaercher.de/REACH

Pribor i zamjenski dijelovi

Koristite samo originalan pribor i originalne zamjenske
dijelove jer oni jamce siguran i nesmetan rad uredaja.
Informacije o priboru i zamjenskim dijelovima pronadite
na www.kaercher.com.

Sadrzaj isporuke
SadrzZaj isporuke uredaja prikazan je na ambalazi. Kod
raspakiravanja provijerite je li sadrzaj potpun. U slu€aju
nedostatka pribora ili Stete nastale prilikom transporta
obavijestite svog prodavaca.

Opis uredaja
Slika A

(@ Senzor sudara

@ Infracrveni senzor

(3) Laserski senzor (LIDAR)
(® Gomji poklopac

(® Botna getka

(8) Upravijacki kotacic

(@) Pretinac za baterije

Cetka

(® Ssenzor pada

Krpa za brisanje

@@ Drzac krpe za brisanje
(@) Kontakti za punjenje
(@ Poklopac cetke

Tipka za uklj. /isklj.

@ Tipka za "Povratak na stanicu za punjenje"

Alat za Ciséenje

@ 2-u-1 spremnik za praSinu sa spremnikom za vodu
Spremnik za praSinu

Stanica za punjenje

Mrezni utikag

Funkcionalni opis

Uredaj se sastoji od stanice za punjenje i robota za ¢i-
§c¢enje na baterije.

Ovaj mobilni robot za ¢iS¢enje svoju energiju crpi iz
ugradene baterije. S jednim punjenjem baterije robot za
¢is¢enje moze Cistiti do 120 minuta. Ako napunjenost
baterije padne, robot se automatski vra¢a na stanicu za
punjenje kako bi se ponovno napunio.

Robot za ¢iS¢enje pokrece se sustavno. Uz pomo¢ la-
serskog senzora (LIDAR) robot skenira prostoriju i Cisti
je u koracima. Izbjegava prepreke koje su visoke barem
kao toranj LIiDAR-a.

Ravna konstrukcija robota za €iS¢enje omogucuje da
moze Cistiti i ispod namjestaja kao Sto su kreveti, sofe i
ormar.

Robot za €iS¢enje ima senzore pada koji detektiraju ste-
penice i odmoriSta te sprjecavaju padove, kao i senzore
sudara koji detektiraju prepreke te ih izbjegavaju.

U stanici za punjenje se puni baterija robota za ¢iS¢enje.
Ako robot za CiS¢enje zapocne ciS¢enje sa stanice za
punjenje, vraca se na stanicu za punjenje ako je napu-
njenost baterije niska.

Cim se zavrsi postupak punjenja, robot samoinicijativno
napusta stanicu za punjenje i nastavlja s radovima ¢i-
S¢enja. Kad robot za ¢iS¢enje zavrsi s radovima €iSée-
nja, takoder se vrac¢a do stanice za punjenje radi
punjenja.

Indikatori statusa

LED indikatori
Svijetli plavo

Status
Vozi samostalno

Polako trepéuce pla- |Samostalna voZnja pauzirana
Vo

Brzo trepcuce plavo |Nacin rada WLAN-a

Polako trep¢uce zele-|Punjenje robota za cis¢enje
no

Svijetli zeleno Robot za €iS¢enje potpuno na-

punjen odn. uspjeSno povezan

Polako trepéuce crve-|Baterija je previSe prazna za po-
no kretanje

Brzo trepcuce crveno |Pogreska

206 Hrvatski











































































C W3BapgeTte KOHTeliHepa 3a npax.
3. W3npasHeTe KOHTEHEpa 3a npax.
®urypa O
a 3arsBopeTe Kfanara Hagony.
b W3npasHeTe koHTeliHepa 3a npax.
¢ OTmeTHeTe kanaka Harope, foKaTto ce dmkcmpa
1 ce yye ACHO LpakBaHe.
4. MoHTax Ha KOHTeliHepa 3a npax.
®durypa K
a HatucHeTe KoHTeliHepa 3a npax B No3unLys,
[okato ce drKempa n ce yye SICHO LpakBaHe.
b 3artBopeTe kanaka B ropHaTa yact.
5. HatucHeTe 6yTOHa 3a 3axpaHBaHe.
MNoyncTBaHeTO NpoAb/IXKaBa.

MouyncrBaHe Ha KbpnaTta 3a no4YucTBaHe
Kbpnata 3a nouncTsaHe Moxe fa ce rnoyvcTu rno speme
Ha npoLieca Ha NoYMCTBaHe.

1. HaTucHeTe Npou3BosieH GyTOH.

MouncTBawmAT poboT cnupa.

2. V3BafeTe gbpxaya 3a Kbpnara 3a noyncreaHe.
®urypa J
a CrerHete Kknemure.

b CsaneTe gbpxaya 3a kbpnara 3a No4YncTBaHe.
¢ W3Bagete kbpnata 3a NOYNCTBaHE OT Abpxaya.

3. TouncTBaHe Ha KbpnaTta 3a no4ncTeaHe.

4. MoHTUpaHe Ha Kbpnara 3a No4ynucTeaHe, BUXTE
rnaBa MoHmupatime Obpxay 3a Kbprnama 3a
rnoyucmeaHe ¢ Kbpria 3a rnoyucmeaHe.

5. HarucHeTe 6yTOHa 3a 3axpaHBaHe.

MouncTeaHeTo NpoAb/IXasa.

TpaHcnopTupaHe

Mo Bb3MOXHOCT TpaHcnopTupaiiTe, pecn. usnpauwaite
06paTHO ypesa camo B OpUrMHasiHaTa onakoska. AKO
OpurMHasiHaTa onakoBKa /INMCBa, MOJisl, CBbPXETE Ce C
HalWsi CepBU3.

YkasaHusA 3a 6e3onacHOCT npu
TpaHcnopTupaHe

JInTeBo-iioHHaTa akyMmynupalia 6atepus e o6xsaHaTa
OT M3MCKBaHWSATA Ha 3aKOHOAATENCTBOTO OTHOCHO
onacHu ToBapw.
HenoBpeaeHata 1 hyHKLMOHMpALLA akyMyvpatia
6atepus Moxe Aa Gbae TpaHcnopTupaHa oT
noTpebutens B No obLecTBeHaTa NbTHa Mpexa 6e3
[LOMb/IHUTENHN NpeanucaHus.
Mpu n3npatlaHe Ypes TpeTn nuLa (TpaHcnopTHa
dupma) cvbnogasaiiTe cneumanHnTe N3NCKBaHWA
OTHOCHO OMakoBKaTa ¥ eTUKETVPaHEeTO.
CnasBaiiTe HaUMOHa/IHUTe NpeAnucaHus.

XpaHeHue

BHUMAHUE

MoBpean Ha NoYncTBaLLma poboT nopagun
HenpaBW/THO CbXpaHeHue

He cbxpaHsisalime noducmeauwusi pobom obbpHam
Hadorny. Kopnycbem Ha nasepHusi padap (LIDAR) Hukoea
He mpsibsa Oa ernu3a 8 KoHmakm ¢ noda unu
npedmemume.

He nocmasstime npedmemu 8bpxy rnoyucmeaujusi
pobom.

CobxpaHsigalime noyucmealwyusi pobom Harb/IHO
3apedeH U U3KIIIYeH Ha Xi1a0HO U CyX0 MSICMO.
Yka3aHve

3a 0a ce usbeeHe cunHomo paspexoaHe Ha
b6amepusima, 3apedeme Harb/IHO NoYuUcmeauust
pobom cned Hal-mMHO20 5 Meceya.

1. MouuctBaHe Ha hnTbpa (BMX rnasa
lMoyucmeaHe).

2. TbnHO 3apexgaHe Ha NouYKCcTBaLMsA PoboT, BX.
rnasa PbYyHO usnpawaHe Ha noducmeaujusi pobom
3a 3apexoaHe.

3. WsknoueTe 3apsgHOTO YCTPOICTBO OT KOHTaKTa Ha
efleKTpuYecka Mpexa 1 oT cTaHuuATa.

4. V3knioyBaHe Ha nouncTBalma pobor, BUKTe rnasa
WU3knrousaHe Ha noducmeaujusi pobom.

5. CbxpaHsBaiiTe nouncTsallysi po6oT Ha X1agHo u

CyX0 MACTO.
pvKa n noaapbLKKa

MouuncrBaHe
MouncTBaHe Ha KOHTeNHepa 3a npax 2-B-1

1. HaTucHeTe npon3BosieH GyTOH.
MounctBawmaT poboT cnupa.
2. W3BapeTe KOHTeliHepa 3a npax 2-B-1.
®durypa G
a OTBOpeTe kanaka B ropHaTa 4acT.
b HatucHete ckobata.
¢ CsasieTe KoHTeliHepa 3a npax 2-8-1.
3. ToumncTeTe KOHTelHepa 3a npax 2-B-1 ¢ pe3epBoap
3a BoAa.
®urypa P
a OrtBopeTe Kanaka Ha unTbpa.
b W3BageTe kanaka Ha chmnTbpa.
¢ WsnpasHeTe koHTeliHepa 3a npax 2-B-1 ¢
pesepsoap 3a Boga.
d MouuncTeTte KOHTelHepa 3a npax 2-B-1 ¢
pesepsoap 3a Boja.
e [locTtaBeTe kanaka Ha hunTbpa.
f 3arBopeTe kanaka Ha punTbpa.
4. MoHTVpaHe Ha KoHTeliHepa 3a npax 2-B-1.
®urypa F
a HatucHete KoHTeliHepa 3a npax 2-B-1 B
no3unums, JoKaTo ce mkcupa n vyyete ICHO
LpaKkBaHe.
b 3arBopeTe kanaka B ropHara YacT.
5. HarvcHeTe 6yToHa 3a 3axpaHBaHe.
MoyncTBaHeTO NPOAb/IKaBa.

MouncTBaHe Ha KOHTeWHepa 3a npax

1. HatucHeTe Npou3BosieH GYTOH.
MouncTBawmAT poboT cnupa.
2. W3BapeTe KOHTeliHepa 3a npax.
®urypa L
a OrTBopeTe Kanaka B ropHara 4acT.
b HatucHete ckobara.
c li3BageTe KoHTellHepa 3a npax.
3. TlouncTeTe KOHTeliHepa 3a npax.
durypa Q
3arBopeTe knanara Hagosny.
M3npasHeTe KoHTeliHepa 3a npax.
OTBOpETE Kanaka Ha unTbpa.
V3BageTe kanaka Ha onnTbpa.
MouncTeTe KoHTeliHepa 3a npax.
MocTaBeTe Kanaka Ha hunTbpa.
3arBopeTe kanaka Ha hunTbpa.
OTMeTHETe Kanaka Harope, oKkaTo ce thumkcupa
1 ce yye SICHO LpakKsBaHe.
4, MOHTaX Ha KOHTeliHepa 3a npax.
®urypa K
a HatucHeTe KoHTeliHepa 3a npax B NO3nLKS,
[oKaTto ce hukcrpa 1 ce vye ACHO LpakBaHe.
b 3arsoperte kanaka B ropHara 4acT.
5. HatncHeTe 6yToHa 3a 3axpaHBaHe.
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LED-naidik Olek

Vilgub aeglaselt sini- |Autonoomne sdit on peatatud
selt

Vilgub kiiresti siniselt |Wi-Fi ihenduse reziim

Vilgub aeglaselt rohe-|Puhastusrobot laeb
liselt

Puhastusrobot on taielikult lae-
tud voi edukalt ihendatud

Pdleb roheliselt

Vilgub aeglaselt pu- |Aku on kéivitamiseks liiga tihi
naselt

Vilgub kiiresti puna- |Tdrkejuhtum
selt

Funktsioonid
Puhkereziim

Puhastusrobot lulitub parast 5-minutilist jdudeolekut au-
tomaatselt puhkereziimile. Vajutage selle aratamiseks
suvalist klahvi.
e Puhastusrobot ei lilitu laadimisjaamas olles puhke-
reziimile.
e Puhastusrobot lllitub automaatselt vélja, kui see on
puhkereziimis kauem kui 6 tundi
Veareziim
Kui puhastusrobotil tekib to6tamise ajal tdrge, vilgub
naidik punaselt ja kostub signaal.
Lahenduse saamiseks vt peattikki Abi rikete korral.
Kui 5 minuti jooksul toiminguid ei tehta, lulitub puhas-
tusrobot automaatselt puhkereZiimile.
Reziim ,,Mitte segada“
Reziim ,Mitte segada“ on vaikimisi seadistatud. ReZii-
mis ,Mitte segada“ ei jatka puhastusrobot katkestatud
puhastamist, ei teosta plaanilist puhastamist ega anna
kuuldavaid hoiatusi.
Reziimi ,Mitte segada“ saab rakenduses inaktiveerida.
Rakenduse allalaadimist kirjeldatakse peatiikis Uhen-
dage puhastusrobot WiFi ja rakendusega.

Esmakordne kasutussevott

Kiilgharja paigaldamine
Joonis B
1. Poorake puhastusrobot umber.
Markus
Kahjustuste véltimiseks drge asetage robotit laserandu-
rile (LiDAR).
2. Sisestage kulghari.

Laadimisjaama llesseadmine

HOIATUS
Puhastusrobotit RCV 3 tohib laadida ainult laadimisjaa-
ma laadimisseadmes osa numbriga 9.773-007.0.
e \Valige selline asukoht, et puhastusrobot jduaks ker-
gesti laadimisjaama.
e Jatke laadimisjaama juurde vaba ruumi vahemalt
0,5 m vasakule ja paremale ning vahemalt 1,5 m et-
te.
Kohapeal ei tohi olla otsest paikesevalgust.
1. Seadke laadimisjaam kohale.
Joonis C
2. Uhendage toitekaabel laadimisjaama kiiljel olevas-
se kaablipesasse.
Joonis D
3. Pistke vorgupistik sisse.

Puhastusroboti iihendamine
laadimisjaamaga

Joonis E

1. Asetage puhastusrobot laadimisjaama ette poran-
dale.

2. Hoidke toitelulitit 3 sekundit vajutatult.
Puhastusrobot lilitub sisse.

3. Kohe, kui margutuli sittib, asetage puhastusrobot
kasitsi laadimisjaama ja veenduge, et laadimiskon-
taktid on korralikult kontaktis.

Parast esmast kasutuselevéttu liigub puhastusrobot au-

tomaatselt laadimisjaama.

Uhendage puhastusrobot WiFi ja

rakendusega

Puhastusrobotit saab juhtida vahetult seadme nuppu-

dega vdi WiFi toega mobiilsideseadmesse paigaldatud

rakenduse kaudu. Kdigi saadaolevate funktsioonide ka-

sutamiseks on soovitatav puhastusrobotit juhtida

Karcheri kodurobotite rakenduse kaudu.

Enne rakenduse allalaadimist veenduge jargmises.

e Mobiilsideseade on Uhendatud internetiga.

e Ruuteri 2,4 GHz Wi-Fi on aktiveeritud.

e WiFi katvus on piisavalt tagatud.

Laadige rakendus Kércher Home Robots alla Apple

App Store'ist® v6i Google Play™ poest.

[c]agige)\]
» Google Play

# Download on the

¢ App Store

e Google Play™ ja Android™ on ettevdtte Google Inc.
kaubamargid voi re%istreeritud kaubamargid.

. Apple®ja App Store™ on Apple Inc. kaubamargid vGi
registreeritud kaubamérgid

Rakendus Karcher Home Robots pakub jargmisi pd-

hifunktsioone:

e ruumide ja mitme korruse kaardistamine

e ajakavade seadistamine

e keelatud tsoonide ja virtuaalsete seinte maaramine

e Markused tdrgete vai rikete ja puhastamise edene-
mise kohta

e Puhastuseelistuste seadistamine (imemisreZiimid)

e Puhastustsoonide kehtestamine

e Reziimi ,Mitte segada“ aktiveerimine/inaktiveerimi-
ne

e KKK koos uksikasjaliku térkeotsinguga

e KARCHERI teeninduskeskuste kontaktandmed

Uhendage puhastusrobot rakendusega Kircher Ho-

me Robots ja WiFi-ga:

1. Laadige rakendus Kéarcher Home Robots Apple App

Store'ist v8i Google Play poest alla.

Avage rakendus Kércher Home Robots.

Looge konto (kui Te pole veel registreerunud).

Lisage soovitud puhastusrobot.

Jargige rakenduses sammsammulisi juhiseid.

agrwN
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b levietot birsti.

¢ Uzlikt birstes parsegu un nospiest uz leju, ITdz tas

dzirdami nofikséjas.

Sanu birstes nomaina
leteicams nomainit sanu birsti péc 3 Iidz 6 méneSiem.

Noradijum

Lai izvairitos no bojajumiem, nenovietot robotu uz laze- 1.

ra sensora (LIDAR).

1. Apgriezt tiriSanas robotu otradi. 2.

2. Demontét sanu birsti.
Attéls V

Traucé&jumu céloni biezi vien ir vienkarsi un tos ar turp-
maka parskata palidzibu var novérst pasu spékiem.

3. Uzstadit jaunu sanu birsti.

Attéls B

Akumulatora nomaina

Akumulators ir sasniedzis sava kalpoSanas laika bei-
gas, ja tiriSanas robots péc Tsas tiriSanas darbibas pa-

stavigi dodas uz uzlades staciju.

I1zslegt tiriSanas robotu, skat. nodalu Tiri$anas robo-

ta izslégsana.

Nosditit tiriSanas robotu klientu apkalpoSanas die-

nestam. levérot litija jonu akumulatoru satiSanas no-
teikumus, skat. nodalu Transporté$ana.

Palidziba traucejumu gadijuma

Saubu vai nenoraditu traucéjumu gadijuma, ladzu, vér-
sieties autorizéta klientu servisa.

Kiada

Célonis

Novérsana

Akumulators neuzladée-
jas

Uzlades kontakti ir netiri.

1.

NoslaucTt gan uzlades stacijas, gan tirisa-
nas robota uzlades kontaktus ar sausu dra-
nu.

vai ir ievietots uzlades stacija.

Apkartéja temperatara zem 0 °C vai virs |1. Izmantot tiriSanas robotu temperatara virs

35°C. 0°Cunzem 35 °C.

TirSanas robots neat- |Akumulators ir izladégjies. 1. Novietot tiriSanas robotu manuali uz uzla-
griezas uzlades stacija des stacijas un laut tam pilniba uzladéties.

TirSanas robots atrodas parak talu no |1. Parvietot tirnSanas robotu tuvak uzlades

uzlades stacijas. stacijai.

2. Novietot tiriSanas robotu manuali uz uzla-
des stacijas.

Parak maz vietas ap uzlades staciju. 1. Parliecinaties, ka ap uzlades staciju ir pie-
tiekami daudz vietas, skat. nodalu Uzlades
stacijas uzstadisana.

Ap uzlades staciju ir parak daudz 3kérs|u. |1. Uzstadit uzlades staciju atklataka vieta,
skat. nodalu Uzlades stacijas uzstadisana.

TirSanas robots atkartoti karté savu ap- |1. Novietot tiriSanas robotu manuali uz uzla-

kartni, kad tas ir parvietots lielaka attalu- des stacijas.

ma.

TirSanas robots netika palaists no uzla- (1. Novietot tiriSanas robotu manuali uz uzla-

des stacijas. Sada gadijuma tas atgrie- des stacijas.

Zas tikai taja vieta, no kuras tas tika

palaists.

TirSanas robots rada ne-|Birsté, sanu birsté vai riteni varétu bat ie-|1. Izslégt tiriSanas robotu.

ierastas skanas kéries sveSkermenis. 2. Iznemt sveSkermeni.

TirSanas robots neturpi- | TiriSanas robots atrodas rezima “Netrau-|1. Parliecinieties, ka tiriSanas robots nav ie-
na tirisanu cét”. slegts rezZima "Netraucét”.

TirSanas robots tiek uzladéts manuali |1. Pagaidiet, Iidz tirSanas robots ir pilniba uz-

ladéts.
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Dulkiy talpyklos iStustinimas
1. Paspauskite bet kurj mygtuka.
Valymo robotas sustoja.
2. ISmontuokite dulkiy talpykla.
Paveikslas L
a Atlenkite virSutinj dangtel].
b Paspauskite fiksatoriy.
¢ ISimkite dulkiy talpykla.
3. IStustinkite dulkiy talpykla.
Paveikslas O
a Dangtelj palenkite Zemyn.
b I15tustinkite dulkiy talpykla.
c Atlenkite dangtelj j virSy, kol jis garsiai uzsifik-
suos.
4. Sumontuokite dulkiy talpykla.
Paveikslas K
a Spauskite dulkiy talpykla j vieta, kol ji garsiai uz-
sifiksuos.
b Uzlenkite virSutinj dangtel].
5. Paspauskite jjungimo / iSjungimo mygtuka.
Valymas tesiamas.

Sluostés valymas
Sluoste galima valyti valymo proceso metu.
1. Paspauskite bet kurj mygtuka.
Valymo robotas sustoja.
2. 1Smontuokite Sluostes laikiklj.
Paveikslas J
a Suspauskite fiksatorius.
b Nuimkite Sluostes laikiklj.
¢ Nuimkite Sluoste nuo Sluostés laikiklio.
3. I8valykite Sluoste.
4. Sumontuoti Sluoste, 7r. skyriy Sluostés laikiklio su
Sluoste montavimas.
5. Paspauskite jjungimo / iSjungimo mygtuka.
Valymas tesiamas.

Transportavimas

Jei tik galima, prietaisa transportuokite ar jj atgal siyski-
te tik originalioje pakuotéje. Jei originalios pakuotés ne-
turite, susisiekite su masy techninio aptarnavimo
tarnyba.

Saugos nurodymai transportuojant
Li¢io jony akumuliatoriui taikomi pavojingy kroviniy tei-
ses akty reikalavimai.
Nepazeistg ir tinkama naudoti akumuliatoriy naudotojas
be jokiy papildomy reikalavimy gali gabenti vieSaisiais
keliais.
Jeigu akumuliatoriaus blokag gabena treciosios Salys
(transporto bendroves), turi bati laikomasi specialiy pa-
kuociy ir zenklinimo reikalavimy.
Atkreipkite démesj j nacionalinius reikalavimus.

Sandéliavimas

DEMESIO

Valymo roboto paZeidimai netinkamai sandéliuojant
Nesandéliuokite valymo roboto apversto aukS$tyn kojo-

mis. Lazerinio radaro (LiDAR) korpusas neturi liestis su
Zeme ar daiktais.

Ant valymo roboto nedékite jokiy daikty.

Visi$kai jkrautg ir iSjungtg valymo robotg sandéliuokite

vésioje ir sausoje vietoje.

Pastaba

Kad baterija visiSkai neiSsikrauty, iki galo jkraukite valy-
mo robotg ne véliau kaip po 5 ménesiy.

1. ISvalykite valymo robota, zr. skyriy Valymas.

2. VisiSkaijkraukite valymo robota, Zr. skyriy Siuntimas
rankiniu bddu jkrauti valymo robotg.

3. Atjunkite jkroviklj nuo elektros lizdo ir stoteles.

4. |8junkite valymo robota, Zr. skyriy Valymo roboto i$-
Jjungimas.

5. Valymo robotg laikykite vésioje ir sausoje vietoje.

Techniné priezitra ir

eksploatacinés parengties
uztikrinimas

Valymas
»Du viename* dulkiy talpyklos valymas

1. Paspauskite bet kurj mygtuka.
Valymo robotas sustoja.
2. ISmontuokite ,du viename* dulkiy talpykla.
Paveikslas G
a Atlenkite virSutinj dangtel;.
b Paspauskite fiksatoriy.
¢ ISimkite ,du viename* dulkiy talpykla.
3. ISvalykite ,du viename" dulkiy talpyklg su vandens
baku.
Paveikslas P
a Atidarykite filtro dangtelj.
b Nuimkite filtro dangtelj.
¢ I8tustinkite ,,du viename* dulkiy talpykla su van-
dens baku.
d ISvalykite ,du viename" dulkiy talpyklg su van-
dens baku.
e |dékite filtro dangtelj.
f UZdarykite filtro dangtel;.
4. Sumontuokite ,,du viename* dulkiy talpykla.
Paveikslas F
a Spauskite ,,du viename* dulkiy talpykla j vieta, kol
ji garsiai uzsifiksuos.
b UZlenkite virSutinj dangtelj.
5. Paspauskite jjungimo / iSjungimo mygtuka.
Valymas tesiamas.
Dulkiy talpyklos valymas

1. Paspauskite bet kurj mygtuka.
Valymo robotas sustoja.
2. 1Smontuokite dulkiy talpykla.
Paveikslas L
a Atlenkite virSutinj dangtel;.
b Paspauskite fiksatoriy.
¢ ISimkite dulkiy talpykla.
3. I8valykite dulkiy talpykla.
Paveikslas Q
Dangtelj palenkite Zemyn.
IStustinkite dulkiy talpykla.
Atidarykite filtro dangtel].
Nuimkite filtro dangtelj.
ISvalykite dulkiy talpykla.
|dékite filtro dangtel].
UZzdarykite filtro dangtel].
Atlenkite dangtelj j virSy, kol jis garsiai uzsifik-
Suos.
4. Sumontuokite dulkiy talpykla.
Paveikslas K
a Spauskite dulkiy talpykla j vieta, kol ji garsiai uz-
sifiksuos.
b Uzlenkite virSutinj dangtelj.
5. Paspauskite jjungimo / iSjungimo mygtuka.
Valymas tesiamas.
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MOMNEPEMXEHHA

Lle npuCTpii MiCTUTb AITiiA-iOHHI
aKkymynaTopu. BunyyeHHs Ta HanexHa
yTuni3ayis NiTin-ioHHMX akyMynsTopis Mae
3pilicHI0OBaTMCA BiANOBIAHO O
HaLioHa/IbHUX i AiepXaBHUX HOPM.

Y KOXHIi1 KpaiHi AjtoTb BiANOBIAHI rapaHTiliHi ymoBHU,
BCTAHOB/EHI YNOBHOBaXKEHOIO OpraHizaujieto 36yTy
HaLLoT NPoAyKLii B Ll kpaiHi. MoXInBi HecnpaBHOCTI
npunagy NpoTArom rapaHTiliHOro CTPOKY MU yCyBaEMO
6Ee3KOLUTOBHO, SIKLLO NPUYMHA HECNPABHOCTI NONsrae B
nechektax marepianis abo Bupo6HU4oMy 6paky. Y pasi
BUHVKHEHHS NPETEH3ii NPOTAroM rapaHTiiiHOro CTPOKy
NpOXaHHA 3BepTaTucs, Matoun npu cobi Yek npo
NoKynKy, A0 TOProBe/bHOI opraHisadii, Wo npogana
NPOAYKT, a60 A0 HaNBAMXKUOT YNOBHOBAXEHOT CNYX6u
CepBiCHOro 06C/TyroByBaHHS.

(Aapecu guB. Ha 3BOpPOTI)

TexHi4YHi XxapaKkTepucTUKu

EnekTpuyHe nigknio4YeHHs

HoMiHanbHa NOTYXHICTb W 33

HomiHanbHa Hanpyra \% 14,8

aKkymynsrtopa

Tun akymynsaTopHoro 6/10ka Li-ION

HomiHanbHa Hanpyra 3apsgHoro  V 100-240

npucTporo

HomiHanbHuii cTpym 3apsigHoro A 0,6

npucTporo

EMHICTb akymynaTopa mAh 3000

HoMmiHaibHa EMHICTb mAh 3200

akymynatopa

Yac poboT! B HOpMasIbHOMY min 120

pexumi 3a NOBHOI 3apsifkn

akymynaTopa

Be3apoToBi 3'egHaHHSA Wi-Fi IEEE
802.11b/g/n 2,4
Iy,

YactoTta MHz 2400-

2483,5
MakcumanbHa cuna curHany, nBm <20

WLAN

€MHiCTb KOHTeWHepa Ansa Nuny 3 pesepByapom
anaeoan 2B 1

Cyxuii 6pyg, ml 300

PiguHa ml 170

EMHiCTb KOHTEWHepa Ans nuny

Cyxuii 6pyg, ml 500

Po3mipu Ta Maca po6ora-nunococa

Bara kg 3,7

[loBXMHA X LUMpUHA X BUCOTa mm 350 x
350 x 94

Po3mipu Ta Mmaca cTaHuii 3apsaxaHHA

Bara kg 0,6

JloBXuHa X LWMpKHa X BUCOTa mm 80 x 150
x 102

36epiraeTbca NPaBO HA BHECEHHS TEXHIYHUX 3MiH.

[deknapauis npo BignoBigHicTb
cTtaHpapTam €C

Mpuctp |Tun Oiana3oH MoTyxHicTb,
in yacTtot, MlNy makc. EIRP, MBT
RCV3 |Wi-Fi 2400-2483,5 100

Komnanisi Alfred Karcher SE & Co. KG 3asBnisie, LWo
pagionpucTpiii Tuny Robo Cleaner Bignosigae
avpekTusi 2014/53/€C. MoBHWI TEKCT Aeknapadii Npo
BiANOBIAHICTb cTaHZapTaM €C MiCTUTbCA Ha CcaiTi

www.kaercher.com/RCV3.
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Xannbl HycKaynap
KypbInfFbiHbl @nfall peT naiganaHy
A || angblHAa, ocbl naganaHy 6oibiHLWA
TYMHYCKa HYCKay/bIKTbl XXoHe 6epinreH
Kayincisgik HyckaynapblH OkbIHbI3. OfaH calikec apekeT
eTiHi3.
MNaliganaHy 60iibIHLWA TYMHYCKA HYCKAy bIKTbl KEMiH
naiifanady Hemece KeWiHri naiganaryLbinap ywid
cakTan KolblHbI3.
MNaliganaHy 60MbIHLLIA OHNAH HYCKaY/bIKTbI LWaKbIpyFa
apHanFfaH QR koawlH® any yiuiH MbiHa MekeHxaitra
OTiHi3:
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TexHUKanbIK Marnymartap

WARNING

AnekTp XeniciHe Kocy

Byn KypbinfFbiga MUTUA-MOHABIK
akkymynsatopnap 6ap. /INTuiA-noHabIK
akKymynstopnapfbl asnbin Tactay XaHe
[ypbIC yTunusaumanay degepangpl xoHe
MeM/IEKETTIK epexenepre Cankec Xyprisinyi
Kepek.

Op enge xeprinikTi AucTpubbloTopnap 6epreH keningik
LapTTapbl KongaHbinagsl. byibimaa matepuanblk
Hemece eHJAIPICTIK akaynap aHblKTasFaH xaraainaa,
bIKTUMan akaynapgbl Keningik Mepsimi iliHae akbicbi3
XeHAelmi3. Keningik mepsimMiHe HapasblibIKTapbiHbI3
60nca, GyiibiMabl caTkaH cayaa MekemeciHe Hemece
XakblHAAFbl OKINETTI KbI3MET KOPCETY OpHbIHA
TY6ipTeKTi kepceTin xabapnacbiHbi3.

(MekeHxaliibl apTKbl XafblHAa 6epinren)

OHaipinreH KyHi kepceTinreH Typ kecTeciHae
wmrdpnaHfaH.
YKeke caHgapablH MafbiHackl kenecigen bonaabl:

Mbicanbi: 30190

3 OHAipinreH Xbinbl

0  ©HaipinreH facbipbl

1 ©OHAipinreH oHXbINAbIK

9 ©OHAipinreH anbiHbIH EKiHLWI CaHbl
0  ©HaipinreH arblHbIH BipiHLWI caHbl

CoHbiMeH 6yn mbicanga 30190 koapl
09 /(2)013 eHgipinreH kyHiH 6inaipeai.

HomuHanapl Kyarbl w 33

AKKYyMyNATOpAbIH HOMUHangplk  V 14,8

KepHeyi

AKKYMYNATOPAap XMHafbIHbIH Li-ION

™Ini

3apaaray KypblFbICbIHbIH \% 100-240

HOMWHanNabl kepHeyi

3apaaray KypblFbICbIHbIH A 0,6

HOMWHaNAbl TOrbl

AKKYMYNATOP ChIfibIMABIbIFbI mAh 3000

HomuHanapl akkymynstop mAh 3200

CbIbIMABIbIFbI

KanbInTblXyMmbIC ke3iHAe 6aTtapes min 120

TONbIK 6OIFaHAaFbI XYMbIC

yaKbITbl

CbIMCbI3 KOCbINbIMAAP Wi-Fi IEEE
802.11b/g/n 2,4
My

HKninik MHz 2400-

2483,5
Maxkcumangbl curHan kywi, WLAN gBbm <20

Cy biabicbl 6ap 1 iwiHae 2 cbibIMAbI WaH,
XUHaFbILW

Kyprak kip ml 300
CyIbIKTbIK ml 170
LLlaH XWHaFbIWTbIH CbINbIMALINbIFbI
Kyprak kip ml 500
Tasanarblll pOGOTTLIH enweMaepi MeH canmarbl
Canmarbl kg 3,7
¥3bIHAbIFbI X €Hi X OMiKTiri mm 350 x
350 x 94

3apsaTay CTaHUMACBIHBIH enweMAaepi MeH
canmarbl

Canmarbl kg 0,6
¥3bIHABIFbI X €Hi X GUIKTIr mm 80 x 150
x 102

TexHvKanbIK e3repicTep pykcar eTifreH.

EO cranpapTTapblHa CoMKecTiri
Typasnbl geknapauus

Byibim |Mogenb |Xuinik
AnanasoHbl,
MIy

RCV3 |WLAN 2400-2483,5 100

Ocbl apkblnbl Alfred Karcher SE & Co. KG komnaHuscbl
Robo Cleaner paguokypanbiHbiH Typi 2014/53/EU
[AVpeKTMBacbiHa Caiikec keneTiHiH Manimgeiai. EO
CTaHfJapTTapbliHa CalKecTiri Typasibl AeknapaLmnsaHbiH
TONbIK MATIHIH www.kaercher.com/RCV3
MekeHxalibiHaH TabyfFa 6onagpl.

KyaTbi, makc.
EIRP, MBT

Kasakwa 285
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